ATV310

Inversores de frequéncia
para motores assincronos

Manual do usuario

agad. BIE
HEBAHE
" v

15, 4
%’ﬁv;ﬂ Criead

380 V...460 V trifasico, classificacdo de poténcia 0,37 kW a 11 kW

Schpeider






Indice

indice 3
Informagdes importantes 4
Antes de comecar 5
Estrutura da documentacao 7
Etapas para configuragdo (consulte também Inicio Rapido) 8
Configuragéo - Recomendagdes preliminares 9
Classificagdes dos inversores 10
Dimensdes e pesos 1M
Montagem 12
Fiacao 14
Bornes de poténcia_ 18
Bornes de controle_ 21
Lista de Verificagdo Antes de Ligar 25
Configuragdes de fabrica 26
Funcgoes basicas 27
Programacao 28
Estrutura das tabelas de parametros 31
Tabela de compatibilidade de fungdes 32
Modo de referéncia rEF 33
Modo de monitoramento MOn 34
Modo de configuragao, ConF 41
Modo de configuragéo 42
Modo de configuragao - Menu completo (COMPLETO) 43
Manutencéao 95
Diagnosticos e solugcao de problemas 97
Observagdes de aplicagao 103
indice de parametros 109




Informagdes importantes

NOTIFICAGAO

Leia estas instrugdes cuidadosamente e se familiarize com o equipamento antes de tentar instala-lo, opera-lo ou realizar
manutengé@o nele. As mensagens especiais a seguir podem aparecer por toda esta documentagéo, ou no equipamento, para
alerta-lo sobre perigos potenciais ou para chamar sua atencdo para informagdes que esclarecem ou simplificam um

procedimento.

A adicao deste simbolo a uma etiqueta de Perigo ou Adverténcia indica que um perigo elétrico existe, que resultara em
lesdes se as instrugcdes nao forem seguidas.

existem neste ponto. Obedeca a todas as mensagens de seguranga que seguem este simbolo para evitar possiveis
lesbes ou morte.

& Este é o simbolo de alerta de seguranca. Ele é utilizado para alerta-lo sobre perigos de lesdes em potencial que

A PERIGO

PERIGO indica uma situagao perigosa iminente, a qual, se nao for evitada, resultara em lesdes graves ou
morte.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica uma situacédo potencialmente perigosa, a qual, se ndo for evitada, resultara em
lesdes graves ou danos ao equipamento.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situacao potencialmente perigosa, a qual, se nao for evitada, resultara em lesées ou
danos ao equipamento.

NOTIFICACAO

Notificagao, utilizada sem o simbolo de alerta de segurancga, indica uma situacao potencialmente perigosa,
a qual, se nao for evitada, pode resultar em danos ao equipamento.

FAVOR OBSERVAR
A palavra “inversor” conforme utilizada neste manual refere-se ao controlador do inversor de frequéncia ajustavel conforme definido pela

NEC.

Equipamentos elétricos devem instalados, operados, ter servigos e manutencgdes realizados somente por pessoal qualificado. A
Schneider Electric ndo assume qualquer responsabilidade por quaisquer consequéncias resultantes da utilizagao deste produto.

© 2014 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.




Antes de comecar

Leia e entenda estas instrugdes antes de executar qualquer procedimento com este dispositivo.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

* Somente pessoas devidamente treinadas que estdo familiarizadas com e compreendem o conteddo deste manual e todos
os outros documentos pertinentes do produto, e que tenham recebido treinamento de segurancga para reconhecer e evitar
perigos envolvidos estdo autorizados a trabalhar com esse inversor de frequéncia. A instalagéo, ajustes, consertos e
manutengao devem ser realizados por pessoas qualificadas.

» O integrador do sistema é responsavel pela conformidade a todas as exigéncias das normas elétricas nacionais e
internacionais, bem como todas as outras regulamentagdes relativas ao aterramento de todo o equipamento.

» Varios componentes do produto, inclusive as placas de circuito impressas, funcionam na tensao da rede. Nao toque. Utilize
somente ferramentas isoladas eletricamente.

* Nao toque nos componentes ou terminais com tensao presente.

» Os motores podem gerar tensao quando o eixo € girado. Antes de realizar qualquer tipo de trabalho no inversor de
frequéncia, bloqueie o eixo do motor para evitar a rotagao.

* Atensao AC pode acoplar tensao a condutores nao utilizados no cabo do motor. Isole ambas as extremidades de condutores
néo utilizados do cabo do motor.

» Néo provoque curto circuito entre os terminais de barramento DC ou os capacitores de barramento DC ou os terminais do
resistor de frenagem.

» Antes de realizar qualquer tipo de trabalho no inversor de frequéncia:

- Desconecte a fonte de energia, inclusive energia de controle externo que possa estar presente.

- Cologue uma etiqueta “Nao Ligar” em todos os conectores de energia.

- Trave todos os conectores de energia na posi¢cao aberta.

- Aguarde 15 minutos para permitir a descarga dos capacitores de barramento DC. A luz de LED do barramento DC
ndo é um indicador da auséncia de tensédo de barramento DC que possa exceder 800Vdc.

- Meca a tensao no barramento DC entre os terminais de barramento DC (PA/+ e DC/-) utilizando um voltimetro
devidamente classificado para verificar se a tensdo <42 V.

- Se os capacitores do barramento DC ndo descarregarem adequadamente, contate seu representante Schneider-
Electric local.

* Instale e feche todas as tampas antes de aplicar tensao.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesdo grave.

A ADVERTENCIA

MOVIMENTO INESPERADO

Inversores de frequéncia podem realizar movimentos inesperados por causa de fiagao incorreta, configuragdes incorretas, dados
incorretos ou outros erros.

* Instale cuidadosamente a fiagédo de acordo com os requisitos EMC.

* Nao opere o produto com configuragdes ou dados desconhecidos ou inapropriados.

* Realize um teste de comissionamento abrangente.

A falha em seguir essas instru¢cdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Produtos ou acessoérios danificados podem causar choque elétrico ou operagao inesperada do equipamento.

A A PERIGO

CHOQUE ELETRICO OU OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO
Nao utilize produtos ou acessoérios danificados.
A falha em seguir essas instrugdées podera causar a morte ou leséo grave.

Entre em contato com seu escritério de vendas Schneider Electric local se detectar quaisquer danos.

NOTIFICACAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

O inversor deve ser limpo e mantido regularmente ao operar em alta temperatura, em ambientes Umidos, gordurosos,
quimicos, empoeirados ou vibratorios para evitar a sobrevida reduzida do inversor ou danos ao equipamento.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em les@o ou danos ao equipamento.




Antes de comecar

A ADVERTENCIA
PERDA DE CONTROLE

» O projetista de qualquer esquema de controle deve considerar os modos de falha em potencial de caminhos de controle e, para
fungdes criticas de controle, fornecer um meio de alcangar um estado seguro durante e apés uma falha de caminho. Exemplos de
fungdes criticas de controle sdo paradas de emergéncia, paradas por ultrapassagem, interrupgao de energia e reiniciagéo.

+ Caminhos de controle separados ou redundantes devem ser fornecidos para as funcgdes criticas de controle.

+ Caminhos de controle de sistema podem incluir links de comunicagao. Deve-se dar a devida consideragao as implicagdes
dos atrasos inesperados de transmissdo ou falhas do link.

* Observe todas as regulamentacdes de prevencao de acidentes e diretrizes locais de seguranga. (a)

* Cada implementacao do produto deve ser individualmente e minuciosamente testado para operagao adequada antes de se
colocado em servico.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

a.Para os EUA: Para informagdes adicionais, consulte NEMA ICS 1.1 (ultima edigao), “Safety Guidelines for the Application,
Installation, and Maintenance of Solid State Control” e NEMA ICS 7.1 (ultima edigao), “Safety Standards for Construction and Guide
for Selection, Installation and Operation of Adjustable Speed Drive Systems. ”

NOTIFICACAO

DESTRUICAO DEVIDO A TENSAO INCORRETA DA REDE DE ENERGIA
Antes de ligar e configurar o produto, verifique que ele seja aprovado para a tensao da rede de energia.
A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em lesdo ou danos ao equipamento.

Utilizando motores em paralelo

Configure o tipo de controle do motor 55 (pagina 52) para 7.
O monitoramento térmico do motor ndo é mais fornecido pelo inversor.

NOTIFICACAO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale o equipamento de monitoramento térmico externo sob as seguintes condigdes:
Se varios motores forem conectados ao mesmo inversor, instale um equipamento de monitoramento térmico externo para cada motor

A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.




Estrutura da Documentacao

Os seguintes documentos técnicos do Altivar 310 estéo disponiveis no site da Schneider Electric (www.easyline-se.com.br).

Guia de Inicio Rapido ATV310 (EAV96135)

O Guia de Inicio Rapido é fornecido com o inversor e descreve como conectar e configurar o inversor para dar partida no motor de
maneira rapida e facil para aplicagdes simples.

Manual do usuario ATV310 (EAV94277)

Este manual descreve como instalar, programar e operar o inversor.

Manual de Comunicagéo para Modbus (EAV94278)

Este manual descreve a instalagédo, conexao ao barramento ou rede, sinalizagdes, diagnésticos e configuragao dos parametros
especificos de comunicagao através do display de LED de 7 segmentos.

Ele também descreve os servigos de comunicagao do protocolo Modbus.

Este manual inclui todos os enderegcos Modbus. Ele explica o modo de operagao especifico para comunicagao (grafico de estado)

Arquivo de descrigéo de parametros Modbus ATV310 (EAV94279)

Todos os parametros sao agrupados juntos em um arquivo de Excel com os seguintes dados:
Cdédigo

Nome

Enderecos de Modbus

Categoria

Acesso de leitura/escrita

Tipo: numérico marcado, numérico nao marcado, etc.

Unidade

Configuragao de fabrica

Valor minimo

Valor maximo

Exibicao no terminal de exibicao integrado de 7 segmentos

Menu relevante

Este arquivo oferece a opgéao de classificar e organizar os dados de acordo com qualquer critério escolhido pelo usuario.




Etapas para configuragao (consulte também Inicio Rapido)

1.Receba e inspecione o inversor

0 Verifique que o numero da pecga impresso na etiqueta € o mesmo que o0 numero
na ordem de compra.

[0 Retire o ATV310 de sua embalagem e verifique que nao tenha sido danificado em
transito.

2.Verifique a tensao da linha

[0 Verifique que a tensdo da linha seja compativel com a faixa
de tensao do inversor (pagina 8).

3. Monte o inversor

O Monte o inversor de acordo com as instrucdes
deste documento (pagina 13).

0 Instale quaisquer opcionais necessarios.

As etapas de2a 4
devem ser realizada
com o equipamento
desligado.

4. Conecte a fiagao ao inversor
(paginal4)

O Conecte o motor, certificando-se de que
suas conexdes correspondem a tenséo.

[0 Conecte a alimentacao da linha, apo6s
certificar-se de que a energia esta
desligada.

[0 Conecte a pega de controle.

5. Configure o inversor (pagina26)

[0 Aplique energia no inversor, mas
nao dé um comando de partida.

0 Configure os parametros do motor
(em modo Conf) somente se a
configuracao de fabrica do inversor
nao for adequada.

0 Realize o auto ajuste.

6. Partida




Configuragao - Recomendacdes preliminares

Antes de ligar o inversor

A ADVERTENCIA

OPERAGCAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

Antes de ligar o dispositivo, certifique-se de que nenhum sinal ndo intencional possa ser aplicado as entradas digitais que poderiam
causar movimentos nao intencionais.

A falha em seguir essas instru¢des podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Utilizagao do inversor com motor de tamanho diferente

O motor pode ter uma classificagao diferente ao inversor. Em caso de motores menores, ndo ha calculo especifico. A corrente estimada do
motor deve ser configurada em Parametro de corrente térmica do motor 54 4. 27 (pagina 89).

Em caso de motores grandes (com até 2 vezes a capacidade do inversor), ex., utilizando um motor de 4 kW em conjunto com um inversor
de 2,2 kW, a corrente do motor e energia real do motor nao devem exceder a corrente nominal e energia do inversor.

Contator de linha

NOTIFICACAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Nao ligue o inversor em intervalos de menos de 60 s.
A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

Utilizagcdo com um motor de classificagdo menor ou sem motor

* Com as configuracdes de fabrica, a Deteccéo de Perda de Fase da saida do motor 575 (pagina 89) esta ativa ( 5445 = ]/ ) Para verificar
o inversor em um ambiente de manutengéo ou teste sem ter que ligar a um motor com a mesma classificagao que o inversor
(particularmente util em caso de inversores de alta poténcia), desative a Deteccao de Perda de Fase de saida domotor 575 (6405 = 010).

* No menu Controle do motor 7/ 7 - configure o Tipo de controle do motor 77 5 (pagina 52) para £ 7.

NOTIFICACAO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale um equipamento de monitoramento térmico externo se um motor com uma corrente nominal de menos de 20% da corrente
nominal do inversor for conectado.

A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.




Classificacoes do inversor

Tensao de alimentagao trifasica: 380V...460V 50/60 Hz

Para motores trifasicos de saida 380V...460V

Motor Alimentacgao de linha (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho

Corrente de linha maxima Poténcia  Poténcia Corrente transitoria

A 2) Aparente  dissipada  Corrente Sl =

Poténcia indicada em Nominal 2[2
na placa (1) In

em380V  em 460V corrente 60s  2s

nominal

kW A A kVA W A A A
0,37 2.1 1,8 1,4 19,6 1,5 2,3 3,0 ATV310H037N4 Tamanho 1
0,75 3,5 3.1 2,5 28,8 2,3 3,5 4,6 ATV310HO075N4 Tamanho 1
1,5 6,5 54 4,3 51,0 41 6,2 8,2 ATV310HU15N4 Tamanho 2
2,2 8,8 72 5,7 65,5 55 8,3 11,0 ATV310HU22N4 Tamanho 2
3 111 9,2 7,3 80,2 71 10,7 14,2 ATV310HU30N4 Tamanho 3
4 13,7 11,4 9,1 102,7 9,5 14,3 19,0 ATV310HU40N4 Tamanho 3
55 21,3 14,3 11,4 141,5 12,6 18,9 25,2 ATV310HU55N4 Tamanho 3
7,5 26,6 22,4 17,8 203,9 17 25,5 34,0 ATV310HU75N4 Tamanho 4
11 36,1 30,4 24,2 294,7 24 36,0 48,0 ATV310HD11N4 Tamanho 4

(1) Essas classificagdes de poténcia sdo para uma faixa de frequéncia de chaveamento de 4 kHz, em operagao continua.
A faixa de frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 12 kHz.

Acima de 4 kHz, o inversor diminuira a faixa de frequéncia de chaveamento em caso de elevagéo excessiva de temperatura.
Desclassificagao deve ser aplicada a corrente nominal do inversor se a operagdo continua acima de 4 kHz for necessaria:
*10% de desclassificagao para 8 kHz
*20% de desclassificagdo para 12 kHz
(2) Requisitos de rede de corrente de linha:
*< 4 kW, corrente de curto-circuito de rede Isc < 5kA
*> 4 kW, corrente de curto-circuito de rede Isc < 22kA

NOTIFICACAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

O inversor sera danificado se operado acima da corrente nominal (In) por um periodo estendido

de tempo. O tempo de operacao nao deve exceder 60 sem 1,5 xIn,ou2sem2x In.

A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

Selecao do disjuntor e rede de energia de acordo com o Inversor

Inversor Disjuntor Contator Corrente nominal
ATV310H037N4e GV2MEQ7e LC1-D09%eeee 25A
ATV310H075N4e GV2MEO8e LC1-D0%eeee 4A
ATV310HU15N4e GV2ME14e LC1-D09%eeee 10 A
ATV310HU22N4e GV2ME14e LC1-D0%eeee 10 A
ATV310HU30N4e GV2ME16e LC1-D09%eeee® 14 A
ATV310HU40N4e GV2ME16e LC1-D0%eeee 14 A
ATV310HU55N4e GV2ME22e LC1-D09%eeee 25A
ATV310HU75N4e GV2ME32e LC1-D18eeee@ 32A
ATV310HD11N4e NCS100S340MAe LC1-D25e000 40 A




Dimensdes e pesos

ATV310HO037N4, ATV310HO075N4

/Af&
|

[ a b c G H H1 (4] B Peso
| ATV310H mm mm mm mm mm mm mM | barafusos kg
- - (pol.) (pol.) (pol.) (pol.) (pol.) (pol.) (pol.) (Ib)
72 130 130 60 118 143 5 0,8
ﬂ_l 037N4 (2,83) (5,12) (5,12) (2,36) (4,65) (5,63) (0,20) M4 (1,8)
= --_E 075N4 72 130 140 60 118 143 5 M4 0,8
(2,83) (5,12) (5,51) (2,36) (4,65) (5,63) (0,20) (1,8)
ATV310HU15N4, ATV310HU22N4
a b c G H H1 (%] Para Peso
ATV310H mm mm mm mm mm mm mm parafusos kg
(pol) (pol) (pol.) (pol) (pol.) (pol.) (pol.) (Ib)
U15N4 105 130 151 93 118 143 5 M4 1.1
(4,13) (5,12) (5,94) (3,66) (4,65) (5,63) (0,20) (2,43)
U22N4 105 130 151 93 118 143 5 M4 1,1
(4,13) (5,12) (5,94) (3,66) (4,65) (5,63) (0,20) (2,43)
ATV310HU30N4, ATV310HU40N4, ATV310HUS55N4
a b c G H H1 (4] B Peso
ATV310H mm mm mm mm mm mm mm parafusos kg
(pol) (pol) (pol) (pol) (pol) (pol) (pol.) (Ib)
U30N4 140 171 1561 126 157 184 5 M4 1,8
(5,51) (6,73) (5,94) (4,96) (6,18) (7,24) (0,20) (3,97)
U40N4 140 171 1561 126 157 184 5 M4 1,8
(5,51) (6,73) (5,94) (4,96) (6,18) (7,24) (0,20) (3,97)
140 171 151 126 157 184 5 1,8
USSN4 (5,51) (6,73) (5,94) (4,96) (6,18) (7,24) (0,20) M4 (3,97)
ATV310HU75N4, ATV310HD11N4
.I‘m
— )
a b G G H H1 (%] Para Peso
ATV310H mm mm mm mm mm mm mm | orafusos kg
|[ g (pol) | (pol) | (pol) (pol.) (pol.) (pol.) (pol.) (Ib)
150 220 171 130 210 232 5 3,7
_ U7oN4 (591) | 866) | 6,73) | (5.12) | 8.27) | (9.13) | (0,20) M4 (8,16)
4 D11N4 150 220 171 130 210 232 5 M4 3,7
(5,91) (8,66) (6,73) (5,12) (8,27) (9,13) (0,20) (8,16)
o o




Montagem

Montagem

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

* O painel do inversor deve ser devidamente aterrado antes de energizar.
» Utilize o ponto de conexao de aterramento fornecido como exibido na figura abaixo.

A falha em seguir essas instrugdes resultara em morte ou leséo grave.

A A PERIGO

ATV310HeeeN4 - PERIGO DE CONTINUIDADE DE ATERRAMENTO

Um dissipador de calor anodizado pode criar uma barreira de isolamento para a superficie de montagem. Certifique-se de
seguir as conexoes de aterramento recomendadas.
A falha em seguir essas instrugdées podera causar a morte ou leséo grave.

A A PERIGO

CHOQUE ELETRICO CAUSADO POR OBJETOS ESTRANHOS OU DANOS

Objetos estranhos condutores no produto ou danos podem causar tenséo parasita.
* Nao utilize produtos danificados.
» Evite que objetos estranhos, tais como lascas, parafusos ou cortes de fios entrem no produto.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesao grave.

Instale o inversor verticalmente, a £10 °.
Nao coloque-o proximo a elementos de aquecimento.

Deixe espaco livre suficiente para garantir que o ar necessario
para fins de resfriamento possa circular de baixo para cima do
inversor.

Espaco livre na frente da unidade: 10 mm (0,4 in.) minimo.

Quando a protecgao IP20 for adequada, é recomendado retirar a
tampa de protecao na parte superior do inversor, conforme
indicado abaixo.

Recomendamos que o inversor seja instalado em uma superficie
que dissipe calor.

A instalagao do inversor deve empregar arruelas e parafusos de
fixagdo em combinagao.




Montagem

Tipos de montagem

Montagem tipo A

Espaco livre > 10 mm (0,4 pol.) de cada lado, com a tampa de protecéo
encaixada. A montagem do tipo A é adequada para funcionamento do
inversor em temperatura ambiente menor ou igual a 55°C.

Quando a temperatura excede 55 °C, o a cobertura de protegédo na parte
superior deve ser removida para garantir o resfriamento.

Inversores montados lado a lado com as tampas de protecéo removidas.
A montagem do tipo B é adequada para funcionamento do inversor em
temperatura ambiente menor ou igual a 55°C.

Com esses tipos de montagem, os inversores com uma faixa de frequéncia de chaveamento de 4 KHz podem ser utilizados até
uma temperatura ambiente de 55°C.

Em temperaturas ambiente entre +55 °C e +65 °C:

* Remova as coberturas de seguranca na parte superior dos inversores

» Desclassifique a corrente em 2,2% para cada 1 °C de aumento de temperatura

» A faixa de frequéncia de chaveamento ajustara de acordo com a temperatura interna do inversor




Fiacao

Instrugcdes gerais

A A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO OU CHOQUE ELETRICO

» Segodes transversais de fio e torques de aperto devem obedecer as especificagdes fornecidas neste documento
* Nao utilize cabos multi-condutores se terminais olhais para qualquer conexao com uma tensao mais alta do que 25 Vac.

A falha em seguir essas instrucdes podera causar a morte ou lesao grave.

Mantenha os cabos separados de dispositivos que contém circuitos com sinais de nivel baixo (detectores, PLCs, aparatos de
medicao, video, telefone). Sempre cruze cabos de energia e controle em 90° se possivel.

Protegao de circuito e poténcia

Obedeca as recomendacgodes de tamanho de fios contidas nos codigos locais e padroes.
Antes de conectar a fiagao de bornes de poténcia, conecte o terminal de aterramento aos parafusos de
aterramento localizados abaixo dos terminais de saida. O inversor deve ser aterrado de acordo com os padroes
de segurancga aplicaveis.
Quando uma protecdo a montante através de dispositivo de corrente residual é exigida pelas normas de instalagdo, um dispositivo
do tipo A deve ser utilizado para os inversores monofasicos e do tipo B, para os inversores trifasicos. Escolha um modelo
adequado que integra:
+ Filtragem das correntes de alta frequéncia
+ Uma temporizagéo que evita desligamento devido a carga das capacitancias parasitas na energizagao. A temporizagao
nao é possivel para dispositivos 30 mA.
Neste caso, escolha dispositivos com alta imunidade contra desligamentos intempestivos, tais
como DDRs com protecdo contra fuga tipo Sl. Se a instalagédo possuir diversos inversores, fornega
um dispositivo de corrente residual por inversor.

A ADVERTENCIA

PROTEGAO INSUFICIENTE CONTRA SOBRECORRENTES

» Dispositivos de protecao de sobrecorrente adequadamente classificados devem ser utilizados.

» Utilize os disjuntores especificados no capitulo “Classificagdes de inversor”.

* N&o conecte o produto uma rede de alimentacao cuja corrente de curto-circuito de rede (ICR) ultrapasse o valor admissivel
especificado no capitulo “Classificagdes de inversor”.

A falha em seguir essas instrucdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Controle
Para os circuitos de controle e de referéncia de velocidade, é recomendado utilizar cabo blindado e trangado em passos entre 25 e

50 mm (1 e 2 pol.). Conecte a blindagem a terra.
A ADVERTENCIA

COMPORTAMENTO NAO INTENCIONAL DE ENTRADAS E SAIDAS

As funcgdes das entradas e saidas dependem do modo de operagao selecionado e das configuragdes dos parametros
correspondentes.

» Certifique-se de que a fiagao seja apropriada para as configuragoes.

» Somente inicie o sistema se ndao houver pessoas ou obstru¢gdes na zona de operagao.

* Ao comissionar, cuidadosamente execute testes para todos os estados de operacgao e situagdes de erro em potencial.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Comprimento dos cabos do motor

Por favor, utilize filtros de saida para comprimentos de cabo de motor protegidos mais longos do que 25 m (82 ft) e cabos
nao protegidos mais longos do que 50 m (164 ft). Para nUmeros de pegas acessorias, favor consultar o catalogo.




Fiacao

Aterramento do Equipamento

Aterre o inversor de acordo com as exigéncias dos codigos locais e nacionais. Um tamanho minimo de fio de 10 mm? pode ser
necessaria para satisfazer as normas sobre limitagao de corrente de fuga.

A A PERIGO

CHOQUE ELETRICO CAUSADO POR ATERRAMENTO INSUFICIENTE

O aterramento insuficiente causa o perigo de choques elétricos.

+ Aterre o inversor de frequéncia antes de energizar.

» Nao utilize conduites como condutores de aterramento de protecgao; utilize um condutor de aterramento dentro do conduite.
» A secéo transversal do condutor de aterramento de protegao deve obedecer aos padrdes aplicaveis.

* Nao considere os protetores de cabo como sendo condutores de aterramento de protegao.

A falha em seguir essas instrucdes resultara em morte ou lesédo grave.

A A PERIGO

ATV310HeeeN4 - PERIGO DE CONTINUIDADE DE ATERRAMENTO

Um dissipador de calor anodizado pode criar uma barreira de isolamento para a superficie de montagem. Certifique-se de
seguir as conexdes de aterramento recomendadas.
A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesado grave.

A A PERIGO

CHOQUE ELETRICO CAUSADO POR ATERRAMENTO INSUFICIENTE

Este produto possui uma corrente de fuga aumentada > 3,5 mA.

« Utilize um condutor de aterramento de protecdo com pelo menos 10 mm? (AWG 6) ou dois condutores de aterramento de
protegao com a segao transversal dos condutores alimentando os bornes de poténcia.

» Verifique a conformidade a todas as exigéncias das normas elétricas nacionais e internacionais, bem como todas as outras
regulamentacoes relativas ao aterramento de todo o equipamento.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesado grave.

e * Certifique-se de que a resisténcia de terra seja igual ou menor
) 8 do que 1 ohm.
Tive * Ao aterrar diversos inversores, & necessario conectar
=) : cada um deles diretamente, conforme é exibido na
figura a esquerda.
L
= | i i + Né&o faga um circuito de aterramento em malha e néo ligue os

cabos em série.

NOTIFICACAO

DESTRUICAO DEVIDO A TENSAO INCORRETA DA REDE DE ENERGIA
Antes de ligar e configurar o produto, verifique que ele seja aprovado para a tensao da rede de energia.
A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.




Fiacao

A ADVERTENCIA

PROTEGAO INSUFICIENTE CONTRA SOBRECORRENTES

» Dispositivos de protecao de sobrecorrente adequadamente classificados devem ser utilizados.
* Nao conecte o produto uma rede de alimentagao cuja corrente de curto-circuito de rede (ICR) ultrapasse o valor admissivel (1).

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

(1) o valor admissivel de classificagéo de corrente de curto-circuito do inversor é de 5kA para produtos até 4kW e 22kW acima de 4kW.

A A PERIGO

PERIGO DE INCENDIO OU CHOQUE ELETRICO

Para inversores < 4kW, o comprimento da parte desencapada dos fios que conectam os motores e inversores e ao resistor
de frenagem nao devem exceder 10 mm (0,4 pol.).

A falha em seguir essas instrucdes podera causar a morte ou lesdo grave.




Fiacao

Diagrama da fiagao geral
alimentacao trifasica de 380V...460V
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Bornes de poténcia

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instrugdes no capitulo “Antes de comegar” antes de realizar qualquer procedimento neste capitulo.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesado grave.

Os bornes de poténcia de linha de entrada e terminais de saida para o motor estéo localizados na parte inferior do inversor. Os
bornes de poténcia podem ser acessados sem abrir a armagao de fiagao se vocé estiver utilizando cabos de fios desencapados.

Acesso aos bornes de poténcia
Acesso aos bornes se vocé estiver utilizando cabos de fios desencapados

e

iy

-




Bornes de poténcia

Acesso aos bornes se vocé estiver utilizando terminais em anel

Caracteristicas e fungdes de bornes de poténcia

Borne

Funcao

Para ATV310

L

Terminal de aterramento

Todas as classificagdes

R/L1-S/L2 -T/L3

Terminal de entrada de energia

Todas as classificagoes

PA/+

Terminal de resistor de frenagem (Barramento DC + Saida)

ATV310HU15N4... ATV310HD11N4

PB

Terminal de resistor de frenagem

ATV310HU15N4... ATV310HD11N4

U/m1 - ViIm2 - WiT3

Terminal de fiagao do motor

Todas as classificagoes




Bornes de poténcia

Disposi¢cao dos bornes de poténcia
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Tamanho Torque de
a l}?én\::{]gg fio recomendado de fio aperto (3)
ATV310H | 8P e )
N-m
m¢ (AWG) m? (AWG) (Ib.in)
037N4 0,8~1
oreNg | 15725 (16=14) 2,5 (14) (7.1289)
Tamanho Torque de
I'_I'armalngo fi recomendado de fio aperto (3)
ATV310H | 2P 'Ca‘(’% eftio )
N-m
- (R m? (AWG) (Ib.in)
U15N4 0,8~1
Uoong | 15725 (16~14) 2,5 (14) (7.1889)
Tamanho
a ILaércgrgg fio| recomendado de fio Torque de
ATV310H |3P 0 ) aperto (3)
m? (AWG) m? (AWG) N-m Ib.in)
U30N4 1,5~4 (16~12) 2,5 (14) 1914
U40N4 | 2.5~4 (14~12) 4(12) (106 2 12.4)
U55N4 4(12) 4(12) ’ ’
Tamanho Tar?jar:jhod i Torque de
ica io| recomendado de fio
ATV310H ap"ca‘(’f)' de fio ® aperto (3)
m? (AWG) o N'm (Ib.in)
U75N4 | 6~10 (10~7) 10 (7) 22~24
D11N4 10 (7) 10 (7) (19,52 21,2)

PA/+ ‘ PB ‘ u/T1 ‘ V/T2 ‘ w/T3 ‘

(1) O valor em negrito corresponde a bitola minima do fio para garantir a seguranca.

(2) cabo de cobre de 70°C (tamanho de fio minimo para uso classificado).

(3) Recomendado para o valor maximo.

Chave(s) recomendada(s)

Para fiagcao de terminal de inversor < 5,5 kW, uma chave Phillips PH1 (® 4,5) é recomendada.
Para fiagao de terminal de 7,5kW e 11 kW , uma chave Phillips PH2 (® 6) € recomendada.
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Bornes de controle

Mantenha os circuitos de controle longe dos cabos de energia. Para os circuitos de controle e de referéncia de velocidade, &
recomendado utilizar cabo blindado e trangado em passos entre 25 e 50 mm (1 e 2 pol.). Conecte a blindagem a terra conforme
delineado na pagina 24.

Acesso aos bornes de controle

Para acessar os bornes de controle, abra a tampa.
Observagao: Para informagdes a respeito das fungdes do botdo HMI, consulte “descricdo de HMI” na pagina 28.

E possivel travar a tampa
com um selo de chumbo.

Disposi¢éo dos bornes de controle

R1A Contato normalmente aberto (NO) do relé
_ _ R1B Contato normalmente fechado (NC) do relé
|'$":D':D| |'$"~]-:'(J-:'(-L'l R1C Pino comum do relé
4m0 =z >z COM Comum das entradas e saidas analdgicas e logicas
e [I= X Al1 Entrada Analogica
5V Alimentagao de +5VDC fornecida pela Saida
AO1 Analodgica do inversor
LO+ Saida Loégica (coletor)
IO IGI [D| LO- Comum da Saida Logica (emissor)
. = - o v > | RJAS COM Comum das ent_radas e saidas analdgicas e légicas
o o R s e R ] L1 Entrada Analégica
o + LI2 Entrada Loégica
LI3 Entrada Légica
L4 Entrada Légica
+24V  Alimentacao de +24 VDC fornecida pelo inversor
RJ45 Rede Modbus ou interface do painel de exibigdo remoto.
Bornes de controle Tamanho aplicavel de fio (1) Torque de aperto (2)
ATV310 mm? (AWG) N-m (Ib.in)
R1A, R1B, R1C 0,75a 1,5 (18 a 16)
— 0,5a0,6 (4,4 a5,3)
Outros terminais 0,14 21,5 (26 a 16)

(1) O valor em negrito corresponde a bitola minima do fio para garantir a seguranca.
(2) Recomendado para o valor maximo.

Chave(s) recomendada(s)
O borne de controle requer uma chave Phillips PHO (®3).
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Bornes de controle

Caracteristicas e fungdes dos bornes de controle

Terminal

Funcéo:

Caracteristicas Elétricas

R1A

NENHUM contato do relé

R1B

NC contato do relé

R1C

Pino comum do relé

Capacidade minima de chaveamento:
*5mApara24V ——

Capacidade maxima de chaveamento:
* em carga indutiva (cos ¢ =0,4 e LIR =7 ms):
2Apara250V ~ e 30V ==

em carga resistiva (cos ¢ =1 e L/R=0):

3Apara250V ~,4Apara30V =

tempo de resposta: 30 ms maximo.

COM

Comum das entradas e saidas analogicas e logicas

Al

Entrada analégica de corrente ou tensao

resolugao: 10 bits

precisao: £ 1% a 25 °C (77°F)
linearidade: + 0,3% (de escala completa)
tempo de amostragem: 20 ms + 1 ms

Entrada de tensao analégica0a+5Vou0Oa+ 10V
(tensdo maxima de 30 V) impedancia: 30 kQ
Entrada de corrente analdgica x a y mA, impedancia: 250 Q

5V

Fonte de energia para potencidmetro de referéncia

precisao: £ 5%
corrente maxima: 10 mA

AO1

Saida analégica de corrente ou tensao

resolugao: 8 bits

precisao: £ 1% a 25°C (77°F)
linearidade: *+ 0,3% (de escala completa)
tempo de amostragem: 4 ms (max. 7 ms)

Saida de tensao analogica: 0 a +10 V (tensdo maxima +1%)

impedancia de saida minima: 470Q

Saida de corrente analdgica: x a 20 mA

impedancia de saida maxima: 800Q

LO+

Saida logica

tensdo: 24 V (maximo 30 V)

impedancia: 1kQ, maxima de 10 mA (100 mA em coletor aberto)
linearidade: £ 1%

tempo de amostragem: 20 ms + 1 ms.

LO-

Comum da Saida Logica (emissor)

L1
LI2
LI3
LI4

Entradas logicas:

Saidas logicas programaveis
« alimentacao de energia de +24 VDC (maxima 30 V)

* impedancia: 3.5 kQ

estado: 0 se <5V, estado 1 se > 11V em logica positiva

estado: 1 se <10V, estado 0 se > 16 V ou desligado
(ndo conectado)

em loégica negativa

tempo de amostragem: <20 ms + 1 ms.

+24V

alimentagao de +24 VDC fornecida pelo inversor

+24 VDC -15% +20% protegido contra curtos-circuitos e
sobrecargas.
Corrente maxima de cliente disponivel: 100 mA
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Bornes de controle

Diagramas de conexao de controle

O parametro 7/ 7 de tipo de entrada légica (pagina 47) é utilizado para adaptar a operagao das entradas de logica a tecnologia das
saidas de controladores programaveis.

» Configure o parametro para 7/ £/ para operagao de Fonte.
» Configure o parametro para 7// para operagao de Sink interna.
» Configure os parametros para /7 para operagao de Sink externa.

Observagao: A modificagdo sera levada em consideragado somente na préxima vez que o controle for ligado.

Fonte - utilizando alimentagao externa Sink - utilizando alimentacao externa
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A ADVERTENCIA

OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

* Se a funcdo de Entrada légica tipo 203 estiver configurada para “01” ou “02”, ndo conecte o terminal “0 V” a terra ou aterramento de protegéo.
* Evite a ocorréncia de aterramento acidental de entradas digitais configuradas para logica sink, causado, por exemplo, por danos aos cabos de sinal.

* Siga todos os padrdes e diretrizes aplicaveis, tais como NFPA 79 e EN 60204 para o controle adequado das praticas de aterramento de circuito
de controle.

A falha em seguir essas instrugées podera resultar em morte, leséo grave, ou danos ao equipamento.

A ADVERTENCIA

OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

* Na&o utilize um PLC para comandar a entrada légica do inversor em modo sink.
* Se este comportamento for necessario, entre em contato o Escritério Schneider para informagdes adicionais.

A falha em seguir essas instrugées podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.
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Compatibilidade Eletromagnética

Compatibilidade eletromagnética (EMC), Fiagao

Requisitos EMC para o gabinete de controle

Medidas EMC

Obijetivo

Utilize placas de fixagdo com boa condutividade elétrica, conecte grandes areas de superficie de pegas
de metal, remova tinta de areas de contato.

Boa condutividade devido a
um grande contato de
superficie.

Aterre o gabinete de controle, a porta do gabinete de controle e a placa de fixagdo com tiras de
aterramento ou fios de aterramento. A segao transversal do condutor deve ser de pelo menos 10 mm 2
(AWG 8).

Reduzir emissdes.

Encaixe dispositivos de chaveamento, tais como contatores de poténcia, relés ou valvulas solenoides com
unidades de supressao de interferéncias ou supressores de arco (por exemplo, diodos, varistores, circuitos
RC).

Instale componentes de poténcia e controle os componentes separadamente.

Reduzir a interferéncia muatua.

Cabos protegidos.

Medidas EMC

Objetivo

Conecte grandes areas de superficie de blindagens de cabos, utilize bragadeiras de cabos e tiras de
aterramento.

Utilize bracadeiras de cabos para conectar uma grande area de superficie das blindagens de todos os
cabos protegidos a placa de fixagao na entrada do gabinete de controle.

Reduzir emissoes.

Aterre blindagens de fios de sinal digital em ambas as extremidades, conectando-as a uma grande area
de superficie ou através de borneiras condutoras.

Reduzir a interferéncia que
afeta os fios de sinal, reduzir
emissoes

Aterre as blindagens de fios de sinal analégico diretamente no dispositivo (entrada de sinal); isole a
blindagem na outra extremidade do cabo ou aterre-a através de um capacitor (por exemplo, 10 nF, 100 V
ou mais alto).

Reduzir malhas de
aterramento devido a
interferéncia de baixa
frequéncia.

Utilize somente cabos de motor protegidos com malha de cobre e uma cobertura de pelo menos 85%,
aterre uma grande area de superficie da blindagem em ambas as extremidades.

Desviar correntes de
interferéncia de forma
controlada, reduzir emissdes.

Instalagdo de Cabos

Medidas EMC

Objetivo

Nao passe cabos tipo fieldbus e fios de sinal em um unico duto de cabo junto com as linhas com tensdes DC e
AC de mais de 60 V. (Cabos tipo fieldbus, linhas de sinal e linhas analégicas podem estar no mesmo duto de
cabo)

Recomendagcéo: Utilize dutos de cabos separados, com pelo menos 20 cm de distancia.

Reduzir a interferéncia muatua.

Mantenha os cabos o mais curto possivel. Ndo instale malhas de cabos desnecessarias, utilize
cabos curtos a partir do ponto de aterramento central no gabinete de controle para a conexao de
aterramento externo.

Reduzir a
interferéncia
capacitiva e indutiva.

Utilize condutores de ligagao equipotencial nos seguintes casos: instalagdes em areas amplas,
diferentes alimentagdes de tensao e instalagao por varios prédios.

Reduzir a corrente na
blindagem do cabo,
reduzir emissoes.

Utilize condutores de ligagao equipotencial com fios finos.

Desviar correntes de
interferéncia de alta
frequéncia

Se o motor e a maquina nao estiverem condutivamente conectados, por exemplo por uma flange isolada
OuU uma conexao sem contato de superficie, vocé deve aterrar o motor com uma tira de aterramento ou
fio de aterramento. A secao transversal do condutor deve ser de pelo menos 10 mm 2 (AWG 6).

Reduzir emissdes,
aumentar a imunidade.

Utilize par trangado para a alimentacao DC.
Para entradas analogicas e digitais, utilize cabos torcidos com uma inclinagéo entre 25..50 mm (1...2 pol.).

Reduzir a interferéncia que
afeta os cabos de sinal, reduzir
emissoes.

Fonte de energia

Medidas EMC

Objetivo

Opere o produto em rede de energia com ponto neutro aterrado.

Permitir a efetividade do
filtro de rede de energia.

Para raios se houver um risco de sobretensao.

Reduzir o risco de danos
causados por
sobretensao.
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Lista de Verificagdo Antes de Ligar

Instalagdo Mecanica

Verifique a instalagdo mecanica do inversor de frequéncia completo:
Etapa |Acgéo
1 A instalagédo atende aos requisitos de distancia especificados?
2 Vocé apertou todos os parafusos de fixagcdo com torque de aperto especificado?

Instalagao elétrica

Verifique as conexdes elétricas e o cabeamento:

Etapa |Acgéo

1 Vocé conectou todos os condutores de aterramento de protegao?

2 O disjuntor tem a classificagé@o correta? Consulte a pagina (tableau ajouté en Safety page
10, dans les drive ratings).

3 Vocé conectou ou isolou todos os fios nas extremidades dos cabos?
Vocé conectou adequadamente e instalou todos os cabos e conectores?

5 Todas as cores dos bornes plugados e marcagodes correspondem as cores € marcagoes do
bloco de controle?

6 Vocé conectou devidamente os fios de sinal?

Coberturas e Vedacgdes

Certifique-se de que todas as coberturas e vedagdes do gabinete de controle estdo devidamente instalados para atender ao grau

necessario de protegéo.
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Configuragéao de fabrica

Configuragdes de fabrica do inversor

O ATV310 é configurado de fabrica para as condigdes de operagao mais comuns (classificagdo do motor de acordo com a
classificagao do inversor):
» Exibigao: inversor pronto (- - ZZ) com motor parado e frequéncia do motor enquanto em funcionamento.
» Adaptagao automatica da rampa de desaceleragao na eventualidade de sobretensao na frenagem
* Nenhuma reiniciagdo automatica apés uma falha ser detectada é autorizada
» Entradas logicas:
- LI1: para frente (controle transicional de 2 fios)
- LI2, LI3, LI4: nenhuma designagao
+ Saida logica: LO1: nenhuma designacao
» Entrada analégica: Al1 (0 a + 5 V) referéncia de velocidade
* Relé R1: falha como configuragao padrao. R1A abre e R1B fecha quando uma falha é detectada ou nenhuma tensao de linha
esta presente.
+ Saida analégica AO1: nenhuma designacéao

Cédigo Descrigao Valor Pag.
5 1 Frequéncia de motor padrdao | 50 Hz 52
04 Tensdo de motor classificada | 380 V 52
5000 Aceleracao 3s 60
5007 Desaceleracao 3s 60
52 0 Velocidade Baixa 0 Hz 84
52 2 Velocidade Alta 50 Hz 85
175 Tipo de controle do motor Padrao U/F lei 52
e/ Compensacgao de IR 100% 53
040 Corrente térmica do motor ?gual a corrente nominal do motor (valor determinado pela classificagao do 89

inversor)

5041 Correqtg de injegdo DC corrente do inversor classificada 0,7 x, por 0,5 segundos. 63

automatica

/5 Frequéncia de chaveamento | 4 kHz 54

Se os valores acima forem compativeis com a aplicagao, o inversor pode ser utilizado sem alterar as configuragoes.
Diagrama de fiagao de fabrica do inversor
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(1) Contatos de relé R1, para indicagao remota do status do inversor.

(2) Interno + 24 V ¢ Se uma fonte externa for utilizada (+ 30 V ¢ maxima), conecte o 0 V da fonte ao terminal COM, e nao utilize o
terminal + 24 V ¢ no inversor.

(3) Potencidometro de referéncia SZ1RV1202 (2.2 kQ) ou similar (10 kQ maximo).

(4) Para Frente.
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Funcdes Basicas

Relé de status, destravamento

O relé de status R1 é energizado quando a poténcia do inversor é aplicada sem falha detectada. Ele desenergiza na eventualidade
de uma falha detectada ou quando a poténcia do inversor € removida.

O inversor ¢ reiniciado ap6s uma falha
detectada:
» desligando o inversor até que o display desaparega completamente, entao ligando-o novamente.
» automaticamente quando a “reiniciagao automatica” estiver habilitada, menu de deteccao de falhas 447 -, Parametro de
reiniciagao automatica 4 /7. 7 (pagina 86) configurado para 7/
+ através de entrada logica quando esta entrada é designada para a fungao “reiniciagao do inversor”, menu de deteccao de
falhas 547 -, Designagéao de reiniciagao de falha detectada
54 ! (pagina 86) configurado para LeH.
+ utilizando a tecla “execugao” no inversor para resetar a falha da segao. Consulte o par@metro Resetar todas as falhas
anteriores detectadas através de tecla Execugéao 4 /4 (pagina 92).

Deteccao térmica do inversor

Detecgao térmica € fornecida por uma sonda PTC embutida no moédulo de poténcia.

Ventilacao do inversor

Classificagboes até 0,75 kW (1 HP) nao incluem um ventilador. Outras classificagbes contém uma ventoinha de refrigeragéao
embutida. Ha dois modos de execugdo da ventoinha de refrigeragéo: no primeiro, a ventoinha funciona quando o inversor esta em
funcionamento; no segundo, a ventoinha funciona quando o estado térmico do inversor requer ventilagdo. A ventoinha funciona
quando o estado térmico do inversor requer ventilagao.

Deteccéao térmica do motor

Funcéo:
Detecgéo térmica calculando o I%.

Observagao: A memo de estado térmico do motor retorna a zero quando a poténcia do inversor ¢ sujeita a ciclos. Se o Parametro
Memo do estado térmico do motor 5 7 4 7 (pagina 89) néo estiver configurado para 7/

NOTIFICACAO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

O estado térmico do motor nao é salvo quando o inversor esta desligado.
Quando o inversor esta ligado, ele ndo esta ciente do estado térmico do motor ou motores conectados.
Para habilitar o monitoramento de temperatura correta dos motores, instale um sensor de temperatura externo para cada motor.

A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

NOTIFICACAO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale o equipamento de monitoramento térmico externo sob as seguintes condigdes:

* Se um motor com uma corrente nominal de menos de 20% da corrente nominal do inversor for conectado.
» Se vocé utilizar a fungdo de Chaveamento do Motor.

* Se varios motores forem conectados ao mesmo inversor.

A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.
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Programacgao

Descricdao de HMI

Funcdes do display e teclas

9 1

0 11
k A |

8 7*&‘: l
; | ’

o

Ty

LEEBEEEEEJ

PODbPE

9.

10.
11.
12.

LED de Valor (a) (b)

LED de Carga

LED Unitario (c)

Botao ESC: Sai de um menu ou parametro, ou aborta o

valor exibido para retornar ao valor anterior na memoria.

Na configuracéo LOCAL, pressionar o botao ESC por 2 s

troca entre os modos de controle / programagcao.

Observagao: Na configuragdo LOCAL, os trés LEDS 9, 10, 11

estao piscando simultaneamente no modo de programagéao e

estéo funcionando como Led chaser no modo de controle.

botdo de PARADA/RESET: para o motor (pode estar

escondido pela porta se a fungao estiver desabilitada).

Importante: Consulte as instrugdes para a remogéao da

tampa “EXECUGAO/PARADA”.

Botso de EXECUCAO: Inicia a execugdo em

configuragao LOCAL e em configuragdo REMOTA se a

fungao estiver configurada (pode estar escondido pela

porta se a fungao estiver desabilitada).

Jog Dial

- Age como um potenciémetro em modo local em

configuragao LOCAL e em configuragdo REMOTA se a

funcao estiver configurada.

- Para navegagao quando girado em sentido horario ou no
sentido anti-horario

- E selegao / validagdo quando pressionado ENT

Esta acao é representada pelo simbolo a direita. _

Botdo MODO

Troca entre os modos de controle / programagao.

Pressionar o botao MODO por 3 s troca entre as

configuracbes REMOTA/LOCAL.

LED de modo de CONFIGURAGCAO (b)

LED de modo de MONITORAMENTO

LED de modo de REFERENCIA

Quatro displays de 7 segmentos

Observagao: Na configuragdo LOCAL, os trés LEDS 9, 10, 11 estdo piscando simultaneamente no modo de programacgéo e estao

funcionando como Led chaser no modo de ¢

ontrole.

(a) Se iluminado, indica que um valor é exibido, por exemplo, £ 5 é exibido para “0,5”.
(b) Ao alterar um valor, o LED de modo de Configuracao e o LED de valor estdo constantemente ligados.
(c) Se iluminado, indica que uma unidade é exibida, por exemplo, AMP ¢ exibido para “Amps”.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Exibicao Remoto se a configuracao do par:

7

Somente configure este parametro para 7 7
A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

A funcgéo de parametro de Prioridade da tecla de parada 4 0 5 desabilita as teclas de Parada do inversor e do Terminal de
ametro for 7 7.
se vocé implementou funcdes de parada alternativas apropriadas.
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Programacgao

Controle Remoto

Operagao remota e programacao por HMI é possivel utilizando a pega de terminal de exibigao opcional VW3A1006. As
dimensdes da pega de terminal de exibigao sédo 70 mm (2,76 pol.) x 50 mm (2,76 pol.).

REF Value
MO
CONF Unit

MODE Fy
ENT

=@

Observagéo: Configure o terminal de exibicdo remoto com:
-Taxa Modbus = 19,2 Kbps, (consulte 77/ 7, pagina 93 )
- Formato Modbus = 8E1, 8 bits, paridade uniforme, 1 bit de parada (consulte 7% 7, pagina 93).




Programacgao

Primeira ativacao

Na primeira ativagao vocé é requerido a configurar Frequéncia Padrdao do Motor 7 7 / (pagina 52). Da préxima vez em que a
poténcia € aplicada - -7 77 aparece. A selegao do modo de operagao e entdo possivel utilizando a tecla MODO ou JOG conforme
detalhado abaixo.

Estrutura dos menus

Acesso aos menus e parametros & possivel através do Modo de referéncia (r E F-) (pagina 35), Modo de monitoramento (4 7 7+)
(pagina 35) e Modo de configuracao (L On F) (pagina 41). A mudanca entre esses modos € possivel a qualquer momento
utilizando a tecla MODO ou Jog Dial no teclado. A primeira pressionada na tecla de MODO move da posigao atual para o topo da
ramificagao. Uma segunda pressionada muda para o préoximo modo.

MODO REMOTO MODO LOCAL
B = R b
7] E—-G' 2s x[ —oal;
e & Ll g%) e |©

as (._.-.j FREQUENCIA
e = REAL _
s 3.4 : =
- &
e © ©

ki X

[REFERENCIA DE VELOCIDADE] [MONITORAMENTO] [CONFIGURAGAQ]
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Estrutura das tabelas de parametros

A estrutura da tabela de parametros, submenus, menus, secional e modo é exibida abaixo.

Observagéo: Parametros que contenham o sinal c J na coluna de cédigo podem ser modificados com o inversor em funcionamento ou
parado.

Exemplo:

Modo de Configuragao - Menu Completo (COMPLETO)

o : ®

Codigo Nome/Descrigéo Ajuste Configuragao de
faixa fabrica
3 = Fe=——
500 - Menu de fungao (7 )
@* 400 - Menu de controle 4—
@ » 408 [1 Designagéo de local forgado M 4—@ e
@ » 00 [J No 4—
L IH O uin
LZH O L2n
L 3H [0 L3h
LHH O Lan
1. Nome do modo 6. Cadigo de valor
2. Nome da secéo, se houver 7. Nome do menu
3. Cédigo de menu em exibigédo de 4 digitos, 7 segmentos, 8. Nome do submenu

“

seguido de um “-

9. Descrigcado do parametro
4. Codigo de submenu em exibigédo de 4 digitos, 7

segmentos, se houver 10. Valor(es) possivel(is) / estado do parametro, se houver

5. Cédigo de parametro




Tabela de compatibilidade de fungdes

N
'\ —_~
© ~
£ -~ @
[@)] O ©
S o| <= ~
- —~ | © R N
© ) 3 © 0 o
e S © o e —~ ®©
© © ®© D S QS £
> (= £ 0 97'0 © g
2 D 2 L °® c o
E | o S RSe) ) =
o) o 2 9 . © ® ©
o | = o | O N} o I3
) o k=) ) L) ~ 5
oY 9] ) © Q7 S £
O 3 o L0 k)
S 5 o S s o & S
8 S @ [ @ S 3 < Q
k) ] g c S © © ©
o S o = S e o ke
i<} o) g ..g ] S o o
2| &l S| 2| Pe | & g
Velocidade pré-configurada (pagina 72) T
Regulador de Pl (pagina 66) o
Operacgao de jog (pagina 64) | @® <«
Auto injecao de DC (pagina 63) T 0
“Catch on the fly” (religamento c/ retomada <«
de velocidade) (pagina 87)
Parada rapida (pagina 62) 0
Parada por inércia (pagina 62) <« T <«

El Fungdes incompativeis Funcdes compativeis I:l Nao aplicavel

A funcao indicada pela seta tem prioridade sobre a outra.

‘ — [ T | Funcées prioritarias (funcées que ndo podem estar ativas ao mesmo tempo)

As fungdes de parada tém prioridade sobre comandos de partida.
Referéncias de velocidade por comando légico tém prioridade sobre as referéncias analédgicas.
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Modo de Referéncia rEF

Utilize o modo de referéncia para monitorar e se o controle local estiver habilitado (Canal de referéncia 1 % £/ /péagina 58 = / 7 3),
ajuste o valor de referéncia real girando o jog dial.
Quando o controle local esta habilitado, o jog dial do HMI age como um potencidmetro para alterar o valor de referéncia para
cima e para baixo dentro dos limites pré-configurados por outros parametros (512.0 e 512.2). Nao ha necessidade de pressionar
a tecla ENT para confirmar a alteragao da referéncia.
Se 0 modo de comando local estiver desativado, utilizando Canal de comando 1 + Z 77 pagina 59, somente valores e unidades de
referéncia sao exibidos. O valor sera “somente leitura” e nao pode ser modificado pelo jog dial (a referéncia ndo é mais fornecida

pelo jog dial, mas por um Al ou outra fonte). A referéncia real exibida determinada pela escolha feita no Canal de referéncia 1 4

pagina 58.

Arvore organizacional

(1) Determinada pelo canal de referéncia
ativo. Valores possiveis:

[ole] |
1
my
Tl
|
-
-
+

HOo2 1 “
Y3
g0 ESC
59.11
B0E [ ] l
ol (1) |- |enT
(2) 2souESC s I| o
[

ESC
Valor de pardmetro exibido e unidade do ENT N
diagrama sao fornecidos como exemplos. E c |3 L Jhe ;’:. HE -~ LI

(] I “log=—0olL__— —|® Valor - Unidade
(2)
I Cédigo I Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragao de fabrica |
4o [ Valor de referéncia externa LW aEOiER -

™

c ) Referéncia de frequéncia visivel se o canal de referéncia ativo é de exibi¢do remota.
m Canal de referéncia 1 4/ Z// (pagina 58) configurado para /5 7.

ou Referéncia de local forgado % £/ 5 (pagina 59) configurada para /& 7.

Este parametro permite a modificagéo da referéncia de frequéncia com o jog dial.
Visibilidade determinada pelas configuragées do inversor.

403 1 Entrada analégica virtual Ua Vi CoEer e
c ) parémetro 5 /72

Este parametro permite a modificacao da referéncia de frequéncia por entrada analégica.

m Canal de referéncia 1 % £/ /(pagina 58) configurado para /4 7
ou Referéncia de local forcado 7 £/ 7 (pagina 59) configurada para /4 7
ou referéncia manual de PID 55 /5 (pagina 68) configurada para /=,
Visibilidade determinada pelas confiquracdes do inversor.
8o [ Referéncia de velocidade 5 12.Ovalor de parémetro- -
5 |2, Zvalor de parametro
Referéncia de frequéncia real. Este parametro € em modo somente leitura. Visibilidade
ai determinada pelas configuragdes do inversor.
E3 O  Terminal de entrada analogica
O Exibicao remota
I64 O  Modbus )
183 O Display integrado com Jog dial
53 11 [ Valor de referéncia PID interno 0a100% -

C) Este parametro permite a modificacado da referéncia interna de PID com o jog dial.
m Visibilidade determinada pelas configuracdes do inversor.

805 [ Valor de referéncia de PID 0a100%

Este parametro € o valor de referéncia de PID expresso como um %.

Nao é necessario pressionar a tecla ENT para confirmar a modificagcao da referéncia.

() Parametro que pode ser modificado durante a operacao ou quando parado.

7
o
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Modo de monitoramento MOn

Quando o inversor estiver funcionando, o valor exibido € de um dos parametros de monitoramento. O valor padréo exibido é a
Frequéncia de saida do motor 772 (pagina 35).

Enquanto o valor do novo parametro de monitoramento desejado esta sendo exibido, pressione o botao jog dial ume segunda vez
para exibir a unidade.

Arvore organizacional

=
: T - o,
IR TR
* /0_1_|_l_+o£.a .
gl ‘-"'-":'|n"=?5|' I|G
g_1\:|'- l-+0£.-ﬂ S i ﬁ'— ﬁl E L o
[5oa%=8 =0 = §FE-d
T . @
(=] —— 0 — O [ ]
IR = ITETN
Unidades -1+ o
E E--'_'""Edevalores E 5_-;.5|g%§| 4]
J o _
 ERTT A —
N ENT ol I|"'I+D‘En o
_ 5 .
© #3047
- +
4 H}llz%ﬁ?ﬁ 55.5|:% $Fe- 2 3_1551-:+|3§§|9455|;
- +
S80I 8 el 2 gpE L T
- + ENT. @) 0_1 l+0 Lo L, » o o
— . g ¥ =L
TR e IR M I EERET e BT S —
a - o g e E-or . o o
=t I Wl R 5
mr_ g . T o o gl 5|5|O%2| L.'_|.
"Esl:lo m 3. 0_1 1+° e O o
- - mr,
=S N
=i L 5[15 -I+2§“I 5
= I 1T T -
= I = Sk T -
- +
=i S g : -ljz;‘;m b
S BTN el PG I e
2_1\:. I}:’Uﬂ.ﬂ -
2 1‘ I|o'e?8| |c
- +
L
IEET] = I N
L:-_ l+o£..<: a
IEE = | lo
+
r'al 9919 |Oi:z§| 5'r'r|:
+
(1) Determinada pelo canal de referéncia ativo. Valores l/a/ore; e unidades de parametro exibidos do diagrama sdo
possiveis: fornecidos como exemplos.
Y07
403

(2) 2souESC
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Modo de monitoramento MOn

Codigo

| Nome/Descrigéo Unidade I

qHoc

0

[ Valor de referéncia externo Hz

Terminal de exibi¢cao externo ou modo de forga local configurados. Referéncia de local forcado 727 5
(pagina 59) configurada para /5 7 e Designacéo local forcado 4 7/ A (pagina 59) nao é 7/ 2.

Exibe a referéncia de velocidade real que vem do terminal de exibicao remoto. Este valor nio € visivel na
configuragéo de fabrica.

q4o4

0

' Entrada analégica virtual

%

Terminal de exibicdo embutido ou modo de forca local configurados. Referéncia de local forcado 74 5
(pagina 59) configurada para /5 7 e Designacao local forcado 4/ A7 (pagina 59) ndo é 7 . Exibe a
referéncia de velocidade real que vem do jog dial. Este valor ndo é visivel na configuragao de fabrica.

BO | (J Referéncia de velocidade Hz
Referéncia de frequéncia real

goe ' Frequéncia de saida Hz
Este parametro fornece a velocidade estimada do motor. Ele corresponde a frequéncia estimada do motor
(no eixo do motor). Em Tipo de controle do motor padrao £/ 7 (pagina 52), Frequéncia de saida 747 &
igual a frequéncia de estator do motor.
Em tipo de controle do motor 7/ 5 selegéo de tipo de controle do motor de alto desempenho /77 (pagina
52), Frequéncia de saida 4 7 7 é igual a frequéncia correspondente a velocidade estimada do motor.
Faixa: -400 a 400 Hz

603 ' Corrente do motor A
Estimativa da corrente efetiva do motor (saida do inversor) das medigoes de corrente de fase com uma precisao
de 5%.
Durante a injegado de DC, a corrente exibida € o valor maximo de corrente injetada no motor.

804 A Erro de PID &
Visivel somente se a fungao PID estiver configurada [Designacao de feedback de PID 5 5. 7/ (pagina
66) configurada para £ 7]. Consulte o digrama do PID na pagina 65.

BO05 3 Feedback de PID %
Visivel somente se a fungao PID estiver configurada [Designacao de feedback de PID 5 5. [/ [/ (pagina
66) configurada para £/ 7). Consulte o digrama do PID na pagina 65.

BOE 1 Referéncia de PID %
Visivel somente se a fungao PID estiver configurada [Designacgao de feedback de PID 5 5. [/ (pagina
66) configurada para £/ 7). Consulte o digrama do PID na pagina 65.

801 [ Tens3o principal v
Tenséo de linha do ponto de vista do barramento de DC, com o motor em funcionamento ou parado.

80H 1 Estado térmico do motor %
Exibe o estado térmico do motor. Acima de 118%, o inversor exibe (pagina 97) Falha de sobrecarga do motor ~ 7/ 7

aog ] Estado térmico do inversor *
Exibicdo do estado térmico do inversor. Acima de 118%, o inversor exibe (pagina 97) Falha de ]
sobreaquecimento do motor ~ 2/ //

810 ' Poténcia da saida %

O parametro exibe a razao entre “poténcia estimada do motor (no eixo) versus classificagao do inversor”.

0

Parametro que pode ser modificado durante a operacéo ou quando parado.
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Modo de monitoramento MOn

Cédigo | Nome/Descrigdo

811

oo
o o
o o 5y
o ooy
oo fi s
—o il
o ooy
o o (s
o o iy

oo fi
oo sy

J Status do produto

Oooooooaog

ood

Este parametro mostra o estado do inversor e motor.

Inversor pronto

Inversor em funcionamento, o ultimo digito de 6 segmentos a direita do codigo também indica diregao e
velocidade

Aceleragao,o ultimo digito de 6 segmentos a direita do cédigo também indica direcdo e velocidade
Desaceleragao, o ultimo digito de 6 segmentos a direita do cédigo também indica diregao e velocidade
Frenagem de injecdo de DC em andamento

Estado de limitagao de corrente, digito de 4 segmentos pisca

Controle de parada por inércia

Desaceleragao auto adaptada

Parada controlada na perda de fase da rede

Auto ajuste em andamento

Estado de parada rapida

Estado de poténcia sem linha. Quando a pega de controle é energizada através do conector RJ45 e nédo
ha tensao de linha e nenhum comando de execugao presente.

Inversor estd em funcionamento e utilizando a velocidade de recuo

Configuragao remota

Configuragao local
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Modo de monitoramento MOn

Codigo Nome/Descrigéo Unidade
900- Menu de fungao
Parametros de 900- ndo podem ser selecionados para monitoramento.
o [ Estado de entradas légicas LI1 a LI4 -
Pode ser utilizado para visualizar o estado de 4 entradas logicas
Estado1|"1 l"1 oo T
I I I | I |
-- - - t—--4 F——
I I I I I | I |
Estado 0, . _ _ Lo L -4 L -4
LM LI2 LI3 LI4
Exemplo acima: LI1 e LI3 estédo em 1; LI2 e LI4 estdo em O
o2 ' Estado de da Saida Logica LO1 e Relé R1 :
Pode ser utilizado para visualizar o estado da saida logica.
Estado1 g— -~ =oq PO =g PO =
l I l I I | I |
- = -—A b==4 F==
Estado 0 ' I I I I | I |
r1 LO1
03 1 Exibigéo do valor de alta velocidade Az
Exibe a frequéncia correspondente ao valor de alta velocidade. Faixa de Baixa velocidade 5 /2 7
(pagina 84) para Frequéncia maxima 7 7/ £/ (pagina 52). Visivel somente se 2 Designacgéo de alta
velocidade 5/ 7 ou 4 Designacao de alta velocidade 5/ 4 (pagina 85) estiverem configuradas.
o4 ' Classificagéo de Poténcia do Inversor -
Indica a classificagéo de poténcia do inversor. Este é parte da referéncia do inversor. Consulte a pagina 10. Valores possiveis:
037 =0.37kW
075=0.75kW
U15=15kwW
U22=2.2kw
U30=3kw
U40 =4 kw
US55 =5.5kW
U75 =7 5kwW
D11=11kW
05 ' Classificagédo de tensao do inversor )
Indica a classificagao de tensao do inversor. Este é parte da referéncia do inversor, consulte a pagina 10.
Valores possiveis: N4= 360V~460V entrada trifasica, 360V~460V saida trifasica
906 (1 Namero de Produto Especifico )
Este parametro € utilizado para identificar a versédo especifica do produto. Visivel somente se 5 7/ 5 for
diferente de zero.
9071 ] Vers&o do Sofiware Cartéo 1 -
Exemplo de versao de software de aplicagdo: 1105 para 1.1 ie 05
1 (versao, principal), 1 (versao, secundaria), 05 (ie, nUmero de evolugéo)
08 ' Versdo do Software Cartéo 2 il

Exemplo de verséo de software de controle do motor: 1105 para 1.1 ie 05
1 (versao, principal), 1 (versao, secundaria), 05 (ie, nUmero de evolucéo)
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Modo de monitoramento MOn

Cadigo | NomelDescrigéd ' Unidade
J04- Menu de Manutengao (continuagao)

9049 1 Exibicao de tempo decorrido de funcionamento 0.01
Tempo total em que o motor foi energizado. Faixa: 0 a 65535 horas. O valor exibido é conforme descrito
na tabela abaixo. Pardmetro rearmavel por servigos.

Horas Exibicao
1 0.01
10 0.10
100 1.00
1000 10.0
10000 100
910 Exibicao de Tempo Ligado 0.01
Tempo total em que o inversor foi ligado. Faixa: 0 a 65535 horas. O valor exibido & conforrﬁe descrito na
tabela acima. Parametro reprogramavel por servigos.

i Exibicdo de tempo da ventoinha 0.01

Faixa: 0 a 65535 horas. O valor exibido é conforme descrito na tabela acima. Parametro reprogramavel
pelo cliente.

9ie Tempo decorrido de processo 0.01

() Faixa: 0 a 65535 horas. O valor exibido é conforme descrito na tabela acima. Pardmetro reprogramavel
pelo cliente.

913 Status de comunicacao de Modbus =

~OEO O Modbus sem recepgao, sem transmissao = comunicacao inativa
I O Modbus sem recepgéo, com transmissao
r IO O Modbus com recepgao, sem transmissao
r IE | O Modbus com recepcao e transmissao
914

Ultima falha 1 B

Este parametro descreve a Ultima falha.

(9

Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Modo de monitoramento MOn

Cadigo | Nome/Descricéo Unidade
Sl Menu de Manutengao (continuagao)
g5 ] Estado do inversor na falha 1 -
Este para@metro descreve o estado do inversor no momento da primeira falha detectada.
bit 0 bit 1 bit 2 bit 3 bit 4
ETA.1: Ligado ETA.5: ETA.6: Local forcado ETA15:
Parada rapida Interruptor habilitado Rotagao do motor na corrente
desativado nominal para frente (ou parado)
bit 5 bit 6 bit 7 bit 8 bit 9
ETI.4: Comando de ETL5: ETL7: ETI.8: Reservado ETI.9:
execugao Injecéo de Limite térmico Produto em
presente DC em do motor aceleracao
execugao alcancado
bit 10 bit 11 bit 12 bit 13 - 14 bit 15
ETI.10 : Produto ETI11: Parada rapida ETI.14=0 + ETI.13=0: ETI15:
em desaceleracao Limitacdo de em Inversor controlado por terminal ou Corrente
corrente ou andamento terminal de exibicao local nominal
limitacdo de ETI.14=0 + ETI.13=1: reversa
torque esta em Inversor controlado por terminal de aplicada a
funcionamento exibicao remoto rampa
ETI.14=1 + ETI.13=0:
Inversor controlado por Modbus
ET1.14=1 + ET1.13=0 : Reservado
916 3 Ultima falha 2 -
Este para@metro descreve a segunda falha detectada.
9117 1 Estado do inversor na falha 2 =
Este parametro descreve o estado do inversor no momento da segunda falha detectada. Consulte 7/ 5.
918 A Ultima falha 3 -
Este parametro descreve a terceira falha detectada.
919 J Estado do inversor na falha 3 =
Este parametro descreve o estado do inversor no momento da terceira falha detectada. Consulte 5/ 5.
920 3 Ultima falha 4 -
Este parametro descreve a quarta falha detectada.
g2 1 ] Estado do inversor na falha 4 -

Este parametro descreve o estado do inversor no momento da quarta falha detectada. Consulte 7/ 5.
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Modo de monitoramento MOn

Caédigo Nome/Descrigao Faixa de ajuste Cgr;f}gttj)rriagfo
999 Q Senha HMI 2-9999 DESLIGADA

DESLIGADS

LIGAOA

Possivel valor de estado:
Senha desativada
Senha acionada

Faixa: 2 - 9999
Se vocé perdeu sua senha, favor entrar em contato com a Schneider Electric.

Este parametro ¢ utilizado para restringir o acesso ao inversor.

Para travar o inversor, va para o parametro Senha HMI 7 5 5 e insira uma senha dentro da faixa acima.
Uma vez ativada, o estado da senha se alterapara . /5 A0 A

Protecéo por senha somente permite o acesso ao Modo de Referéncia £ £ F) (consulte pagina 33) e Modo
de Monitoramento (4 7 £/ -7 (consulte pagina 41). Retorne as configuracdes de fabrica ou o acesso a segéo
L OfNFLETH édesabilitado.

Para destravar o inversor, va para o parametro 7 5 5 insira a senha valida, e entdo pressione ENT.

A remocao da protecao por senha € entao possivel e conduzida inserindo £/ £ 5L /5 A £ J utilizando o jog
dial e em seguida pressionando ENT.
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Modo de Configuragao, ConF

O Modo de configuragao compreende 2 partes:

1. Armazenar/recall configuragdes de parametros: essas 2 fungdes sao utilizadas para armazenar e recall configuragdes de
clientes.

2. COMPLETA: Este menu permite o acesso a todos os outros parametros. Ele inclui 6 submenus:
- Configuragao macro_/ 77 7/ (pagina 43)
-Menu de Entrada / Saida 7 7 7 (pagina 44)
-Menu de Controle do motor 77/ (pagina 52)
-Menu de Controle ¥ 77 (pagina 58)
-Menu de Funcgdes 5 74 (pagina 60)
-Menu de gerenciamento de deteccao de falhas 4 2/ 77 (pagina 86)
-Menu de comunicagao 774 (pagina 93)

Arvore organizacional
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Q O enr. Q ] -ﬁ'_'_"j 0
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1 L ; I+{3 ESC @ O ) l+

. or Oev O @ Q 0
2" =—2a o|&6 00 -

ETIDJ—lC‘Ei ”SG .I lc

— + ._ -._.

8] O ENT o O
=T al7o0 -

2- g."ll_.'l_l_(--st o oL o
T i+

Valores de parametro exibidos séo fornecidos somente
como exemplos.

(1) Determinada pelo canal de referéncia (2) 2sou ESC
ativo. Valores possiveis: 74/ Zou 4 3
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Modo de Configuragao

Caédigo Nome/Descrigédo Faixa de ajuste Configuracao de fabrica
i [ Armazenar configuragGes de parametros do cliente 00
Esta fungao cria um backup da configuracao presente:
O Funcéo inativa
ol O Salva a configuragao atual na memoria do inversor. /Z// automaticamente muda para 7 Z/ assim que

tiver sido salvo.

inicializadas com a configuragéo de fabrica.

Quando um inversor deixa a fabrica, a configuragao atual e a configuragao de backup sdo ambas

ag

oo

oz

EY

[ Fabrica / recall configuragoes de parametros do cliente

Esta fungéo permite a restauracdo de uma configuragéao.
O Funcgéao inativa

visivel.

Assim que uma das seguintes agdes tiver sido realizada, /7 £ automaticamente muda para 7/ Z.
O A configuracao atual se torna idéntica a configuragcado de backup previamente salva por /7 /
Assim que esta acao tiver sido realizada, / /7 © automaticamente muda para

O backup tiver sido realizado. Se este valor aparecer, 5  nao é visivel.
O A configuragao atual se torna idéntica a configuragao de fabrica. Se este valor aparecer, 5 4 nao é

A\ ADVERTENCIA

00

7777 3
Luuc,

somente é visivel se o

OPERACAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

Certifique-se de que restaurar as configuragdes de fabrica € compativel com o tipo de fiagao utilizado.
A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Z 25 | Para alterar a designacao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

Como controlar o inversor localmente

Na configuragao de fabrica, EXECUCAO, PARADA e jog dial sdo inativos. Para controlar o inversor
localmente, ajuste os seguintes parametros: Configure Canal de referéncia 1 47/ (pagina 58) para /5 7
(utilize display integrado com jog dial).

Informagdes de designacéao de LI

E possivel com ATV310 utilizar a fungao de multi-designacao (ou seja: 57/ 4 e 54 7 no mesmo LI).
Também é possivel em algumas fungdes designar LIH (alto) ou LIL (baixo), o que significa que a fungao designada sera ativada
para nivel alto (LIH) ou baixo (LIL) de LlI.

(J Parémetro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

| Codigo Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuracéo de fabrica
oa O Configuragao macro Sts
OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO
Certifique-se de que a configuragdo macro selecionada € compativel com o tipo de fiacao utilizado.
A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.
A configuragcdo macro fornece um atalho para configurar um conjunto de pardmetros adequados a um
campo especifico de aplicacao.
3 configuragdes macro estao disponiveis:
O Inicio/parada. Somente para frente é designado.
O Regulagao de PID. Ativar fungao de PID, dedicar Al1 para feedback e AlV1 para referéncia.
oo | Velocidade.
o4 Alocar LI para uma velocidade pré-configurada que fornece um meio de configurar fungdes de velocidade
osg para um campo especifico de aplicagéo.

Selecionar uma configuragao macro designa os parametros nesta configuragao macro. 2 Cada
configuragcado macro ainda pode ser modificada em outros menus.

Entrada / Saida ou parédmetro Inicio/parada Regulagéo de PID Velocidade

Al1 Canal de ref. 1 Feedback de PID NENHUM

AIV1 NENHUM Canal de ref. 1

AO1 NENHUM

LO1 NENHUM

R1 Nenhuma falha de inversor detectada

L1h (2-fios) Para Frente

L2h (2-fios) NENHUM Reversa

L3h (2-fios) NENHUM Auto/Manual | 2 Velocidades pré-
configuradas

Lah (2-fios) NENHUM 4 VRLEBIEEIE Fii-
configuradas

L1h (3-fios) Parada

L2h (3-fios) Para Frente

L3h (3-fios) NENHUM Reversa

L4h (3-fios) NENHUM AutoManual | 2 velocidades pré-
configuradas

0 | (Fonte de referéncia 1) Jog dial Integrado | Jog dial Integrado

305 (Tipo de controle do motor) Bomba: 309=06

4 8 M (Inibicao reversa) Sim

204.0 (Tipo A1) 10A

LFLL (perda de sinal de 4-20 mA) SIM

501. 3 (Velocidade pré-configurada 2) 10,0 Hz

501.4 (Velocidade pré-configurada 3) 25,0 Hz

501.5 (Velocidade pré-configurada 4) 50,0 Hz

313 (Escolha de parametro do motor) Zator o9 el

0 motor
g Ry Injecdo de Injecao de Injecao de
Zut;ﬁ: é](t'li';r‘r)]po EREEED O Dé: ﬁmitada DJC ﬁmitada DJC ﬁmitada

Para alterar a designagao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

00 -

I -

HIxiT -

Cédigo Nome/_Descricéo Faixa de ajuste IConfiguragéo de fabrica

[

.o |[zeo- |[MENU de ENTRADA/SAIDA

gl ' Tipo de controle 00

oo O Controle de 2 fios (consulte a pagina 47)

O estado aberto ou fechado dos controles de entrada em funcionamento e parado.
Exemplo of fiacao de “fonte”:

ATVI03
Z 2s w4 LI Lix LI1: para frente

I ‘r T LIx: reversa

Controle de 3 fios (consulte a pagina 47)

O Pulso “para frente” ou “reverso” enviam um comando de execugao. Um pulso de “parada” envia um
comando de parada.

Exemplo of fiagdo de “fonte™:

[ATV303

| 424 LM LI2 Lix LI1: parada

" "T"T"' LI2: para frente
LIx: reversa

A ADVERTENCIA

OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

Se este parametro for alterado, o controle parametro de 2 fios & 77 27 (pagina 47) e as designacgdes das entradas
digitais s@o resetados para a configuracao de fabrica.

Certifique-se de que esta alteracédo € compativel com o tipo de fiagéo utilizado.

A falha em seguir essas instru¢des podera resultar em morte, lesao grave, ou danos ao equipamento.

Z 25 | Paraalterar a designacao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

200 -

Diagramas de controle de 2 fios (consulte a pagina 47)

Inversor energizado e pronto

Velocidade

Para Frente i

2 fios com deteccao transitéria

Inversor pronto para iniciar

Reversa (1)

LI

Para Frente

LI
Reversa (1)

2- fio sem detecgéo transitéria

Velocidade }

Para FrenteI

Reversa (1)

2- fio sem detecgao transitoria

Velocidade

Para Frente

Reversa

R

\

-
/

\
\

/ Prioridade para frente de detecgao transitoria

(1) Reversa ndo é designada de fabrica. Consulte Corrente nominal reversa 57 7 (pagina 62).

A emisséo simultanea de comandos Para frente e Reversa ligara o motor na corrente nominal Para

frente.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

eoo-

Diagramas de controle de 3 fios (consulte a pagina 47)

F: Frequéncia do motor
Referéncia

[\

LI Habilitar Execugao

LI Para frente

T

I

LI Reversa

_>__________________________________
=
¥

e s R B e

T Inversor pronto para responder a comandos
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

200 -

Codigo ‘Nome/Descriqéo Faixa de ajuste Configuragao de fabrica | I I
200- IMENU de ENTRADA/SAIDA
2oz ' Controle de 2 fios o1

A ADVERTENCIA

OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

Certifiqgue-se de que a configuragdo de parametro € compativel com o tipo de fiagao utilizado.
A falha em seguir essas instru¢des podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

O parametro de controle de 2 fios somente pode ser acessado se o Tipo de controle &7/ (pagina
44) estiver configurado para 2/ .

O Nivel 0/1: Funcionamento ou parada determinados por estado de nivel 0 ou 1.

oo O Transigdo: Uma alteracdo de estado (transicao ou limite) € necessaria para iniciar a operacéao, para ajudar
o a evitar reiniciagdes acidentais apdés uma interrupgao de fornecimento de energia.
O FW prioridade: Funcionamento ou parada determinados por estado 0 ou 1, mas “para frente” tem
o2 prioridade sobre a entrada “reversa”.
g0d 1 Entradas logicas 00
oo O Positivo: as entradas estéo ativas (estado 1) em uma tensao igual ou mais alta do que 11 V (por exemplo,
terminal de + 24 V).
ot Elas estao inativas (estado 0) quando o inversor estiver desconectado ou em uma tensao mais baixa do que 5 V.
O Negativo utilizando alimentagao interna: as entradas estéo ativas (estado 1) em uma tensao igual ou mais alta do
que 10 V (por exemplo, terminal COM).
fir ) Elas estéo inativas (estado 0) em uma tensao igual ou mais alta do que 16 V ou quando o inversor estiver

desconectado.

O Negativo utilizando alimentacéo externa: as entradas estéo ativas (estado 1) em uma tenséo igual ou mais alta
do que 10 V (por exemplo, terminal COM).
Elas estao inativas (estado 0) em uma tensao igual ou mais alta do que 16 V.
Observagéao: A modificagao sera levada em consideragéo somente na proxima vez que o controle for ligado.
Consulte os diagramas de conexao na pagina 23.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

0o -

Cédigo |Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica ]

cao- MENU de ENTRADA/SAiDA (continuagao)

Z0%- |IMENU DE CONFIGURACAO Al1
eoyq.o | Tipo A1 5U

Esta funcao estabelece uma interface entre o sinal de entrada analdgica e o valor interno do inversor.
5u O Tensé&o: 0-5 Vdc
rou O Tens&o: 0-10 Vdc
Oor O Corrente: x-y mA. Faixa determinada pelo parametro de dimensionamento de corrente Al1 de 0% =57 4./ e
corrente Al1 parémetro de dimensionamento 100% £/ 2/ 4. £ de configuragdes abaixo. Consulte a pagina 48.
L1y O Entrada légica

24 | [ Parametro de dimensionamento de corrente Al1 de 0% | 0-20mA 4mA

Visivelsomente se o tipo All 7 7 /.2 estiver configurado para 2 7.

ci4.2 [ Parametro de dimensionamento de corrente Al1 de 0% 0-20 mA 20mA

Visivelsomente se o tipo All 7 77 .2 estiver configurado para 2 7.

L MENU de ENTRADA/SAiDA (continuag&o)

205 (J Designagéo de R1 01
oo O Nao designado
o O Nenhuma falha
o2 O Funcionamento do inversor
oy O Frequéncia limite alcancada
os O Frequéncia do motor quando o valor de referéncia max. é alcangado 5 /2.2
06 O I limite alcangado
o1 O Referéncia de frequéncia alcancada
o8 O Limite térmico do motor alcangado
P} O Alarme de subcarga
ec O Alarme de sorecarga
123 O Perda de sinal de 4-20 mA visivel somente se 7 £/ ./ estiver configurado para Z /# (consulte acima).

Observacgao: O Relé R1 pode ser designado para protecao da ascedente afim de evitar sobretenséo no inversor:
» Conecte a Relé R1 com defeito no contador, consulte o esquema na pagina 17.

« Utilize a Relé R1 (Designagéo 7 £/ 5) com protegao.

+ Utilize a designacao LO1 7/ 4 £/ (pagina 49) para indicag@o remota do status do inversor.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Codigo | Nome/Descricio Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |

c00- MENU de ENTRADA/SAIDA (continuagao)

206~ ||MENU DE CONFIGURAGAO LO1

206.0 (1 Designagao LO1 00

oa O  N&o designado
ol O Nenhuma falha
e [0 Execucéao do inversor
0y [0 Frequéncia limite alcangada
O Frequéncia do motor quando o valor de referéncia max. é alcangado 5 /7.2
o5 O Ilimite alcangado
0& O Referéncia de frequéncia alcangada
aT O Limite térmico do motor alcancado
o8 O Alarme de subcarga
= O Alarme de sobrecarga
e O Perda de sinal 4-20 mA visivel somente se /4 [Jestiver configurado para 0A(consulte acima).
123 O Bomba auxiliar
26
cli6. 1 [ Status LO1 (nivel ativo de saida) 00
O Logica positiva: ativa alta
oo e ) . )
ol O Logica negativa: ativa baixa
A ADVERTENCIA
PERDA DE CONTROLE

eficazes se a fiagao estiver incorreta ou inoperante.
circunstancias.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Dependendo das designacdes e configuracdes das saidas logicas, as funcdes de saida de sinal podem nao ser
* Nao configure este parametro para 01 a menos que vocé possa garantir que o sinal estara disponivel sob todas as

* Verifique as configuragdes corretas para todos os parametros utilizados para configurar fungdes de saida de sinal.

efdo- MENU de ENTRADA/SAiDA (continuacéo)

ehi [ Atraso de tempo de sobrecarga de aplicagéo 0.a100s Os

Esta fungéo pode ser utilizada para parar o motor na eventualidade de uma sobrecarga de aplicagao. Esta ndo
€ uma sobrecarga térmica de motor ou inversor. Se a corrente do motor exceder o Limite de Sobrecarga de
Aplicagaéo £ /£ um Atraso de tempo de sobrecarga /7’7 é ativado. Uma vez que este atraso de tempo /27 77
tiver passado, se a corrente ainda for maior do que o limite de sobrecarga &/ 5 -10%, o inversor parara de
funcionar e exibira Sobrecarga de processo.
A deteccéo de sobrecarga somente esta ativa quando o sistema estiver em estado constante (Referéncia de
velocidade real alcangada). Um valor de 0 desabilitara a detec¢ao de sobrecarga de aplicacao.

Corrente estimada do motor Inversor para na detecgdo de falha ~ 7/ 2.

!

208 _— (histerese) m
208 -10% -/‘ AN /

o0

= -

<207

t

1

2l

0

[ Limite de Sobrecarga de Aplicagéo 70% - 150% do valor | 90% do valor de
de parametro 745 parametro 7475

70%-150%

Visivel somente se o Atraso de tempo de sobrecarga £ £/ 77 acima nao for Z.
Este parémetro é utilizado para detectar uma “sobrecarga de aplicagéo”. =/ # pode ser ajustado entre 70 e 150% da
corrente de inversor classificada. Isto ndo € o mesmo que uma sobrecarga térmica de motor ou inversor.

(@

Parametro que pode ser modificado durante a operacéo ou quando parado.

200 -
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Codigo  |Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuragao de fabrica |
S MENU de ENTRADA/SA'DA (continuagéo)
209 O Atraso de tempo antes do inicio automatico para a

0

falha de sobrecarga CaclLils Sl

Se 5 /7.0= 10/, o inversor automaticamente reiniciara apos este atraso de tempo, seguindo a falha de
sobrecarga ~ 7/ .

Tempo minimo permitido entre a detecgéo de sobrecarga e qualquer reiniciagao automatica.

Para que uma reiniciagao automatica seja possivel, o tempo maximo de reiniciagédo 5 /7. / (pagina 86)
deve exceder o deste parametro em pelo menos um minuto.

Visivel somente se o Atraso de tempo de sobrecarga 27 77" acima néao for 0.

2o [ Atraso de tempo de subcarga de aplicagéo Qlealons Os
£/ pode ser ajustado entre 0 a 100 s
Se a corrente do motor ndo sobrepuser o limite de subcarga 2/ // por mais tempo do que o atraso de tempo
ajustavel 210 7/, o inversor parara de funcionar e exibira ~ /7 5 (Falha de subcarga), consulte a pagina
aR
Corrente estimada do motor Quando a falha #7275 ¢ detectada
2 1 1+10% F\,,(bisit,e,r,eﬁa@),___/\__ _____________ /\/
g1l | :
! i N
~
| : |
I I
<2/ | 2O
t
A deteccao de subcarga somente esta ativa quando o sistema estiver em estado constante (Referéncia de
velocidade real alcangada).
Um valor de 0 desabilitara a detecgao de subcarga de aplicagao.
21 [ Limite de Subcarga de Aplicagao Aol It el

parametro 305 80%

Visivel somente se o Atraso de tempo de subcarga = /Z nao estiver configurado para Z. Este parametro
utilizado para detectar uma condicao de sobrecarga de aplicagdo no motor. Limite de Subcarga de Aplicagéao
£ // pode ser ajustado entre 20 e 100% da corrente de inversor classificada.

cilc

0

[ Inicio da Duragéo de falha de subcarga ‘ 0-6 min. 0 min.

Se £ 7. 71/, o inversor automaticamente reiniciara apés este atraso de tempo, seguindo a falha de subcarga ~ 472 5.
Tempo minimo permitido entre a detecgéo de sobrecarga e qualquer reiniciagao automatica.

Para que uma reiniciagdo automatica seja possivel, o tempo maximo de reiniciacao 5 7/ 7./ (pagina 86) deve
exceder o deste parametro em pelo menos um minuto.

Visivel somente se 0”Atraso de tempo de subcarga £/ Z” cima nao estiver configurado para 0.

c 13

0

. . 50 ou 60 Hz,
[ Limite de frequéncia do motor 02400 Hz Determinado pela

classificagao do
inversor

Visivel somente se a designagao R1 2/ 5 (pagina 48) ou distribuicéo LO1 7 £/ 4. [/ (pagina 49) estiver configurada para 27 4

214 (1 Limite de corrente do motor 0a15In(1) In
( ) Visivel somente se a designacéo R1 £/ 5 (pagina 48) ou distribuicéo LO1 7/ 5 {7 (pagina 49) estiver configurada para 2/ 4/
. . ra . 0,
215 (1 Limite do estado térmico do motor Ua T ey

0

parametro 808 100%

Visivel somente se a designacao R1 7/ 7/ 5 (pagina 48) estiver configurada para 7/ 4.
Limite de desarme para alarme térmico do motor (saida logica ou relé)

(1) In = corrente nominal do inversor

QO

Parametro que pode ser modificado durante a operagéo ou quando parado.

50




Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

200 -

Codigo | Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuragao de fabrica | T
2 MENU de ENTRADA/SAIDA (continuagéo)
= 18- MENU DE CONFIGURACAO AO1
2 16.0 (] Designagao AO1 00
Este parametro é utilizado para configurar o valor de uma saida analégica.
oo [0  N&o designado
23 O  Corrente estimada do motor
130 [0  Frequéncia estimada do motor
131 [0 Saida derampa
[0  Valor de referéncia de PID - Visivel somente se a Designagdo de feedback de PID 5 5. 7 77 (pagina 66) ndo estiver
s configurada para 7 7.
136 [0  Feedback de PID - Visivel somente se a Designacdo de feedback de PID 5 5. 7 7 (pagina 66) ndo estiver configurada para 2/ 7.
137 [0  Errode PID - Visivel somente se a Designagdo de feedback de PID 5 5. 7 7 (pagina 66) ndo estiver configurada para £/ Z/.
(39 O  Poténcia de saida
O  Estado térmico do motor
40 O  Estado térmico do inversor
41
2 & | (1 Tipo AO1 OA
Este parametro fornece selegao de tipo para o sinal de saida analégico do inversor.
oy O Tensao: 0-10 Vdc
oA O Corrente: 0-20 mA
ypA O Corrente: 4-20 mA
S MENU de ENTRADA/SAIDA (continuagéo)
211 1 Modelo de Referéncia 00
oo 0 Padréao
Frequéncia Na referéncia zero a frequéncia = 512.0
5122
512.0 4
-100% e
referéncia
0% +100%
L5120
/ 5122
oz O Banda morta
Frequéncia Em referéncia = 0 a 512.0 a frequéncia = 0
5122
_100% 512.0 o
5 referéncia
L5120 +100%
h12.2
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Jog-

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

* Leia e compreenda completamente o manual do motor conectado.

« Certifique-se de que todos os parametros do motor estejam corretamente configurados consultando a placa de identificagao e o
manual do motor conectado.

A falha em seguir essas instru¢des podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.

Codigo | Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica
400 Menu de controle do motor
Joi ' Frequéncia de motor padréo 50Hz
At q Poténcia do inversor -5| peterminado pela
aoe d Poténcia classificada do motor a poténcia do IVersor | claseifibaago ZO 2 reor
303 ; - - Determinada pela
' Cos phi classificado do motor vadi classificagdo do inversor.

Este parametro é somente visivel se a Escolha de parametro do motor 7/ 5 (pagina 55) estiver configurada para [ £/ 7]
Se Cos phi classificado do motor

7 17 7 estiver disponivel, a Poténcia Classificada do Motor 7%/~ desaparece. O fator de poténcia (pf) € fornecido na
placa de classificagao do motor.

Observacao: Nao confunda este com o “Fator de Servigco” do motor. Configurar 7% 7 para 1 ou muito proximo a 1

pode resultar em operacao insatisfatéria do motor. Se o fator de poténcia do motor néo estiver indicado na placa de
identificacao, deixe este parametro no padrao de fabrica (aproximadamente 0,80).

o4 1 Tensdo de motor classificada 360 a 460 V 380V

A tensdo nominal do motor ¢é fornecida na placa de identificagdo. Se a tenséo de linha for menor do que a
tensdo nominal do motor,

A Tensao de motor classificada 7 £/ / deve ser configurada para o valor da tensao de linha aplicada aos bornes do
inversor.

305 g Tenséo de motor classificada 0,25Ina1,5In (1) | Determinada pela
classificacéo do inversor

classificagcao do inversor A corrente nominal do motor é fornecida na placa de identificacéo. A Corrente
térmica do motor 5 7 4.Z7 (pagina 89) varia de acordo com a corrente nominal do motor 7/ 5.

306 . Frequéncia classificada do motor 10 a 400 Hz 50Hz

Hz A frequéncia nominal do motor é fornecida na placa de identificacao.
A configuracao de fabric10 a 400 Hza é 50 Hz, ou pré-configurada para 60 Hz [se a Frequéncia de motor
padrao 74/ (pagina 52) estiver configurar para 60 Hz].

o A Velocidade classificada do motor 0224000 RPM (1) | Determinada pela
classificacdo do inversor

classificagao do inversor A velocidade nominal do motor é fornecida na placa de identificagao.

08 ' Frequéncia maxima 10 @ 400 Hz 60 Hz

Frequéncia maxima 7/ & fornece o valor superior possivel para Alta velocidade 5 /2.2 (pagina 85). A configuracéo de fabrica é
60 Hz, ou pré-configurada para 72 Hz [se a Frequéncia de motor padrao 7 Z// (pagina 52) estiver configurar para 60 Hz].

309 3 Tipo de controle do motor 03

Permite a selegao de tipos de controle do motor adequados para requisitos de desempenho e aplicacéo.

oo O Desempenho: Controle de vetores sem sensor com ciclo de velocidade interna baseado em um célculo de feedback de tens&o
Para aplicagdes que requerem alto desempenho durante a partida ou operagao.

O Padrao: Controle V/F de 2 pontos sem ciclo de velocidade interna.
Para aplicacdes simples que ndo requerem alto desempenho.

o4 Lei simples de controle do motor mantendo uma Taxa de Frequéncia de Tensao, permite o ajuste do ponto de inicio da curva.
Esta lei é geralmente utilizada para motores conectados em paralelo. Algumas aplicagdes que utilizam motores em paralelo ou
com exigéncias de alto desempenho podem requerer o uso do tipo de controle de “alto desempenho” ( 7/ 7).
O Bomba: U¥F; para uso dedicado com aplicagdes de bomba e ventoinha de torque variavel que ndo requerem alta partida
torque.
0oE
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Codigo | Nome/Descricéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica
J04- [Menu de controle do motor (continuag&o)
EN] 3 Compensacéo de IR

0

25 a 200%

100%

Utilizado para otimizar o torque em velocidade muito baixa, ou para adaptar a casos especiais (por

exemplo, para motores conectados em paralelo, diminuir a compensagéao de IR 7/Z). Se houver torque
insuficiente em baixa velocidade, aumente a Compensacao de IR 7 /% Um valor alto demais pode fazer
com gue o motor néo ligue (travamento) ou alterar para o modo de limitagdo de corrente.

EN

EN =

0

] Compensagéao de derrapagem

derrapagem 7//).

motor se torna instavel.

1 Estabilidade de ciclo de frequéncia

dinamico do equipamento;

Valor de parametro 7/ baixo Valor de parametro 7/ correto
Neste caso, aumente 7/~

Hz Hz

50 50

40 40

a0 30

20 20

10 10

01 01

-10 v - - . i -10 - . . v

] 0.1 0.2 0.2 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4

0 a 150%

100%

Visivel somente se o Tipo de controle do moto 7 £/ 5 (pagina 52) n&o estiver configurado para 7/ 2.
Utilizado para ajustar a compensacéo de derrapagem em torno do valor definido pela derrapagem nominal do motor, ou para
ajustar a circunstancias especiais (por exemplo, para motores conectados em paralelo, diminua a Compensacéo de

0a 100%

20%

Se a compensacéao de derrapagem configurada for mais baixa do que a compensacéo de derrapagem real, 0 motor ndo
funcionara em velocidade nominal em um estado constante, mas a uma velocidade mais baixa do que a referéncia.
Se a compensacao de derrapagem configurada for mais alta do que a compensagéo de derrapagem real, a velocidade do

Um valor alto demais pode causar um tempo de resposta estendido.
Um valor baixo demais pode causar excesso de velocidade, ou até instabilidade.

Hz
50
40
30
20
10
0+
- -10

Visivel somente se o Tipo de controle do motor 77 5 (pagina 52) estiver configurado para 7 2.

Valor de parametro 7/ a
Neste caso, aumente 7/~

O parametro 7/ pode ser utilizado para reduzir ultrapassagens e oscilagées no final da aceleracdo. Apos o
periodo de aceleragéo ou desaceleragdo, 7/ ajusta o valor de retorno do estado constante para o valor

Ito

313

0

'd Ganho de ciclo de frequéncia

Valor de parametro 7/ 7 baixo Valor de parametro 7/ 7 correto
Neste caso, aumente 7/ 7

Hz Hz

50 50

40 40

an 30

20 20

10 10

0 03

T 0z os o st e R R Ca—

0a 100%

Hz
50
a0
a0
20
10
04
=10

20%

O parametro 7/ 7 ajusta o declive do aumento de velocidade de acordo com a inércia da maquina sendo impulsionad
Um valor alto demais pode causar excesso de velocidade, ou até instabilidade.
Um valor baixo demais pode causar um tempo de resposta estendido.

Valor de parametro 7/ 7 alto
Neste caso, aumente 7/ 7

Visivel somente se o Tipo de controle do motor 77 5 (pagina 52) estiver configurado para 7 2.

O

Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

I_ Codigo TNome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragao de fabrica I

J00-

Menu de controle do motor (continuaczo)

s

0

1 Perfil de fluxo 0a100% 20%

Esta fungao define a corrente de magnetizacao na frequéncia zero como um % da corrente de
magnetizacao classificada. Curva de ajuste para lei de BOMBA

100% -

ENEE

Valor de
parametro

Frequéncia

Visivel somente se o Tipo de controle do motor 77 5 (pagina 52) estiver configurado para 7 4.

sl

0

. Freguéncia de chaveamento 2to12kHz 4kHz

kHz Configuragéo de faixa de frequéncia de chaveamento.
Na eventualidade de sobreaquecimento, o inversor automaticamente diminui a faixa de frequéncia de
chaveamento. Retorna ao seu valor original, uma vez que a temperatura tenha retornado ao normal.

J Frequéncia de chaveamento 00

Ruido refere-se a ruido audivel. Meios de ajustar o ruido do motor devem ser fornecidos para satisfazer
requisitos ambientais.

A modulagao de frequéncia aleatoria evitar possivel ressonancia de ruido que pode ocorrer em frequéncia
fixa.

Nao

Sim

ol

oo

0

Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Cédigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica
300 - . =
Menu de controle do motor (continuagao)
318 JAuto-ajuste 00
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO VOLTAICO
*Durante o Auto ajuste 7/4, o motor opera em corrente nominal.
*Certifique-se de que as mesmas precaucodes estejam implantadas durante o Auto ajuste 7/%, bem como a
operacao normal do motor, conforme especificado nos manuais de produto e no manual do motor
A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesao grave.
oo O 00: Utilize parametros de fabrica para motores padrao
ol [0  01:Langa o Auto ajuste
oc [0  02: 0 Auto ajuste ja foi realizado
Atengao:
* O Auto ajuste deve ser realizado com o veiculo conectado e frio.
» Os parametros Poténcia classificada do motor 77/ & (pagina 52) e Corrente nominal do motor 775
(pagina 52) devem ser consistentes.
* O Auto ajuste somente é realizado se nenhum comando de parada tiver sido ativado. Se uma fungao
de parada por inércia ou parada rapida foi designada a uma entrada logica, esta entrada deve ser
configurada para 1 (ativa em 0).
* O Auto ajuste tem prioridade sobre quaisquer comandos de execugao ou prefluxo, os quais entrarao
em funcionamento apés a sequéncia de auto ajuste.
* O auto ajuste pode durar de 1 a 10 segundos. Nao interrompa. Aguarde o display alterar para 72 ou 77,
* Realize o auto ajuste novamente ap6s os cabos do motor terem sido substituidos para garantir a efetividade do
controle do motor.
= Observagao: Durante o Auto ajuste, o motor opera em corrente nominal.
3119 ] Escolha de parametro do motor 00
Este parametro permite escolher que pardmetro do motor sera configurado (poténcia ou fator de poténcia).
oo 1 Poténcia Classificada do Motor (pagina 52)
ol

[ Cos phi classificado do motor (pagina 52)
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Codigo | Nome/Descri¢éo Faixa de ajuste [Configuragéo de fabrica |
320 ' Controle de vetores 2 pontos 00
oo O [00] N&o
ai O [01]Sim

abaixo da tensao principal.

maxima e frequéncia superior.
Tensao do Motor

Tens&o max. 321 -

/

Tensé&o de motor
classificada 304

Para uso nos seguintes contextos de aplicagdo: quando a velocidade classificada e frequéncia
classificada do motor devem ser excedidas para otimizacdo de desempenho de operagdo em
poténcia constante, ou quando a tensdo maxima do motor deve ser limitada a um determinado valor

O diagrama U/F deve portanto ser modificado de acordo com a habilidade de trabalho do motor em tensao

Frequéncia
Frequéncia de motor classificada 301 Frequéncia méax. 322
- a Aol F /4 valor de

21

J Tensao max. de poténcia constante ’ parametro ~ 460 V 380V

Visivel se 72747 = SIM

EEE) " A Al F 05 valor de

322 Frequéncia max. de poténcia constante . 50Hz

‘parametro ~ 400HzV

Visivel se 774 = SIM
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Menu de control

e

Diagrama de canal de controle

Canal de comando 1

Terminal

(Designagao de local forgado)

Exibigao remota
Modbus

Display integrado
com Jog dial

Configuracao de

canal, |

Modo néo separado

Modo separado

1
Canal de
referéncia 1 m

Terminal —pg
Exibicao remota

Modbus:

Display integrado
com Jog dial

507

Velocidade pré-
configurada 1

un
]
-

nO

—

LI

Velocidade pré-
configurada 8

Velocidade pré-
configurada

B

5050

u
]
u

(Referéncia de local forcado)

'-H]Ql

Nao designado
Terminal
Exibicao remota

Jog dial Integrado

5Hz

!

r59.00

59. 0

]

Regu

nO

lador PID

=

O e

(Referéncia de

local forcado)| 4 UE

Nao designado
Terminal
Exibigao remota

Jog dial Integrado

n
- * nO
— - !
LI
1
yog (Designagao de local
forgado)
nQ
=N
EE—
LI
Inibigéo reversa
4Oo4Y
Velocidade Alta
512.2 501.0 501.4
Nao
sm A1/ \
H 512.0 501.4 501.5)

Velocidade Baixa

Prioridade da tecla de parada
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vyoao
Cadigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragzo de fabrica
' 4oo-
Menu de controle
4o | . Canal de referéncia 1 01
ol [0 Terminal analégico
O Modbus
I& 3 [0  Exibi¢do remota
164 [0 Display integrado com Jog dial
183
A -400 Hza 400Hz
40c d Valor de referéncia externo 2 -
- . 0% to 100%
4o3 J Entrada analégica virtual
yo4 . Inibicéo reversa 00
Inibicao de movimento na corrente nominal reversa. Nao se aplica a solicitagées de corrente nominal enviadas por
entradas logicas.
- Solicitagdes de corrente nominal reversa enviadas por entradas légicas sao levadas em consideracgao.
- Solicitagdes de corrente nominal reversa enviadas pelo display ndo sao levadas em consideracao.
- Solicitagdes de corrente nominal reversa enviadas pela linha de comunicagéo néo séo levadas em consideragao.
- Qualquer referéncia de velocidade real reversa originarias do PID, entrada de soma, etc., € interpretada como
referéncia zero (0 Hz).
[0 Nao
ol [0 Sim
405 ' Prioridade da tecla de parada 01
Este parametro pode habilitar ou desabilitar o botdo de parada localizado no inversor e exibigcao remota.
Z 2s Desabilitar o botéo de parada ¢ eficaz se o canal de comando ativo n&o for o terminal de exibicao do

inversor ou exibigdo remota.

A ADVERTENCIA
PERDA DE CONTROLE

A funcao de parametro de Prioridade da tecla de parada 405 desabilita as teclas de Parada do inversor e do
Terminal de Exibicdo Remoto se a configuragéo do parametro for 00.

Somente configure este parametro para 00 se vocé implementou funcdes de parada alternativas apropriadas.
A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, leséo grave, ou danos ao equipamento.

[0 Nao: Parada inativa

ol [0 Sim: Parada ativa

E aconselhavel, caso esta fungao seja configurada para 7/ para utilizar a cobertura da porta frontal
ou cobertura do display opcional nas

teclas de “execugao” e “parada”.

YOE ' Prioridade da tecla de parada 01

Configuracao de canal 44 £ permite a selegao de:
- Modo combinado (comando e referéncia vém do mesmo canal)
- Modo separado (comando e referéncia vém de canais diferentes)

Modo combinado
Modo separado

oo

g 2s Para alterar a designagao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

() Parametro que pode ser modificado durante a opera¢ao ou quando parado.
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Yoo
Codigo | Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuragao de fabrica | y _'
Yoo - o
Menu de controle (continuagzo)
401  Canal de comando 1 01
Este parametro permite a selegdo do canal de comando.
o O Terminais
0o O Local
[0 Exibicdo remota
o3 O Modbus
1a Visivel somente se a Configuragao de canal 4%/ A (pagina 58) estiver configurada para Separada.
408 1 Designacéo de local forgado 00
oo O Funcgao inativa
L IH O L1h-L4H, LUH: O modo de local forcado esta ativo quando a entrada estd em estado 1.
LYH
LUH
L) d Referéncia de local forgado 00
Visivel somente se a Designacao de local forgado %/ 5 nao estiver configurada para 2/ 7/
oo O Na&o designado
o [0 Terminal de entrada analdgica
IE 3 [0 Exibicdo remota
183 O Display integrado com Jog dial
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Codigo | Nome/Descricao Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
so0- c00 =
Menu de funcao
Ll 50 1I-
Menu Rampa
50 1.0 [ Aceleragao 00st0999.9s 30s
() Tempo de aceleragéo entre 0 Hz e Frequéncia de motor classificada 77/ 5 (pagina 52).

50 1. 1 [ Aceleragao DESEEtIe s
() Tempo para desacelerar a partir da Frequéncia de motor classificada 77 £ (pagina 52) para 0 Hz.
5012 1 Designagao de formato de rampa 00
og O Linear
ol 1 Formato de S
02 g Formato de U
f(Hz) f(Hz)
& B
- O coeficiente de arredondamento € fixo, onde,
t1 =0,6 x tempo de rampa configurado
Formato de S (linear)
t2 = 0,4 x tempo de rampa configurado
0 i 0 i (arredondado)
- [ H L t3 = 1,4 x tempo de rampa
S < B 13
f(Hz) f(Hz)
306 1 306
Frs Frs O coeficiente de arredondamento é fixo, onde
BerEn 6B (U t1 i 0,5 x tempo de rampa configurado (linear) '
t2 = tempo de rampa configurado
(arredondado)
0 0 =
- ‘ - " a = . t3=15xtempo de rampa
50 1.3 [ Designacao de formato de rampa 00
oo O Na&o designado
L IH O L1H: LI ativa alta
L2H O L2H: LI2 ativa alta
L IH O L3H: LI3 ativa alta
O L4H: LI4 ativa alta
LYH O  LUH: LIU ativa alta
LUH O  L1L: LI1 ativa baixa
L IL O L2L: LI2 ativa baixa
LZL O  L3H: LI3 ativa baixa
L 3L O  L4H: LI4 ativa baixa
LYyL O  LUL: LIU ativa baixa
LUL Consulte Informacdes de designagéo de LI na pagina 42.
() Parametro que pode ser modificado durante a operagdo ou quando parado.
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s00-

Cadigo |Nome/Descric.éo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica | 600
500- Menu de fungao(continuagio)
50 |- . ~
Menu Rampa (continuagao)
50 1.4 [ Aceleragao 00st09999s |50s

0

Visivel somente se a Comutacao de chaveamento de rampa 5 Z//. 7 (pagina 60) nao estiver configurada para /.2
Segundo tempo de rampa de aceleracao, ajustavel de 0,0 a 9999 s

Esta rampa se torna a rampa ativa somente quando o PID é utilizado para realizar as fases de inicio e despertar.
Consulte PID: nivel de despertar (pagina 69).

5015

0

[ Desaceleragao 2

0,0st0999,9 s 50s

Visivel somente se a Comutagao de chaveamento de rampa 57 /.7 (pagina 60.) ndo estiver configurada para 7.2
Segundo tempo de rampa de desaceleragéao, ajustavel de 0,0 a 999,9 s

50 Ik [ Designacéao de Adaptacéo de Rampa de Desac. 01
oo O Funcgao inativa. O inversor desacelerara com base nas configuragcoes de tempo de desaceleracao
normais. Esta configuragcao é compativel com a frenagem dinamica opcional (se utilizada).
o O Esta funcdo automaticamente aumenta o tempo de desaceleragdo ao parar ou reduzir a velocidade de
altas cargas de inércia para ajudar a evitar a sobretensao ou sobrefrenagem de barramento de DC.
o2 O Frenagem do Motor: Este modo permite ao inversor tentar a parada mais rapida possivel sem o uso de
um
resistor de frenagem dinamica. Ele utiliza as perdas do motor para dissipar a energia gerada pela
frenagem.
Esta funcdo pode ser incompativel com posicionamento. Esta fungéo ndo deve ser utilizada quando um
resistor de frenagem opcional e médulo estao sendo utilizados.
Atencao: Ao utilizar um resistor de frenagem, configurar 5 7/ /.5 para 7 7.
() Parametro que pode ser modificado durante a operacéo ou quando parado.
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| codigo INome/Descricéo | Faixa de ajuste Configurago de fébrica |
soo- = = . =
=0d Menu de fungao(continuagao)
502 - . =
Menu de configuracéo de parada
s0:°.0 [ Tipo de parada 00
Modo de parada no desaparecimento do comando de execugao ou aparecimento de um comando de
parada.
oo
og O Parada de rampa
O Parada rapida
| O Parada por inércia
sg<e. | J Designagao de parada por inércia 00
Este tipo de parada é ativado quando a entrada ou bit de registro correspondente se altera para 0. Se
a entrada retornar para o estado 1 e o comando de execugéo ainda estiver ativo, o motor somente
reiniciara se o Tipo de controle 2/ Z// (pagina 44.) = 2C e o controle de 2 fios £/ /7 (pagina 47.)= 00
oo ou Z 2. Caso contrario, um novo comando de execugao deve ser enviado.
LIL O Na&o designado
LaL O L1L: LI1 ativa baixa para parada
En O L2L: LI2 ativa baixa para parada
Lyl O  L3L: LI3 ativa baixa para parada
O  L4L: LI4 ativa baixa para parada
Lut O LUL: LIU ativa baixa para parada
5022 [ Designacgéo de parada rapida 00
oo 00 Né&o designado
L IL O L1L: LI1 ativa baixa para parada
LZ2L O L2L: LI2 ativa baixa para parada
L 3L O L3L: LI3 ativa baixa para parada
LYl O  L4L: LI4 ativa baixa para parada
L UL O LUL: LIU ativa baixa para parada
s50¢2.3 (1 Divisor de rampa HUgLe 4
( ) Visivel somente se a Designacao de parada rapida 5 7 7. 7 (pagina 62) ndo estiver configurada para 7/ ou
5107, 7 estiver configurada para 08 Parada rapida (pagina 62).
Quando solicitagdes de parada séo enviadas, o tempo de rampa ativo [Desaceleracao 501.1 (pagina
62) ou Desaceleracao2 54/ 7. 5 (pagina 61)] é dividido por este coeficiente.
Cédigo Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuracéo de fébrica |
= 0= Menu de fungéo(continuagao)
504 i 3 00
Q Diregao reversa
LI1 - LI4: escolha da entrada designada para o comando reverso
E‘:D O Funcgao inativa
L1 O  Lih: L1 ativa alta
LcH O L2h: L2 ativa alta
L &) O L3h:L3 ativa alta
LYH O L4h: L4 ativa alta
LUH O LUH: LIU ativa alta
() Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Cédigo | Nome/Descrigao Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
SR Menu de fu n(}éO(continuagéo)

S MENU DE AUTO INJECAO DE DC

504.0 [ Injecéo de DC automatica 01

0

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o parametro 5 7/ 4.2 Injecdo de DC automatica estiver configurado para 7/ 2, a injecéo de DC esta sempre
ativa, mesmo que o motor nao funcione.

Certifique-se de que a utilizagéo desta configuragéo nao resulte em condigdes inseguras.

A falha em seguir essas instru¢des podera causar a morte ou lesédo grave.

A ADVERTENCIA

MOVIMENTO NAO INTENCIONAL

* Nao utilize a injecdo de DC para gerar torque de retencdo quando o motor estiver em compasso de espera.
+ Utilize um freio de retengéo para manter o motor em posicéo de espera.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, leséo grave, ou danos ao equipamento.

oo O Nenhuma corrente injetada de DC
ol O  Injecédo de DC de tempo limitado
hE; O Injegéo continua de DC
S04. 1 [ Corrente de injegao DC automatica Ve 120 e eemilis | o,
( ) nominal do motor
SOBREAQUECIMENTO E DANOS AO MOTOR i
Certifique-se de que o motor conectado esteja adequadamente classificado para que a corrente de injecao de
DC seja aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar o sobreaquecimento e danos ao motor.
A falha em seguir esta instrugao podera resultar em danos ao equipamento.
Visivel somente se a Injecao de DC automatica 5 7 4. Z/ ndo estiver configurada para 00. Corrente de
injecado na parada e injegao de continua de DC. )
504.2 (1 Tempo de injegdo DC automatica 0.1 a 30s 05s
SOBREAQUECIMENTO E DANOS AO MOTOR
Certifique-se de que o motor conectado esteja adequadamente classificado para que a corrente de injecao de
DC seja aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar o sobreaquecimento e danos ao motor.
A falha em seguir esta instrugédo podera resultar em danos ao equipamento.
Visivel somente se a Injecao de DC automatica 57 4. Z/ nao estiver configurada para 7 2.
Tempo de injecao na parada.
() Parametro que pode ser modificado durante a operagéo ou quando parado.
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Cédigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste |Configuragéo de fébrica |
Sluiiy Menu de fungao continuagso)
505S [ Designacgéo de Jog 00
Este parametro emprega uma entrada légica relacionada ao controle de 2 ou 3 fios, fornecendo controle
passo a passo do funcionamento do motor. A frequéncia de jog é fixada em 5 Hz. As rampas de
aceleracgao e desaceleragéo levadas em conta na funcao Jog séo 0,1 s.
oo O Funcgao inativ
L TH O L1h: L1 ativa alta
L2ZH O L2H: LI2 ativa alta
L 3H O L3h:LI3 ativa alta
LYH O L4h: LI4 ativa alta
LUH O LUH: LIU ativa alta

Controle de 2 fios

Jog k

Para Frente‘

Reversa |k

Comando de

A aceleragdo
Frequéncia
domotor T | 14....L4H,
ILUH
SHz f-----J

>

I
Comando de V |-
- aceleragao 05s
SHz | Aceleracdo L,

v TLAH...L4H,LUH

1 i

Para Frente
|
||| | I
[

|
Reversa |
I
|
|
|

LI1 Executar

Controle de 3 fios

o N I I e TN B

Frequéncia do | Rampa; |
motor l normal :
| |
SHz l
|
- Vi i
F——
SHz Rampa de ——%
Jog

64




Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Diagrama de PID
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. 1
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Codigo | Nome/Descricdo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
LS Menu de fun(}éO(continuagéo)
59-
Menu PID
589.00 (1 Designagéao de feedback de PID 00
og O Nao designado.
ol O Terminal analégico. A escolha ndo € possivel se 401 estiver configurado para 00.
59.01 [ Ganho proporcional de PID 0.01t0100 1

0

Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 7/ nao estiver configurada para /7.

S8.0

0

[ (Ganho integral de PID 0.01t0100 1

Visivel somente se a Designacéo de feedback de PID 5 5. 77 n&o estiver configurada para 7/ Z.

BRSNS

0

[ Ganho derivativo de PID 0.00t0100.00 0.00

Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. /7 nao estiver configurada para 7/ 7.

o i

0

(g Fator de escala de feedback de PID 0.1t0100.0 10

Este parametro fornece a relagao entre faixa de processo e faixa de feedback. Visivel somente se a
Designacéo de feedback de PID 5 5. 77 [/ nao estiver configurada para 7 /7.

589.05 [ Valor de referéncia de Ativagao do PID interno 00
Visivel somente se a Designacgao de feedback de PID 5 4. £/ I/ ndo estiver configurada para 7/ 7 .
O Néo
ol O Sim
59.06 [ Valor de referéncia de Ativagdo do PID interno 00
Visivel somente se a Designacgéo de feedback de PID 5 5. 772/ ndo estiver configurada para 7/ 7.
L [:g O Nenhum
O Lith
L2H O L2h
L IH O L3h
LYH O L4h
LUH O LUH

0

Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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Cédigo | INome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica J -
(4
coo- A . = " BOO
Menu de fu NCAO0(continuag&o)
59- )
Menu PID {continuag&o)
59.01 [J 4 designagao de PID pré-configurada 00
Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. [/ Z/(pagina 66) nao estiver configurada para 2/ I
oo O Nenhum
L3H O L2h
L IH O L3h
O L4h
L4H O LUH
LUH Antes de designar a 4 designacao de PID pré-configurada 5 5. £/ 7/, 2 designhagao de PID pré-
configurada 5 5.2/ £ (pagina 66) deve sés designada.
59.08 [ 2 valor de referéncia PID pré-configurado ‘ 0to100% 25%
Visivel somente se a Designagéo 5 5. 7 [/ (pagina 66) e 2 designagao de PID pré-configurada 5 7. [/ 5
(pagina 66) nao estiverem configuradas para 7/ £/
59.039 [ 3 valor de referéncia PID pré-configurado ‘ 0to100% 50%
Visivel somente se a Designagao 5 5. £/ I/ (pagina 66) e 4 designacao de PID pré-configurada 5 5. 777
(pagina 66) nao estiverem configuradas para 2/ ZI
549.10 [ 4 valor de referéncia PID pré-configurado ‘ 0to100% 75%
Visivel somente se a Designagéo 5 5. 7/ /] (pagina 66), 2 designacéo de PID pré-configurada 5 5. 7 5 e
4 designacao de PID pré-configurada 5 5. £/ /7 (pagina 66) nao estiverem configuradas para 7/ /.
59.1 1 [ Valor de referéncia PID interno ‘ 0t0100% 0%
( ) Visivel somente se a Designagao de Feedback de PID 5 5. 777 (pagina 66) nao estiver configurada para 2/ 7/
e o Valor de referéncia de ativacéo interna de PID 5 5.4/ 5 (pagina 66) estiver configurado para Z// ou Canal
de referéncia 1 77/ (pagina 58) estiver configurado para /4 7.
5g9. 12 [ Rampa de valor de referéncia de PID 0t099.9s Os
( ) Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 7/ 7 (pagina 66) nao estiver configurada para 7.
549.13 [ Referéncia de valor min. de PID 0t0100% 0%
() Designacao de feedback de PID 5 5. 777 (pagina 66) nao estiver configurada para /.
g |y g Referéncia de valor max. de PID 0to100% 100%
() Designacao de feedback de PID 5 5. [/ Z/ (pagina 66) néo estiver configurada para 7/
59.15 (1 Referéncia de valor max. de PID 0.1t0 400 Hz nO
Este parametro permite a consecugao direta de uma referéncia de velocidade configurada.
Visivel somente se a Designacéo de feedback de PID 5 5. &/ &/ (pagina 66) ndo estiver configurada para 7 7.
() Parametro que pode ser modificado durante a operagéo ou quando parado.
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Cadigo |Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
s00- Menu de fu NGaOo(continuagao)
59- Menu de PID(continuagso)
50 1.4 DAceleraQéo 2 0.0a9999s 5.0s
() Este par@metro somente pode ser ativado quando o sistema esta iniciando.
Segundo tempo de rampa de aceleragao, ajustavel de 0,1 a 999,9 s
O tempo necessario para desacelerar de 0 a Frequéncia de motor classificada 775 (pagina 52).
Certifique-se de que este valor é compativel com a inércia sendo impulsionada.
Visivel somente se a Designacgao de feedback de PID 5 5. 7/ (pagina 66) e Velocidade preditiva
de PID 5 5. /5 (pagina 67) nao estiverem configuradas para /2.
549. 16 O Reversao de corregao de PID 00 |00
Este paré@metro revertera o valor de erro interno do sistema de PID.
O Nao
ol O Sim
Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 7/ [/ (pagina 66) nao estiver configurada para 7/ .
539. 11 (J Designacao auto/manual de PID 00 g
No estado 0 de entrada, o PID é ativo.
No estado 1 de entrada, a execugdo manual ¢ ativa.
oo O Nao
L IH O L1h: L1 ativa alta
L2H O L2h: LI2 ativa alta
O L3h: LI3 ativa alta
L IH O L4h: L4 ativa alta
LYH O LUh: LIU ativa alta
LUH Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 7 [/ (pagina 66) nao estiver configurada para 4/ .
59.18 [ Referéncia manual de PID 00 8
Este paré@metro pode desabilitar o PID e habilitar a referéncia manual padrao.
oo O Nao
ol O Terminal analogico
) O Display integrado com Jog dial
Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. /77 (pagina 66) e Designagéao
auto/manual de PID 5 5. /77 (pagina 68) nao estiverem configuradas para 7/ 7.
5121 [ Tempo de operacédo em baixa velocidade 0.129999s 00 8
() Uma parada do motor é solicitada automaticamente seguindo um periodo definido de operagdo em
Velocidade baixa 5 /7. £/ (pagina 84). O motor reinicia se a referéncia de frequéncia for maior do
que Velocidade baixa 5 /7. Z/ e se um comando de execug¢ao ainda estiver presente.
Observacao: valor 7/ corresponde a um periodo ilimitado.
Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. [/ [/ (pagina 66) nao estiver configurada para 7/ Z.
() Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Cadigo | Nome/Descrigcao Faixa de ajuste | Configuragéo defébricel
so0- ~
Menu de fungao continuagao)
59- Menu de P|D(continuagéo)
59.19 [ PID: nivel de despertar 0a100% 0%

Se funcdes PID e Tempo de operacao em baixa velocidade 5 /7. / forem configurados ao mesmo tempo, o
regulador de PID pode tentar configurar uma velocidade mais baixa do que a Velocidade baixa 5 /7. 7. Isto
resultara em operacdes indesejadas, consistindo de inicio, execugdo em Velocidade baixa 5 /7. £, parada, e
assim por diante. O parametro PID: nivel de despertar 5 5. /5 pode ser utilizado para configurar um limite de
erro de PID minimo para reiniciar apés uma parada prolongada abaixo da Velocidade baixa 5 /2. 7.

Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 7 I/ (pagina 66) e Tempo de operagéo em baixa
velocidade 5/2./
(pagina 68) nao estiverem configuradas para 7/ Z.

59.20 0 PID: Limite de despertar 02 100% 0%

( ) Se areversao de correcao de PID 5 5. /5 (pagina 68) estiver configurada para nO, este parametro pode ser
utilizado para definir o limite de feedback de PID. Seguindo uma parada causada por exceder o tempo
maximo em velocidade baixa 5 / 2. / o regulador de PID é reativado (despertar) quando este limite &
excedido.

Se 55. / £ estiver configurado para Z//, o regulador de PID ¢é reativado (despertar) quando este limite é
excedido, seguindo uma parada causada por exceder o tempo maximo em velocidade baixa 5 /.. /.

Visivel somente se a Designacao de feedback de PID 5 5. 2/ [/ (pagina 66) e Tempo de operacao em
baixa velocidade 5 /7. /
(pagina 84) nao estiverem configurados para 7/ /.

() Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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_— Codigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica I
e SR Menu de fu nQéO(continuagéo)
sos-|| Velocidade para cima e para baixo
SOE.0 3 Comando de aumento de velocidade 00
oo 00: Funcao inativa
L IH L1H: LI1 ativa alta
LZH L2H: LI2 ativa alta
L 3H L3H: LI3 ativa alta
LYH L4H: LI4 ativa alta
LUH LUH: LIU ativa alta
506. | [ Comando de redugéo de velocidade 00
oo 00: Funcéo inativa
L IH L1H: LI1 ativa alta
LZ2H L2H: LI2 ativa alta
L 3H L3H: LI3 ativa alta
LYH L4H: LI4 ativa alta
L UH LUH: LIU ativa alta

Variavel salva para .
Variavel salva para

RAM ou ROM
— % Variavel ndo Variavel ndo salva /
salva ou salva para RAM
B N A s RPN Ay
PR L]
R N [ -
! )
| | '
! | \
I I .
! i .
: T
| o
: D
: o
i I
i b
Comando de !
aumento de ativa ativa ativa l
velocidade - - ! >
i
Comando de 1
redugao de " !
ativa |
|
Limpar a fungao
ativa
Para Frente
ativa 1 ativa 1 ativa ativa
-
principal Alimentagéo principal ligada Alimentacéo principal ligada
[ L -

O comando de aumento/reducao de velocidade alterara a referéncia de velocidade inicial.
Eventualmente, ele produz um “incremento de velocidade” geral. Este incremento de velocidade se
acumula ao longo do tempo dependendo das agdes de Lix e Liy. E, portanto, necessario manter um
registro do incremento de velocidade ao alterar a referéncia de velocidade.

Visivel somente se o parametro 5756. ] e 50 5. / estiverem configurados.

oo [0 N3o salvar. Varidveis n3o salvas apds o comando EXECUTAR ter desaparecido.
ol [0  Salvar para RAM. Varidveis salvas para RAM apds o comando de PARADA terminar e desaparecer quando desligar.
oz O Salvar para ROM. Variaveis salvas para ROM quando desligar.
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| Codigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
506- Velocidade para cima e para baixo (continuagzo)
. -~ - 0,
506.3 O Limpar a fungéo 0-100% 00
Quando o comando LIMPAR ¢é ativado, os comandos de aceleracao e desaceleracao
séo desativados. Todos os incrementos de velocidade sdo resetados quando o
comando LIMPAR é ativado, independentemente do método de salvar utilizado.
Visivel somente se o parametro 5 54. L e 555 ./ estiverem configurados.
00 O [00], Funcao inativa
L1H O [L1H], L1 ativa alta
LoH O  [L2H], LI2 ativa alta
O [L3H], LI3 ativa alta
L3H O [L4H], LI4 ativa alta
L4H O [LUH], LIU ativa alta
LUH O Afuncéo ¢ limpa quando [159] os comandos de aceleragdo e desaceleragao se
159 ativam simultaneamente.
.. . - 0 )
506.4 Reatividade de +/- velocidade em torno da ref. |°-109% 0%

Um valor de experiéncia entre 0 e 100% é utilizado para alterar a rapidez de

resposta para entradas de comando de aceleragéo e desaceleragao.
Visivel somente se os parametros 575. 7 e 545 . / estiverem configurados.

O 0~100%(0)

Velocidades pré-configuradas

2, 4, ou 8 velocidades podem ser pré-configuradas, precisando de 1, 2 ou 3 entradas logicas, respectivamente.

Tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-configurada

8 velocidades|4 velocidades|2 velocidades
LI Ll LI Referéncia de velocidade
(507.2) (507.1) (507.0)

0 0 0 Velocidade pré-configurada
0 0 1 Velocidade pré-configurada 2
0 1 0 Velocidade pré-configurada 3
0 1 1 Velocidade pré-configurada 4
1 0 0 Velocidade pré-configurada 5
1 0 1 Velocidade pré-configurada 6
1 1 0 Velocidade pré-configurada 7
1 1 1 Velocidade pré-configurada 9

7
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soo- —
) Caodigo | Nome/Descricéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica
= 0= Menu de fungao(continuagao)
507- Menu de velocidades pré-configuradas
5010 1 2 velocidades pré-configuradas 00
oa O Funcéo inativa
L IH O L1h: L1 alto nivel de ativagao
LZH O L2h: LI2 ativa alta
L 3H O L3h: LI3 ativa alta
LYH O L4h: LI4 ativa alta
LUH O v LUH: ativa alta
5011 (1 4 velocidades pré-configuradas 00
Como 547. 4
501.2 [ 8 velocidades pré-configuradas 00
Como 547. 40
5019 1 Velocidade pré-configurada 2 L LR =
c ) Hz Visivel somente se 2 velocidades pré-configuradas 5 7/ /7. 7 nao estiver configurado para /7. T
5014 [dVelocidade pré-configurada 3 010400 Hz 15Hz
c ) Hz Visivel somente se 4 velocidades pré-configuradas 5 £/ 7. / nao estiver configurado para 2/ 7.
501.5 [ Velocidade pré-configurada 4 0t0 400 Hz 20Hz
C) Hz Visivel somente se 2 velocidades pré-configuradas 52/ 7. [/ e 4 velocidades pré-configuradas 5 2/ 7./
nao estiverem confiaurados para 7/ 4.
5015 [ Velocidade pré-configurada 5 010400 Hz 25Hz
c ) Hz Visivel somente se 8 velocidades pré-configuradas 5 £/ /7. £ néo estiver configurado para 7/ 7.
50711 [ Velocidade pré-configurada 6 010400 Hz 30Hz
c) Hz Visivel somente se 4 velocidades pré-configuradas 5 7/ 7. [/ e 8 velocidades pré-configuradas 54 7. 7
nao estiverem configurados para 7 /.
50 1.8 g Velocidade pré-configurada 7 0to 400 Hz 35 Hz
C) Hz Visivel somente se 4 velocidades pré-configuradas 57 7. / e 8 velocidades pré-
configuradas 5 7 /7. Z nao estiverem configurados para 7/ Z.
5019 [ Velocidade pré-configurada 8 010400 Hz 40Hz
c) Visivel somente se 2 velocidades pré-configuradas 5 7/ 7. [/, 4 velocidades pré-configuradas 54 7./ e 8
velocidades pré-configuradas 5 7/ 7. £ nao estiverem configurados para &/ .
508  Pular frequéncia ULtk U
c ) [1 Este parametro evita a operagéo prolongada dentro de uma faixa ajustavel em torno de 5 7 57 frequéncia de
+1 Hz. Esta funcao pode ser utilizada para evitar uma velocidade critica que faria com que ressonancia fosse
alcangada.
Configurar a fungao para 0 a torna inativa.

() Parametro que pode ser modificado durante a operagdo ou quando parado.
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Cadigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica |
539.2 1 (J Limite de compensacéo de hibernagao Oto 5 [c.2 OHz
0 - 512.2(*0)
59.22 g Limite de superviséo de feedback de PID 0-100% 0 (No)
0-100% (*0)
59.23 g Atraso de tempo de funcao de supervisdo de PID | 0-300s Os
®) 0-300s (*0)
5 E("')‘-j 4 J Histerese de detecgao de frequéncia maxima Oto 5 f2.2 Qe
59.25 1 Supervisado de feedback de PID 00
oo O  Ignorar alarme
o O Parada por inércia
O Velocidade de recuo
oy
59.26 g Velocidade de recuo ‘ Oto5 /2.2 OHz
Hz 0~ frequéncia de alta velocidade (*0).
s o= [1SUB-MENU DE BOMBA
201 [ Atraso de tempo de sobrecarga de aplicagao ‘ 0-100s 5s
O Atraso de tempo de deteccéo de sobrecarga
O O valor de zero desativara a funcao e tornara outros parametros
inacessiveis.
O 0-100s (*0)
ca8 [ Limite de Sobrecarga de Aplicagéo =il Si0%
O limite de detecgao de sobrecarga € expresso como um percentual de [Corrente nominal do motor]
(nCr). Para ativar esta fungao, este valor deve ser menor do que a corrente limite.
209 O Atraso de tempo antes do inicio automatico _ _
0-6 min. O min.
para a falha de sobrecarga
Se o [Gerenciamento de falha de sobrecarga] (604.2) = [ignorar alarme], entdo este parametro sera
inacessivel. Tempo minimo permitido entre a detecgéo de sobrecarga e qualquer reiniciagao
automatica.
Para realizar uma reiniciagéo automatica, o valor de [Reiniciagado automatica] (602.1) deve exceder
este parametro em pelo menos um minuto.
e g [ Atraso de tempo de subcarga de aplicacao 0-100s Os
O valor de zero desativara a funcao e tornara outros para@metros inacessiveis.
=1 (d Limite de Subcarga de Aplicagao 20%-100% 60%
O limite de subcarga em frequéncia zero € expresso como um percentual do torque classificado do motor.
() Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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I Cadigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica I
ol (dDuragao de falha de subcarga ‘ 0-6min. -
Tempo minimo permitido entre a detecgéo de sobrecarga e qualquer reiniciagao automatica.
Para realizar uma reiniciagao automatica, o valor de [Reiniciagao automatica] (5 7 7. /) deve exceder este
parametro em pelo menos um minuto.
5 /0.0 [1Selecionar o modo de operagao
O Na&ao: modo de conversao de frequéncia Unica
oo O Sim: conversao de frequéncia Unica combinada com modo de bomba auxiliar
ol
Se 5/4. 0 =[[1], saida digital £ & automaticamente designara valor de chaveamento de bomba.
N . . ope - ’7 / - 3
5101 [d Frequéncia de inicio da bomba auxiliar Ue/2l VElGres =205 VEERER
paréametro paréametro
A bomba auxiliar ligara se esta frequéncia for excedida e apds o atraso de tempo de inicio da bomba
(valorde 5/4. 7).
5 1.2 (J Atraso de tempo antes de ligar a bomba auxiliar 0-999.9s 2s
Este tempo evita os efeitos de flutuagdes de pressao transitérias e portanto evita as vibragcdes geradas
durante a ligagao e parada da bomba.
5103 [ Alcance da rampa da bomba auxiliar 0-999.9s 2s
P - 0-7 44 valor de
5 10.4 [ .Frequéncia de parada da bomba auxiliar e Y OHz
A bomba auxiliar parara abaixo dessa frequéncia apos o atraso de parada da bomba auxiliar (valor de 510.5).
5105 (J Atraso de tempo da rampa da bomba auxiliar 0-999.9s 2s
Este tempo evita os efeitos de flutuagdes de pressao transitérias e portanto evita as vibragdes geradas
durante a ligagao e parada da bomba.
5 10.b [J Rampa de parada da bomba auxiliar 0-999.9s 2s
5101 (J Periodo de detecgao de fluxo zero 0-20 min. 0 min.
Funcéo inativa se o valor for 0.
510.8 [J Limite de ativagéo de detecgéo de fluxo zero 0-400Hz OHz
Abaixo desta funcgao limite ativada se o valor 510.7 > 0 e a bomba auxiliar & parada.
5 10.9 0-400Hz OHz

(d Compensacao de detecgao de fluxo zero

74



Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Arquitetura da instalagcao do bombeamento

Modo variavel Unico - 1 bomba de velocidade variavel Unica

Sensor de Pressao
0-20 mA

4-20 mA

0+5V

0+10V

Insira os valores fornecidos na placa de classificagdo do motor no Menu de controle do motor 300-

Parametros de ajuste de primeiro nivel
/.40 Aceleragao: 0,7 s
/.7 Desaceleragao: 0,7 s
4 Velocidade baixa: 30 Hz
I~ Velocidade alta: 60 Hz
Menu de entrada analégica Alt
J049.0 Escala de entrada analogica Al1: 0-20 mA

Menu de controle do motor drC

=y Derrapagem nominal do motor: 0 Hz
/7 Ganho de ciclo de frequéncia: 70%
F14 Compensacao de IR: 0%

Menu de fungdes de aplicagéo Fun

=4 controle de 2 fios: LEL

Submenu de PI

5.5.0.0 MDesignagao da fungao de feedback de PI: Al1
L L Ganho proporcional regulador de PI: 5,00
5.49.0.7 Ganho integral regulador de PI: 8,00

5517 Referéncia de regulador interno de PIl: 39%
557159 Limite de erro de reiniciagédo: 40%
55.75 Supervisdo da fungao reguladora de PI: LFF

.4.7. 2  Limite de supervisao de feedback de Pl: 17%
pur

5.5 7.7 Atraso de tempo da fungéo de supervisao de feedback de Pl: 1 s
55.726 Velocidade de recuo: 50 Hz

Submenu de bomba PMP

5./0.7 Detecgao de fluxo zero: 1 min

5.10.8 Limite de ativagao de detecgao de fluxo zero: 50 Hz

5./0.9 Compensagao de detecgao de fluxo zero: 5 Hz

5127 Tempo de operagao de limite de hibernagao: 3 s

59,15 Limite de inicio rapido: 25 Hz

55827 Compensagao de limite de hibernagéo: 10 Hz

Submenu de injecado de DC automatica AdC

5/2.0 Designacao de injegcao automatica de DC: nO

Funcéo de reiniciacao automatica Atr

£07.0 Reiniciagado automatica: SIM

Menu de falhas 600-

= Limite de sobrecarga: 11%

= Atraso de tempo antes do inicio automatico para a falha de sobrecarga: 1
55 204 Histerese de frequéncia alcangada: 2 Hz
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Modo unico variavel com bomba auxiliar - 1 bomba de velocidade variavel (bomba variavel) e uma
bomba de velocidade fixa (bomba auxiliar)

Bomba auxiliar de velocidade fixa

A bomba auxiliar € controlada pelo Altivar 12 através da saida légica LO.

Sensor de
Pressao
0-20 mA

4-20 mA

0+5V
0+10V

Insira os valores fornecidos na placa de classificagdo do motor no Menu de controle do motor 300-

Parametros de ajuste de primeiro nivel
5.0./.0 Aceleragao: 0,1s

5.0

5.1

/./ Desaceleragédo: 0,1s
2.7 Velocidade baixa: 35 Hz

Menu de entrada analdgica 204-
Z44.0  Escalade entrada analégica Al1: 0-20 mA

Men

11
T

u de controle do motor 300-
Derrapagem nominal do motor: 0 Hz

F/3 Ganho de ciclo de frequéncia: 70%
F/4 Compensacao de IR: 0%
Menu de fungdes de aplicagdo FUn

%3

Z Controle de 2 fios:

menu de PI 00

o

u

. £7. f] Designagao da fungao de feedback de PI: 01

./ Ganho proporcional regulador de PI: 5,00

7 Ganho integral regulador de PI: 8,00
Referéncia de regulador interno de Pl: 51%
Limite de erro de reiniciagcéo: 42%

N

ubmenu de bomba PMP

/.. Selecionar o modo de operacao: 01 (Sim)

J.1u.

T im0 i |0 Ty
MG g

Frequéncia de inicio da bomba auxiliar: 49 Hz
Atraso de tempo antes de ligar a bomba auxiliar: 1 s
Rampa para alcangar a velocidade nominal da bomba auxiliar: 1 s

N L
l
Q3 .

5./0.7  Detecgao de fluxo zero: 1 min
5./4.F  Limite de ativagado de deteccéao de fluxo zero: 42 Hz
5./0.5 Compensagado de detecgédo de fluxo zero: 2 Hz

Atraso de tempo antes do comando de parada da bomba auxiliar: 1 s
Rampa para parar a bomba auxiliar: 1 s

o
II
=4
7
/4.4  Frequéncia de parada da bomba auxiliar: 39,6 Hz
l;
5

Tempo de operacao de limite de hibernagdo: 5 s

=y Compensacao de limite de hibernagéo: 3 Hz

Designagédo como saida l6gica/analégica PMP

/ Designagéao de injecao automatica de DC: 00

5/c
Funcéao de reiniciacdo automatica 602-

5020 Reiniciagdo automatica: 01 (ativa)

Menu de falhas 600-

= Atraso de tempo de fungao de subcarga 5 s

= Limite de subcarga: 59%

=4 Atraso de tempo antes da reiniciagdo automatica para a falha de subcarga: 1
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Diagrama de conexao

alimentagao monofasica
de 200... 230 V

| M1
3~

Bomba
variavel

ATV310

KM1

Sensor de Pressao _—

0-20mA M2 \Bomba auxiliar
4-20 mA 3~
0+5Vv =

o+10V motor monofasico de

200..230 V

(1) Contatos de relé com falha, para indicagado remota do status do inversor.

Observagao: Encaixe supressores de interferéncia a todos os circuitos indutivos proximos ao inversor ou conectados ao

mesmo circuito (relés, contatores, valvulas solenoide, etc.).

Observacgao: Este exemplo de fiagdo € na fonte utilizando alimentagao interna.
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Supervisao de feedback de Pl (59.25)

Utilizada para definir o modo de operagao na eventualidade de detecgao de um feedback de Pl mais baixo do que o limite definido.

Feedback de PI

59.22 +3% N e e e g N
59.27° N SN 4 N~
59.22-2% . ; —- - T
i i | i -
Velocidade do ! ! ! ! l;)/lc())rdsogdzesrecuo definido
512.2. i i | v '
512.2-59.204 —_/’; | Pttt W
I ] 1
i i i i 59.75=59.26
59.26 - : i ————— e L
| | | !
i i | ! 59.275=SIM
i:SB.E‘:’:’E L 59.23 |
1%
Final do atraso de
tempo

Uma vez que a bomba variavel estiver funcionando em velocidade maxima (mais alta doque 5!2.2 -53.24) e que a0 mesmo
tempo o feedback de Pl estiver mais baixo do que o limite de supervisdo 5 3.2 2 - 2%, um atraso de tempo tP| é langado. Se no
final deste atraso de tempo o valor do feedback de Pl ainda for mais baixo do que o limite de supervisdo 53.22 + 3%, o inversor
muda para o modo de recuo conforme definido pelo parametro53.2 5.

-59.25 =0¢

O inversor realizara uma parada

por inércia.

-59.25 =04

O inversor funcionara em uma frequéncia fixa de 59.26 e exibira um

codigo de falha - -1 2.

Em ambos os casos, o inversor reverte para o modo de regulacdo de Pl assim que o feedback de Pl estiver mais alto do

que o limite de supervisdo 59.2 2 + 3%.

No modo variavel tnico com bomba auxiliar (50 .2 = 01), a funcdo de supervisdo de feedback de Pl somente esta ativa quando
ambas as bombas estdo operando.
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Submenu de bomba PMP

O objetivo principal é controlar uma instalagao completa de bombeamento utilizando um inversor Unico, fornecendo pressao
constante, em qualquer taxa de fluxo.

O sistema é operado utilizando uma bomba de velocidade fixa auxiliar, e uma bomba de velocidade variavel, que ndo é capaz de
fornecer a faixa de fluxo total necessaria por si s6. Um regulador de PI ¢ utilizado para controle do inversor. O sensor de pressao
fornece feedback do sistema.

A bomba de velocidade variavel € chamada de

bomba variavel. A bomba de velocidade fixa é

chamada de bomba auxiliar.

Selecionar o modo de operagao

O ATV310 oferece 2 modos de operagao:

* Modo variavel Unico: 1 bomba de velocidade variavel Unica (bomba variavel).

* Modo Unico variavel com bomba auxiliar: 1 bomba de velocidade variavel (bomba variavel) e uma bomba de velocidade fixa
(bomba auxiliar).

Controle da bomba auxiliar
A saida reguladora de PI (referéncia de frequéncia da bomba variavel) é utilizada para controlar a partida ou parada da bomba auxiliar
com histerese, como exibido na figura:

Frequéncia da
bomba variavel Inicio da bomba auxiliar
A
51I12.2 . N
Frequéncia de partida
5yg [ TTTTTTTmmmmmmmmmmTTTTTTTTOATTTT Frequéncia correspondente
1 Parada da bomba a taxa de fluxo de bomba
auxiliar

1 auxiliar

Frequéncia de parada
T s B

Quando a frequéncia exceder o limite de partida (5! .1), um atraso de tempo (5! 0. 2) é langado para evitar os efeitos de flutuagdes de
fluxo transitério. Se apos este atraso de tempo, a frequéncia permanecer mais alta do que o limite de partida, a bomba auxiliar € ligada.
Quando o comando de partida € enviado, a bomba varidvel ira da sua referéncia de velocidade atual a frequéncia de parada da bomba
auxiliar (510 .4) seguindo uma rampa (5! & . 3 ) igual ao tempo gasto pela bomba auxiliar para alcangar sua velocidade nominal. O
parametro rOn é utilizado para minimizar o efeito booster ao ligar a bomba auxiliar.

Frequéncia da bomba
variavel

cgie.c

» Partida da bomba auxiliar
syo. L TN

L 11 1 N R ——

e ——————

5 12.0+

[=
e e e e ]

|
L

51025103
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Quando a frequéncia for mais baixa do que o limite de parada (5/Z. %), um atraso de tempo (5/Z. Z) € langado para evitar os efeitos
de flutuagdes de fluxo transitorio. Se apos este atraso de tempo, a frequéncia permanecer mais baixa do que o limite de parada, a
bomba auxiliar é parada. Quando o comando de parada é enviado, a bomba variavel ira da sua referéncia de velocidade atual a
frequéncia de partida da bomba auxiliar (5/4. /) seguindo uma rampa (5/4. 5) igual ao tempo de parada da bomba auxiliar. O
parametro 5/4. £ € utilizado para minimizar o efeito booster ao parar a bomba auxiliar.

Frequéncia da bomba

variavel
'}
512.2
e I 7
Parada da
bomba auxiliar
S04 7Tt A o mmsss—m——o—e-
|
|
T
|
|
|
T
|
|
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Funcao “hibernacao”/fungéao “despertar”

Esta fungdo é utilizada para parar a bomba variavel quando houver fluxo zero (bomba auxiliar parada). Neste caso, se a
frequéncia da bomba variavel for mais baixa do que o limite de “hibernagdo” (5/7. 0+ 55. 7/), um atraso de tempo (52 .1!) &
lancado. Se apés este atraso de tempo, a frequéncia permanecer mais baixa do que o limite 5/7. 7 + 55. 7/, a bomba variavel
entdo para. A instalagdo € em modo de “hibernagao”.

Para mudar para modo “despertar”, o feedback de pressao deve cair para abaixo do limite de “despertar” 5§ 7. 7 7. A bomba
variavel é entéo ligada.

Feedback de PI

59.20

Frequéncia do motor

i
Iah
[ )
+
u
wa
n

u
n
[ntu

ERE=I! t

]
= =N »

1-----

Tempo de operacao de limite de
velocidade ou baixa velocidade

Funcgéo de inicio rapido

A funcao de inicio rapido pode ser utilizada para superar problemas ligados a ganhos altos 55. 7/ e 55. 72 (instabilidade na
partida). O inversor acelera até alcangar o limite de inicio rapido 5 5. /5 seguindo uma rampa 5Z/. 7. Uma vez que o limite tiver
sido alcangado, o regulador de Pl é ativado.

Frequéncia da bomba
variavel

]
Fi
i!

L
LG
L

Ln
B3
|
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Deteccao de fluxo zero

Esta funcao € somente ativa quando a bomba auxiliar esta parada e a frequéncia do motor esta abaixo do limite 5/7. &
Esta funcao é utilizada em aplicagcdes onde o fluxo zero nao pode ser detectado pela fungéo de hibernagao sozinha. Ela forga a
referéncia de frequéncia do inversor para 512.0 + 510.9 periodicamente (a cada intervalo de tempo 510.7) a fim de testar para
fluxo zero.

» Se a solicitagao ainda estiver presente, o erro de Pl aumenta, fazendo com que o inversor reinicie.

Feedback
de PI

Erro de PI

|
|
|
|
|
|
|
l t
|

Referéncia de frequéncia i
|
|
|

5 10.8 ! S

|

S i2.0+510.9

5i12.0 t
51001
» Se a solicitagao nao estiver mais presente (fluxo zero), o erro de Pl ndo aumentara.
Feedback de PI

Referéncia de frequéncia

i2.c
1.8 T ;
Limite de hibernagdo 5/7. 0 + 55. 2/
5i2.0+5 r:D.Sf_ | TI\
512.0 : TN
1 I t
! |
i |

+ Configure a fungao de hibernagéao para que o inversor mude para modo de hibernagdo quando fluxo zero for detectado (5 5.
2/<559.21).

82



Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

I s00-

Codigo  [Nome/Descriczo Faixa de ajuste Configuragzo de fabrica
500- Menu de fungao continuagso)
SI1- =
MENU DE LIMITACAO DE CORRENTE
5110 J 22 comutagao de limitagéo de corrente 00
Designacao
oo O Funcao inativa
L IH O L1H: L1 ativa alta
LaH O L2H: LI2 ativa alta
L 3H O L3H: LI3 ativa alta
O L4H: LI4 ativa alta
LYH O v LUH: LIU ativa alta
LUH O L1L: L1 ativa baixa
L IL O L2L: LI2 ativa baixa
LZ2L O L3L: LI3 ativa baixa
L 3L O L4L: LI4 ativa baixa
LyL O LUL: LIU ativa baixa
LUL Se a entrada designada estiver em 0, a primeira limitacdo de corrente esta ativa.

designacgéo de LI (pagina 42).

Se a entrada designada estiver em 1, a segunda limitagao de corrente esta ativa. Consulte Informacoes de

d Limitagao de corrente ‘ 0.25t0 151n (1)

15In

Em Primeira limitagao de corrente.

NOTIFICACAO

SOBREAQUECIMENTO E DANOS AO MOTOR

A falha em seguir essas instrugées podera resultar em lesdo ou danos ao equipamento.

Dependendo das configuragdes deste parametro, a resposta de erro para erros detectados é

desabilitada ou a transicao para o estado de operacéao Falha é suprimida se um erro for detectado.
» Certifique-se de que as configuragdes deste parametro ndo resultem em danos ao equipamento.
* Implemente fungdes de monitoramento alternativo para fungées de monitoramento desabilitadas.

5112

0

A Limitag&o de corrente 2 ‘ 0.25t015In (1)

15In

Segunda limitagcao de corrente.
Esta funcao permite a redugao do limite de corrente do inversor.

para 4.

NOTIFICACAO

Visivel somente se a 2% comutacéao de limitacdo de corrente 5//. £/ (pagina 83) ndo estiver configurada

SOBREAQUECIMENTO E DANOS AO MOTOR

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em lesdo ou danos ao equipamento.

Dependendo das configuragdes deste parametro, a resposta de erro para erros detectados &
desabilitada ou a transicao para o estado de operacao Falha é suprimida se um erro for detectado.

* Certifique-se de que as configuragdes deste parametro ndo resultem em danos ao equipamento.

* Implemente fungdes de monitoramento alternativo para fungdées de monitoramento desabilitadas.

(1) In = corrente nominal do inversor

() Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Cédigo | Nome/Descrigédo Faixa de ajuste Configuragao de fabrica
soO0-
coo- 500- Menu de fun(}aO(continuagéo)
SR Menu de limite de velocidade
c 2.0 . . OHzab5122valorde |0OHz
) (d Velocidade Baixa e o
Frequéncia do motor em referéncia minima.
5121 [ Tempo de operagso em baixa velocidade 0110999.95 00
() Seguindo uma operagao em Velocidade baixa 5 /2. 7 por um periodo definido, uma parada do motor é
solicitada automaticamente.
O motor reinicia se o valor da referéncia for maior do que Velocidade baixa 5 /7. /e se um comando de
execugao ainda estiver presente.
Observacgao: 7/ 7/ corresponde a um periodo ilimitado.
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Configuragéo de alta velocidade

As entradas légicas permitem a selegéo da alta velocidade desejada.

Alta Configuragao Alta Configuracao
Velocidade _ Velocidade _
Desejada Parametro Estado Desejada Parametro Estado
5/2.¢7 s 3 e 5176 5/7. 7 a4
5124 a4 5/2.4 designada
Lie. s 5/2.3 designada 5121 52 3 designada
g5/2.4 oo 5/12.4 designada
Codigo | Nome/Descricdo Faixa de ajuste Configuragéo de fabrica
s00- Menu de fungao(continuagao)
512- Menu de limite de velocidade
g I|12.2 |:| Alta Velocidade 512.0 a 308 50 ou 60 Hz
( ) valor de determinada pelo
parametro valor de
parametro 301,
maximo valor de
parametro 308
Frequéncia do motor em referéncia maxima pode ser configurada na faixa de Baixa velocidade 5 /7. £/ para
Frequéncia maxima 7/ £ (pagina 52).
Se 7[] A estiver abaixo do valor definido para 5/7. 2, 5/2. £ automaticamente cai para o novo valor de 77 5.
. ~ . 00
51e.3 [ 2 Designagso de alta velocidade
O Nenhum
L [:g O L1h: L1 ativa alta
L 3H O L2h: LI2 ativa alta
O L3h: LI3 ativa alta
L 3H O  L4h: LI4 ativa alta
LH4H O  LUh: LIU ativa alta
LUH
5124 Q : 5 - 00
4 Designacao de alta velocidade
oo O Nenhum
L IH O L1h: L1 ativa alta
O L2h: LI2 ativa alta
t gz O L3h: LI3 ativa alta
LYy O L4h: LI4 ativa alta
O LUh: LIU ativa alta
LUH
5125 J Alta Velocidade 2 512.0 a 308 Como valor de
( ) _ parametro 512.2
Visivel somente se 2 Designacao de alta velocidade 5 /7. 7 nao estiver configurada para 7/ 7.
51¢.b [d Alta Velocidade 3 512.0 a 308 Como valor de
() parametro 512.2
Visivel somente se 4 Designacao de alta velocidade 5 /7. 4 nao estiver configurada para 7/ 7.
5121 [ Alta Velocidade 4 512.0 a 308 Como valor de
() parametro 512.2
Visivel somente se 2 Designacao de alta velocidade 5/7. 7 e 4 Designacgao de alta velocidade 5/2. 4 nao
estiverem configuradas para 7 21
513 [d Controle da ventoinha de refrigeracao 01 2
O A ventoinha funciona enquanto o inversor esta funcionando
ol [0 Modo de controle de temperatura, inicio e parada da ventoinha controlados com base na temperatura de IGBT
() Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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Cédigo

| INome/Descrigao Faixa de ajuste |Conﬁguragéo de fabrica

e00-

MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECGAO DE FALHAS

601

oo
L IH
LZH
L IH
LYH
LUH

J Redesignacéo de reiniciacdo de falha detectada 00

Reiniciagcao de falha manual.

Funcao inativa

L1h: L1 ativa alta

L2h: LI2 ativa alta

L3h: LI3 ativa alta

L4h: L4 ativa alta

LUH: LIU ativa alta

As falhas séo resetadas quando a entrada designada ou bit mudam para 1, se a
causa da falha tiver desaparecido.

O botdo PARADA/RESET no terminal de exibicao grafica realiza a mesma funcéo. Consulte também
Diagnosticos e Solucao de Problemas (pagina 97).

opooooo

e -

Menu de reiniciacao automatica

E02.0

ol

J Reiniciagédo automatica 00

Esta fungéo pode ser utilizada para automaticamente realizar Reiniciagdes de Falha individuais ou multiplas. Se
a causa do erro que causou a transicdo para o estado de operagao Falha desaparecer enquanto esta fungao
estiver ativa, o inversor reinicia a operagao normal. Enquanto as tentativas de Reiniciagao de Falha sao
realizadas automaticamente, o sinal de saida “Estado de Operacéao Falha” nao esta disponivel. Se as tentativas
de realizar a Reiniciacéo de Falha ndo forem bem sucedidas, o inversor permanece no estado de operagao
Falha e o sinal de saida “Estado de operagao Falha” se torna ativo.

A ADVERTENCIA

OPERAGAO INESPERADA DO EQUIPAMENTO

* Certifique-se de que a ativagao desta funcéo nao resulte em condigdes inseguras.

¢ Certifique-se de que o fato de que o sinal de saida “Estado de operacao Falha” ndo estar disponivel
enquanto esta fungéo esta ativa nao resulte em condigdes inseguras.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, leséo grave, ou danos ao equipamento.

Fung&o inativa.

Reiniciagcdo automatica apés o travamento em uma falha detectada, se a causa tiver desaparecido e as outras
condigOes de operacao permitirem a reiniciagao.
A reiniciagao € realizada por uma série de tentativas automaticas separadas por periodos de espera cada vez mais
longos: 1,5, 10 s, e entdo 1 minuto para tentativas subsequentes. O relé de status do inversor permanece ativado
se esta fungao estiver ativa. A referéncia de velocidade e a corrente nominal de operagéo devem ser mantidas.
Utilize controle de 2 fios (Tipo de controle &/ 27 / (pagina 44) = /7 e controle de 2 fios £ 7 £ (pagina 47) =

£117). Se a reiniciagdo nao ocorreu uma vez que a reiniciagéo automatica max 5 £/ £ / passou, o procedimento é
abortado e o inversor permanece travado até que seja desligado e entao ligado novamente.

As falhas detectadas que permitem o uso desta funcao estéo listadas na pagina 99.

]
]

EO02. 1

oo
ol
og
o3
o4y
o5
o6

o » . 5min.
d Reiniciagdo automatica max. min

5 min.
10 min.
30 min.
1hr

2 hr

3 hr
Infinito

Oooooooo

777

Visivel somente se a Reiniciagcao automatica 5 /7. Z/ néao estiver configurada para 7/ 7.
Este parametro pode ser utilizado para limitar o numero de reiniciagées consecutivas em uma falha
recorrente.
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Cébdigo

Nome/-Descrigéo Faixa de ajuste

Configuracao
de fabrica

600-

MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECQE\O DE
FALHAS (continuagao)

603

00
01

Q “Calich on the fly” (religamento ¢/ retomada de velocidade)

00

Esta fungéao é utilizada para ativar um religamento suave se o comando de marcha for mantido apos os

seguintes eventos:

¢ Perda de alimentagao de linha ou desconexao

* Reiniciagao da falha de corrente ou reiniciacdo automatica
* Parada por inércia

A velocidade fornecida pelo inversor reinicia a partir da velocidade estimada do motor no momento da

reiniciagao, e entdo segue a rampa para a velocidade de referéncia.
Esta fungao requer controle a nivel de 2 fios.

O Funcgéo inativa
O Funcgao ativa

so0o-
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soo-  Protegdo térmica do motor

Funcao:
Protegéo térmica calculando o l2t.

* Motores resfriados naturalmente:
As curvas de desarme dependem da frequéncia do motor.

* Motores resfriados a forcga:
Somente a curva de desarme de 50 Hz precisa ser considerada, independentemente da frequéncia do motor.

Tempo de desarme em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
10000 Nt 4 10Hz 20 Hz 50 Hz
\
VAN [\ \
\\\\ \\ X
N\ - -
S
SN
1000 \*\‘: .\
\
N\
AN
N
~\\\\\E\
\\\\“‘-,‘H_
'--..________-
100
07 08 0,9 1 1,1 1,2 1,3 1,4 1,5 1,6

Corrente do motor/604.0 valor de parametro

88



Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Bl

| Caodigo | Nome/Descrigéo | Faixa de ajuste Configuragao de fabrica
e MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECCAOQO DE FALHAS (continuagéo)
EO0Y - = 4 :
Menu de protegao térmica do motor
Determinada pela
504.0 . Corrente térmica do motor Bza sl () classificagéo do
( )  inversor
Corrente utilizada para deteccéo térmica do motor. Configure ItH para a corrente nominal na placa de classificagao do motor.
BEO04. 1 1 Tipo de protegéo do motor 01
O Auto-ventilada |
ol O Ventilada a motor
oc
B04.2 ' Gerenciamento de falha de sobrecarga o1
Tipo de parada na eventualidade de uma falha térmica do motor. :
O 1Falhaignorada
O  2Parada por inércia
ol Gerenciamento de falha de sobrecargaConfiguracdo 4 £/%/. 7 a £ £7 inibe a Falha de sobrecarga do motor /7
/3 (pagina 99).
NOTIFICACAO
SOBREAQUECIMENTO E DANOS AO MOTOR
Se este parametro for configurado para 00, a resposta de erro para erros detectados é desabilitada e a
transigéo para o estado de operagao Falha é suprimida.
+ Certifique-se de que as configuragdes deste parametro ndo resultem em danos ao equipamento.
* Implemente fungcdes de monitoramento alternativo para funcdes de monitoramento desabilitadas.
A falha em seguir essas instru¢des pode resultar em danos ao equipamento.
EO04.3 Jd Memo de estado térmico do motor 00
O Estado térmico do motor ndo armazenado no desligamento
oo O Estado térmico do motor € armazenado no desligamento
ol
600- MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECCAO DE FALHAS (continuagao)
605 J Perda de fase de saida 01
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Se o0 monitoramento de fase de saida for desabilitado, perda de fase e, por implicagao, desconexao acidental
de cabos, ndo sao detectados.
Certifique-se de que as configuragdes deste parametro ndo resultem em danos ao equipamento.
A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou leséo grave.
O Funcgao inativa
ol O Desarme ligado FZ /4 (perda monofasica) ou /5 (3 perda trifasica) falha com parada por inércia.
[ o1
EOb d Perda de fase de entrada
Este parametro € somente acessivel neste menu em inversores trifasicos.
O Falhaignorada
oo 00 Falha com parada por inércia
ol Se uma fase desaparecer, o inversor muda para modo de falha, mas se 2 ou 3 fases desaparecem, o
inversor continua
a operar até que desarme em uma falha de subtensao.

(1) In = corrente nominal do inversor

0O

Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

48 | Cédigo | Nome/Descrigao Faixa de ajuste |C°nﬁguracéo de fabrica
600 - A
MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECGAO DE FALHAS (continuagao)
EO07- =
E00- Menu de Subtenséao
501.0 [d  Gerenciamento de falha detectada de Subtens&o 00
Comportamento do inversor na eventualidade de uma subtenséo
O Falha detectada e Relé R1 aberto
ol O Falha detectada e Relé R1 fechado
&gl - Prevencgéao de subtensao 00
oa Comportamento na eventualidade do nivel de prevencao de falha de subtensao ser alcangado
02 O Nenhuma acéo (inércia)
[0 Parada seguindo uma rampa ajustavel
B0 1.2 [d Tempo de desaceleragéo de rampa de subtensao 0.0t010.0s 10s
() Prevencao de subtenséo 4 77 77. /= 7 2 fornece este tempo de rampa:
btz Tempo de desaceleragéao de rampa de subtensao
608 ' Teste de IGBT 00 00
oo O Nenhum teste
ol O Os IGBTs sao testados na energizagao e toda vez que um comando de execugao é enviado. Esses
testes causam um leve atraso (alguns ms). Na eventualidade de uma falha, o inversor travara. As
seguintes falhas podem ser detectadas:
- Curto-circuito de saida do inversor (terminais U-V-W): F 2/ 4, F/ 5, F 7 2 /display
- IGBT defeituoso: ~ £/ 7 7 display, onde x indica o numero de IGBT envolvidos
IGBT curto-circuito: x2F, onde x indica o nimero de IGBT envolvidos
S 3 4-20mA Comportamento de perda 000
oo O Falha ignorada. Esta configuragdo somente é possivel se o parametro de dimensionamento de
corrente Al1 de 0% 2/ £/ 4. / (pagina 48) nao for maior do que 3 mA ou tipo Al1 74 4. &7 = 0A.
o O Parada por inércia

O

Para alterar a designagao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

Parametro que pode ser modificado durante a opera¢éo ou quando parado.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Codigo | Nome/Descrigao | Faixa de ajuste | Configuragzo de fabrica
E00- MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECCAO DE FALHAS (continuagao)
E IO 1 Designacao de inibicdo de falha detectada ‘ 00

Em casos raros, as fungcdes de monitoramento do inversor podem ser indesejadas porque elas impedem o

proposito da aplicagao. Um exemplo tipico € um ventilador extrator de fumaga operando como parte de um

sistema de protegéo contra incéndios. Se um incéndio ocorrer, o ventilador extrator de fumaga deve operar o

maximo possivel, mesmo que, por exemplo, a temperatura ambiente admissivel do inversor seja excedida. Em

tais aplicagdes, danos ou destruicdo do dispositivo podem ser aceitaveis como danos colaterais, por exemplo,
para evitar que outros danos ocorram, cujo perigo em potencial € avaliado como sendo mais grave.

Um parametro é fornecido para desabilitar determinadas fungdes de monitoramento em tais aplicagdes, de

maneira que a detecgao automatica de erros e respostas automaticas a erros do dispositivo ndo estejam mais

ativas. Vocé deve implementar fungées de monitoramento alternativo para funcées de monitoramento
desabilitadas que permitam que os operadores e/ou sistemas de controle master para responder
adequadamente a condigdes que correspondem a erros detectados. Por exemplo, se o0 monitoramento de
excesso de temperatura do inversor for desabilitado, o inversor de um ventilador extrator de fumaca pode por si
s6 causar um incéndio, se erros nao forem detectados. Uma condigao de excesso de temperatura pode ser, por
exemplo, sinalizada em uma sala de controle sem o inversor ser parado imediatamente e automaticamente por

suas fungdes de manitoramento interno. - .

FUNGOES DE MONITORAMENTO DESABILITADAS, SEM DETECCAO DE ERROS

* Somente utilize este pardmetro apés uma avaliacdo de risco aprofundada em conformidade com todas as
regulamentagdes e padrdes que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

* |Implemente fungdes de monitoramento alternativo para fun¢cées de monitoramento desabilitadas que nao ocasionem
respostas automaticas a erros, mas permitam respostas adequados, equivalentes por outros meios em conformidade
com todas as regulamentacdes e padrdes aplicaveis, bem como a avaliagéo de riscos.

* Comissione e teste o sistema com as fungdes de monitoramento habilitadas.

» Durante o comissionamento, certifique-se de que o inversor e o sistema operem conforme pretendido pelos
testes e simulagcdes de desempenho em um ambiente controlado, sob condigdes controladas.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesao grave.

Para designar uma inibigéo de falha, pressione e segure a tecla ENT por 2 s.
O Funcgéo inativa
oo O L1h: L1 ativa alta

L IH O L2h: LI2 ativa alta

LZH O L3h: LI3 ativa alta

LIH O L4h: LI4 ativa alta

LYH O LUH: LIU ativa alta

L UH As seguintes falhas detectadas podem ser inibidas:
FOOR, FOZS5, FOZA, FOILFO!IF,FOIY, FOI5, FOIR, FOZ2,FO749,FO77, e
FO30.

Z 2s
Z 2s Para alterar a designagéo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
() Parametro que pode ser modificado durante a operagéo ou quando parado.

[
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Caédigo | INome/Descrigao | Faixa de ajuste | [Configuragéo de fabrica
s00- MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECCAQO DE FALHAS (continuagao)
611 ' Gerenciamento de falha detectada de Modbus 01
Comportamento do inversor na eventualidade de uma falha de comunicagdo com Modbus integrado.
oo [ Falha ignorada
ot 1 Parada por inércia
PERDA DE CONTROLE
Se este parametro for configurado para Z 2/, o monitoramento de comunicagéo de Modbus é desativado.
» Somente utilize esta configuragcado ap6s uma avaliagdo de risco aprofundada em conformidade com todas as
regulamentacdes e padrdes que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.
* Somente utilize esta configuragao para testes durante o comissionamento.
+ Certifique-se de que o monitoramento de comunicagéo tenha sido habilitado novamente antes de completar o
procedimento de comissionamento e realizar o teste de comissionamento final.
A falha em seguir essas instrugoes podera resultar em morte, lesdao grave, ou danos ao equipamento.
B 12 1 Operagao de alimentagao de linha degradada 00
Reduz o limite de desarme da falha ~ / 77/ para operar em uma alimentacéo de ligado de até 50% de
tensao de linha nominal. Neste caso, um estrangulamento de linha deve ser utilizado e o desempenho do
controlador do inversor ndao pode ser garantido.
oo I Nao
ol 1 Sim
NOTIFICACAO
RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Um estrangulamento de linha deve ser utilizado quando o parametro 5 /2 € configurado para 7/ /.
A falha em seguir essas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.
613 1 Resetar execugao de poténcia 00
Esta fungéo inicializara as configuragdes na segéo de Monitor (527 -), menu 57 7 - (pagina 37).
oo [ Nao
ol [ Resetar exibigao de tempo da ventoinha
E 14 1 Resetar todas as falhas anteriores detectadas através de tecla 00
(@) Execugéo

Se esta fungao estiver ativa e a tecla EXECUGAO no painel do equipamento for pressionada por pelo
menos 2 s, algumas falhas detectadas (1) podem ser resetadas.
Esta fungao somente é efetiva para controle de 2 fios ou de 3 fios.
Se o tipo de controle 77/ (pagina 44) = Z/ [/ e controle de 2 fios £/ Z/ £ (pagina 47) = Z// e o comando
de EXECUCAO ainda estiver valido, o inversor ligara o motor apds a falha ser resetada.
Para alterar a designacéo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

(1) Esses erros incluem: FO01, FO02, FO06, FO08, FO10, FO14, FO15, FO17, FO18, FO19, F020, F021, F025,

F027 e F028.
[ Inativa
[ Ativa

A ADVERTENCIA

OPERAGCAOQ INESPERADA DO EQUIPAMENTO

2 s Se o parametro 614 estiver configurado para 1, pressionar a tecla EXECUCAO por 2 s com alguns erros
detectados e limpos.

» Certifiqgue-se de que a ativacao desta fungéo néo resulte em condicdes inseguras.

» Somente utilize este parametro apds uma avaliagao de risco aprofundada em conformidade com todas as
regulamentacgdes e padrdes que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

A falha em seguir essas instrugdes podera resultar em morte, lesdo grave, ou danos ao equipamento.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

Codigo | Nome/Descrigéo Faixa de ajuste Configuragao de fabrica I
100- Menu de comunicagao
Observagdo: Para os seguintes parametros, as modificagdes serdo levadas em consideragao
somente na préxima vez que o controle for ligado.
o ' Endereco de Modbus OFFto247 OFF
O endereco de Modbus ¢é ajustavel na faixa ZELLGHG para £ 4 77. Quando ZESLGHLA, a communication ndo esta ativa.
102 1 Taxa de transmissdo de Modbus 19.2
[ v4.8 kbps
e 1 v9.6 kbps
c8 1 v19.2 kbps
42 [ v38.4 kbps
d6
103 (d Formato de Modbus 8E1
1 v8o1
be 1 v8Et
o3 1 veN1
o4 1 v8N2
os
104 [ Tempo esgotado de Modbus 0.1to30s 10s
O inversor detecta uma falha de Modbus se o inversor nao recebe uma solicitagdo de Modbus dentro
de um periodo de tempo predefinido (tempo esgotado).
105 - Menu de scanner de entrada (os valores sdo expressos em hexadecimais)
105.0 [ Parametro de endereco de leitura de scanner com 1 0cs1
Enderego da 12 palavra de entrada
1as. 1 [ Parametro de enderecgo de leitura de scanner com 2 219C
Endereco da 2a palavra de entrada.
Uil 3 parametro de enderego de leitura de scanner com 3 8000
Enderecgo da 3a palavra de entrada.
105.3 [ Parametro de enderego de leitura de scanner com 4 8000
Enderecgo da 4a palavra de entrada.
106 - 1
Menu de scanner de saida (os valores sao expressos em hexadecimais)
106.0 J parametro de enderego de escrita de scanner com 1 2135
Endereco da 12 palavra de entrada
106. | [ Endereco da 12 palavra de entrada 218A
Enderecgo da 2a palavra de entrada.
a q 8000
106.2 [d Parametro de endereco de escrita de scanner com 3
Endereco da 3a palavra de entrada.
GfalfE, £ Q Parametro de enderecgo de escrita de scanner com 4 8000
Enderecgo da 4a palavra de entrada.
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Modo de Configuragao — Menu Completo (COMPLETO)

go- | Codigo | INome/Descricao | Faixa de ajuste Configurago de fébrica |
100 - . ~ . ~
Menu de comunicagao (continuagéo)
600- 107 -
. Menu de acesso de scanner de entrada (os valores s&o expressos em hexadecimais)
1071.0 l:l Valor de enderego de leitura de scanner com 1 Valor ETA
Valor da 12 palavra de entrada.
1071 1 [  Valor de endereco de leitura de scanner com 2 Valor RFRD
Valor da 2° palavra de entrada.
a1 | Valor de enderecgo de leitura de scanner com 3 &
Valor da 3a palavra de entrada.
1013 g  Valorde enderego de leitura de scanner com 4 0
Valor da 4a palavra de entrada.
104 - .
Menu de acesso de scanner de saida (os valores sdo expressos em hexadecimais)
108.0 J Valor de endereco de escrita de scanner com 1 Valor CMD
() Valor da 12 palavra de entrada
104. 1 d Valor de endereco de escrita de scanner com 2 Valor LFRD
C) Valor da 2° palavra de entrada
. 0
1a8.2 . Valor de enderego de escrita de scanner com 3
() Valor da 3? palavra de entrada
108.3 | Valor de enderego de escrita de scanner com 4 0
() Valor da 4? palavra de entrada

() Parametro que pode ser modificado durante a operagao ou quando parado.
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Manutencao

Atendimento

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instrugdes no capitulo “Antes de comegar” antes de realizar qualquer procedimento neste capitulo.

A falha em seguir essas instrugdes podera causar a morte ou lesédo grave.

O ATV310 nao requer qualquer manutengao preventiva. Entretanto, é aconselhavel realizar as seguintes verificagdes regularmente:

» Verifique o ambiente e aperto das conexdes
» Certifique-se de que a temperatura em torno da unidade permanecga e um nivel aceitavel e que a ventilagéo seja eficaz. Vida

util média das ventoinhas: 10 anos
* Remova qualquer poeira do inversor

Garanta a operacéo adequada da ventoinha Danos fisicos as coberturas

Servicos

NOTIFICACAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Desempenhe as seguintes atividades.
A falha em seguir essas instru¢des pode resultar em danos ao equipamento.

Ambiente Pecas relacionadas Acbes Periodicidade
Impacto de Espaco confinado - Painel Verificar a peca de exibicao do Uma vez por més
produto de controle (display de LED) inversor
Corrosao Terminais - conectores - parafusos| Verificar e limpar
Poeira Terminais - ventoinhas - aberturas
de ventilagcao
Temperatura Configuragao de produto Verificar e otimizar
Resfriamento Ventoinha Verificar a operagao da ventoinha
Substituir a ventoinha Conforme necessario
Vibragéo Conexdes do terminal Verificar torque de conexao Uma vez por més

Armazenamento prolongado
Para produtos que foram armazenados por mais de 2 anos, a tensdo deve ser gradativamente aumentada em capacitores de produtos.

NOTIFICACAO

RISCO DE DESEMPENHO REDUZIDO DEVIDO AO ENVELHECIMENTO DO CAPACITOR
O desempenho do capacitor do produto apés um longo tempo de armazenamento acima de 2 anos pode ser degradado.
Neste caso, antes de utilizar o produto, aplique o seguinte procedimento:
 Utilize uma alimentagao de tensao AC variavel, conectada entre L1 e L2 (mesmo para referéncias de ATV 000000N4).
* Aumente a tensdo de alimentagédo AC para ter:

- 80% de tenséo classificada por 30 min

- 100% de tensao classificada por 30 min

A falha em seguir essas instru¢des pode resultar em danos ao equipamento.
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Manutencao

Menu de exibicao

Utilize o status do inversor e seus valores de corrente exibidos no menu de exibigdo como auxilio para encontrar as causas das
falhas detectadas.

Assisténcia com manutencao, exibi¢cdo de falha detectada

Se um problema surgir durante a configuragao ou operacao, certifique-se de que as recomendagdes relacionadas ao ambiente,
montagem e conexdes tenham sido observadas.

A primeira falha detectada € armazenada e exibida, piscando, na tela. O inversor trava e o contato do Relé R1 se status se abre.

Desobstrugao da falha detectada

Desconecte a fonte de energia do inversor na eventualidade de uma
falha ndo resetavel. Aguarde o display desligar completamente.
Encontre a causa da falha detectada e a corrija.

Restaure a energia ao inversor.

A falha detectada ndo mais estara presente se sua causa tiver sido
corrigida. Na eventualidade de uma falha detectada néo resetavel.

» Removalcorte a energia para o inversor.

+ AGUARDE 15 MINUTOS para permitir que os capacitores de barramento DC descarreguem, e entdo siga o “Procedimento
de Medicao de Tensao de Barramento” (pagina 5) para certificar-se de que a tensdo de DC é menor do que 42 V. O LED do
inversor ndo € um indicador preciso na auséncia de tensao de barramento de DC.

* Encontre e corrija a falha detectada.

* Restaure a energia ao inversor para confirmar a que falha detectada foi retificada.

Determinadas falhas detectadas podem ser programadas para reiniciagéo automatica apds a causa ter desaparecido.
Essas falhas detectadas também podem ser resetadas ligando e desligando o inversor ou por meio de uma entrada légica ou bit de
controle.

Sobressalentes e reparos:

Produto utilizavel. Consulte o catalogo de substituicdo de pegas sobressalentes.

Reposigéao da ventoinha

Sobressalentes da ventoinha podem ser encomendadas para o ATV310. Entre em contato com o Centro de Atendimento ao
Consumidor Schneider Electric para detalhes.

1 Segure a parte protuberante da baioneta da ventoinha 2 Desacople as pegas conectadas e remova a ventoinha

] b
ATVII0HU1SNS ATVZ10HUZONS ATVEI0HUTSNS
ATVII0HU22N4 ATVZI0HUAON4 ATVEI0HDTING

ATVII0OHUSEM4
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Diagnéstico e Solucap de Problemas

O inversor nao liga, nenhum cédigo de erro exibido
» Se o display ndo acender, verifique a fonte de energia para o inversor (conexdes de aterramento e fase de entrada, consulte a pagina 18).

» A designacéo das func¢des “Parada rapida” ou “Parada por inércia” evitardo que o inversor ligue se as entradas logicas correspondentes
nao forem energizadas. O ATV310 entéo exibe 57 7./ no modo de parada por inércia e - - Z// no modo de parada rapida. - - 74 ¢é
exibido no final da parada por inércia. Isto € normal, uma vez que essas fungbes estao ativas em zero, para que o inversor possa parar
com seguranga em caso de quebra de fios. Designagao de LI a ser verificadanomenu £ O~ F/ZO7FLETAI 50045807 - .

* Certifigue-se de que as entradas de comando de execugao sejam ativadas de acordo com o modo de controle de selegao (parametros
nomenu L O~ FIZGAFLETATD 240 -Tipo de controle £ 7 /(pagina 44) e controle de 2 fios 7 7 2 (pagina 47).

* Se o canal de referéncia ou canal de comando estiver designado para Modbus, o inversor exibe “502.1* parada por inércia quando a
fonte de energia esta conectada e permanece em modo de parada até que o barramento de comunicagao envia um comando.

« Atecla “EXECUCAQ” esta inativa em configuragéo de fabrica. Ajustar Parametros Canal de referéncia 1 & 7/ (pagina 58) e Canal de
comando 1 47 77 (pagina 59) para controlar o inversor localmente (menu L O~ F/Z07FL ETAI 441 -). Consulte “Como controlar o
inversor localmente” (pagina 45).

Cdodigos de deteccao de falha que nao podem ser limpadas automaticamente
A causa da falha detectada deve ser removida antes de resetar ligando e desligando o inversor.

Falhas 77775 e F 4 7 5 também podem ser resetadas remotamente por meio de uma entrada l6gica (no menu L O n F/ZO7RLETAI 600 -
parametro Falha detectada resetar designacgao 4 7/ (pagina 86).

Falhas F27777, Fil7 5 e F 77 A podem ser inibidas e limpas remotamente por meio de uma entrada logica (parametro de Inibicao de falha
detectada designacao 4 /7 (pagina 91).

Cadigo | Nome I Causas possiveis | Solugéo |
Faol Pré-carga ¢ Falha de carregamento de * Desligue o inversor e entdo ligue novamente.
controle de relé ou resistor de * Verifique as conexoes.
carregamento danificado » Verifique a estabilidade da alimentacéo
principal.

¢ Entre em contato com o
representante local Schneider

Electric.

FO0c7 ] Classificagéo do inversor desconhecida| » Versdes do cartio de * Entre em contato com o
poténcia e cartdo armazenado representante local Schneider
diferentes. Electric.

F4 103 | Placade energia desconhecida ou * O cartéo de poténcia & * Entre em contato com o

incompativel incompativel com o cartdo de representante local Schneider
controle Electric.

F404 | Falhado link serial interno * Interrupcdo de comunicagao * Entre em contato com o
entre os cartées internos representante local Schneider

Electric.

FL05 | Zonade industrializagao invalida ¢ Dados internos inconsistentes * Entre em contato com o
representante local Schneider
Electric.

FL05 | Circuito de medigdo de corrente * A medigao de corrente ndo esta » Entre em contato com o
correta devido a uma falha no representante local Schneider
circuito de hardware Electric.

scoc Problema com aplicativo de firmware  Atualizagao invalida do aplicativo de * Baixe o aplicativo de firmware novamente.
firmware utilizando a ferramenta Multi-

Loader
F4107 | Falha detectada no sensor térmico * O sensor de temperatura do * Entre em contato com o
interno inversor ndo esta operando representante local Schneider
corretamente Electric.
* O inversor estd em curto-circuito ou
aberto
FLO0F] CPUInterna  Falha do microprocessador interno * Desligue o inversor e entdo ligue novamente.

» Entre em contato com o
representante local Schneider
Electric.
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Diagnéstico e Solucap de Problemas

Cédigos de detecgao de falha que ndo podem ser limpadas automaticamente (continuagéo)

Cadigo | Nome I Causas possiveis | Solugédo
Fola Sobrecorrente ¢ Parametros no Menu de » Verifique os parametros.
Controle do motor 7477 - » Verifique o tamanho do
pagina 52 nao estao corretos motor/inversor/carga.
* Inércia ou carga altas demais  Verifique o estado do mecanismo.
« Travamento mecanico » Conecte estrangulamentos de motor de
linha.
* Reduza a Faixa de frequéncia de
chaveamento 7/5 pagina 54
» Verifique a conexao do aterramento do
inversor, o cabo e o isolamento do motor.
FOls Curto-circuito no motor ¢ Curto-circuito ou aterramento » Verifique os cabos que conectam o
FOlsg Curto-circuito no aterramento na saida do inversor inversor ao motor e o isolamento do
¢ Falha de terra enquanto em estado motor.
de funcionamento + Conecte estrangulamentos
¢ Chaveamento do motor de motor de linha.
enquanto em estado de
funcionamento
FL20 ] Curto-Circuito IGBT * Componente de forca interno » Contate o representante local da
curto-circuito detectado quando Schneider Electric.
a forga esta ligada
FLZ5 | Sobrevelocidade ¢ Instabilidade * Verifique o motor
* Sobrevelocidade associada * Se a sobrevelocidade estiver 10%
com a inércia da aplicacado acima que a Frequéncia maxima 77 £
(pagina 52) ajuste esse parametro se
necessario.
* Adicione o resistor de parada.
* Verifique o tamanho do
motor/direcao/carga.
* Verifique os parametros do looping de
velocidade (ganho e estabilidade).
FL275 | Falha de regulagem automatica ¢ Motor ndo conectado ao * Verifique que o motor/inversor séo
inversor compativeis.
* Perca de fase do motor » Verifique se o motor esta presente
+ Motor especial durante a regulagem automatica.
« Motor esta em rotacéo (sendo ¢ Se um contator externo esta sendo
direcionado pela carga, por utilizado a jusante, feche-o durante a
exemplo) regulagem automatica.
* Verifiqgue que o motor esteja
completamente desligado.
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Diagnéstico e Solu

cap de Problemas

Codigos de detecgao de falha que podem ser limpos com a fungéo de reiniciagéo
automatica, ap6s a causa ter desaparecido

falha detectada 5 27/

771

(pagina 91)].

Essas falhas também podem ser limpas ligando e desligando ou por meio de uma entrada légica (parametro Designacao de reiniciagcéo de
(pagina 86). Falhas F011, FO13, FO14, FO15, FO16, F022, F024 podem ser inibidas e limpas por meio de uma entrada
l6gica [Designacao de inibicao de falha detectada 5 /4

[ __Codigo | Nome | Causas possiveis | Solugao
T Perda de corrente Al1| Detectada se: * Verifique a conexao do borne.
* Entrada analégica Al1 estiver
configurada como corrente
¢ Parametro de dimensionamento
de corrente Al1 de 0% =4 4./
(pagina 48) for maior
do que 3 mA
¢ A corrente de entrada analogica
for mais baixa do que 2 mA
FO05 Frenagem em excesso| ¢ Frenagem repentina ou inércia de | ¢« Aumente o tempo de desaceleragéo.
carga alta demais ¢ Instale uma unidade de médulo com um resistor de
frenagem se necessario.
* Verifique a tensao da alimentacao principal para
garantir que esteja abaixo do maximo aceitavel (20%
acima da alimentagao principal maxima durante o
status de execugéao).
Fal Sobreaquecimento do| ¢ Temperatura do inversor alta * Verifique a carga do motor, a ventilagéo do
inversor demais inversor e a temperatura ambiente. Aguarde o
inversor
resfriar antes de reiniciar. Consulte Montagem e
condigdes de temperatura na pagina 12.
FOlz Sobrecarga de * Sobrecarga de processo * Certifique-se de que os parametros do inversor e
processo processos de aplicagao sdo compativeis.
FOl3 Sobrecarga do motor | « Causada por corrente * Verifique a configuragéo da protecao térmica do
excessiva do motor motor e carga do motor.
Frds Perda de 1 saida fase | « Perda de uma fase na saida do * Verifique as conexdes do inversor para o motor.
de inversor * Se estiver utilizando um contator a jusante,
certifique-se de que a conexao, cabo e
contator estéo corretos.
FOl5 Perda de 3 fases de ¢ Motor nao conectado * Verifique as conexdes do inversor para o motor.
saida * Poténcia do motor baixa demais, * Teste em um motor de poténcia baixa ou sem um motor.
abaixo de 6% da corrente No modo de configuracao de fabrica, a detecgao de
nominal do motor perda de fase da saida do motor esta ativa Detecgao de
* Contator de saida aberto Perda de Fase da saida do motor 5 7/ 5 pagina 89 = /7/.
« |nstabilidade transitéria na Para verificar o inversor em um ambiente de
corrente do motor manutencao ou teste sem ter que ligar a um motor com
a mesma classificacéo que o inversor, desative a
detecgao de perda de fase da saida do motor Detecgao
de Perda de Fase de saida do motor 575 =7 14.
¢ Verificar e otimizar Compensacgao de IR 7/ pagina
53, Tensao de motor classificada 7 7 % pagina 52 e
Tensao de motor classificada 7/ 5 pagina 52 e em
seguida realizar Auto ajuste 7 /4 pagina 55.
FOlE Sobretenséo principal | « Tensdo de linha alta demais: » Desligue o Inversor. Verifique e ajuste a tensao da linha.
- Ao ligar o inversor, a Apos a linha retornar a tensdo nominal (dentro da
alimentagao é 10% acima do tolerancia), Ligue.
nivel maximo de tensao Se o codigo de intermitente ~ Z// 5 aparecer, configure a
aceitavel designacéo de R1 7/ 5 para // e ele pode ser conectado a
- Em poténcia sem comando de protecdo a montante para evitar a sobretensao no inversor.
execugao, 20% acima da Neste caso, LO1 pode ser utilizado para outros status de
alimentagao maxima de linha inversor, consulte a pagina 48
¢ Alimentacao da rede de energia
prejudicada
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Diagnéstico e Solucap de Problemas

Codigos de detecgao de falha que podem ser limpos com a fungéo de reiniciagéo
automatica, apoOs a causa ter desaparecido (continuagao)

| Codigo | Nome | Causas possiveis | Solugéo
F 177 | Perdade fase de * |Inversor incorretamente » Verifique a conexao de energia e os fusiveis.
entrada alimentado ou fusivel queimado » Utilize uma alimentagéao de linha trifasica.
* Falha de uma fase » Desabilite o relatério deste tipo de falha configurando
e ATV310 trifasico utilizado em Deteccéao de perda de fase de entrada 4 £/ 5 (pagina
uma alimentagéo de linha 89) para 7 4.
monofésica
» Carga desequilibrada
» Esta protecédo somente opera
com o inversor na carga
F4 21 | Circuito curto de carga|  Curto-circuito na saida do inversor | » Verifigue os cabos que conectam o inversor ao motor
* Detecgao de curto-circuito no e a condigao de isolamento do motor.
comando de execucao ou
comando de injegdo de DC se o
parametro Teste de IGBT 4 7/ 4
(pagina 90) estiver configurado
para 2/
FL22 | Interrupgédo de Modbus| ¢ Comunicagao interrompida na » Verifique as conexdes do barramento de comunicacao.
rede de Modbus » Verifique o parametro de tempo esgotado (parametro de
tempo esgotado de Modbus 77/
pagina 93).
* Consulte o manual do usuario de Modbus.
FL249 | Comunicagao HMI * Interrupgéo de comunicagéao  Verifique a conexao do borne.
com o terminal de exibigao
externo
FL 25 | Subcarga de processo | ¢ Subcarga de processo * Certifique-se de que os parametros do inversor e
e Tempo em que a corrente do processos de aplicacéo sao compativeis.
motor esta abaixo do limite de
Subcarga de Aplicacéo &/ //
(pagina 50) excede o Atraso de
tempo de subcarga de aplicagcédo
=y
(pagina 50) para proteger a
aplicacao
F L2’ | Sobreaquecimento de | ¢ Sobreaquecimento do inversor * Verifique o tamanho do motor/inversor/carga.
IGBT + Atemperatura interna do IGBTé | « Reduza a Frequéncia de chaveamento 7/ 5 pagina 54.
alta demais para a temperatura » Aguarde o inversor resfriar antes de reiniciar.
ambiente e carga.
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Diagnéstico e Solucap de Problemas

Cédigos de detecgao de falha que serdo limpas assim que suas causas desaparecerem

Falhas USF podem ser inibidas e limpas remotamente por meio de um parametro de entrada légica Designagao de inibigao de
falha detectada 4/ (pagina 91).

|Cédigo | Nome | Causas possiveis | Solugdo
FL3/ | Configuragao * Bloco HMI substituido por um » Retorne as configuragdes de fabrica ou
incorreta bloco HMI configurado em um resgate a configuragao de backup, se estiver
inversor com uma classificacao valida.
diferente » Se afalha permanecer apos reverter as configuragoes
* A configuragao de corrente de fabrica, entre em contato com seu representante
dos parametros do cliente é Schneider Electric local.
inconsistente
FL 72| Configuragdo invalida | « Configuragao invalida » Verifique a configuragao carregada anteriormente.
(1) A configuracao carregada no » Carregue uma configuragcdo compativel.
inversor através do barramento ou
rede de comunicagao é
inconsistente.
O carregamento da configuragao
foi interrompido ou nao esta
completamente terminado
FL 414 | Subtensao * Alimentagao da linha baixo demais | * Verifique a tensédo e os parametros no Menu de perda

* Queda de tensdo transitoria de fase de subtensao 5 7 7 - (pagina 90).

(1) Quando o CFl esta presente no menu de falha anterior, isto significa que a configuragéo foi interrompida ou ndo esta
completamente terminada.

Algumas falhas detectadas que s&o resetadas pressionando a tecla EXECUGCAO

Consulte o parametro Resetar todas as falhas anteriores detectadas através de tecla Execugéo ~ 4 /4% (pagina 92).

Bloco HMI modificado

Quando um bloco HMI é substituido por um bloco HMI configurado em um inversor com uma classificagédo diferente, o inversor
trava no modo de falha de configuracao incorreta 7 7/ ao ligar. Se o cartéo tiver sido deliberadamente trocado, a falha pode
ser limpa retornando a configuracéo de fabrica.
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Diagnéstico e Solucap de Problemas

Caodigos de detecgao de falha exibidos no terminal de exibicao remoto

| Codigo | Nome | Descricéo
Irn IE Auto inicializagao ao * Inicializagao de controle macro
ligar * Buscando configuracdo de comunicagao
L O00.E | Errodecomunicacdo | ¢ Erro de tempo esgotado de 50 ms
(1) » Esta mensagem aparece apos 220 novas tentativas
H - |7 | Alarme de tecla * Tecla pressionada por mais tempo do que 10 segundos
(1) * Interruptor de membrana desconectado
» Terminal de exibicdo despertado enquanto uma tecla esta sendo pressionada
c L ~ | Confirmar reiniciacdo | « Esta mensagem aparece se a tecla PARADA for pressionada enquanto o terminal de exibicéo
(1) de falha esté exibindo uma falha
4 E U E | Incompatibilidade do * Tipo de inversor (marca) nao corresponde ao tipo de terminal de exibicao (marca)
(1) inversor
~ O .E | Anomalia de ROM * Anomalia de ROM detectada por calculo de soma de controle
(1
~ B 1. E | Anomalia de RAM * Anomalia de RAM do terminal de exibigéo detectada
(1
[ P E | Outrafalha * A outra falha detectada
()
(1) Piscagem
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Observagodes de aplicagao

Controle de 2 fios (fonte)

i i
L T

4{}&?—

EZE

(a): Execugéao Para frente (b): Execugao Reversa

2- Controle de 2 fios (sink)

(a) Execucao para frente

N

o

®© N

Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento localizados

abaixo dos terminais de saida.

Conecte os bornes de poténcia.

Conecte as entradas logicas.

Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.

Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja Fabrica / resgatar
configuragcao de parametro do cliente / &/ 7

(pagina42)=54.

Configure os parametros do motor (em modo Conf) somente se a configuragao

de fabrica do inversor nao for adequada.
.Realize o auto ajuste.

Configure o parametro Corrente nominal reversa 5/ 7 (pagina 62) para L /2 H.

e

9

-

o~

6.
7.

8.
9.

S i [ X
o
Nk
Q.JF @
I
=

. Partida

Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento
localizados abaixo dos terminais de saida.

Conecte os bornes de poténcia.

Conecte as entradas logicas.

Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.

Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja Fabrica / resgatar
configuragao de parametro do cliente /&7 7

(pagina42)=54.

Configure 77/ para /7 (consulte a pagina 44).

Configure os parametros do motor (em modo L 0 n F ) somente se a
configuragéo de fabrica do inversor nao for adequada.

Realize o auto ajuste.

Configure o parametro Tipo de entradas logicas 2 0 3 (pagina 47) para 7 /.

(pagina 48) para 0 A.

Certifique-se de que o parametro de dimensionamento de corrente Al1 de 100% =& 7 4.

(pagina 48) esteja configurado para 20mA.

e N

[+ 3
e
ol o
- T e I
olp .
§ I:—HE.JI X

10 . Partida

5
=
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Observagodes de aplicagao

Controle de 3 fios (sink)
1. Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento
localizados abaixo dos terminais de saida.
Conecte os bornes de poténcia.
Conecte as entradas légicas.
Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.
Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja Fabrica / resgatar
configuragéo de parametro do cliente /777

@ —
s -
A wWN

6. (paginad2)=45"4.
) o 7. Configure 77/ para £// (consulte a pagina 44).
E'rt 8. Configure os parametros do motor (em modo L O~ F ) somente se a
configuragéo de fabrica do inversor ndo for adequada.
T = 9. Realize o auto ajuste.
é_. 10. Configure o parametro Tipo de entradas légicas & 7 7 (pagina 47) para 7 7.
& o L)

N | i
a): Execucgao Para frente
(b) Execucéo Reversa 10. Partida

Controle de Velocidade 0-20 mA (fonte)

1. Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento localizados
abaixo dos terminais de saida.
Conecte os bornes de poténcia.
Conecte a entrada l6gica LI1 e a entrada analégica Al1.
Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.
Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja Fabrica / resgatar configuragao de
parametro do cliente /7 7
(pagina42)=54.
6. Configure os parametros do motor (em modo L O n F ) somente se a configuragédo de
o fabrica do inversor nao for adequada.
7. Realize o auto ajuste.
8. Configure o tipo A1 77 4. [] (pagina 48) para 7 /A, parametro de dimensionamento de
corrente de 0% £/ £/ 4. / (pagina 48) para 0 A.
Certifique-se de que o parametro de dimensionamento de corrente Al1 de 100% 27 4.7
(pagina 48) esteja configurado para 20mA.

o1~

(a) Execugao para frente

9 Partida
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Observagodes de aplicagao

. ; . Importante: Favor consultar a Tabela de compatibilidade de fungdes (pagina 32).
4 velocidades pré-configuradas (fonte) 1. Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento
localizados abaixo dos terminais de saida.
Conecte os bornes de poténcia.
Conecte as entradas logicas.
Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.
Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja Fabrica / resgatar configuragao
de parametro do cliente / 7/ &
(pagina42)=54.
6. Configure os parametros do motor (em modo Conf) somente se a configuragao

ok~ W

(a) de fabrica do inversor nao for adequada.
b) 7. Realize o auto ajuste.
g (] 8. Configure 2 velocidades pré-configuradas 57 7. [/ (pagina 72) para L 2 H.
Q=
o o
T P%EZEZ
# sode—
o o, @
- | BT | R -
o
ﬁ -]
-]
(a): Execugéo para frente
(b): 2 velocidades pré-configuradas (c): 4 X X . .
velocidades pré-configuradas 9. Configure Velocidade pré-configurada 2 57 7. 3 (pagina 72) para 20 Hz.
§leenrls—= I:I

§-—- I?I

z-—“

i@ Fi:
o )

§;I

Q|

T
Configure Velocidade pré-configurada 4 57 7. 5 (pagina 72) para L 7 H.

o @ 0 a]
g~ F—=iC T

o‘-ﬁ-l .
T I—@~
Q| ©

T i
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Observagodes de aplicagao

Configure Velocidade pré-configurada 3 547 7.4 (pagina 72) para 30 Hz.

T A

ol o
o I
ol @

il_l—ro\j_l o

B -IE—@*'{_I |
o]
{IELE
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Observagodes de aplicagao

4 velocidades pré-configuradas (fonte) continuagéo

Configure Velocidade pré-configurada 4 57 7. 5 (pagina 72) para 40 Hz.

-0
- e N
'

§roc—i ]
Gl

T
O~
BT
3 o

Frequéncia estimada do motor

Velocidade pré-configurada 4 - 40
Hz

Velocidade pré-configurada 3 - 30
Hz

Velocidade pré-configurada 2 - 20
Hz

Para Frente (LI1)

507.0(LI2)

507.1(LI3)
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Observagodes de aplicagao

|
 oodg
= :HHEBAH| >

A Lo )

- O~0

_ i
2 Qe

(a): Execugao para frente

Importante: Favor consultar a Tabela de compatibilidade de fungdes (pagina 32).

1. Conecte o terminal de aterramento aos parafusos de aterramento localizados
abaixo dos terminais de saida.

2. Conecte os bornes de poténcia.

3. Conecte a entrada logica LI1 e o conector de cabo do plugue RJ45 a tomada de
Modbus.

4. Ligue o inversor ser dar um comando de execugao.

5. Designe configuragdes de fabrica ao inversor, ou seja, configure Fabrica / resgatar
configuragéo de parametro do cliente / /2 (pagina 42) para 5 4.

6. Configure os parametros do motor (em modo Conf) somente se a configuragao de

L] fabrica do inversor néo for adequada.

7. Realize o auto ajuste.

Configure Configuragao de canal ¥/ 5 (pagina 58) para Z//.

fza I—ﬁ-l 5
&

2%
o
T

Configure Canal de referéncia 1 4/ (pagina 58) para /.

Certifique-se de que o Canal de comando 1 4277 (pagina 59) esteja configurado para Z7/.

i 7 e

o o

9. Partida
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Observagodes de aplicagao

g . . . = Configuragao de Configuragéo
Caodigo Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungéao e Ao UEER T
o 61 oo a
St 68 Aceleracgao 2 s 5994 - 5s
5010 60 Aceleragao s 040 a 59549| - 30s
N o Nao
5040 g3 | !niecaode DC ol Sim Sim
automatica o .
o Continuo
a0 Endereco de DESLIGROG :
93 Modbus para 247 - Desligado
33 L
. P Entrada analogica o e e
L & virtual % La il - -
58
Nenhum
Corrente do motor
oo F .
requéncia
ocr estimada do
OF r motor
0-pP Saida de rampa
0Psg Valor de referéncia
= 51 Designagédo AO1 .: de PID Feedback de 00
oel PID
OFE Erro de PID
OFPr Poténcia da
EHr saida
Estado térmico do
& Hd motor Estado
térmico do inversor
1o Tenséao
25! 51 Tipo de AO1 OF Corrente 0A
A Corrente
. Modelo de oo S]?)?_tia 00
e Referéncia oz .
Padrao
e Reiniciagao no Nao 00
e Automatica ol Sim
Frequéncia de motor i}
a1 o -
TLif padréo Ve 50 Hz
Designagao
de o0 Nao
5016 Adaptagéo ol Sim Sim
de Rampa ac Frenagem do motor
de Desac.
Y Versao do Software _ _ _ -
B Cartao 1
975 Verséo do Software - ~ _ -
T Cartéo 2
o Bornes
o o7 Local
777 59 Canal de comando 1 a3 Exibicéo remota
i Modbus
1l Configuracdo macro : - - -
e Configuracéo de ot Modo simultaneo
7a 58 | canal oz Modo separado 01
- MENU DE
5if 83 LIMITACAO DE 775 a - 15A
CORRENTE
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Observagodes de aplicagao

. . . . = Configuragdo | Configuragao
Cédigo | Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungéo de fabrica do usuario
5itc 83 Limitagdo de corrente 2 A g, 25al 5 - 15A
ag DESLIGROA Senha desativada
995 40 | Senha HMI © | csaom Senha ativada DESLIGADA
rOcQd
513 38 Status de comunicagéao ) FrOE | ) )
- =2 | de Modbus 0
r Ik |
Determinado
. Cos phi classificado do pela
_71_/_7 52 = Iz C ! = el ~
= motor Jd,5ai classificagdo do
inversor
Parametro de
2042 48 dimensionamento de mA acl - 20 mA
corrente Al1 de 100%
Parametro de
LRLI 48 dimensionamento de mA Jacfh - 4 mA
corrente Al1 de 0%
e 50 Limite de corrente do In fai s ) Inv
= motor
) a0 Padrao
09 52 ngfoge controle do - o3 Alto Desempenho 00
b Bomba
5077 62 Divisor de rampa falld - 4
R ~ 0,0a
5015 61 D 2 ’ -
61 esaceleracao s 999.9 5s
g1y 38 Ultima falha 1 - Consulte a pagina 102 - -
56 39 Ultima falha 2 - Consulte a pagina 102 - -
g 39 Ultima falha 3 - Consulte a pagina 102 - -
820 39 Ultima falha 4 - Consulte a pagina 102 - -
Operagao de . No
617 92 alimentacao de linha il Si 00
degradada o im
g/5 39 Estado do inversor na ) . ) . -
falha 1
g7 39 Estado do inversor na ) _ ) _ -
= falha 2
5/ 39 Estado do inversor na ) . ) . -
falha 3
57 39 Estado do inversor na ) _ ) _ -
= falha 4
Parametro de o No
Fabrica / recall i REC
/e A - e
" 42 parametro do ’1,7.,;__3, IN 00
configurado Y INI
313 53 | Ganho de ciclo de % |vaioo - 20%
= frequéncia
oo No
. ~ LI L1h
ypg 59 f[())?sggdnoagao de local ey L2h 00
¢ LIH L3h
LdH

L4h
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Observagodes de aplicagao

i ; & Configuragédo |Configuragao
Cédigo | Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungao de fabrica do USUArio
oo
yog 59 Referéncia de local /-7/_/_ Nenhgm Borne HMI 00
forcado LEf Jog Dial
Iqllillll
“Catch on the fly” oo
503 87 | (religamento c/ retomada i Nao Sim 00
de velocidade) o
J A i 153 Borne HMI
Iy 58 | Canal de referéncia 1 5y Modbus Jog Dial 01
/H3
IGI//I
. . L Borne HMI
51[/]/ L L L
33 Referéncia de velocidade noB Modbus Jog Dial
ALyl
I Frequéncia do motor 50 ou 60
T 52 | classificada Hz ‘dadid |- Hz
(301)
¥l NENHUM
Desianacso de parada Ll L1L: LI1 ativa baixa
sp2.2| 62 répk?a ¢ P Lol L2L: LI2 ativa baixa 00
LIL L3L: LI3 ativa baixa
LYL L4L: LI4 ativa baixa
713 50 Limite de frequéncia do Hz 7 avnn ) 50 ou 60 Hz
motor
g7/ 38 Exibigéo de tempo da o0 A 999 ) _ _
ventoinha
- . 570A i
YN 85 Alta Velocidade Hz e 50 ou 60 Hz
50 ou 60 Hz,
c17.0 a determinado
5/7.5 | 85 | AltaVelocidade 2 Hz -7’;5, ? - por 301 e
=
max.
308
5/c.6 | 85 | Alta Velocidade 3 Hz Como 5/2. 5 Como HS2 Como 5/7. 5
5/2.7 | 85 | Alta Velocidade 4 Hz Como 5/72. 5 Como HS2 Como 5/7.5
973 37 | Exibicdo do valor de alta B - ) ) )
velocidade
oo NENHUM
Designagédo de LIH L1h: L1 ativa alta
510 91 inibicao de falha L2H L2h: LI2 ativa alta 00
detectada LIH L3h: LI3 ativa alta
LYH L4h: LI4 ativa alta
- oo Nao ;
506 89 Perda de fase de entrada _ i Sim Sim
Determinado
pela
504 89 Corrente térmica do motor A a,7al, 5 - classificaga
o do
inversor
oa Nenhum
LIH L1h: LI1 ativa alta
505 64 | Designagao de Jog LEH L2h: LI2 ativa alta 00
LIH L3h: LI2 ativa alta
LYH L4h: LI4 ativa alta
5448 72 | Pular Frequéncia Hz Jayon - 0Hz
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Observagodes de aplicagao

Cédigo

Nome

Unidade

Valor possivel / Fungéo

Configuracédo de
fabrica

Configuracéo do
usudrio

&

2% comutacgao de
limitacao de
corrente

S

=

RN

LTSN Y]
~

I N N

I
M~ =

NENHUM

L1h: LI1 ativa alta
L2h: LI2 ativa alta
L3h: LI3 ativa alta
L4h: LI4 ativa alta
L1L: LI1 ativa baixa
L2L: LI2 ativa baixa
L3L: LI3 ativa baixa
L4L: LI4 ativa baixa

00

Corrente do motor

4-20mA Comportamento de

perda

Nao
Sim

00

Valor de referéncia externo

Estado de entradas l6gicas

L1alLl4

Limite de Sobrecarga de
Aplicacao

% de In

Jalsl -

90%

Estado de da Saida
Logica LO1 e Relé R1

Velocidade Baixa

Hz

(=
]
O

"y
gy
]

0 Hz

Limite de
Subcarga de
Aplicagao

% de In

IjJ
©
V]

&
5

60%

Escolha de parametro do
motor

~J
S

00
01

01

Memo do estado térmico do

motor

Iz (T3 Ty

b2l

Q

W
3

Nao
Sim

nO

Valor de endereco de
escrita de scanner com 1

Valor de endereco de
escrita de scanner com 2

~3
]
]
u

Valor de endereco de
escrita de scanner com 3

~3
C3
Q3
W

Valor de endereco de
escrita de scanner com 4

~3
%
oy

N

Parametro de enderego
de escrita de scanner com
1

2135

Parametro de endereco
de escrita de scanner com
2

219C

6.2

Parametro de endereco
de escrita de scanner com
3

s 3
[/

Parametro de endereco
de escrita de scanner com
4
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Observagodes de aplicagao

. . . . = Configuragdo | Configuragao
Cadigo | Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungéo de fabrica do Usuario
Determinado pela
05 52 Corrente nominal do motor A1) g,75al,5|- classificagdo do
inversor
oy 37 Classificacédo de Poténcia
do Inversor
P Valor de endereco de
roor. o 94 .
leitura de scanner com 1
AaA Valor de endereco de
roorL 94 .
leitura de scanner com 2
P Valor de enderego de
Y R 94 .
leitura de scanner com 3
ngn 3 04 Valor de enderego de
o leitura de scanner com 4
Parametro de enderego
705,40 93 de leitura de scanner com - 0C81
1
Parametro de enderego
7051 93 de leitura de scanner com - 219C
2
Parametro de enderego
705. 2 93 de leitura de scanner com - 0
3
Parametro de endereco
705. 3 93 de leitura de scanner com - 0
4
oo Positivo
203 47 Tipo de entradas légicas - al Fornecimento interno negativo 00
= Fornecimento externo negativo
Poténcia do motor Determinado pela
07 52 bt kW ou HP| - - classificagao do
classificada :
inversor
/77 54 | Redugéo de ruido do motor ‘;‘,’ N&o Sim 00
. Determinado pela
7407 52 Vequdade de motor rom HJadc767 |- classificagdo do
classificada :
inversor
a0 Nenhuma
Beel 20 d d LiL L1L: LI ativa baixa
sp2./ | e2 | 2S8'9hacac de parada por LEL L2L: LI2 ativa baixa 00
inércia ;o ) .
LIL L3L: LI3 ativa baixa
L4t L4L: LI4 ativa baixa
Gerenciamento de falha de N"AC I )
Iy Y = -
504 c 89 sobrecarga cim N&o Sim Sim
- Perda de fase do an . ;
505 89 rendimento - o/ N&o Sim Sim
10 35 | Poténcia da saida % - - - -
a0 Nenhuma
Beel . tof Id LIH L1h: L1 ativa alta
55./7| 68 |p5dnacacadiommantace LaH L2h: LI2 ativa alta 00
LIH L3h: LI3 ativa alta
LYH L4h: LI4 ativa alta
g7 38 0,01 - - -
74 54 Perfil de Fluxo % Jallld 20%
55 /5 68 Reversao de corregao de _ g N?O 00
PID L Sim

(1) In = corrente nominal do inversor
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Observagodes de aplicagao

Coédigo | Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungao Cgr;f:%lét;?g:o ngfljgsttrzggo
R Designagéao de oo Nenhum
5900 66 | feedback de PID al Borne 00
5g pc 66 Valor de referéncia 577 N&o Sim 00
PID interno iy
59 /g 68 Referéncia manual de a1 No . 00
PID a1 Terminal AIV
. ~ LK Nenhum
59.05| 66 Fz)r‘éif(')%?%‘f‘rgé’: PID - |Law L1h L2h 00
LIH L3h L4h
LYH
59.77| 67 |4designacdode PID 59.06 | Como 59.06 00
pré-configurada
g /7 67 Rampja C!evalorde s 7agg 9. 0s
referéncia PID M
oa Nenhum
2 velocidad i L1h: LI1 ativa alta
sgq.0| 12 veocidades pre- Lid L2h: LI2 ativa alta 00
configuradas LIH .
EY L3h: LI2 ativa alta
LYH L4h: LI4 ativa alta
spn 72 4 velpcudades pré- 507.7 | Como 507.0 00
configuradas
con 2 72 8 vel_ocidades pré- 5070 | Como 507.0 00
configuradas
. Prioridade da tecla de g . i
Ygs 58 parada iy N&o Sim Sim
9,7 38 Exibigao de Tempo 4,010 a ) _ _
- - Ligado 555
Nao designado
oa Nenhum erro
4l detectado
iz Execugao do
‘F’,Z inversor
) N o Frequéncia limite atingida
205 - iy o
48 Designagao R1 ni 512.2 atingida 01
2,5', | limite alcangado Referéncia de
E7 frequéncia alcangada Estado
27 térmico do motor alcangado
/23 Alarme de subcarga
Alarme de sobrecarga Al1 Al. 4-20
. Ganho derivativo de 0.00 a
#9091 66 pp 188,88 |- 0.00
507 35 | Frequéncia de saida Hz | - - -
Iyl
55.407| 66 | Ganho integral de PID A 1
17
Ya4 58 Inibicao reversa v N&o Sim

00
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Observagodes de aplicagao

- , . . ~ Configuragédo | Configuragéo
Cdédigo | Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungéo de fabrica do usudrio
2 valor de
55.08| 67 referéncia PID pré- % Jalon - 25%
configurado
3 valor de
55.059| 67 referéncia PID pré- % Jalin - 50%
configurado
4 valor de
59./0 67 referéncia PID % Jalbln - 75%
pré-configurado
g5 35 | Referéncia de PID - - - - -
5049 35 Erro de PID - - - - -
505 35 Feedback de PID - - - - -
g ) 66 Ganho proporcional de 7.0/alng |- 1
PID
- 67 Re:ferenma de valor owpD | zaior ) 100%
max. de PID
Valor de
587/ 67 referéncia PID %PID | Zalild - 0%
interno
co Referéncia de valor min. "oa
589./39 67 % PID Jalild - 0%
— de PID
Resetar execucao de . Funcgéo inativa Resetar
513 92 N ¢ il exibicao de tempo da 00
poténcia iy A
ventoinha
Nenhum
aa L1h: LI1 ativa alta
" :_-’:H L2h: LI2 ativa alta
Comutagéo de Z EYY, L3h: LI3 ativa alta
50/ 3 60 chaveamento de LYH L4h: LI4 ativa alta 00
rampa é /j/_/ L1L: LI1 ativa baixa
- ‘;,’7 L2L: LI2 ativa baixa
Lyl L3L: LI3 ativa baixa
L4L: LI4 ativa baixa
77 Linear
. ~ [
5002 60 3eesr;gmnagao de formato o/ Formato de S 00
P = Formato de U
o Fungéo inativa
Corrente nominal L( T LTh ativa alta
503 62 reversa - é c::: L2h at!va alta 00
" z/ p L3h ativa alta
- L4h ativo alta
oo Nenhum
Designacéo de Y L1h: LI1 ativa alta
507 86 reiniciacao de - LAaH L2h: LI2 ativa alta 00
falha detectada LIH L3h: LI3 ativa alta
= L4h: LI4 ativa alta
55./9 1 69 | PID: nivel de despertar % galbld - 0%
Exibigao de tempo
50y 38 | decorrido de 001h | 7,0/ag57]- - -
funcionamento
Armazenar parametro o Nzo
e 42 | de configuragao do - 'y : 00
- iy Sim
cliente
spq. | g3 |Correntedeinjecdo A Dalz 0.7 A
DC automatica
715 54 Frequéncia de kHz | 2ars i 12
chaveamento
cg /5 67 \;lelljomdade preditiva de ) gavon i} 00
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Observagdes de aplicacao

A P ’ . = Configuragédo | Configuragao
Cadigo Pag. Nome Unidade Valor possivel / Fungao de fabrica do UsUario
an Nenhum
2 Desi 30 de alt LIH L1h: L1 ativa alta
5/7.3 | 85 esignagao de alta - LaH L2h: LI2 ativa alta 00
velocidade )
LIH L3h: LI3 ativa alta
LYH L4h: LI14 ativa alta
5/2.4 g5 |4 Designacéo de alta - Como 5/7. 3| Como 5/2. 7 00
velocidade
Gerenciamento
- de falha oo Nao .
s 92 | getectada de at Sim Sim
Modbus
3 0, 7 1 Co
/1 53 gompensagao de %de | Jal/5l ) 100%
errapagem nSL
cpn 3 72 \2/elocidade pré-configurada ~ ) ) ) .
con y 72 \?{elocidade pré-configurada ) ) ) R R
cpnc 72 Xelocidade pré-configurada _ _ ) _ _
507 B 79 \5/elocidade pré-configurada Hz gayon ) 25 Hz
com A 72 \6/elocidade pré-configurada Hz 0a 400 ) 30 Hz
co7 g 72 \7/elocidade pré-configurada Hz 0 a 400 ) 35 Hz
o g 72 Xelocidade pré-configurada Hz 0 a 400 ) 40 Hz
-7 37 Numer'o_ de Produto ) . ) . .
Especifico
7/ 53 Estabjlidgde de malha de % 0a100 ) 20%
frequéncia
g1 36 | Status do produto - - - - -
Tempo de
507.2| 9o |desaceleracdo s |00a100 |- 10s
de rampa de
subtenséo
07,7 90 Prevencgao de subtenséo - g4 Nenhuma 00
bc Parada de rampa
508 | 90 |TestedeIGBT v N&o Sim 00
oo Parada de rampa
5020 62 Tipo de parada al Parada rapida Parada 00
az por inércia
7';,_, 5 min.
i 10 min.
502 4 86 Re’|n|0|agao automatica ;, ; 30 min. 5 min.
max. ey lhr
Ey 2 hr N
NH 3 hr Infinita
4 A 4,8 kbps
Taxa de transmissao de g5 9,6 kbps
= /y ’
iuC 93 Modbus ¥ 19,2 kbps 19,2 kbps
764 38,4 kbps
7 ; a4 Controle de 2 fios
=y 44 | Tipo de controle o/ controle de 3 fios 00
o ) ) ‘Z‘,r" Prioridade de Transicéo
20c 47 Controle de 2 fios Lr(,/v EW nivel 0/1 00
Y=
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Observagodes de aplicagao

1 . . . = Configuragao Configuragéo
Cddigo Pag. Nome Unidade| Valor possivel / Fungao de fabrica do USUArio
spy g g3 | Tempo de injecao DC s 0 iaso 05s

- automatica
an
al 801 8E1
7403 93 Formato de Modbus - 0o 8n1 8n2 8E1
03

o T Ao 60 ou 72 Hz

F085 52 Frequéncia maxima Hz Ja4ylbl (a 301)

805 35 Estado térmico do inversor - - - - -

208 35 Estado térmico do motor % - - - -

ar. Auto-ventilado
04,1 89 Tipo de protegdo do motor - FrL Ventilado por ACL
- motor
P 68 Tempo de operagéo em baixa e boD o
5/2.1 % velocidade S L asdqdqd, s _ nO

VL 49 Atraso de tempo dg ) s falns _ 5s

sobrecarga de aplicacéo
— — 5

/5 50 Limite do estado térmico do % de gallf 100%

motor tHr

704 93 [ Tempo esgotado de Modbus - g,/aild - 10

F15 55 Auto ajuste - al Nao Sim 00

. Completo

I8 53 Compensagéo de IR % f5aclbild - 100%

557 35 | Tensao principal \% - - - '

a0 50 Atraso. de t~empo de subcarga s 0alon _ 5s

de aplicagéo

704 52 Tensao de motor classificada \ /100 a4q80 - 230V
5520 69 PID: Limite de despertar % falofd - 0

Gerenciamento de - Eaél']]afde;e%tada
5070 90 | falha detectada de - J echado 0
subtensao / Falha detectada
+ R1 aberto
g5 37 Qlassificagéo de tensdo do _ oo _ _ _
= inversor
Resetar todas as falhas .
b1 92 anteriores detectadas - i Inativa Ativa ag -

através de tecla Execugao

17
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Observacoes
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