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Instalacao

Conex0fes Padrao

Trifasico 220 VAC
Monoféasico VAC Inversor

NP Al SR
-~ S(L2) VIT2Q
TN (L3) WIT3

P24

Paraffonte ]

(+1) PD/+1¢

(P/+2) P/+¢

N/- €

mB)AL1

Obs.: Para conectar o
reator DC, remova a barra
de curtocircuito.

] é Reator DC

Saida do relé (NA)

Q) Saida do relé (NF)

Comum
Medidor de
frequéncia (Pl) T !
10kQ 24 VDC
ol L 2500 cm2) T
(PC)

— S
1

Porta de Comunicacdo ModBus
485 57 1 8
B 5-SP
6-SN
OPE

Obs:1. Prefira instalar fusivel ultra rapido.

2. Os modelos 3G3JX e JX-E s&o produtos idénticos, somente com

denominagdes diferentes seguindo normalizacdo ANSI
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Especificagdes do Bloco de Terminal

Terminal Nome Funcéao (nivel de sinal)
Usada para conectar a energia da linha ao comando.
R/L1, S/L2, Entrada da principal fonte Comandos com energia de entrada monofasica de 200 V
T/N/L3 de energia usam somente terminais R/L1 e N (T/L3), terminal S/L2 nao
esta disponivel para estas unidades
u/T1,v/T2 . .
’ ’ Saida do inversor Usada para conectar o motor
wW/T3 P
Terminal do reator CC Normalmente conectado por barra de curtocircuito. Remova
PD/+1, P/+ a barra de curtocircuito entre +1 e P/+2 quando um reator
externo .
CC estiver conectado
Terminal de conex&o da . . . .
. Conecte as unidades de frenagem regenerativas opcionais
P/+, N/- unidade de frenagem i
. (Se um torque de frenagem for requerido)
regenerativa
Para aterramento (o aterramento deve cumprir com o cédigo
Aterramento
de aterramento local)
Circuito de Controle
. o . ~ Nivel do
Tipo N Nome do Sinal Funcéo sinal
. ~ 24 VDC
PCS |Alimentacgédo de entrada +10%
E
2 24 VDC
a P24 |Interno 24 VDC Fornecimento de energia interno 24 VDC +10% 30
2 mA
‘E 1 Selecdo de entrada de multi-funcéo 1 Configuracdo de fabrica: Avanco/Parada
7} 2 Selecédo de entrada de multi-funcéo 2 Configuracéo de fabrica: Retorno/Parada
g 3 Selecdo de entrada de multi-funcéo 3 Configuracéo de fabrica: Resete de falha
g 4 Selegéo de entrada de multi-fungdo 4 ConflgLAJra(_;ao de fabrica: Falha de parada de
7] emergencia
5 Selegdo de entrada de multi-funcéo 5 Conflguracap c_Je fabrica: Referéncia de velocidade
de passo multiplo 1
L Comum entrada multi-funcéo
0s§ |H rorneflmento de energia de referéncia de 10 VDC 10 mA max
oS3 requéncia
§ g © |0 Sinal de referéncia de frequéncia (tenséo) 0 al0 VDC(10 KQ)
7 5 g Ol _[Sinal de referéncia de frequéncia (corrente) [4 a 20 mA (250 Q)
L Comum sinal de referéncia -=
= ] ~ R o 250 VAC 2,5
= AL2 |saida NF Configurac@es de relé default de fabrica A 30 VDC 3
-g Sob operagéo normal: AL2-ALO fechado A
© AL1 |Saida NA Sob operacédo anormal ou desligamento da 250 VAC 1 A
h=d P N ia: - 30VDC 1A
b ALO |Saida de relé comum energia: AL1 -ALO aberto
g 11 |Terminal de saida de funcio mdltipla Conﬂgurg@ao de fabrica: ;mal de chegada de 27 VvDC 50
= frequéncia em uma velocidade constante mMA max
'(% CM2|Sinal comum de saida -
85
; ‘é‘ AM Monitor de frequéncia analégica/monitor de |Configuracdo de fabrica: monitor de frequéncia 0al10
c E corrente de saida analégica analdégica VDC 1 mA
(7]
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Modo Monitor

Lista de Parametros 3G3JX

Modo Monitor

A descricdo em “d001” é sempre exibida na configuragdo padrdo com inversor

energizado.

4 Ajustar a Selegdo de Soft Lock (b031) para “01” permite alteragdo de dados durante

FUNCIONAMENTO.

Parerl\lnletro Nome da fungéo Variag@o do monitor ou de dados Unidade
. I . 0,00 a 99,99
dool Monitor de F de Said . - -
onitor de Frequencia de Saida 100,0 a 1.000, (Modo de alta frequéncia) Hz
d002 Monitor da Corrente de Saida 0,0 a 655,3 A
F: Avancar
doo3 Monitor do Sentido de Rotag&o o: Parar -
r. Recuar
0,00 a 99,99
100,0 2 999,9
doo4 Monitor do Valor de Feedback para PID 1000, a 9999, -
1000 a 9999(10000 a 99990)
[ 100 a [ 999(100000 a 999000)
(Exemplo)
0 7 0 Ehon  Terminal S, s2:
d005 Monitor de Entrada Multifuncédo i | y Terminal $3a S7 -
i (Exemplo)
doo6 Monitor de Saida Multifung&o o o . e :
0,00 a 99,99
. A . . = 100,0 2 999,9 R
doo7 Monitor da Frequéncia de Saida (ap6s conversao) 1000, 2 4000 (9999)
1000 a 4000 (9999/[ 100)
do13 Monitor de Tensé&o de Saida 0,0 2 600,0 \
0,0 a 9999,
do16 Tempo de Trabalho 1000 a 9999 (10000 a 99990) h
[100 a [999 (100000 a 999000)
0,0 a 9999,
do17 Tempo Energizado 1000 a 9999 (10000 a 99990) h
[100 a [999 (100000 a 999000)
do1s Monitor de Temperatura do Dissipador -20,0 a 150,0 °C
dso Quantidade de falhas 0 até 9999
dos1 Monitor de Falhas 1 (Recente) Causa
d082 Monitor de Falhas 2 — Frequéncia (Hz)
— Corrente (A) ~
— Tensé&o entre PNs (V)
dos3 Monitor de Falhas 3 — Tempo de TRABALHO (h)
—» Tempo ENERGIZADO (h)
d102 Monitor de Tensé&o de DC 20%3 999,9 \
d104 Monitor de Relé de Protecdo Térmica — Sobrecarga (%) 0,0 2 100,0 %
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Modo Monitor

Parametro & Variagdo do monitor ou A
N© Nome da fungéo de dados Unidade
Referéncia de
» A034 Velocidade
o - .
i Refertnmde ] Deoada )
9| poss Velocidade requéncia Maxima z
5 Multi-Step 15
g A038 Frequéncia de Iniciando frequéncia a Hz
P JOG \
) 00: Movimento inercial
zZ até a parada de
é JOG/Desabilitada durante
w operagao
E 01: Acompanha a rampa
< = de desaceleragdo na
8| Aoz gzlrea\%?dieme parada do -
g JOG/Desabilitada durante
O operagao
9 02: Para do JOG com
g injecdo de
CC/Desabilitado durante
a operacao
Parametro Nome da funcao Variagdo do monitor ou Ulifikgle
N.° de dados
Selecéo de 00: Reforgo do torque em
A041 Reforgo modo manual ~
(BOOST) do 01: Reforco do torque em
Torque 1 modo automatico
Selecédo de 00: Reforco do torque em
A2a1 Reforgo modo manual ;
(BOOST) do 01: Refor¢o do torque em
Torque 2 modo automatico
Reforgo de
Torque 1 por 0,0 a 20,0 (Percentual da
A042 | percentual de tens&o do motor A082) %
Tensdo — Modo
Manual
Reforco de
Torque 2 por 0,0 a 20,0 (Percentual da
A242 perce~ntual de tensdo do motor A282) %
Tens&@o — Modo
Manual
< Reforco de
> Torque 1 por -
2| Ava3 | percentual de ?rfqi;noc’i(;(cljldll)(;ig A003) %
o Freqliéncia —
5 Modo Manual
E Reforgo de
Torque 2 por P
G A243 percentual de 00 aASO’Q (indice a %
< Cal frequéncia de base A203)
o4 Frequéncia —
g Modo Manual
00: Caracteristicas de
Torque Constante (VC)
Método de 01: Caracteristicas de R
A044 Controle 1 TorqueArec?Uzido (VP17
da Poténcia
06: Modo Especial
00: Caracteristicas de
Torque Constante (VC)
A2a4 Método de 01: Caracteristicas de ;
Controle 2 Torque reduzido (VP 1,7
da Poténcia
06: Modo Especial
Ganho de
A045 Tensé&o de 20 até 100, %
Saida 1
Ganho de
A245 Tenséo de 20, a 100, %
Saida 2
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Modo Monitor

Modo Funcao

Parametro

A028 Velocidade Multi-Step Referéncia 8

A029 Velocidade Multi-Step Referéncia 9

A030 Velocidade Multi-Step Referéncia 10

A031 Velocidade Multi-Step Referéncia 11

A032 Velocidade Multi-Step Referéncia 12

A033 Velocidade Multi-Step Referéncia 13

N© Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
0,0
F001 Configuragdo da Frequéncia de Saida Iniciando frequéncia a Frequéncia maxima 1/2 Hz %
0,0 a 100,0 (fungéo PID habilitada)
0,01 299,99
F002 Configuracéo do Tempo de Aceleragdo 1 100,0 a 999,9 s
1000, a 3600,
0,01 299,99
F202 Configuragéo do Tempo de Aceleragéo 2 100,0 a 999,9 s
1000, a 3600,
0,01 299,99
F003 Configuracéo do Tempo de Desaceleragéo 1 100,0 a 999,9 S
1000, a 3600,
0,01 299,99
F203 Configuracéo do Tempo de Desaceleragéo 2 100,0 a 999,9 S
1000, a 3600,
F004 | Selegdo de SENTIDO 00: Avangar -
01: Recuar
ParaNmaetro Nome da fungéo Variagé@o do monitor ou de dados Unidade
A001 Selecdo da Referéncia de Frequéncia 1 00: Operador Digital (3G3AX-OP01)
01: Bloco do terminal do circuito de controle
02: Operador Digital Frontal (FOO1)
03: Comunicacédo Modbus (Modbus-RTU)
o A201 Sele¢do da Referéncia de Frequéncia 2 04: Néo configurado.
<< 06: Via Entrada de Pulsos
2ol 07: N&o configurado. )
% ’é 10: Saida da fungéo de operacgédo
0 A002 Selecé@o de Comando de FUNCIONAMENTO 1 01: Bloco de terminal do circuito do controle
'-Z'- a 02: Operador Digital Frontal
o A202 Selegdo de Comando de FUNCIONAMENTO 2 03: Comunicacao Modbus (Modbus-RTU) ~
© 04: N&o configurado.
A003 Frequéncia Base 1 30,0, a Frequéncia Maxima 1 [A004] Hz
A203 Frequéncia Base 2 30,0, a Frequéncia Méxima 2 [A204] Hz
A004 Frequéncia Maxima 1 30,0 a 400,0 Hz
A204 Frequéncia Méaxima 2 30,0 a 400,0 Hz
Para;\‘moetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
02: Muda entre FV (tens&o) e terminais do inversor
3 03: Muda entre FI (corrente) e terminais do inversor
A005 | Selecdo FV/FI 03: Muda entre | ( ) -
05: Somente FI
A011 Frequéncia de Inicio para o FV 0,0 até a Max Hz
A012 Frequéncia Final para o FV 0,0 até a Max Hz
A013 indice de Inicio FV Inclinacdo de 0% até o FV %
A014 indice de Final FV Inclinacdo do FV até 100% %
= - 00: Frequéncia de Inicio (A011)
A015 Selecao de Inicio FV 01: 0 Hz -
Filtro de Entrada Analégica (Amostragem do sinais .
g» A016 de EV, FI) 1até 17 -
O | A020 | Velocidade Multi-Step 1 Referéncia 0 0,00 o T Hz
Q Iniciando frequéncia a Frequéncia Maxima 1
<Z( A220 Velocidade Multi-Step 2 Referéncia 0 ?OO - R Hz
Z niciando frequéncia a Frequéncia Maxima 2
A021 Velocidade Multi-Step Referéncia 1
A022 Velocidade Multi-Step Referéncia 2
A023 Velocidade Multi-Step Referéncia 3
A024 Velocidade Multi-Step Referéncia 4
A025 Velocidade Multi-Step Referéncia 5
A026 Velocidade Multi-Step Referéncia 6
A027 | Velocidade Multi-Step Referéncia 7 De 0 até a Frequéncia Maxima Hz
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Modo Monitor

00: Desabilitado
. N . 01: Habilitado
A051 Selecéo de injecéo do freio DC 02: Habilitado -
(Opera somente a A052)
A052 Frequéncia em que ocorre a injegdo de DC, para 0,00 a 60,00 Hz
frenagem
AO53 Tempo de seguranca para ocorrer injecao de DC, 00250 s
para frenagem
A054 Poténcia da Frenagem de Injecédo de DC 0 até 100 %
A055 Tempo do Frenagem com Injecédo de DC 0,0 a 60,0 s
~ ~ 00: opera por borda do sinal de entrada R
A056 Selegdo de agdo da frenagem DC 01: opera por nivel do sinal de entrada
Pare'l\‘maetro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
0,00
A061 Limite Superior de Frequéncia 1 Limite inferior de frequéncia 1 a Frequéncia Hz
Maxima 1
0,00
A261 Limite Superior de Frequéncia 2 Limite inferior de frequéncia 2 a Frequéncia Hz
Méxima 2
< 0,00
2| A062 Limite Inferior de Frequéncia 1 Iniciando Frequéncia a Limite Superior de Hz
“é’_ Frequéncia 1
3] 0,00
w A262 Limite Inferior de Frequéncia 2 Iniciando Frequéncia a Limite Superior de Hz
g Frequéncia 2
[
& L . 0,00 a 99,99
A063 Frequéncia de trabalho omitida 1 100,0 2 400,0 (1000,) Hz
A064 Largura da Frequéncia Omitida 1 0,00 a 10,00 (100,0) Hz
A - 0,00 a 99,99
A065 Frequéncia de trabalho omitida 2 100,0 2 400,0 (1000,) Hz
A066 Largura da Frequéncia omitida 2 0,00 a 10,00 (100,0) Hz
A067 Frequéncia de trabalho omitida 3 0,00 2 99,99 Hz
100,0 a 400,0 (1000,)
Par?\‘moe"o Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
= 00: Desabilitado
A071 Selecéo PID 01: Habilitado -
A072 Ganho P do PID 0,2a5,0 -
A073 Ganho | do PI 0,0 a 150,0 S
A074 Ganho D do PID 0,00 2100,0 s
A075 Escala do PID 0,01 a 99,99 Tempo
g 00: FI (corrente)
o 01: FV (tenséo)
© | A076 Selecéo de entrada para o Feedback do PID 02: Comunicag&o Modbus -
‘g (Modbus-RTU)
(&} 10: Saida da funcéo de operacéo
. 00: Desabilitado
A077 PID Invertido 01 Habilitado -
A078 Limite do Intervalo Variavel PID 0,0 a100,0 %
00: Desabilitado
A079 Selec¢éo de alimentagdo PID 01: FV (tenséo) -
02: FI (corrente)
Par?\‘moetm Nome da funcéo Variag&o do monitor ou de dados Unidade
A068 Largura da Frequéncia omitida 3 0,00 a 10,00 (100,0) Hz
00: Sempre LIGADO
A081 Selegdo AVR 01: Sempre DESLIGADO -
& 02: DESLIGADO durante desaceleracédo
<>t Classe 200V: 200/215/220/230/ \
AD82 | Selegdo de Tensdo de AVR Classe 400V: 380/400/415/440/ v
460/480

*Regulador automatico de tensédo

OMmRON
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Modo Monitor

Pare'l\‘muetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
(=]
AT
O
g
@
9]
3
3| Aoss Seleg&o do Modo de Operacéo 00: Operagao normal -
k) ¢ perag 01: Operagéo com economia de energia
18
O
o
2
[
Q
X
S
AT
O
g
S| AD86 | Resposta de economia de energia/Ajuste de precisio | 0,0 a 100,0 R
o
=}
<]
=
Para'l\‘moetro Nome da fungéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
A092 1° Rampa de Aceleracéo 2
% A292 | 2°Rampa de Aceleragdo 2 0,01 299,99
IS 100,0 2 999,9 S
@ | A093 1° Rampa de Desaceleragédo 2 1000, a 3600,
Q
1=}
b A293 2° Rampa de Desaceleragéo 2
()
k=)
S| A094 | Escolhaentre as Rampas - 1 00: Mudado via terminal de 09: Mudado por
§ configuracdo -
o | A294 Escolha entre as Rampas - 2 01: Chaveado entre os valores definidos
Q
(5}
]
E A095 Frequéncia para a mudancga da rampa de Aceleragéo 1
O
o]
o A295 Frequéncia para a mudanca da rampa de Aceleracgéo 2
& — 0,0 até 400,0 Hz
° A096 Frequéncia para a mudanca da rampa de
B Desaceleragéo 1
<} C:
2 ——
= A296 Frequéncia para a mudanca da rampa de
& Desaceleragédo 2
é A097 | Selegio do Padrdo de Aceleragdo 00: Linear
01: Formato S -
A098 Selecéo do Padrédo de Desaceleragéo
Pare'\\‘moetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
© | Alole JT— .
2 AL02 Frequéncia inicial para FI 0,0 até 400,0 Hz
£ A103 indice de Inicio FI Inclinacéo de 0% até o FI %
[}
o
% A104 indice de Final FI Inclinacéo do FI até 100% %
3 - — —
Z AL05 Selecio de Inicio FI 82 grﬁguenua de Inicio de Uso [A101] _
Pare'l\‘moetro Nome da fungéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
o
g
© 5 Anci = 00: Operador Digital(FO01)
Al41 Selecéo da Frequéncia de Operagéo 1 I L
2 ¢ q perag 01: Operador Digital Potenciométro
o 02: FV entrada (tens&o)®
° 03: Fl entrada (corrente) 2
g 04: Comunicac¢éo Modbus
& (Modbus-RTU) -
;’-J- A142 Selecéo da Frequéncia de Operagéo 2
s

1 - FV entrada analdgica - tensdo
2 - Fl entrada analdgica - corrente

09
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Modo Monitor

Parz;\\lnletro Nome da funcéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
00: Adicao (A+B)
° A143 Selegédo do Operador de Funcéo de Operagdo 01: Subtracédo (A-B) -
g 02: Multiplicagéo (AxB)
g | Al45 Configuracédo da Quantia de Soma de Frequéncia 0,0 até 400,0 Hz
S 00: Referéncia de Frequéncia +
= Al146 Selegéo do Sinal de Soma de Freqliéncia A145 - A -
S 01: Referéncia de Frequéncia —
(ué_ A145
o A151 Inicio da freqiiéncia VR .
- re— 0,0 até 400,0
= A152 Fim da frequéncia VR ae
A153 Inicio da razdo do VR 0,0 a 100,0
Para’\\ln':)etro Nome da funcéo Variagcéo do monitor ou de dados Unidade
N Al154 Inicio da raz&o do VR Hz
x ~ ha 00: utilizar A151
>
A155 Selec¢éo da frequiéncia inicial VR 01- inicia em OHz s
ParaNmoetro Nome da fungéo Variagédo do monitor ou de dados Unidade
< 8 00: Alarme
¢ | boo 01: Reinicia em OHz
%ng 1 Selecdo de Nova Tentativa 02: Reinicia na frequiéncia atual do motor -
0ES 03: Trip ap6s a desaceleracéo
TOE
235 — - - -
;_r_@ 2 b00 | Tempo pgrmlsswel para interrupgdo momentanea 032250 s
2ES 2 de Energia
] b00 | Tempo méximo para tentativa de reinicializacdo
£g . . = N . 0,3a100,0 s
£ 3 devido a interrupcdo momentanea de Energia
Par?\ln‘:,etro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
o
< Interrupcédo de Energizagdo Momentanea/ 00: Desabilitado
E| bo04 Desligamento por subtens&o durante selecéo de 01: Habilitado -
=y parada
c3
=3
[T
53
o ‘g
o8 NUmero de reinicializagdes possiveis devido a perda 00: 16 vezes
2= boos N ; - z€s -
&3 momentanea de energia 01: Sem limite
2
=]
23
3
= 00: Frequiéncia na interrupgéo
£ bo01l Frequéncia de reinicializagédo 01: maxima s
2 02: valor definido
Para’\\lnletro Nome da funcéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
b012 Ajuste da atuag&o do rele térmico eletronico 1 i
° 0,20 x Corrente nominal a 1,00 x A
£ Corrente nominal
‘% b212 Ajuste da atuag&o do rele térmico eletronico 2
w
o . 2 . P
£ b013 | Tipo de rele térmico eletronico 1 00: caracteristicas para torque reduzido
= 01: caracteristicas para torque constante R
b213 | Tipo de rele térmico eletrdnico 2 02: configuragéo livre
*VR - potencidmetro externo
10
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Parametro

N© Nome da funcéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
S 00: Desabilitado
2 . -
s b021 | Selegéo do limite de sobrecarga 1 01: Habilitado na acelerag&o e em operago de
=¥ . - velocidade constante -
D;é b221 | Selegdo do limite de sobrecarga 2 02: Habilitado em operacéo de velocidade constante
% 2| b022 Nivel do limite de sobrecarga 1 0,10 x corrente nominal a 1,50 x A
8 &| b222 | Nivel do limite de sobrecarga 2 Corrente nominal A
8 = =
"8- % b023 Parémetro do I!mfte de sobrecarga 1 0.1 até 3000,0 s
@ ©| b223 | Parametro do limite de sobrecarga 2
£ g| b028 | Comando do limite de sobrecarga 1 00: ajustar valores em b022, b222
© 2] b228 | Comando do limite de sobrecarga 2 01: via FV A
LE b029 | Taxa de desaceleracdo de re-inicio até o Pull-in 0,1 até 3000,0 S
b030 Nivel de re-inicio da Freqténcia Pull-in 0,2 x corrente nominal até 2,0 a corrente nominal -
ParaNmoetro Nome da funcéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
00: apenas b031 pode ser modificado, se a entrada
c/ STF (programada) estiver ativa
01: apenas b031 e parametros de freqliéncia
% b031 Selecéo de Soft Lock (Proibicdo de mudanca na p"f’em ser alterados, se STF es.t.wer ativado -
g8 parametrizago) 02: Apenas b031 pode ser modificado.
03: Apenas b031 e parametros de freqiiéncia
podem ser alterados.
10: Somente alteram parametros de operagao.
Nome da funcéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
00: desabilitado
b050 Continuag&o do movimento sob perda de energia 01: habilitado (parar) R
[} 02: habilitado (iniciar)
=] = - = -
c_g | bos1 Valor de tenséo para continuagéo do movimento sob 0,0 até 1000 Vv
£ perda de energia
& g Interrupgéo da desaceleragéo quando em
o o]b052 | continuagao do movimento sob perda de energia 0,0 até 1000 v
W O =
gg 053 'eﬁre]g‘lrpti)ade desaceleracdo na eventual falta de 0,01 até 3600,00 s
35 ga.
[ORs1 Frequéncia inicial para desacelerag&o controlada na
§ = bos4 eventual falta de energia 0,00210,00 Hz
o @ b055 Ganho proporcional contra sobretenséo devida a 0.0 até 10.0
a desaceleracdo ! !
b056 Ganho |meg[al contra sobretens&o devida a 0.2at65,0
desaceleracdo
Nome da fungéo Variac&o do monitor ou de dados Unidade
b080 Ajuste de AM 0 até 255 -
b082 Frequéncia de Inicializacéo 0,10 até 9,99 (100,) Hz
2,0 2 15,0/10,0
b083 Frequéncia Portadora de chaveamento dos IGBT’s (carga pesada/carga leve) kHz
* Com diminuicdo da taxa
00: Zera o registro do Monitor de falhas
~ R 01: Inicializa dados
pos4 Seleéo de Inicializagao 03: Monitor de falhas zerado + Inicializacio de )
dados
b085 Selegéo de Dados de Inicializagdo 00: N&o altera. -
b086 Coeficiente de Converséo de Freqiiéncia 0,1a99,9 -
bos7 | Selecéo da Tecla STOP 99- Habitado -
b088 Parada do motor por inércia OOE 0 Hz_rgln_lmallzagao . . -
01: Reinicializagéo na frequencia de pull-in
01: Frequéncia
02: Corrente
03: Sentido
b089 Selecéo da Monitoragéo no Display 04: Feedback do PID -
05: Entradas de multifungéo
06: Saidas de multifungéo
07: Valor da frequéncia convertida
b091 | Selecdo do tipo de Parada 00: Paraca bor desaceleracdo -
00: Sempre
b092 Operagéo da ventilagdo forgada do inversor 01: Somente durante operagao (incluindo 5
minutos apds ligar/desligar a energia) -
02: Depende da temperatura do dissipador
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Modo Monitor

Parametro

N© Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
b130 Funcéo de Supressado de Sobretensdo Durante 00: Desabilitado :
Desaceleragdo (LAD) 01: Habilitado
b131 Nivel de Supresséo de Sobretensdo Durante Classe 200 V: 330, a 395, Vi
Desaceleragéo (LAD) Classe 400 V: 660, a 790,
= = = 00: Desabilitado
b133 Protecédo contra sobretenséo na desaceleragdo 01: Habilitado -
b134 Nivel de protecéo contra sobretenséo na Classe 200 V: 330, a 395, s
desaceleracao Classe 400 V: 660, a 790,
5 00: Desabilitado
b140 Protecéo contra sobrecorrente 01: Habilitado -
b150 Reducéo automatica de Portadora da frequéncia de 00: desabilitado B
chaveamento do IGBT 01: habilitado
= 5 00: desabilitado
b151 Selecéo fungédo pronto 01 habilitado -
Par?\‘moetro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
N . . 00: FW (Avancar)
C001 Selegao de Entrada multifuncional 1 01: RV (Recuar)
02: CF1 (Velocidade Multi-Step 1)
- 03: CF2 (Velocidade Multi-Step 2)
< | 0201 | Selecdo de Entrada multifuncional 1 04: CF3 (Velocidade Multi-Step 3)
% 05: CF4 (Velocidade Multi-Step 4)
~ 06: JG (JOG)
(S x : : 07: DB (Frenagem por injegdo de DC)
% C002 Selecéo de Entrada multifuncional 2 08: SET (Controle do 2° motor)
09: 2CH de 2 passos)
é ~ 5 . 11: FRS (Parada por inércia)
5 C202 Selecédo de Entrada multifuncional 2 12: EXT (desligamento externo)
2 13: USP (fungdo USP)*
= N . _ 15: SFT (Soft lock)
< C003 Selegédo de Entrada multifuncional 3 16: AT (escolha de entrada analégica)
9( 18: RS (Reiniciar)
19: TH (PTC protegdo térmica por termistor)
& | 203 | Selecdo de Entrada multifuncional 3 20: STA (Partida com 3 fios)
= 21 S/TP((Paradalcum 3 fios) tos)
w 22: FIR (avangar/recuar com 3 fios)
W1 Co04 | Selegdo de Entrada multifuncional 4 T PG e e arai e PID)
_ 27: UP (Fungdo UP/DWN da aceleragéo)
<z_( C204 | Selegéo de Entrada multifuncional 4 B D e o umeas o)
31: OPE (Operador forgado)
E N . _ 50: ADD (Adicéo de freqiiéncia)
w C005 Selecéo de Entrada multifuncional 5 51: F-TM (Bloco de terminal forgado)
[ 52: RDY (Pronto)
53: SP-SET (segunda fungéo)
C205 | Selegéo de Entrada multifuncional 5 ggsEyeﬁ(zizgiamemc e emeraenci)
Pa'é,\‘mf‘“’ Nome da fungéo Variag&o do monitor ou de dados Unidade
?(' co11 Selecéo da Operagao do Terminal de Entrada
z Multifuncional 1
o
o
% Selecéo da Operacéo do Terminal de Entrada
2| coi2 a0 g
= Multifuncional 2
)
3
Selecgéo da Operagéo do Terminal de Entrada
3| cos Multi‘f;uncionalps ¢ 00: NA (contato NA) .
S 01: NF (contato NF)
E
z
m} - . )
w co14 Selecdo da Operagédo do Terminal de Entrada
3 Multifuncional 4
<
Z
=
5 co15 Selecéo da Operagao do Terminal de Entrada
- Multifuncional 5

*Evita reinicializagéo apds instabilidade da alimentagéo da entrada.
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Modo Monitor

Parc‘:\‘n‘:)etro Nome da funcéo Variac@o do monitor ou de dados Unidade
00: RUN (Durante FUNCIONAMENTO)
01: FA1 (Velocidade constante atingida)
< : 1 : : 02: FA2 (Min. de frequéncia determinado atingido)
83 Co021 Terminal de Saida Multifuncional P1 03- OL (Alerta de sobrecarga)
5, Z 04: OD (Desvio excessivo de PID)
w o 05: AL (Envio de alarme) B
a % 06: Dc (Deteccdo de desconexao)
;(‘ =) 07: FBV (status de saida PID)
> C026 Selecédo da Funcéo de Saida do Relé 08 : NDc (erro de rede)
s5 Multifuncional (MA, MB) 09: LOG (saida de logica)
x 2 10: ODc (n&o utilizar)
E = 43: LOC (Sinal de baixa corrente —baixa carga)
= 00: Freqliéncia de saida
co28 Selegdo AM 01: Corrente de saida )
Paré’l\‘moetro Nome da funcéo Variag@o do monitor ou de dados Unidade
S
g) <z( C031 Terminal de Saida Multifuncional P1
[}
g O 00: Contato NA em MA, Contato NF em MB _
3 E 01: Contato NF em MA, Contato NA em MB
Z = C036 Selecdo de Contato de Saida do Relé Multifuncional
Z3 (MA, MB)
74
w=
s
Par?:\jnletro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
2 00: Habilitado durante aceleracéo/desaceleragéo e
£ | C038 | sinal de saida de corrente com baixo valor velocidade constante . -
z 01: Habilitado somente durante velocidade constante
'é co39 \l:l;\lloerl de Deteccéo de saida de corrente com baixo 0,0 a 2,00 x Corrente nominal A
g C041 Nivel de alerta de Sobrecarga 1 0,0 NAO OPERACIONAL A
< C241 Nivel de alerta de Sobrecarga 2 0,1 a 2,00 x Corrente nominal
ﬁ C042 Frequéncia alcancada durante Aceleracédo 0,0 até 400,0 Hz
g Co043 Frequéncia de alcangada durante Desaceleragdo 0,0 até 400,0 Hz
‘g C044 Nivel de Desvio Excessivo de PID 0,0 a 100,0 %
ﬂ C052 Nivel de comparag&o do sinal de Feedback em OFF 0,0a100,0 %
w
% C053 Nivel de comparagéo do sinal de Feedback em ON 0,0 a 100,0 %
Para’\‘rietro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
- 02: Operador Digital o
C070 Operador digital ou ModBus 03 ModBus C
04: 4.800 bps
Co71 Selegéao da Velocidade de Comunicagédo 05: 9.600 bps -
06: 19,2 kbps
lg Co72 Selecdo do N°. da Estacdo de Comunicacao 1a32 -
O 00: Sem paridade
S| co7a | selecdo da Paridade 01: Par -
b=4 02: Impar
g C075 Selecéo do Bit de Parada L1 b!t -
o 2: 2 bits
8 00: Trip (Desligamento)
a 01: Trip (Desligamento) ap6s parada de
o ~ ~ N desaceleracéo
16 C076 Selecéo de Operacéo sob Erro de Comunicacgéo 02: Ignorado
% 03: Parada em inércia
s 04: Parada por controle em desaceleracdo
o . ~ 0,00: Limite de tempo desabilitado
Cco77 Limite de Tempo de Erro de Comunicac¢édo 0.01 a 99,99 s
Co78 Tempo de Espera de Comunicacéo 0, a 1000, ms
Par?\‘rletm Nome da fungéo Variacdo do monitor ou de dados Unidade
co81 Ajuste FV 0,0 a200,0 %
U._J co082 Ajuste FI 0,0 a200,0 %
B ["cos5 | Ajuste de Offset do AM 0,0210,0 %
]
< | co91 Selegao do Modo de Depuracédo Use “00". *Nao altere. -
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Modo Monitor

Par?:‘nletro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
Cc101 Selecéo de Armazenamento UP/DOWN OOE Nao armazena valores de f[eql_Jenua -
01: Armazena valores de frequéncia
8 00: Reinicializagéo do estado de trip com a energia
P_: ligada
S c102 Selegdo de Reinicializagio 01: Relnu:lallzat;ao do estado de trip com a energia R
@] desligada
02: Habilitado somente durante desligamento
(Reiniciar quando a energia estiver LIGADA).
Par?\‘nletro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
00: RUN (Durante FUNCIONAMENTO)
01: FA1 (Velocidade constante atingida)
02: FA2 (Min. de frequéncia determinado atingido)
03: OL (Alerta de sobrecarga)
C141 Légica — entrada A 04: OD (Desvio excessivo de PID)
05: AL (Envio de alarme)
06: Dc (Deteccdo de desconex&o)
07: FBV (status de saida PID)
08 : NDc (erro de rede)
09: LOG (saida de légica)
C142 Légica — entrada B 10: ODc (néo utilizar) -
< 43: LOC (Sinal de baixa corrente —baixa carga)
S} 00: AND
8 C143 Selecéo do Operador de Sinal de Saida Légica 1 01: OR -
= 02: XOR
Cl44 Atraso na ativagdo (ON) da saida P1 gsmaezs né% (;L{igg(;oes para CO21 (exceto 33, 34, -
C145 Atraso na desativacdo (OFF) da saida P1 ?SmGezsnéos gqagggoes para C021 {exceto 33, 34, -
00: AND
C148 Saida Relé Ligado 01: OR -
02: XOR
c149 Saida Relé Desligado (S)Smgzsrg% llL{%gpgoes para C021 (exceto 33, 34, B
Par??\‘nletro Nome da funcéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
HO003 Capacidade do 1° motor 220V - 0,2/0,4/0,75/1,5/ kw
2,213,7/5,5/7,5
o 380/440V
. 0,4/0,75/1,5/
o \410, 3
g H203 Capacidade do 2° motor 2.213.7/5.517.5 kw
=
HO04 Numero do Pélos do 1° Motor .
H204 Numero do Pélos do 2° Motor 2/416/8/10 pelo
Parén‘:’etro Nome da fungéo Variagdo do monitor ou de dados Unidade
w
3
o Parametro de Estabilizagéo 1
% Hoo6 (reduz a oscilagédo do motor)
]
a 0,a255 -
o
o
5 | H206 Parametro de Estabilizagéo 2
=
«<
S
a
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Modo Monitor
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Lista de Codigos de Erros (Principais)

Nome da fungéo

Nome Visualizado no Operador Digital
Sobrecorrente E01/EO2/EO03/EO4
Sobrecarga EO5
doshceloragho. o7

Erro de Eepron EO08
Subtenséo E09

Erro de CPU E11

Externo E12
Comunicacéo E60

USP Ativado E13

Fuga a terra El4
Sobretenséo de entrada E15

Erro de temperatura E21
Sobrecorrente na saida E30
Termistor E35

Parada de emergéncia E37
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