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Introducéo VLT® AQUA Drive FC 202
1 Introducao
1.1 Objetivo do Manual 1.5 Simbolos

O guia de programacéo fornece as informacdes necessarias
para programar o conversor de frequéncia em uma
diversidade de aplicagdes.

VLT® é marca registrada.

1.2 Recursos adicionais

Outros recursos estao disponiveis para entender a
programacao e as fun¢des avancadas do conversor de
frequéncia.

. As Instrucées de Utilizacdo do VLT® AQUA Drive FC
202 descrevem as instalacdes mecanica e elétrica
do conversor de frequéncia.

. O Guia de Design do VLT® AQUA Drive FC 202
fornece informacdes detalhadas sobre recursos e
funcionalidades para projetar sistemas de
controle de motores.

. InstrugOes para operagao com equipamento
opcional.

Publicagées e manuais complementares estdo disponiveis
em Danfoss. Consulte drives.danfoss.com/knowledge-center/
technical-documentation/ para obter as listas.

1.3 Versao do Software

Versao do software: 3.30

O numero da versao de software pode ser lido no
pardmetro 15-43 Versdo de Software.

1.4 Aprovacoes

CE @D &

Os seguintes simbolos sdo usados neste guia:

AADVERTENCIA

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que possa
resultar em morte ou ferimentos graves.

ACUIDADO

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que possa
resultar em ferimentos menores ou moderados. Também
pode ser usado para alertar contra praticas inseguras.

AVISO!

Indica informagdes importantes, incluindo situagées que
podem resultar em danos ao equipamento ou a
propriedade.

1.6 Definicoes

1.6.1 Conversor de Frequéncia

lviT,mAX
Corrente de saida maxima.

lvirn
Corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de
frequéncia.

Uvit,max
Tensao de saida maxima.

1.6.2 Entrada

Comando de controle

Dé partida e pare o motor conectado com o LCP e
entradas digitais.

As funcdes estdo divididas em dois grupos.

As fungdes do grupo 1 tém prioridade mais alta que as do
grupo 2.

Grupo 1 Reinicializar, parada por inércia, reinicializar e
parada por inércia, parada rapida, freio CC,
parada, a tecla [OFF].

Grupo 2 Partida, partida por pulso, reversao, partida
reversa, jog, congelar frequéncia de saida.

Tabela 1.1 Grupos de funcéo

4 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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1.6.3 Motor

Motor em funcionamento
Torque gerado no eixo de saida e velocidade de 0 RPM até
a velocidade méaxima no motor.

fioa
Frequéncia do motor quando a funcéo jog é ativada (por
meio dos terminais digitais).

fm
Frequéncia do motor.

fmax
Frequéncia do motor maxima.

fmin
Frequéncia do motor minima.

fmn
Frequéncia nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacdo).

Im
Corrente do motor (real).

ImN
Corrente nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

NM,N
Velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacdo).
Ns
Velocidade do motor sincrono.
n = 2xpar.1-23x60s
s~ par.1-39

Nslip
Deslizamento do motor.

Pmn
Poténcia nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo em kW ou hp).

TmN
Torque nominal (motor).

Um
Tensdo instantanea do motor.

UmN
Tensao nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

Torque de seguranca

Torque

Arranque

175ZA078.10

RPM

llustracao 1.1 Torque de seguranca

nvir
A eficiéncia do conversor de frequéncia é definida como a
relacdo entre a poténcia de saida e a de entrada.

Comando inibidor da partida
Um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do Grupo 1 - consulte Tabela 1.1.

Comando de parada
Um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do Grupo 1 - consulte Tabela 1.1.

1.6.4 Referéncias

Referéncia analdgica
Um sinal transmitido para as entradas analdgicas 53 ou 54
(tensdo ou corrente).

Referéncia binaria
Um sinal transmitido para a porta de comunicagao serial.

Referéncia predefinida

Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a
+100% da faixa de referéncia. Selecao de 8 referéncias
predefinidas via terminais digitais.

Referéncia de pulso
E um sinal de pulso transmitido as entradas digitais
(terminal 29 ou 33).

Refmax

Determina a relagao entre a entrada de referéncia com
valor de escala total de 100% (tipicamente 10 V, 20 mA) e
a referéncia resultante. O valor maximo de referéncia esta
programado em pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.

Refmin

Determina a relagdo entre a entrada de referéncia com
valor de escala total de 0% (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA)
e a referéncia resultante. O valor minimo de referéncia esta
programado em pardmetro 3-02 Referéncia Minima.

MG200B28
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1.6.5 Diversos

Entradas analdgicas

As entradas analdgicas sao utilizadas para controlar varias
funcdes do conversor de frequéncia.

Ha 2 tipos de entradas analdgicas:

Entrada de corrente, 0-20 mA e 4-20 mA

Entrada de tensao, -10 V CC a +10 V CC.

Saidas analdégicas
As saidas analégicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA,
4-20 mA.

Adaptacdo automdtica do motor, AMA
O algoritmo AMA determina os parametros elétricos para o
motor conectado quando parado.

Resistor de frenagem

O resistor de frenagem é um médulo capaz de absorver a
poténcia de frenagem gerada na frenagem regenerativa.
Essa poténcia de frenagem regenerativa aumenta a tensdo
do barramento CC e um circuito de frenagem garante que
a poténcia seja transmitida ao resistor de frenagem.

Caracteristicas de TC

Caracteristicas do torque constante usadas por todas as
aplicacbes tais como esteiras, bombas de deslocamento e
guindastes.

Entradas digitais
As entradas digitais podem ser utilizadas para controlar
vérias func¢des do conversor de frequéncia.

Saidas digitais

O conversor de frequéncia apresenta 2 saidas de estado
sélido que podem fornecer um sinal de 24 V CC (maximo
de 40 mA).

DSP
Processador de sinal digital.

ETR

O relé térmico eletrénico é um calculo da carga térmica
baseado na carga atual e no tempo. Sua finalidade é fazer
uma estimativa da temperatura do motor.

HIPERFACE®

HIPERFACE® é uma marca registrada da Stegmann.
Inicializacdo

Se a inicializagdo for executada (pardmetro 14-22 Modo
Operagdo), o conversor de frequéncia retornara a
configuragdo padrao.

Ciclo util intermitente

Uma caracteristica util intermitente refere-se a uma
sequéncia de ciclos uteis. Cada ciclo consiste de um
periodo com carga e outro sem carga. A operacdo pode
ser de funcionamento peridédico ou de funcionamento
aperiddico.

LCP

O painel de controle local compde uma interface completa

para controle e programacdo do conversor de frequéncia.
O painel de controle é desconectavel e pode ser instalado

a até 3 m (10 pés) do conversor de frequéncia, ou seja, em
um painel frontal com o kit de instalacao opcional.

NLCP

O painel de controle local numérico faz a interface para o
controle e programacédo do conversor de frequéncia. O
visor é numérico e o painel é usado para mostrar os
valores de processo. O NLCP nédo tem funcdes de armaze-
namento e copia.

Isb
E o bit menos significativo.

msb
E o bit mais significativo.

MCM

Abreviado para mille circular mil (milhares de polegadas
circulares), uma unidade de medida dos EUA para secao
transversal do cabo. 1 MCM=0,5067 mm?.

Parametros Online/Offline

As alteracdes nos parametros online sdo ativadas imedia-
tamente apos o valor dos dados ser alterado. Pressione
[OK] para ativar alteragées em parametros offline.

PID de processo

O controle do PID mantém a velocidade, a pressdo e a
temperatura necessdrias, ajustando a frequéncia de saida
para corresponder a variacdo de carga.

PCD
Dados de controle de processo.

Ciclo de energizacao
Desligue a rede elétrica até o display (LCP) ficar escuro,
depois ligue novamente.

Entrada de pulso/encoder incremental

E um transmissor digital de pulso, externo, utilizado para
retornar informacdes sobre a velocidade do motor. O
encoder é utilizado em aplicacées onde ha necessidade de
extrema precisdo no controle da velocidade.

RCD
Dispositivo de corrente residual.

Setup

Salve a programacdo do parametro em 4 setups. Alterne
entre os quatro setups de parametros e edite um setup
enquanto outro estiver ativo.

SFAVM

Padrao de chaveamento chamado modulacao vetorial
assincrona orientada ao fluxo do estator

(parametro 14-00 Padrdo de Chaveamento).

Compensac¢ao de escorregamento

O conversor de frequéncia compensa o deslizamento do
motor, acrescentando um suplemento a frequéncia que
acompanha a carga medida do motor, mantendo a
velocidade do motor praticamente constante.

6 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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SLC

O SLC (smart logic control) é uma sequéncia de acbes
definida pelo usuario que sdo executadas quando os
eventos associados definidos pelo usuario sdo avaliados
como verdadeiros pelo SLC. (Consulte

capétulo 3.12 Pardmetros 13-** Smart Logic).

STW
Status word.

Barramento padréao do FC
Inclui o barramento R5485 com o Protocolo Danfoss FC ou
o protocolo MC. Consulte o pardmetro 8-30 Protocolo.

THD
A distorcao harmonica total determina a contribuicdo total
das harmoénicas.

Termistor
Um resistor dependente da temperatura instalado no
conversor de frequéncia ou no motor.

Desarme

Um estado que ocorre em situagdes de falha. Por exemplo,
se o conversor de frequéncia estd em superaquecimento
ou quando o conversor de frequéncia estad protegendo o
motor, processo ou mecanismo. O conversor de frequéncia
impede a nova partida até que a causa da falha tenha
desaparecido. Para cancelar o estado de desarme, reinicie o
conversor de frequéncia. Nao use o estado de desarme
para seguranca pessoal.

Bloqueio por desarme

O conversor de frequéncia entra neste estado em situacoes
de falha para se proteger. O conversor de frequéncia
requer intervencao fisica, como por exemplo quando ha
curto-circuito na saida. Um bloqueio por desarme s6 pode
ser cancelado desligando a rede elétrica, eliminando a
causa da falha e reconectando o conversor de frequéncia.
A reinicializacdo é impedida até que o estado de desarme
seja cancelado, ativando a reinicializacdo ou, as vezes,
sendo programado para reinicializar automaticamente. Nao
use o estado de desarme para seguranca pessoal.

Caracteristicas de VT
Caracteristicas de torque varidvel, utilizado em bombas e
ventiladores.

vvct

Se comparado com o controle padrao da relagdo tensao/
frequéncia, o controle vetorial de tensdo (VVC*) melhora a
dinamica e a estabilidade, tanto quando a referéncia da
velocidade é mudada quanto em relagcdo ao torque de
carga.

AVM a 60°
60° modulacao vetorial assincrona (pardmetro 14-00 Padrédo
de Chaveamento).

Fator de poténcia
O fator de poténcia é a relacdo entre |1 e Irms.

V3 xUxI, cosdp
V3xUx Tous
O fator de poténcia para controle trifasico:

Fator de poténcia =

I1 x cospl 1_1
Irus Irs

O fator de poténcia indica em que intensidade o conversor

de frequéncia oferece uma carga na alimentagao de rede

elétrica.

Quanto menor o fator de poténcia, maior serd a Irvs para o

mesmo desempenho em kW.

Toys = \/If + Ig +1§ + .t Iﬁ

Além disso, um fator de poténcia alto indica que as
diferentes correntes harménicas sdo baixas.

As bobinas CC nos conversores de frequéncia geram um
fator de poténcia alto, o que minimiza a carga imposta na
alimentacédo de rede elétrica.

Fator de poténcia = desde cosdpl = 1

Posicdo de destino

A posicao de destino final especificada pelos comandos de
posicionamento. O gerador de perfil usa esta posicdo para
calcular o perfil da velocidade.

Posicao comandada

A referéncia da posicao real calculada pelo gerador de
perfil. O conversor de frequéncia usa a posicdo comandada
como setpoint para a posigao PI.

Posicao real

A posicdo real de um encoder ou um valor que o controle
do motor calcula em malha aberta. O conversor de
frequéncia usa a posicdo real como feedback para a
posicao PI.

Erro de posicao

O erro de posicdo é a diferenca entre a posicdo real e a
posicdo comandada. O erro de posicdo é a entrada para o
controlador Pl da posicéo.

Unidade de posicao
A unidade fisica para os valores de posicdo.

MG200B28
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1.7 Abreviacoes, Simbolos e Convencoes

°C Graus Celsius

°F Graus Fahrenheit

CA Corrente alternada

AEO Otimizagdo automdtica de energia

AWG American Wire Gauge

AMA Adaptacdo automatica do motor

CcC Corrente continua

EMC Compatibilidade eletromagnética

ETR Relé térmico eletronico

fmN Frequéncia nominal do motor

FC Conversor de frequéncia

linv Corrente nominal de saida do inversor

ILim Limite de corrente

IMN Corrente nominal do motor

Ivirmax Corrente de saida méaxima
Corrente de saida nominal fornecida

(VRAN .
pelo conversor de frequéncia

P Protecéo de entrada

LCP Painel de controle local

MCT Ferrémenta de controle de
movimento

ns Velocidade de sincronizacdo do motor

Pmn Poténcia nominal do motor

PELV Tef]séo de protecdo extremamente
baixa

PCB Placa de circuito impresso

Motor PM Motor com ima permanente

PWM Modulagdo por largura de pulso

RPM Rotacdes por minuto

Regen Terminais regenerativos

Tum Limite de torque

UmN Tensdo nominal do motor

1.8 Seguranca

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensao quando

estdao conectados a entrada da rede elétrica CA,

alimentacdo CC ou Load Sharing. Negligenciar em

realizar a

qualificado pode resultar em ferimentos graves ou fatais.

instalacao, partida e manutencao por pessoal

Somente pessoal qualificado devera realizar a
instalacao, partida e manutencao.

Antes de realizar qualquer servico de
manutenc¢ao ou outro servi¢o, use um
dispositivo de medicao de tensdo apropriado
para assegurar que nao ha tensdo restante no
conversor de frequéncia.

Normas de seguranca

Desconecte a alimentacao de rede elétrica do
conversor de frequéncia sempre que for
necessério realizar servicos de manutencdo.
Verifique se a alimentacdo da rede foi desligada e
que haja passado tempo suficiente, antes de
remover os plugues do motor e da alimentacdo
de rede elétrica. Para obter informacbes sobre o
tempo de descarga, consulte Tabela 1.2.

[Off] ndo desconecta a alimentacdo de rede
elétrica e, portanto, ndo deve ser usado como um
interruptor de seguranca.

Aterre 0 equipamento corretamente. Proteja o
usuario contra a tensdo de alimentacdo e o motor
contra sobrecarga, de acordo com as normas
nacionais e locais aplicaveis.

A corrente de fuga para o terra excede 3,5 mA.

A protecdo contra sobrecarga do motor nao esta
incluida na configuracdo de fabrica. Se esta
funcao for necessaria, programe

pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor para o
valor dos dados [4] Desarme por ETR 1 ou o valor
dos dados [3] Adverténcia do ETR 1.

Nao remova os plugues do motor, nem da
alimentacédo da rede, enquanto o conversor de
frequéncia estiver ligado a esta rede. Verifique se
a alimentacdo da rede foi desligada e que haja
passado tempo suficiente, antes de remover o
motor e os plugues da rede elétrica.

O conversor de frequéncia tem mais fontes de
tensdo do que L1, L2 e L3 quando a divisao de
carga (ligagdo do barramento CC) ou 24 V CC
externo estd instalado. Verifique se todas as
fontes de tensdo foram desligadas e se ja
decorreu o tempo necessdrio, antes de iniciar o
trabalho de reparo. Para obter informacdes sobre
o tempo de descarga, consulte Tabela 1.2.

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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AADVERTENCIA

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimenta¢ao CC ou load sharing, o
motor pode iniciar a qualquer momento. A partida
acidental durante a programacéao, servico ou o servico de
manutencao pode resultar em morte, ferimentos graves
ou danos a propriedade. O motor pode dar partida por
meio de um interruptor externo, um comando do
fieldbus, um sinal de referéncia de entrada do LCP ou
apo6s uma condigao de falha eliminada.

Para impedir a partida acidental do motor:
. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Pressione [Off/Reset] no LCP antes de programar
0s parametros.

. Conecte completamente a fiacdo e monte o
conversor de frequéncia, o motor e qualquer
equipamento acionado antes de conectar o
conversor de frequéncia a rede elétrica CA,
alimentacéo CC ou load sharing.

AADVERTENCIA

TEMPO DE DESCARGA

O conversor de frequéncia contém capacitores de
barramento CC, que podem permanecer carregados
mesmo quando o conversor de frequéncia nao esta
energizado. Pode haver alta tensao presente mesmo
quando as luzes LED de adverténcia estiverem apagadas.
Se o tempo especificado apds a energia ter sido
desligada ndo for aguardado para executar ou servico de
manutencao, isto pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

. Pare o motor.

. Desconecte as fontes de alimentacao da rede
elétrica CA e do barramento CC, incluindo os
backups de bateria, UPS e conexdes do
barramento CC para os outros conversores de
frequéncia.

. Desconecte ou trave o motor PM.

. Aguarde os capacitores se descarregarem por
completo. O tempo minimo de espera é especi-
ficado em Tabela 1.2 e também é visivel na
plaqueta de identificacao na parte superior do
conversor de frequéncia.

. Antes de realizar qualquer servico de
manutencao, use um dispositivo de medicao de
tensao apropriado para ter certeza de que os
capacitores estejam completamente descar-
regados.

Tempo de espera minimo (minutos)
Tenséo [V]

4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-45 kW
(0,34-5 hp) (7,5-60 hp)
380-480 0,37-7,5 kW - 11-90 kW
(0,5-10 hp) (15-121 hp)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-90 kW
(1-10 hp) (15-121 hp)
525-690 - 1,1-7,5 kW 11-90 kW
(1,5-10 hp) (15-121 hp)

Tabela 1.2 Tempo de descarga

AVISO!

Ao usar o Safe Torque Off, siga sempre as instru¢oes
contidas nas Instrugdes de Utilizacdo dos Conversores de
Frequéncia VLT® - Safe Torque Off.

AVISO!

Os sinais de controle provenientes ou internos do
conversor de frequéncia podem, em casos raros, ser
ativados por engano, podem ser atrasados ou podem
simplesmente ndo ocorrer. Quando usados em situacoes
em que a seguranca é fundamental, ndo deve-se confiar
somente nesses sinais de controle.

AVISO!

Situagoes perigosas devem ser identificadas pelo
construtor/integrador da maquina que é o responsavel
por levar em consideracdo os meios preventivos
necessarios. Mais dispositivos de monitoramento e
protecdo podem ser incluidos, sempre de acordo com as
normas de seguranca nacionais validas; por exemplo, a
legislacao acerca de ferramentas mecanicas, normas para
a prevencao de acidentes.

Modo de protecédo

Quando um limite do hardware na corrente do motor ou
na tensao do barramento CC for excedido, o conversor de
frequéncia entra no modo de protecdo. O modo de
protecéo significa uma mudanca da estratégia de
modulacdo PWM e uma frequéncia de chaveamento baixa
para minimizar as perdas. Isto continua por 10 s apds a
ultima falha e aumenta a confiabilidade e a robustez do
conversor de frequéncia, enquanto restabelece controle
total do motor.

MG200B28
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1.9 Fiacao Elétrica

1.9.1 Fiacdo elétrica - Cabos de controle

I T N
9
h 91 (L1) 7 LIS §
gbpwgrse 2L b re =
input 93(L3) T | S
PE) 99
{ /7]; Motor
DC bus 88 (1) Switch mode
power supply
89 (+)
Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10VDC
5201
0-10V DC 53 (AIN) :H 2 ON020 mA
=0-20 m.
0/4-20 mA $202 OFFeo 10y -
0-10V DC saam ] 2 | 240V AC,2A
0/4-20 mA |
55 (COM A IN)
/ \
/ 12 (+24V OUT) |
240V AC,2A
! |
13 (+24V OUT) :
! P00 | 400V AC, 2 A
31— —24V(NPN)
] 18 (DIN) \jov (PNP) \
| |
___24V(NPN)
| 19(DIN) :'\\j 0V (PNP) | (COM A OUT) 39 || Analog output
(AOUT) 42 0/4-20 mA
‘ 20 (COMDIN) ) |
[ —24viNeN)
| 27 (D IN/OUT) Rﬁov PNP) |
- 24V ON=Terminated
| { | Z| OFF=Open
| ov o
31— —24V(NPN)
| 29 (D IN/OUT) ﬁov PNP) |
- 24V
| \
| m | 5801
ov
‘ | |Ro4ss (P Rs485) 68 Rs485
\‘ 3~ —24V(NPN) | |Interface
| 20N L0V (PNP) | (N RS485) 69
—_24V(NPN
! 330N D\lﬁov (éNP)) | (COM R5485) 61
\ * ‘ (PNP) = Source
************* - (NPN) = Sink

llustracao 1.2 Diagrama esquematico de fiacao basica

A = Analégica, D = Digital

O Terminal 37 é usado para Safe Torque Off. Para obter as instru¢des de instalagcdo de Safe Torque Off, consulte as Instrugées
de Utilizag@o dos VLT® -Frequency Converters - Safe Torque Off.

* O terminal 37 ndo estd incluido no FC 202 (exceto gabinete tamanho A1). O relé 2 e o terminal 29 ndo tém nenhuma
funcdo no VLT® AQUA Drive FC 202.

Cabos de controle longos e sinais analégicos podem, em
raras ocasides e dependendo da instalacdo, resultar em
malhas de aterramento de 50/60 Hz devido ao ruido
proveniente dos cabos de alimentacado de rede elétrica.

Conecte as entradas e saidas digitais e analdgicas separa-
damente as entradas comuns (terminais 20, 55 e 39) do
conversor de frequéncia para evitar que correntes de
aterramento de ambos os grupos afetem outros grupos.
Por exemplo, o chaveamento na entrada digital pode

Se isto acontecer, é possivel que haja a necessidade de interferir no sinal da entrada analdgica.

romper a blindagem ou inserir um capacitor de 100 nF
entre a blindagem e o gabinete.

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28
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Polaridade da entrada dos terminais de controle (] e
PNP (Origem) 2 2
v] ] 3
> Cabeamento entrada digital ] = 2
N s B @
+ e i}
12 |13 |18 |19 |27 | 29 |32 |33 |2 |37
[ J [ [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ ]
° ° . . . . . . ° .
i
\
\
\
\
-
o
llustracdo 1.3 PNP (Origem)
o] =
E NPN (Dissipador) § '§
- £
* Cabeamento entrada digital e § llustragao 1.5 Aterramento de cabos de controle blindados/
12 13 |18 | 19 |27 | 29 |32 | 33 0 |37 | reforcados
o 6 &6 6 6 6 06 & o o .
1.9.2 Partida/Parada
? ® 6 6 6 6 6 6 0 O
| \ Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [8]
| \ Partida.
| \ Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital
| \ [0] Sem Operagdo (padrao [2] Paradp/inérc,reverso).
| ‘// Terminal 37 = Safe Torque Off (quando estiver disponivel).
! /
\ \ )
‘ N o ~ 130BA155.12
> N N
< lIs] 0
~N
® ® o O 0 + ol a
llustracdo 1.4 NPN (Dissipador) [12][13][18”19] [27] [29] [32] [33] [20] [37]
O|0|0|0|0]0]O|0|0|O
C )! IOH )! IOH HOI IOI IO! IO! l@l
AVISO! ﬁ J
Os cabos de controle devem ser blindados/reforcados. vortidarrarada. | Parada Segura
Consulte a secdo Aterramento de cabos de controle
blindados no guia de design para saber a terminacao Velocidade
correta dos cabos de controle.
Partida/Parada
as T
llustragao 1.6 Partida/Parada
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 11
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1.9.3 Partida/Parada por Pulso o
12 +24V g
Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [9] 3
Partida por pulso.
Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital J 18 Par.5-10
[6] Parada inversa.
Terminal 37 = Safe Torque Off (quando estiver disponivel).
27 Par.5-12
> o ] ]
| S— —
130BA156.11
9 gl 29 Par.5-13
>
S o o T
+ o o
12[13[18[19[27]29]32[33[20]37 3 Par.>14
— —
O @)
37
llustracao 1.8 Aceleracdo/Desaceleracao
Partida Parada inversa Parada Segura
1.9.5 Referéncia do Potencidmetro
Velocidade S Tensao de referéncia através de um potenciometro
Fonte da referéncia 1 = [1] Entrada analdgica 53 (padréo).
Terminal 53, Baixa Tensao = 0 V.
Terminal 53, Alta Tensao = 10 V.
Terminal 53, Ref./Feedback Baixo = 0 rpm.
_ Terminal 53, Ref./Feedback Alto = 1500 rpm.
Partida “ﬁ—\__,__l__ Interruptor S201 = OFF (U).
Parada inversa ?E: =
I 3 i
llustragao 1.7 Partida/Parada por Pulso E é
Velocidade RPM T J’ i
APe1° 39]42]50]53]54]55
1.9.4 Aceleracao/Desaceleracao 010101010
g / g OI <)I ) C DI IOI <>I
Terminais 29/32 =Aceleracdo/desaceleracao .C :::: i
Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada digital [9] >~ i i
i 2 / Tensé&o ref. [ I I 11
Partlc'ia (padréo). ) ' B p ensao ref. i( - “—/:.
Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital // Vaas
[19] Congelar referéncia. //
Terminal 29 = Pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada Digital / 1kQ
[21] Aceleragdo.
Terminal 32 = Pardmetro 5-14 Terminal 32, Entrada Digital
[22] Desaceleragdo. llustragao 1.9 Referéncia do Potenciémetro
12 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28
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2 Como Programar

2.1 O Painel de Controle Local Grafico e
Numérico

A programacao facil do conversor de frequéncia é feita por
meio do LCP gréfico (LCP 102). Para obter informacdes
sobre como utilizar o painel de controle local numérico
(LCP 101), consulte capétulo 2.2.17 Como programar no
Painel de controle local numérico.

2.2 Como Programar no LCP Grafico

O LCP é dividido em 4 grupos funcionais:
1. Display gréfico com linhas de status.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras - para alterar
parametros e alternar entre fun¢des de display.

3. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras.
4. Teclas de operacdo e luzes indicadoras.

O display do LCP pode mostrar até 5 itens de dados
operacionais enquanto exibe o Status.

Linhas do display:
a. Linha de Status: Mensagens de status mostrando
icones e graficos.

b. Linha 1-2: Linhas de dados do operador
mostrando dados definidos ou selecionados.
Adicione até 1 linha adicional pressionando
[Status].

C Linha de Status: Mensagens de status mostrando
o texto.

AVISO!

Se a inicializacao estiver atrasada, o LCP mostrara a
mensagem INICIALIZANDO até que esteja pronta.
Adicionar ou remover opcionais pode atrasar a inicia-
lizacdo.

Status

D)

1234rpm 10,4A

43,5Hz

Run OK

43,5Hz

Status Quick Main
Menu Menu

Alarm
Log

Warn.

Alarm

D

llustragao 2.1 LCP

e30ba018.14

MG200B28

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

13




Como Programar

VLT® AQUA Drive FC 202

2.2.1 Display do LCP

O display do LCP possui luz de fundo e 6 linhas alfanu-
méricas. As linhas de display mostram o sentido de rotacao
(seta), o setup selecionado e o setup de programacao. O
display é dividido em 3 secoes.

Secao do topo
Mostra até 2 medicdes no status operacional normal.

Secao intermediaria

A linha superior exibe até 5 medicdes com as respectivas
unidades, independentemente do status (exceto no caso
de alarme/adverténcia).

Secao inferior
Sempre mostra o estado do conversor de frequéncia no

modo Status.

Segéo do topo <
43 RPM 544 A 25,3kw

Se¢do do meio <
Secao inferior <

llustracdo 2.2 Secéo inferior

130BP074.10

1,4 Hz

2,9%

ITempCartPot (W29)

Execut Auto TC

A configuracdo ativa (selecionada como configuracgao ativa
pardmetro 0-10 Setup Ativo) é mostrada. Ao programar um
setup diferente da configuracdo ativa, o nimero do setup
programado aparece a direita.

Ajuste do contraste do display
Pressione [Status] e [4] para escurecer o display.
Pressione [Status] e [Y] para clarear o display.

A maioria dos setups de parametro podem ser alterados
imediatamente por meio do LCP, a menos que uma senha
tenha sido criada por meio de pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal ou parGdmetro 0-65 Senha de Menu Pessoal.

Luzes indicadoras

Se determinados valores limites forem excedidos, o alarme
e/ou luzes indicadoras de adverténcia se acenderdo. Um
status e um texto de alarme aparecerdo no LCP.

A luz indicadora ON acende quando o conversor de
frequéncia recebe tensao de rede, ou por meio de um
terminal de barramento CC ou alimentacdo de 24 V
externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo estd acesa.

. LED Verde/Ligado: Indica que a secdo de controle
esta funcionando.

. LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma
adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha um
alarme.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustracao 2.3 Luzes Indicadoras

Teclas do LCP

As teclas de controle estao divididas por fungdes. As teclas
abaixo do display e as luzes indicadoras sdo usadas para
configuragao de parametros, incluindo a opg¢éao de
indicacdo de exibicdo durante a opera¢ao normal.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log =
[=]
(52}

llustracdo 2.4 Teclas do LCP

[Status]

Indica o status do conversor de frequéncia e/ou do motor.
Selecione entre 3 leituras diferentes pressionando [Status]:
leituras de 5 linhas, leituras de 4 linhas ou Smart Logic
Control.

Pressione [Status] para selecionar o modo de exibicao ou
para retornar ao modo de exibicao a partir do modo Quick
Menu, do modo Menu Principal ou do modo Alarme. Use
[Status] também para alternar entre os modos leitura
simples ou duplo.

[Quick Menul]
Fornece acesso rapido as fungées mais comuns do
conversor de frequéncia.

O [Quick Menu] (Menu Rapido) consiste de:
. Q1: Meu menu pessoal.

. Q2: Configuracgéo rapida.
. Q3: Setups de funcao.

. Q4: SmartStart.

. Q5: Alteragoes feitas.

. Q6: Registros.

e Q7: Agua e bombas.

O setup de funcdo fornece acesso rapido a todos os
parametros necessdrios para a maioria das aplicacdes de
agua e esgoto, incluindo:

. Torque variavel.

. Torque constante.

. Bombas.

14 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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. Bombas de dosagem.

. Bombas submersas.

. Bombas de recalque.

. Bombas de mistura.

. Ventoinhas de ventilacéo.
. Outras bombas.

. Aplicagdes de ventilador.

Entre outros recursos, também inclui a selecao de
parametros:
. Quiais variadveis exibir no LCP.

. Velocidades digitais predefinidas.
. Escalas de referéncias analdgicas.

. Aplicacdes em malha fechada de zona unica e
zonas multiplas.

. Fungdes especificas relacionadas a dgua.
. Aplicagdes de 4guas residuais.

O quick menu Q7: Agua e bombas fornecem acesso direto a
alguns dos mais importantes recursos dedicados de dgua e
bombas:
. Q7-1: Rampas especiais (rampa inicial, rampa
final, rampa da vélvula de retencao).

. Q7-2: Sleep mode.

. Q7-3: Limpeza da bomba.

. Q7-4: Funcionamento a seco.

. Q7-5: Deteccao de final de curva.

. Q7-6: Compensacgao de vazdo.

. Q7-7: Enchimento do cano (canos horizontais,
canos verticais, sistemas combinados).

. Q7-8: Controle de desempenho.

. Q7-9: Monitoramento de velocidade minima.

Os parametros do Quick Menu podem ser acessados
rapidamente, a menos que uma senha tenha sido criada
através de 1 dos seguintes parametros:

. Pardmetro 0-60 Senha do Menu Principal.

. Parametro 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha.
. Pardmetro 0-65 Senha de Menu Pessoal.
. Parametro 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha.

E possivel alternar diretamente entre o modo Quick Menu e
o modo Menu Principal.

[Main Menu] (Menu Principal)

Esta secao é usada para programar todos os parametros.
Os parametros do Quick Menu podem ser acessados
rapidamente, a menos que uma senha tenha sido criada
através de 1 dos seguintes parametros:

. Parametro 0-60 Senha do Menu Principal.

. Parametro 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha.
. Parametro 0-65 Senha de Menu Pessoal.

. Parametro 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha.

Para a maioria das aplicacbes de dgua e aguas residuais,
ndo é necessério acessar os parametros do Menu Principal.
O Quick Menu, a configuracdo rapida e as configuracbes de
funcao fornecem o acesso mais simples e rapido aos
parametros geralmente necessarios.

E possivel alternar diretamente entre 0 modo Menu
Principal e o modo Quick Menu.

Para criar um atalho de parametros, pressione [Main Menu]
por 3 s. O atalho de parametro permite acesso direto a
qualquer parametro.

[Alarm Log] (Registro de Alarme)

Mostra uma lista de alarmes com os 5 ultimos alarmes
(numerados A1-A5). Para obter mais detalhes sobre um
alarme, pressione as teclas de navegacao para ir até o
numero do alarme e pressione [OK]. Antes de entrar no
modo de alarme, sdo fornecidas informacgées sobre a
condicdo do conversor de frequéncia.

Quick Main Alarm
Menu Menu Log

2R
1

130BA027.11

Status

llustragao 2.5 LCP

[Back] (Voltar)
Retorna a etapa ou camada anterior na estrutura de
navegagao.

[Cancel] (Cancelar)
Cancela a ultima alteracdo ou comando, desde que o
display nédo tenha sido alterado.

MG200B28
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[Info] (Info)

Fornece informagdes sobre um comando, parametro ou
funcdo em qualquer janela de display. [Info] fornece
informacbes detalhadas sempre que uma ajuda for
necessaria.

Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].

llustracdo 2.6 Voltar

llustracdo 2.7 Cancelar

llustracdo 2.8 Info

Teclas de navegacao

As 4 teclas de navegacdo sdo usadas para navegar entre as
diferentes opcdes disponiveis em Quick Menu, Menu
Principal e Registro de Alarme. Pressione as teclas para
mover o cursor.

[OK]
E usado para selecionar um parametro assinalado pelo
cursor e para permitir a alteracdo de um parametro.

Teclas de controle local
Teclas de controle local estdo na parte inferior do LCP.

L] L] L]

llustracdo 2.9 Teclas de Controle Local

e30bp046.12

[Hand On] (Manual Ligado)

Ativa o controle do conversor de frequéncia através do LCP.
O [Hand On] também da partida no motor e a partir dai é
possivel inserir os dados de velocidade do motor usando
as teclas de navegacéo. A tecla pode ser selecionada como
[1] Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-40 Tecla [Hand
on] (Manual ligado) do LCP.

Sinais de parada externos ativados por sinais de controle,
ou via fieldbus, substituem um comando de partida
através do LCP.

Os seguintes sinais de controle ainda estdo ativos quando
[Hand On] é ativado:

. [Hand On] (Manual Ligado) - [Off] (Desligado) -
[Auto On] (Automdtico Ligado)

. Reset.

. Parada por inércia inversa.

. Reversao.

. Setup selecione bit 0 - Setup selecione bit 1.

. Comando de parada a partir da comunicacdo
serial.

. Parada réapida.
. Freio CC.
[Off]

Para o motor conectado. A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desativado via parametro 0-41 Tecla
[Off] do LCP. Se nenhuma funcao de parada externa for
selecionada e a tecla [Off] estiver inativa, pare o motor
desconectando a tensao.

[Auto On]

Ativa o controle do conversor de frequéncia através dos
terminais de controle e/ou da comunicagéo serial. Quando
um sinal de partida é aplicado nos terminais de controle
e/ou no fieldbus, o conversor de frequéncia da partida. A
tecla pode ser selecionada como [1] Ativado ou [0]
Desativado via pardmetro 0-42 Tecla [Auto on] (Automadt.
ligado) do LCP.

AVISO!
Um sinal HAND-OFF-AUTO ativado através das entradas
digitais tem mais prioridade que as teclas de controle

[Hand On] e [Auto On].

[Reset]

E usado para reinicializar o conversor de frequéncia apds
um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como
[1] Ativado ou [0] Desativado via parametro 0-43 Tecla
[Reset] do LCP.

O atalho de parametro pode ser criado pressionando [Main
Menu] por 3 s. O atalho de parametro permite acesso
direto a qualquer parametro.

16 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28



Dt

Como Programar

Guia de Programacao

2.2.2 Transferéncia Rapida das
Programacbes de Parametros entre
Multiplos Conversores de Frequéncia

Uma vez concluido o setup de um conversor de
frequéncia, armazene os dados no LCP ou em um PC via
Software de Setup MCT 10.

Menu

Quick
Menu

Main
Status

Ze

&@ oD

Alarm

llustragao 2.10 LCP

Armazenagem de dados no LCP

AVISO!

Pare o motor antes de executar esta operagao.
Como armazenar dados no LCP:
1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.

2. Aperte a tecla [OK].
3. Selecione [1] Tudo para o LCP.
4, Aperte a tecla [OK].

Todas as programacgdes de parametro agora estdo
armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de

130BA027.11

progressdo. Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

Conecte o LCP a outro conversor de frequéncia e copie as
programacdes de parametro para esse conversor de
frequéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de
frequéncia

AVISO!

Pare o motor antes de executar esta operagéo.

Como transferir os dados do LCP para o conversor de
frequéncia:
1. Ir para pardmetro 0-50 Copia do LCP.

2. Aperte a tecla [OK].
3. Selecione [2] Todos a partir d LCP.
4. Aperte a tecla [OK].

Entdo as programacbes de parametros gravadas no LCP
sdo transferidas para o conversor de frequéncia, como
indicado pela barra de progressao. Quando 100% forem
atingidos, pressione [OK].

2.2.3 Modo Display

Na operacdo normal, até 5 varidveis de operacdo diferentes
podem ser indicadas, continuamente, na se¢ao interme-
didria. 1.1, 1.2 e 1.3 assim como 2 e 3.

2.2.4 Modo Display - Selecao de leituras

Pressione [Status] para alternar entre 3 telas de leitura de
status.

Variaveis de operagdao com formatacdes diferentes sao
mostradas em cada tela de status. Para obter mais
informagbes, confira os exemplos deste capitulo.

Diversos valores ou medicdes podem ser conectados a
cada uma das varidveis operacionais mostradas. Os valores
ou medicoes a serem exibidos podem ser definidos através
dos seguintes parametros:

. Parametro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

. Parametro 0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno.
. Parametro 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno.
. Parametro 0-23 Linha do Display 2 Grande.
. Pardmetro 0-24 Linha do Display 3 Grande.

Acesse os parametros pelo [Quick Menu], Q3 Setups da
Fungdo, Q3-1 Programagées Gerais, Q3-13 Configuragées do
Display.

Cada parametro de leitura selecionado em

pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno a

parametro 0-24 Linha do Display 3 Grande tem sua propria
escala e digitos apds uma virgula decimal. Quanto mais
alto o valor numérico de um parametro, menos digitos sao
exibidos apés a virgula decimal.

Exemplo: Leitura de corrente 5,25 A; 15,2 A; 105 A.

Confira o grupo do parametro 0-2* Display do LCP para
obter mais detalhes.

MG200B28
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Tela de status |

Este estado de leitura é padrao apos a energizacdo ou
inicializacdo.

Pressione [Info] para obter informagdes sobre as conexdes
de medicdo para as variaveis de operacao mostradas (1.1,
1.2,13,2e3).

Consulte as varidveis de operacdo mostradas em
lustragdo 2.11.

=
1M
7,83A 36,4 kw

130BP041.10

0,000

53,2%

Rampa Remota AUtomati

ol

llustracdo 2.11 Tela de Status |

Tela de status Il

Consulte as varidveis de operacao (1.1, 1.2, 1.3 e 2)
mostradas em llustragdo 2.12.

No exemplo, velocidade, corrente do motor, poténcia do
motor e frequéncia estdo selecionadas como variaveis nas
primeiras 2 linhas.

10

° 207RPM 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

@ @Boepoez.m

Execut Auto TC

o]

llustracao 2.12 Tela de Status Il

Tela de status llI

Este estado mostra o evento e a acdo do smart logic
control. Para obter mais informagdes, consulte o grupo do
parametro 13-** Smart Logic.

o~ o
1M o
O
778 RPM 0,86 A 40kw| &
R
Estado: 0 off 0 (off)
Quando: -
Do: -
Execut Auto TC

llustracdo 2.13 Tela de Status llI

2.2.5 Setup de Parametro

O conversor de frequéncia pode ser usado praticamente
para todas as tarefas e oferece 2 op¢des de modos de
programacao:

. Modo menu principal.

. Modo quick menu.

O menu principal fornece acesso a todos os parametros. O
quick menu orienta o usudrio sobre alguns parametros,
tornando possivel iniciar o funcionamento do conversor de
frequéncia.

Altere um parametro no modo menu principal ou no
modo quick menu.

2.2.6 Funcoes da Tecla Quick Menu (Menu
Rapido)

Pressione [Quick Menu] para acessar uma lista das
diferentes areas contidas no Quick Menu.

Selecione Q7 Meu Menu Pessoal para exibir os parametros
pessoais selecionados. Esses parametros estdo selecionados
em pardmetro 0-25 Meu Menu Pessoal. Até 50 parametros
diferentes podem ser adicionados nesse menu.

'a)
ORPM 0.00A 1(1)
|

e |

[Q1 My Personal Menu_

130BC916.10

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

llustragao 2.14 Quick Menus

Selecione Q2 Setup Rdpido para percorrer uma selecao de
parametros para o motor funcionar de maneira quase
ideal. As configuragdes padrao para os demais parametros
consideram as funcdes de controle requisitadas e a
configuracdo das entradas/saidas de sinal (terminais de
controle).

A selecdo de parametro é realizada com as teclas de
navegacdo. Os parametros em Tabela 2.1 sdo acessiveis.

18 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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Parametro Configuragao 2.2.7 Quick Menu, Q3 Setups da Funcao
Parametro 0-01 Idioma

Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW] [kw] O setup de funcao fornece acesso rapido a todos os
Pardmetro 1-22 Tensdo do Motor i\ parametros necessdrios para a maioria das aplicacdes de
Parametro 1-23 Freqiiéncia do Motor [Hz] agua e esgoto, incluindo:

Parametro 1-24 Corrente do Motor [A] N Torque variavel.

Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do [RPM] . Torque constante.

motor

> - . Bombas.
Parémetro 5-12 Terminal 27, Entrada [0] Sem funcao"
Digital . Bombas de dosagem.
Pardmetro 1-29 Adapta¢do Automdtica do |[[1] Ativar AMA ° Bombas submersas.
Motor (AMA) completa

> — . Bombas de recalque.
Parametro 3-02 Referéncia Minima [RPM]
Pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima [RPM] . Bombas de mistura.
Parametro 3-41 Tempo de Acelera¢do da [s] ° Ventoinhas de ventilacio.
Rampa 1

Ap - . Outras bombas.
Parametro 3-42 Tempo de Desaceleragdo [s]
da Rampa 1 . Aplicagdes de ventilador.
Parametro 3-13 Tipo de Referéncia Entre outros recursos, o menu de setups da funcao

Tabela 2.1 Selecio d também inclui parametros para selecionar:
abela 2. elecao do parametro . . s . as
¢ P . Quiais variaveis exibir no LCP.

1) Se o terminal 27 estiver programado para [0] Sem Operacéo, X L .
. . S . . Velocidades digitais predefinidas.
nenhuma conexdo para +24 V no terminal 27 é necessdria.

. Escalas de referéncias analdgicas.
Selecione Alteragées feitas para obter informagdes sobre:
. As ultimas 10 alteracdes. Use as teclas de
navegacdo [4A] [Y] para rolar entre os 10 ultimos
parametros alterados. . Funcdes especificas relacionadas a dgua.

. Aplicagées em malha fechada de zona Unica e
zonas multiplas.

e As alteracées feitas desde a configuragdo padrao. *  Aplicagbes de aguas residuais.

Selecione Registros para obter informacdes sobre as leituras
das linhas de display. As informacgdes sdo exibidas na
forma de gréfico.

Somente os parametros selecionados em

pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno e

pardmetro 0-24 Linha do Display 3 Grande e podem ser
visualizados. E possivel armazenar até 120 amostras na
memoria, para referéncia posterior.
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Os parametros de setup da funcdo estdo agrupados da seguinte maneira:

Q3-1 Programacoes gerais

Q3-10 Programacao do Reldgio

Q3-11 Configuracdo do Display

Q3-12 Saida Analdgica

Q3-13 Relés

Parametro 0-70 Data e Hora

Parametro 0-20 Linha do Display
1.1 Pequeno

Parametro 6-50 Terminal 42 Saida

Relé 1=Parametro 5-40 Fung¢édo

do Relé

Pardmetro 0-71 Formato da Data

Parametro 0-21 Linha do Display
1.2 Pequeno

Parametro 6-51 Terminal 42 Escala
Minima de Saida

Relé 2=Parametro 5-40 Fung¢do

do Relé

Pardmetro 0-72 Formato da Hora

Pardmetro 0-22 Linha do Display

Pardmetro 6-52 Terminal 42 Escala

Relé opcional

1.3 Pequeno Mdxima de Saida 7=Pardmetro 5-40 Fungdo do
Relé
Parametro 0-74 DST/Hordrio de Parametro 0-23 Linha do Display 2 |- Relé opcional

Verdo Grande 8=Pardmetro 5-40 Fun¢do do
Relé
Pardmetro 0-76 DST/Inicio do Parametro 0-24 Linha do Display 3 |- Relé opcional

Hordrio de Verdo Grande 9=Pardmetro 5-40 Fungdo do

Relé
Parametro 0-37 Texto de Display 1 |- -

Pardmetro 0-77 DST/Fim do
Hordrio de Verdo

- Parametro 0-38 Texto de Display 2 |- -

- Parametro 0-39 Texto de Display 3 |- -

Tabela 2.2 Q3-1 Programag Gerais

Q3-2 Defini¢cdes de malha aberta

Q3-20 Referéncia digital
Pardmetro 3-02 Referéncia Minima

Q3-21 Referéncia analégica

Parametro 3-02 Referéncia Minima

Parametro 3-03 Referéncia Mdxima Parametro 3-03 Referéncia Mdxima

Parametro 3-10 Referéncia Predefinida Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa

Parametro 6-11 Terminal 53 Tenséo Alta
Parametro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
Pardmetro 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Parametro 5-13 Terminal 29 Entrada digital

Parametro 5-14 Terminal 32 Entrada digital

Parametro 5-15 Terminal 33 Entrada digital

Tabela 2.3 Q3-2 Defini¢coes de Malha aberta

Q3-3 Definicoes de malha fechada

Q3-31 Configuragdes do PID

Parametro 20-81 Controle Normal/Inverso do PID
Pardmetro 20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
Pardmetro 20-21 Setpoint 1

Q3-30 Configuracoes de feedback

Parametro 1-00 Modo Configuragédo

Parametro 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
Parametro 3-02 Referéncia Minima

Parametro 3-03 Referéncia Mdxima Parametro 20-93 Ganho Proporcional do PID

Pardmetro 6-20 Terminal 54 Tensédo Baixa Parametro 20-94 Tempo de Integragéo do PID

Parametro 6-21 Terminal 54 Tensdo Alta
Parametro 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
Parametro 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
Parametro 6-00 Timeout do Live Zero

Pardmetro 6-01 Fungdo Timeout do Live Zero

Tabela 2.4 Q3-3 Defini¢oes de Malha fechada
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2.2.8 Quick Menu, Q4 SmartStart

O SmartStart funciona automaticamente na primeira
energizacdo do conversor de frequéncia ou apds uma
reinicializacdo para as configuragdes de fabrica. O
SmartStart orienta os usudrios por uma série de etapas
para garantir um controle do motor correto e mais
eficiente. O SmartStart também pode ser iniciado
diretamente pelo Quick Menu.

As configuragbes a seguir estao disponiveis pelo
SmartStart:
. Unica bomba/motor: Em malha aberta ou em
malha fechada.

. Alternacdo do motor: 2 motores dividem 1
conversor de frequéncia.

. Controle em cascata basico: O controle da
velocidade de uma Unica bomba em um sistema
de varias bombas.

Por exemplo, isso pode ser uma solucao
econdmica em conjuntos de recalque.

. Mestre/escravo: Controle de até 8 conversores de
frequéncia e bombas para garantir uma boa
operacao de todo o sistema de bombas.

2.2.9 Modo Main Menu (Menu Principal)

Pressione [Main Menu] para entrar no modo menu
principal. A leitura mostrada em /lustragéo 2.15 é exibida
no display.

As secOes intermedidria e inferior no display mostram uma
lista de grupos do parametro, que podem ser selecionados
alternando as teclas [4] e [V].

L
1107 RPM 3,84A 1(1)

Menu principal

130BP066.10

1-** Carga/Motor
2 -** Frejos

3 - ** Referéncia / Rampas

llustracdo 2.15 Modo Main Menu (Menu Principal)

Cada parametro tem um nome e um numero, que
permanecem sem alteracdo, independentemente do modo
de programacdo. No modo menu principal, os pardmetros
estao divididos em grupos. O primeiro digito do nimero
do parametro (da esquerda para a direita) indica o numero
do grupo do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu
Principal. No entanto, dependendo da configuracéo
(parametro 1-00 Modo Configuragdo), alguns parametros

podem estar ocultos. Por exemplo, a malha aberta oculta
todos os parametros PID e outras opg¢des ativadas tornam
visiveis mais grupos do parametro.

2.2.10 Selecao de Parametro

No modo Menu Principal, os parametros estdo divididos
em grupos. Selecione um grupo do parametro com as
teclas de navegacgao.

Apos selecionar um grupo do parametro, selecione um
parametro por meio das teclas de navegacao.

A secdo central do display mostra o nimero e o nome do
parametro e também o valor do parametro selecionado.

“ o

740RPM 10,64A 1[1] ~

O

Programag.Basicas 0-0* 4

]

0-01 Idioma ja
[0] Inglés

llustracao 2.16 Selecao de Parametro

2.2.11 Alteracao de Dados

O procedimento para alterar dados é o mesmo no modo
Quick Menu e no modo Menu Principal. Pressione [OK]
para alterar o parametro selecionado.

O procedimento para alteracdo de dados depende de o
parametro selecionado representar um valor numérico de
dados ou um valor do texto.

2.2.12 Alterando um Valor do Texto

Se o parametro selecionado for um valor do texto, altere o
valor de texto com as teclas [4] [V].

Posicione o cursor sobre o valor a ser salvo e pressione
[OK].

= o

740RPM 10,64 A 1011 s

O

Programag.Basicas 0-0* <

3

0-01 Idioma )
[0] Inglés

llustragao 2.17 Alterando um Valor do Texto

MG200B28
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2.2.13 Alterar um valor de dados

Se o parametro selecionado mostrar um valor numérico de
dados, altere o valor de dados selecionado com as teclas
de navegacdo [<] [*] e as teclas de navegacdo [A] [V].
Pressione as teclas [«] [>] para mover o cursor horizon-
talmente.

o
113 RPM 1,78 A 1(1)

PrgrmDepnd.dCarg 1-6*

1- 60 Carga em velocidade baixa

130BP069.10

compensagao
1M0%
| \ 4

llustragao 2.18 Alterar um valor de dados

Pressione as teclas [4] [Y] para alterar o valor dos dados.
[4] aumenta o valor dos dados e [Y] diminui o valor dos
dados. Posicione o cursor sobre o valor a ser salvo e
pressione [OK].

N
729RPM 6,21A 1(1)
PrgrmDepnd.dCarg 1-6*

130BP070.10

1-60 Carga em velocidade baixa
compensacao

0%
L v

llustracao 2.19 Salvar o valor de dados

2.2.14 Alteracao dos Valores Numéricos de
Dados Infinitamente Variaveis

Se o parametro selecionado exibir um valor numérico de
dados, selecione um digito com [«] [>].

S
SS9z R 1Z.98 .o
Ajustes da F. i ] =2 E
1-71 Atraso da FPartida S
oo[E]=
e i 1

llustracao 2.20 Selecionando um digito

Altere o digito selecionado infinitamente variavel com [4]
[v].

O cursor indica o digito selecionado. Posicione o cursor no
digito a ser salvo e pressione [OK].

957RPM 11.58A 1(1)

Start Adjustments 1-7*%

130BP072.10

1-71 High starting torque time

0.8s
| b 4

llustracao 2.21 Economizando

2.2.15 Valor, passo a passo

Determinados parametros podem ser mudados passo a
passo. Isto se aplica a:
. Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW].

. Pardmetro 1-22 Tensdo do Motor.
. Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

Os parametros sdo alterados tanto como um grupo de
valores de dados numéricos quanto como valores
numéricos de dados infinitamente variaveis.

2.2.16 Leitura e programacao de
parametros indexados

Os parametros sdo indexados, quando colocados em uma
pilha rolante.

Pardmetro 15-30 Log Alarme: Céd Falha a

pardmetro 15-32 LogAlarme:Tempo contém um registro de
falhas que pode ser lido. Selecione um parametro,
pressione [OK] e pressione as teclas [4] [Y] para percorrer
o registro de valores.

Por exemplo, pardmetro 3-10 Referéncia Predefinida é
alterado da seguinte maneira:
1. Selecione o parametro, pressione [OK] e pressione
[A] [¥] para rolar pelos valores indexados.

2. Para alterar o valor do parametro, selecione o
valor indexado e pressione a tecla [OK].

3. Altere o valor pressionando [A] [¥].
4, Pressione [OK] para aceitar a nova configuracao.
5. Pressione [Cancel] para abortar. Pressione [Back]

para sair do parametro.
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2.2.17 Como programar no Painel de
controle local numérico

e30ba191.11

As instrugdes a seguir sao validas para o LCP numérico

(LCP 101).

O painel de controle é dividido em quatro grupos — —

funcionais: ‘7‘ 7‘ . 7‘ ‘7
. Display numérico. ‘ 77‘ ‘ ‘

— — ——! Setup Y
|

. Teclas de menu e luzes indicadoras - para alterar
parametros e alternar entre fun¢des de display.

. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras.

. Teclas de operacdo e luzes indicadoras. — — —
. . Status Quick Main
Linha de display

Mensagens de status mostrando icones e um valor
numeérico.

Luzes indicadoras
. LED Verde/Ligado: Indica se a secdo de controle
esta funcionando.
. LED amarelo/Advert: Indica que hd uma
adverténcia.
3 On
. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha um
alarme. Warn.
Teclas do LCP
[Menu]

2 Menu Setup Menu

Jot,

Alarm

Selecione um dos seguintes modos:
. Status.

N

. Configuragao rapida.

. Menu principal. llustragdo 2.22 Teclas do LCP

Modo Status

O modo Status mostra o status do conversor de frequéncia
ou do motor.

Se ocorrer um alarme, o NLCP chaveia automaticamente
para o modo status.

Varios alarmes podem ser mostrados.

AVISO!

A copia de parametros nao é possivel com o painel de
controle local numérico LCP 101.

130BP077.10

rpm

)/_\ L4 Setup 1

llustragao 2.23 Modo Status
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° 2.2.18 Teclas do LCP
A 1 ; % As teclas de controle local estdo na parte inferior do LCP.
1
,/\ Setup

llustracdo 2.24 Alarme

Menu principal/Configuracao rapida

Usados para programar todos os parametros ou somente
os parametros do Quick Menu (veja também a descricdo
do LCP 102 em capétulo 2.1 O Painel de Controle Local
Grdfico e Numeérico).

Quando o valor piscar, pressione [A] ou [Y] para alterar
valores do parametro.

1. Pressione [Main Menu] para selecionar o menu
principal.
2. Selecione o grupo do parametro [xx-__] e

pressione OK].
3. Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK].

4, Se o parametro for um parametro de matriz,
selecione o nimero da matriz e pressione [OK].

5. Selecione o valor de dados requerido e pressione
[OK].

Os parametros com opg¢oes funcionais exibem valores
como [1], [2] etc. Para obter uma descricdo das diferentes
opgoes, consulte a descricdo individual dos parametros em
capétulo 3 Descri¢do do Parametro.

[Back] (Voltar)

Usada para retroceder.

[a] [v] sdo usadas para navegar entre os comandos e
dentro dos parametros.

P2-03 ..

130BP079.10

-
Status Quick Main
Menu Setup Menu

llustragdo 2.25 Menu principal/Configuracao rapida

e30bp046.12

(I (I (I
llustragao 2.26 Teclas do LCP

[Hand On] (Manual Ligado)

Ativa o controle do conversor de frequéncia através do LCP.
O [Hand On] também da partida no motor e a partir dai é
possivel inserir os dados de velocidade do motor usando
as teclas de navegacéo. A tecla pode ser selecionada como
[1] Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-40 Tecla [Hand
on] (Manual ligado) do LCP.

Sinais de parada externos ativados por sinais de controle,
ou via fieldbus, substituem um comando de partida
através do LCP.

Os seguintes sinais de controle ainda estdo ativos quando
[Hand On] é ativado:
. [Hand On] (Manual Ligado) - [Off] (Desligado) -
[Auto On] (Automdtico Ligado)

. Reset.
. Parada por inércia inversa.
. Reversao.

. Setup seleciona Isb - Setup seleciona msb.

. Comando de parada a partir da comunicagao
serial.

. Parada réapida.
. Freio CC.
[Off]

Para o motor conectado. A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-41 Tecla
[Off] do LCP.

Se nenhuma funcao de parada externa for selecionada e a
tecla [Off] estiver inativa, pare o motor desconectando a
tensao.

[Auto On]

Ativa o controle do conversor de frequéncia através dos
terminais de controle e/ou da comunicagdo serial. Quando
um sinal de partida é aplicado nos terminais de controle
e/ou no barramento, o conversor de frequéncia inicia. A
tecla pode ser selecionada como [1] Ativado ou [0]
Desativado via pardmetro 0-42 Tecla [Auto on] (Automadt.
ligado) do LCP.
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AVISO!

Um sinal HAND-OFF-AUTO ativado através das entradas
digitais tem mais prioridade que as teclas de controle
[Hand On] e [Auto On].

[Reset]

Usado para reinicializacdo do conversor de frequéncia apds
um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como
[1] Ativado ou [0] Desativado via paradmetro 0-43 Tecla
[Reset] do LCP.

2.3.1 Inicializacao para as configuracdes
padrdo

Inicializar o conversor de frequéncia com as configuracdes
padrao de 2 formas.

Inicializacdo recomendada (via pardmetro 14-22 Modo
Operagao)
1. Selecione parametro 14-22 Modo Operagdo.

2 Pressione [OK]

3 Selecione [2] inicializagéo.
4. Pressione [OK]
5

Desconecte a alimentacao de rede elétrica e
aguarde até o display desligar.

6. Reconecte a alimentacdo de rede elétrica. O
conversor de frequéncia agora é reinicializado.

Pardmetro 14-22 Modo Operagéo inicializa tudo, exceto:
. Parametro 14-50 Filtro de RFI.

. Pardmetro 8-30 Protocolo.

. Pardmetro 8-31 Endereco.

. Parametro 8-32 Baud Rate da Porta do FC.

. Pardmetro 8-35 Atraso Minimo de Resposta.

. Parametro 8-36 Atraso Mdx de Resposta.

. Parametro 8-37 Atraso Inter-Caractere Mdximo.

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento a
pardmetro 15-05 Sobretensées.

. Pardmetro 15-20 Registro do Histdrico: Evento a
pardmetro 15-22 Registro do Histdrico: Tempo.

. Parametro 15-30 Log Alarme: Céd Falha a
parametro 15-32 LogAlarme:Tempo.

Inicializacdo manual
1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o
display apague.

2. 2a Pressione [Status] - [Main Menu] - [OK]
ao mesmo tempo durante a energizacao

do LCP 102, display grafico.

2b Pressione [Menu] - [OK] ao mesmo
tempo durante a energizacdo do LCP
101, display numérico.

3. Solte as teclas, apds 5 s.

4, O conversor de frequéncia agora esta
programado, de acordo com as configura¢bes
padréo.

Este procedimento inicializa tudo, exceto:
. Parametro 15-00 Horas de funcionamento.

. Pardmetro 15-03 Energizagbes.
. Parametro 15-04 Superaquecimentos.
. Pardametro 15-05 Sobretensées.

AVISO!

A inicializacdo manual também reinicializa a
comunicacao serial, configuracdo de filtro de RFI
(pardmetro 14-50 Filtro de RFI) e configuragdes de
registros de falhas.

MG200B28
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3 Descricao do Parametro

3.1 Selecao de Parametro

Os parametros estdo agrupados em diversos grupos do parametro para facil selecdo do parametro correto, possibilitando
uma operacao otimizada do conversor de frequéncia.

Visdo geral dos grupos de parametros

Grupo

Funcao

0-** Operacao/Display

Parametros relacionados as fungdes basicas do conversor de frequéncia, fungdo das teclas do LCP e
configuracdo do display do LCP.

1-** Carga e Motor

Parametros relacionados as configuragbes do motor.

2-** Freios

Parametros relacionados a recursos do freio no conversor de frequéncia.

3-** Referéncia/Rampas

Parametros para o tratamento de referéncia, definicdes de limitagdes e configuracdo da reagdo do
conversor de frequéncia a alteragoes.

4-** |Limites/Adverténcs

Parametros para configurar limites e adverténcias.

5-** Entrad/Said Digital

Parametros para configurar as entradas e saidas digitais.

6-** Entrad/Said Analdg

Parametros para configurar as entradas e saidas analdgicas.

8-** Com. e Opcionais

Grupo de parametros para configurar as comunicagdes e opcionais.

9-** PROFIBUS

Grupo de parametros para parametros especificos do Profibus (requer o VLT® PROFIBUS DP MCA
101).

10-** Fieldbus CAN

Grupo de parametros para parametros especificos do DeviceNet (requer o VLT® DeviceNet MCA 104).

13-** Smart Logic

Grupo do parametro para Smart Logic Control

14-** Fungbes Especiais

Grupo do parametro para configurar as fun¢des especiais do conversor de frequéncia.

15-** Informacgdo do VLT

Grupo do parametro contendo informagdes do conversor de frequéncia, como dados operacionais,
configuracdo de hardware e versdes de software.

16-** Leitura de Dados

Grupo do parametro para leituras de dados, por exemplo, referéncias reais, tensoes, controle, alarme,
adverténcia e status word.

18-** Leituras de dados 2

Este grupo do parametro contém os ultimos 10 registros de manutengdo preventiva.

20-** Malha Fechada do Drive

Este grupo do parametro é utilizado para configurar o controlador PID de malha fechada que
controla a frequéncia de saida da unidade.

21-** Ext. Malha Fechada

Parametros para configurar os 3 controladores PID de malha fechada estendidos.

22-** Aplic. Funcoes

Parametros para aplicacdes de dgua.

23-** Funcgbes Baseadas no Tempo

Pardmetros para agcdes a serem executadas diariamente ou semanalmente.

24-** Aplic. Funcoes 2

Parametros para o bypass do conversor de frequéncia.

25-** Controlador em Cascata

Parametros para configurar o controlador em cascata basico para controle sequencial de diversas
bombas.

26-** Opgao E/S Analégica MCB
109

Parametros para configurar o VLT® Analog 1/0 Option MCB 109.

29-** FungOes de Aplicacdo
Hidraulica

Parametros para configurar as fungdes hidricas especificas.

30-** Recursos especiais

Parametros para configurar os recursos especiais.

31-** Opcionais de Bypass

Parametros para configurar a funcdo de bypass.

35-** Opcional de entrada do
sensor

Parametros para configurar a funcdo de entrada do sensor.

Tabela 3.1 Grupos de Parametros

As descricoes e selecbes de parametros séo mostradas no LCP grafico ou no LCP numérico. Consulte capétulo 2 Como
Programar para obter mais detalhes. Acesse os parametros pressionando [Quick Menu] ou [Main Menu] no LCP. O Quick Menu
é utilizado fundamentalmente para colocar a unidade em funcionamento, na inicializagao, disponibilizando os parametros
necessarios a operagao de partida. O Main Menu fornece o acesso a todos os parametros, para a programacao detalhada da

aplicacao.

26
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Todos os terminais de entrada/saida digital e entrada/saida analégica sdo multifuncionais. Todos os terminais tém fungées
padrdo de fabrica adequadas para a maioria das aplicagdes hidricas. Se outras funcdes especiais forem necessarias, elas
deverao ser programadas nos grupos do parametro 5-** Entrad/Said Digital ou 6-** Entrad/Said Analdg.
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3.2 Parametros 0-** Operacao/Display

0-01 Idioma

R . . ~ . Option: Funcao:
Parametros relacionados as funcbes basicas do conversor _ —
de frequéncia, fungdo das teclas do LCP e configuragao do (52] | FEIELE | Feniz €0 [Eeeis ¢l e 2
display do LCP. .
0-02 Unidade da Veloc. do Motor
3.2.1 0-0* Configuracdes Basicas Option: Funcdo:
AVISO!
0-01 Idioma Nao se pode ajustar este
Option: Funcio: par‘ametro enqlfanto o motor
estiver em funcionamento.
Define o idioma a ser utilizado no
display.
As informagdes mostradas no
O conversor de frequéncia é display dependem das configu-
entregue com 2 pacotes de idiomas racoes em pardmetro 0-02 Unidade
diferentes. Inglés e Alemao estao da Veloc. do Motor e
incluidos em todos os pacotes. O parametro 0-03 Defini¢oes Regionais.
inglés ndo pode ser apagado ou As configuracdes padrdo de
alterado. parametro 0-02 Unidade da Veloc. do
[oj * English Parte dos pacotes de idiomas 1-2. Motor e pardmetro 0-03 Definicoes
— Regionais dependem de para qual
[1 Deutsch Parte dos pacotes de idiomas 1-2. o
regiao do mundo o conversor de
[2] Francais Parte do pacote de idioma 1. frequéncia é fornecido.
131 Dansk Parte do pacote de idioma 1. AVISO!
[41 Spanish Parte do pacote de idioma 1. Alterar a unidade de
[5] Italiano Parte do pacote de idioma 1. ve-lo.CI‘da.de el mot.or
reinicializa determinados
[6] Svenska Parte do pacote de idioma 1. parametros a seus valores
[71 Nederlands Parte do pacote de idioma 1. iniciais. Selecione a unidade de
velocidade de motor antes de
[10] Chinese Parte do pacote de idioma 2. A
alterar outros parametros.
[20] Suomi Parte do pacote de idioma 1.
[22] English US Parte do pacote de idioma 1. [o] * RPM Selecione para mostrar as variaveis
e parametros da velocidade do
[27] Greek Parte do pacote de idioma 1. i
motor usando a velocidade do
[28] Bras.port Parte do pacote de idioma 1. motor (RPM).
[36] Slovenian Parte do pacote de idioma 1. [1] Hz Selecione para mostrar as variaveis
[39] Korean Parte do pacote de idioma 2. e parametros da velocidade do
motor utilizando a frequéncia de
[40] Japanese Parte do pacote de idioma 2. saida (Hz).
[41] Turkish Parte do pacote de idioma 1.
- — 0-03 Definicoes Regionais
[42] Trad.Chinese Parte do pacote de idioma 2.
Option: Funcao:
[43] Bulgarian Parte do pacote de idioma 1.
AVISO!
[44] Srpski Parte do pacote de idioma 1. Nao se pode ajustar este
[45] Romanian Parte do pacote de idioma 1. parametro enquanto o motor
[46] Magyar Parte do pacote de idioma 1. estiver em funcionamento.
[47] Czech Parte do pacote de idioma 1. . -
As informagdes mostradas no
[48] Polski Parte do pacote de idioma 1. display dependem das configu-
[49] Russian Parte do pacote de idioma 1. ragdes em pardmetro 0-02 Unidade
da Veloc. do Motor e
[50] Thai Parte do pacote de idioma 2. pardmetro 0-03 Definicées Regionais.
[51] Bahasa Parte do pacote de idioma 2. As configuracbes padréo de
Indonesia pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do
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0-03 Definicoes Regionais

0-05 Unidade de Modo Local

Option: Funcao: Option: Funcao:
Motor e pardmetro 0-03 Definic6es Define se a unidade de referéncia
Regionais dependem da regiao do local é mostrada em termos da
mundo para a qual o conversor de velocidade do eixo do motor (em
frequéncia é fornecido. Reprograme RPM/Hz) ou como porcentagem.
as contilquragoes conforme N Na Unidade
necessario. da Veloc. do
As configuracoes ndo usadas ficarao Motor
ocultas. 1] %
[0] Internacional [ Programa as unidades de
pardmetro 1-20 Poténcia do Motor 3.2.2 0-1* Operacgdes Setup
[kW] para [kW] e o valor padréao do
pardmetro 1-23 Freqiéncia do Motor Definir e controlar os setups dos parametros individuais.
para 50 Hz. O conversor de frequéncia tem 4 setups de parametro que
0 i s Programa as unidades de podem ser programados independentemente uns dos
Norte pardmetro 1-21 Poténcia do Motor outros. Isso torna o conversor de frequéncia flexivel para
[HP] para [hp] e o valor padro de uso e capaz de atender aos requisitos de diferentes
pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor esquemas de controle de sistemas de 4gua, geralmente
para 60 Hz. economizando o custo do equipamento de controle
externo. Por exemplo, os setups podem ser utilizados para
0-04 Estado Operacional na Energizacio programar o conversor de frequéncia para operar de
. < acordo com um esquema de controle em um setup (por
Option: Funcao: ) ]
exemplo, funcionamento durante o dia) e outro esquema
Selecione o modo de operagao ~
de controle em outro setup (por exemplo, operacdo
apods a reconexdo do conversor de .
froauencia ) ) noturna). Como alternativa, eles podem ser usados por
FELENEE & B e e 6205 @ uma unidade de tratamento de ar ou uma unidade OEM
desligamento ao operar em modo .
para programar igualmente todos os conversores de
manual (local) ligado. A . - L .
frequéncia com padrdo de fabrica para diferentes modelos
[o] * Retomar Retoma a operacdo do conversor de de equipamentos dentro de uma margem para calcular o
frequéncia, mantendo a mesma mesmos parametros. Durante a produgdo/colocacdo em
referéncia local e a mesma funcionamento, selecione um setup especifico dependendo
condicdo de partida/parada. A do modelo do conversor de frequéncia.
condi¢do de partida/parada é Selecione a configuracgao ativa (ou seja, o setup em que o
aplicada por [Hand On]/[Off] no LCP conversor de frequéncia esta operando) em
ou partida local através de uma pardmetro 0-10 Setup Ativo. Em seguida, o LCP mostra a
entrada digital antes de o conversor configuracao ativa selecionada. Utilizando o setup multiplo,
de frequéncia ter sido desligado. é possivel alternar entre setups, com o conversor de
o Parad P © GV G5 i WD, S fr.ec?uenaa funcionando ou paradot atriaves d.a entrada
f digital ou de comandos de comunicacao serial (por
or(;d,ref:ant. a0 mesmo tempo armazena na = L.
. o . exemplo, para operacdo noturna). Se for necessario alterar
meméria a referéncia de velocidade ~ A
. 5 os setups enquanto em funcionamento, certifique-se de
local antes de desligar. Apds a N  d o d -
tensdo de rede ser reconectada e que pardmetro 0-12 Este Set—up, ? epen ente. e. esteja
. programado conforme necessario. Para a maioria das
receber um comando de partida licacaes hidrauli L .
foreadenerds [hid O ap |fagoes idraulicas, ndo t,e necessario programar
. . pardmetro 0-12 Este Set-up é dependente de, mesmo se for
comando de partida local através . .
- necessaria uma mudanca de setup enquanto em funcio-
de uma entrada digital), o ) -
T namento. No entanto, isso pode ser necessario para que
conversor de frequéncia reinicia e o .
. . aplicagdes complexas usem toda a flexibilidade dos setups
opera na referéncia de velocidade o - N B
» multiplos. Utilizando pardmetro 0-11 Set-up da Programacgéo
armazenada na meméria. X i . R
é possivel editar parametros em qualquer setups enquanto
mantém a operacao do conversor de frequéncia em seu
setup ativo. A configuracdo ativa pode ser um setup
diferente do que estd sendo editado. Utilizando
pardmetro 0-51 Cépia do Set-up é possivel copiar progra-
magdes do parametro entre os setups para permitir uma
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colocacdo em funcionamento mais rapida se parametros 0-11 Set-up da Programacio

similares forem necessarios em setups diferentes.

Option: Funcao:
0-10 Setup Ativo os demais setups a um estado
Option: Funcao: conhecido.
Selecione o setup no qual o [1] Setup 1 [1] Setup 1 a [4] Setup 4 podem ser
conversor de frequéncia devera editados livremente durante a
funcionar. operacao, independentemente da
Utilize paradmetro 0-51 Cépia do Set- configuragao ativa.
-up par: copiar um setup para 1 ou 2] Setup 2
ara todos os outros setups. Para
Pl & - B3] Setup 3
evitar configuragdes conflitantes do
R [4] Setup 4
mesmo parametro em 2 setups -
[9] * Ativar Set-up | O setup em que o conversor de

diferentes, vincule os setups usando . )
. . frequéncia esta operando pode ser
pardmetro 0-12 Este Set-up é . .
editado durante a operagao. A
dependente de. Para o conversor de o N
. edicdo de parametros no setup
frequéncia antes de alternar entre ) N
n selecionado normalmente seria feita
setups onde os parametros
. L. no LCP, mas também é possivel em
marcados como ndo varidveis L
. qualquer porta de comunicacéo
durante a operagé@o tém valores

. serial.
diferentes.
Os parametros ndo alterdveis »
L 0-12 Este Set-up é dependente de

durante a operagdo sao marcados

como FALSE (falso) em Option: Funcao:

capétulo 4 Listas de Pardmetros. Use este parametro somente se for
necessario uma mudanca de setups

[0] Setup de Nao pode ser alterado. Contém o ‘c; P
enquanto o motor estiver em
fabrica conjunto de dados Danfoss e pode 9

funcionamento. Este parametro
ser usado como fonte de dados ao ) )
. assegura que parametros nao
retornar os demais setups a um T ~
. alteraveis durante a operacao
estado conhecido.

tenham a mesma configuracao em
(11 Setup 1 [1] Setup 1 para [4] Setup 4 séo as 4 todos os setups pertinentes.

configuragoes de parametro nas

. R Para ativar alteragdes isentas de
quais todos os parametros podem .
conflito de um setup para outro
ser programados. -
enquanto o conversor de frequéncia

[2] Setup 2 esta em funcionamento, vincule

[3] Setup 3 setups que contenham parametros

[4] Setup 4 nao alteraveis durante a operagao.

[9] Setup Multiplo [ Usado para sele¢des remotas de O vinculo assegura a sincronizagdo
setup por entradas digitais e da dos valores dos parametros néo
porta de comunicacao serial. Este varidveis durante a opera¢do ao
setup utiliza as programagées do passar de um setup para outro. Os
pardmetro 0-12 Este Set-up é parametros marcados como FALSE
dependente de. (falso) nas listas de parametros (em

capétulo 4 Listas de Pardmetros) nao

0-11 Set-up da Programacdo podem ser alterados enquanto o

Option: Funcio: conversor de frequéncia estiver

= ° funcionando.
Selecione o setup a ser editado

(que esta programado) durante a O recurso parametro 0-12 Este Set-
operacgdo; a configuracio ativa ou 1 -up é dependente de é usado

das configuracées inativas. O quando [9] Setup mdltiplo em
nimero do setup que esta sendo pardmetro 0-10 Setup Ativo estiver
editado € mostrado no LCP entre selecionado. Use [9] Setup multiplo
colchetes. para mover de um setup para outro

< - - durante a operacao enquanto o
[0] Setup de Nao pode ser editado, mas é util . .
o motor estiver em funcionamento.
fabrica como fonte de dados para retornar

Por exemplo:
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0-12 Este Set-up é dependente de 0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcao: Option: Funcao:
Use o [9] Setup multiplo para passar sd0, agora, 0s mesmos no setup 1 e
do setup 1 para o setup 2, setup 2. Se houver alteragbes em
enquanto o motor estiver em um parametro ndo varidvel durante
funcionamento. Programe primeiro a opera¢do no setup 2, por
parametros no setup 1; em seguida, exemplo, pardmetro 1-30 Resisténcia
garanta que o setup 1 e o setup 2 do Estator (Rs), eles também serdo
estejam sincronizados (ou alterados no setup 1. Agora é
vinculados). possivel alternar entre o setup 1 e
A sincronizacdo pode ser executada ] 22 CIEE Al TR
de 2 maneiras: [o] * Nao
. Altere o setup de edicao conectado
para [2] Setup 2 em il Setup 1
parametro 0-11 Set-up da 2] Setup 2
Programacgdo e programe 31 Setup 3
pardmetro 0-12 Este Set-up 4] Setup 4
é dependente de para [1]
processo de vinculagao Matriz [5]
(sincronizacdo). Range: Funcao:
i 0% [0-255] Veja uma lista de todos os setups
% vinculados por pardmetro 0-12 Este
9 Set-up é dependente de. O
parametro tem 1 indice para cada
setup de parametro. O valor para
cada indice representa os setups
llustragio 3.1 Tratamento do que estao vinculados a esse setup
Setup de parametro.
indice Valor no LCP
o Enquanto ainda no setup 0 {0}
1, usando 1 {1,2}
pardmetro 0-50 Cépia do 2 {1,2}
LCP, copie o setup 1 para 3 3}
o setup 2. Em seguida, 4 {4}
programe
parametro 0-12 Este Set-up Tabela 3.2 Exemplo de
é dependente de para [2] vinculagdo de setup
Setup 2. Isso inicia o
S Range: Funcao:
E 0% [-2147483648 | Exibir a configuracdo do
- - pardmetro 0-11 Set-up da
2147483647 ] | Programagdo para cada um dos 4
_ _ L canais de comunicacéo diferentes.
llustracio 3.2 Tratamento do Quando o nimero € exibido em
Setup hexadecimal, como no LCP, cada
ndmero mostra um canal.
Os numeros de 1-4 representam
P cemdlil 2 vindlEEs, um numero de setup; F representa
parametro 0-13 Leitura: Setups glontiduiacaclcelbeaeld
o 2 a5 221 1 2 (pErs representa uma configuragao ativa.
indicar que todos os parametros O etnels S5, G ElEE T @
ndo alterdveis durante a opera¢do
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0-14 Leitura: Set-ups. Prog. / Canal

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Range: Funcao: Option: Funcao:
esquerda: LCP, fieldbus, USB, [1013] Pardametro de | Mostra um warning word especifico
HPFB1.5. Adverténcia do DeviceNet. Um bit especifico é
Exemplo: O valor AAAAAA21h associado para cada adverténcia.
significa que o canal do fieldbus [1230] Parametro de
usa o setup 2 em Adverténcia
parametro 0-11 Set-up da
5 [1397] Alert Alarm
Programacgao, o LCP usa o setup 1, Word
e todos os demais canais usam a
_ X [1398] Alert Warning
configuragao ativa.
Word
[1399] Alert Status
3.2.3 0-2* Display do LCP Word
[1500] Horas de Exibir as horas de funcionamento
Defina as varidveis mostradas no LCP. funcio- do conversor de frequéncia.
namento
/] VISO [1501] Horas em Exibe o nimero de horas de funcio-
. . Funcio- namento do motor.
Para obter informacoes sobre como escrever textos do
. namento
display, consulte: - - -
[1502] Medidor de Exibe o consumo de energia de
. Pardmetro 0-37 Texto de Display 1. KWh rede elétrica, em kWh.
. Pardametro 0-38 Texto de Display 2. [1580] Horas de
J Pard@metro 0-39 Texto de Display 3. funcio-
namento do
ventilador
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno [1600] Control Word | Visualize a control word enviada do
Option: Funcao: conversor de frequéncia através da
Selecione uma variavel para mostrar porta de comunicagao serial em
na linha 1, posicao esquerda. codigo hex.
[0] Nenhum Nao foi selecionado nenhum valor [1601] * Referéncia Referéncia total (soma de digital,
de display [Unidade] analdgico, predefinido, bus,
congelar referéncia, catch-up e
(15] Readout: reducdo de velocidade) na unidade
actual setup .
selecionada.
[37] Texto de Control word atual
Display 1 [1602] Referéncia % | Referéncia total (soma de digital,
138] Texto de analdgico, predefinido, bus,
Display 2 congelar referéncia, catch-up e
39] Texto de reducdo de velocidade) em
Display 3 porcentagem.
[89] Leitura da [1603] Est. Status word atual.
Data e Hora [1605] Valor Real Uma ou mais adverténcias em
[953] Warning Word | Mostra alertas de comunica¢do do Principal [%] codigo hex.
do Profibus PROFIBUS.
[1609] Leit.Personalz. | Confira as leituras definidas pelo
[1005] Leitura do Exibe o numero de erros de usuério conforme definido em:
Contador de transmissao de controle da CAN R Pardmetro 0-30 Unidade de
Erros d Transm | desde a ultima energizacao. Leitura Personalizada.
[1006] Leitura do Exibe o nimero de erros de o Parémetro 0-31 Valor Min
Contador de | recep¢do de controle da CAN desde Leitura Personalizada.
Erros d Recepg | a ultima energizagao.
. Pardmetro 0-32 Valor Mdx
[1007] Leitura do Exibe o nimero de eventos de bus- Leitura Personalizada.
Contador de -off desde a ultima energizacao. — - -
[1610] Poténcia [kW] | Energia real consumida pelo motor,
Bus off
em kW.
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1611] Poténcia [hp] | Energia real consumida pelo motor, continuamente para os ultimos 120
em hp. s.
[1612] Tenséao do Tensao fornecida ao motor. [1634] Temp. do Temperatura atual do dissipador de
motor Dissipador de | calor do conversor de frequéncia. O
[1613] Freqiiéncia Frequéncia do motor, ou seja, a Calor limite de desativagdo é 95 5 °C. A
frequéncia de saida do conversor reativagdo ocorre a 70 +5 °C.
de frequéncia em Hz. [1635] Térmico do Porcentagem da carga dos
[1614] Corrente do Corrente de fase do motor, medida Inversor inversores.
TELEH como valor eficaz. [1636] Corrente Corrente nominal do conversor de
[1615] Freqiiéncia [%] | Frequéncia do motor, ou seja, a Nom.do frequéncia.
frequéncia de saida do conversor Inversor
de frequéncia em percentual. [1637] Corrente Corrente maxima do conversor de
[1616] Torque [Nm] Carga atual do motor, como uma Méx.do frequéncia.
i Inversor
porcentagem do torque nominal do
- [1638] Estado do SLC | Estado do evento executado pelo
controle.
[1617] Velocidade Velocidade em rpm (rotagdes por .
[RPM] minuto), ou seja, a velocidade do [1639] Temp.do Temperatura do cartdo de controle.
eixo do motor em malha fechada el Lo
com base nos dados inseridos da [1642] Service Log
plagueta de identificacdo do motor, Counter
na frequéncia de saida e na carga [1645] Motor Phase U
no conversor de frequéncia. Current
[1646] Motor Phase V
[1618] Térmico Carga térmica no motor, calculada Current
Calculado do | pela fungao ETR. Consulte também
. [1647] Motor Phase
Motor o grupo do pardmetro 1-9% Temper.
W Current
do Motor. — —
[1650] Referéncia Soma da referéncia externa como
[1619] Temperatura Externa uma porcentagem, ou seja, a soma
Sensor KTY de analdgico, pulso e barramento.
[1622] Torque [%] Exibe o torque real produzido, em - -
g > . g o [1652] Feedback O valor do sinal em unidades a
orcentagem.
R 9 [Unidade] partir das entradas digitais
[1623] Motor Shaft Exibe a poténcia mecanica aplicada programadas.
Power [kW ao eixo do motor.
flew] [1653] Referéncia do | Confira a contribuicdo do
[1624] Calibrated DigiPot potenciometro digital para o
Stator feedback de referéncia real.
Resistance -
v botenc: [1654] Feedback 1 Veja o valor do feedback 1.
t
[ ] F'CIJ er;aa W [Unidade] Consulte também o grupo do
t
iltrada (kW] pardmetro 20-0* Feedback.
[1627] Poténcia
Filtrada [hp] [1655] Feedback 2 Veja o valor do feedback 2.
[1630] Tensao de Tensao do barramento CC no [Unidade] Consulte também o grupo do
Conexéo CC conversor de frequéncia. parametro 20-0 Feedback.
[1631] System Temp [1656] Feedback 3 Veja o valor do feedback 3.
[1632] Energia de Poténcia de frenagem atual [Unidade] Consulte também o grupo do
. . . pardmetro 20-0* Feedback.
Frenagem /s transferida para um resistor de freio
externo. [1658] Saida do PID Retorna o valor da saida do
Exibe um valor instantaneo. [%] controlador PID de malha fechada
[1633] Energia de Poténcia de frenagem transferida em porcentagem.
Frenagem /2 para um resistor de freio externo. A [1659] Adjusted Mostra o setpoint de operagao real
min poténcia média é calculada Setpoint depois de ser alterado pela
compensacdo de vazao. Consulte o
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
grupo do parametro 22-8* Compens. pardmetro 6-60 Terminal X30/8 Saida
de Vazdo. para selecionar a variavel a ser
[1660] Entrada digital | Exibe o status das entradas digitais. mostrada.
Sinal baixo=0, sinal alto=1. [1678] Saida Anal.
Relativamente ao pedido de X45/1 [mA]
compra, consulte o [1679] Saida
parametro 16-60 Entrada digital. O Analdgica
bit 0 esta no extremo direito. X45/3 [mA]
1661] Definicao do | Configuracao do terminal de [1680] CTW 1 do Control word (CTW) recebida do
Terminal 53 entrada 53. Corrente=0, tensao=1. Fieldbus fieldbus.
[1662] Entrada Valor real na saida 53, como uma [1682] REF 1 do Valor da referéncia principal
Analégica 53 referéncia ou como um valor de Fieldbus enviado com a control word através
protecio. da rede de comunicagoes serial, por
exemplo, oriundo do BMS, PLC ou
[1663] Definicao do | Configuracdo do terminal de de outro controlador.
Terminal 54 entrada 54. Corrente=0, tensao=1.
[1684] StatusWord do | Status word estendida do opcional
[1664] EntradaT Valor rez?\I na entrada 54, com~o Opcional d de comunicacio do fieldbus.
Analdgica 54 | referéncia ou valor de protecéo. Comunicacio
[1665] Saida Valor real na saida 42, em mA. Use [1685] CTW 1 da Control word (CTW) recebida do
Analégica 42 | paradmetro 6-50 Terminal 42 Saida Porta Serial fieldbus.
Lo el ERlsdie ) @ velfkel £ e [1686] REF 1 da Porta | Status word (STW) enviada ao
mostrada na saida 42. .
Serial fieldbus.
[1666] Sahlda Digital V?k.)r Plnarlo de todas as saidas [1687] Bus Readout
[bin] digitais. Alarm/Warning
[1667] Entr Pulso #29 | Valor real da frequéncia aplicada no [1689] Configurable | Mostra a alarm/warning word que é
[Hz] terminal 29, como uma entrada de Alarm/Warning | configurada em
pulso. Word pardmetro 8-17 Configurable Alarm
[1668] Entr Pulso #33 | Valor real da frequéncia aplicada no i DA e
[Hz] terminal 33, como uma entrada de [1690] Alarm Word Um ou mais alarmes em cédigo hex
pulso. (usado para comunicagéo serial).
[1669] Saida de Pulso | Valor real de pulsos aplicados ao [1691] Alarm Word 2 | Um ou mais alarmes em cédigo hex
#27 [Hz] terminal 27, no modo de saida (usado para comunicacdo serial).
igital.
digita [1692] Warning Word | Uma ou mais adverténcias em
[1670] Saida de Pulso | Valor real de pulsos aplicados ao cédigo hex (usado para
#29 [HZ] terminal 29, no modo de saida comunicagao serial).
digital.
'gita [1693] Warning Word | Uma ou mais adverténcias em
[1671] Saida do Relé | Exibir a configuragao de todos os 2 cédigo hex (usado para
[bin] relés. comunicagao serial).
[1672] Contador A Confira o valor atual do contador A. [1694] Status Word Uma ou mais condi¢ées de status
[1673] Contador B Confira o valor atual do contador B. Estendida em cédigo hex (usada para
comunicagao serial).
[1675] Entr. Analdgica | Valor real do sinal na entrada
X30/11 X30/11 (VLT® General Purpose 1/O [1695] Est. Status Uma ou mais condig¢Oes de status
MCB 101, opcional). Word 2 em cédigo hex (usada para
comunicacgéo serial).
[1676] Entr. Analdgica | Valor real do sinal na entrada
[1696] Word de Os bits refletem o status dos
X30/12 X30/12 (VLT® General Purpose 1/0 B } .
. Manuten¢ao eventos de manutencado preventiva
MCB 101, opcional).
programados no grupo do
[1677] Saida Valor real na saida X30/8 (VLT® pardmetro 23-1* Manutengéo.
Analogica G | P I/0 MCB 101,
9 eneral Purpose I/ [1697] Alarm Word 3
X30/8 [mA] opcional). Use
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1698] Warning Word [2138] Feedback Ext. [ O valor do sinal do feedback do
3 2 [Unidade] controlador de malha fechada
[1830] Entranal6g.X4 | Mostra o valor do sinal aplicado no estendida 2.
2 terminal X42/1 no cartéo de E/S [2139] Saida Ext. 2 O valor da saida do controlador de
analdgica. [%] malha fechada estendida 2.
[1831] Entr.Anal6g.X4 | Mostra o valor do sinal aplicado no 12157] Neatndh B 116 veler ob Eaineh de
23 terminél X42/3 no cartdo de E/S 3 [Unidade] controlador de malha fechada
analégica. estendida 3.
[1832] Entr.anal6g.X4 | Mostra o valor do sinal aplicado no [2158] Feedback Ext. | O valor do sinal do feedback do
2/5 term’ine.\I X42/5 no cartdo de E/S 3 [Unidade] controlador de malha fechada
analogica. estendida 3.
[1833] Saida Anal Mostra o valor do sinal aplicado no [2159] Saida Ext. 3 O valor da saida do controlador de
X42/7 [V] terminal X42/7 no cartdo de E/S %] el fadrdh csemlich 9
analdgica.
[2230] Poténcia de A poténcia de fluxo-zero calculada
[1834] Saida Anal Mostra o valor do sinal aplicado no Fluxo-Zero para a velocidade operacional real.
X42/9 [V] terminal X42/9 no cartao de E/S
analogica. [2316] Texto.Manuten
- - . cao
[1835] Saida Anal Mostra o valor do sinal aplicado no [2580] Status de Status da operagdo do controlador
X42/11 [V] terminal X42/11 no cartdo de E/S Cascata em cascata
analdgica.
[2581] Status da Status da operagao de cada bomba
[1836] Entra'dzj\ Bomba individual controlada pelo
AElE controlador em cascata.
X48/2 [mA]
[1837] EntradaTemp [2791] Cascade Saida de referéncia para uso com
X48/4 Reference conversores de frequéncia escravos.
[1838] EntradaTemp [2792] % Of Total Parametro de leitura para mostrar o
X48/7 Capacity ponto de operagao do sistema
[1839] EntradaTemp como uma porcentagem da
X48/10 capacidade total do sistema.
{850} Leguia e & [2793] Cascade E um parametro de leitura que
Sl Option Status | exibe o status do sistema em
[unidade] cascata.
[1860] Digital Input 2
[1870] Mains Voltage R Stcatus e
[1871] Mains sistema em
Cascata
Frequency o 3
2795
[1872] Mains [2795] vance
Cascade Relay
Imbalance
- Output [bin]
[1875] Rectifier DC
[2796] Extended
Volt.
—_ —_— Cascade Relay
[2117] Referéncia Ext. | O valor da referéncia do .
. Output [bin]
1[Unidade] controlador de malha fechada
. [2920] Derag
estendida 1.
Power[kW]
[2118] Feedback Ext. | O valor do sinal de feedback do 2921] Derag
1 [Unidade] controlador de malha fechada Power[HP]
estendida 1 [2965] Totalized
[2119] Saida Ext. 1 O valor da saida do controlador de Volume
[%] malha fechada estendida 1. [2966] Actual Volume
[2137] Referéncia Ext. | O valor da referéncia do [2969] Flow
2 [Unidade] controlador de malha fechada [3110] Status Word-
estendida 2. ekt
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[3111] Bypass Horas [9961] FPC Debug 0
Funcion [9962] FPC Debug 1
[3401] PCD 1 Gravar [9963] FPC Debug 2
no MCO [9964] FPC Debug 3
(3402] PCD 2 Gravar [9965] FPC Debug 4
no MCO
no MCO As opg¢oes sdo as mesmas que as listadas para
[3404] PCD 4 Gravar pardametro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno. Selecione uma
no MCO variavel para mostrar na linha 1, posicao central.
[3405] PCD 5 Gravar " "
[3406] PCD 6 Gravar As opg¢Oes sdo as mesmas que as listadas para
no MCO pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno. Selecione uma
[3407] PCD 7 Gravar variavel para mostrar na linha 1, posicao direita.
[3408] PCD 8 Gravar
no MCO As opg¢des sao as mesmas que as listadas para
pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno. Selecione uma
[3409] PCD 9 Gravar varidvel para mostrar na linha 2.
no MCO
no MCO As opgdes sdo as mesmas que as listadas para
[3421] PCD 1 Ler do pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno. Selecione uma
Mco varidvel para mostrar na linha 2.
[3422] PCD 2 Ler do
[3423] PCD 3 Ler do Matriz [50]
iso Range: Funcao:
[3424] PCD 4 Ler do - . z
MCO Size [0-9999 ] Defina até 20 parametros a serem
related* incluidos no Q7 Menu Pessoal,
[3425] RIPIEEACY acessivel pela tecla [Quick Menu]
1Sy (Menu Rapido) no LCP. Os
[3426] PCD 6 Ler do parametros sao mostrados em Q7
Mco Menu pessoal, na ordem em que
[3427] PCD 7 Ler do estdo programados nesse
Mco parametro de matriz. Eliminar
[3428] PCD 8 Ler do parametros configurando o valor
mco 0000.
[3429] PCD 9 Ler do Por exemplo, isso pode ser usado
MCO para fornecer acesso simples e
[3430] PCD 10 Ler do rapido a apenas 1 ou até 50
Mco parametros que necessitam de
[9920] Fan Ctrl deltaT alteragoes regulares.
[9921] Fan Ctrl
Tmean
[9922] Fan Ctrl NTC
Cmd
[9923] Fan Ctrl i-term
[9924] Rectifier
Current
[9952] PC Debug 0
[9953] PC Debug 1
[9954] PC Debug 2
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3.2.4 0-3* Leitura do LCP

E possivel personalizar os elementos da tela para diversas
finalidades:

. Leitura personalizada. Valor proporcional a
velocidade (linear, ao quadrado ou cubica,
dependendo da unidade de medida selecionada
em parametro 0-30 Unidade de Leitura Persona-
lizada).

. Texto do display. String de texto armazenada em
um parametro.

Leitura personalizada
O valor calculado a ser mostrado é baseado nos ajustes
em:

. Parametro 0-30 Unidade de Leitura Personalizada.

. Parametro 0-31 Valor Min Leitura Personalizada
(somente linear).

. Pardmetro 0-32 Valor Mdx Leitura Personalizada.

. Pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor

[RPM].
. Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz].
. Velocidade real.
Leitura Personalizada (Valor) fl'
P 16-09 ]
o
Unidade da Leitura =
Personalizada P 0-30 S
Valor max 2
P0-32
o
5
oo
&S o
& @"s
K
\;\(\33 .\@\Q &
d & &
WL S
O S
S S
Valor min 1 \5{\\& b@(’
Somente unidades &b'b
Lineares N .
P 031 Velocidade do Mot
0 Limite Superior da
Velocidade do Motor
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (HZ)

llustracdo 3.3 Leit.Personalz.

A relacdo depende do tipo de unidade de medida,
selecionada em parametro 0-30 Unidade de Leitura Persona-
lizada:

Tipo de unidade Relacdo de velocidade

Adimensional
Max.

Vazao, volume

Vazdo, massa Linear

Velocidade

Comprimento

Temperatura
Pressao Quadratica
Fator de Cubica

Tabela 3.3 Rela¢oes de velocidade para diferentes tipos de unidade

0-30 Unidade de Leitura Personalizada

Option: Funcao:
Programe um valor a ser exibido no
display do LCP. O valor tem uma
relacdo linear, ao quadrado ou
cubica com a velocidade. Essa
relacdo depende da unidade de
medida selecionada (consulte
Tabela 3.3). O valor real calculado
pode ser lido em
parametro 16-09 Leit.Personalz. e/ou
exibido no display selecionando
[1609] Leitura Personalizada em
parametro 0-20 Linha do Display 1.1
Pequeno a pardmetro 0-24 Linha do
Display 3 Grande.

[0]

[11 = %

[5] PPM

[10] 1/min

[1] RPM

[12] PULSOS/s

[20] I/s

[21] I/min

[22] I/h

[23] m>/s

[24] m*/min

[25] m/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] bar

[72] Pa

[73] kPa
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0-30 Unidade de Leitura Personalizada

0-37 Texto de Display 1

0-31 Valor Min Leitura Personalizada

Range: Funcao:

Size [-999999.99 - | Este parametro permite a escolha

related* 100.00 do valor minimo da leitura definida
CustomRea- pelo usuario (ocorre em velocidade
doutUnit] zero). S6 é possivel selecionar um

valor diferente de 0 ao selecionar
uma unidade linear em
pardmetro 0-30 Unidade de Leitura
Personalizada. Para unidades
quadrdéticas e cubicas, o valor
minimo é 0.

0-32 Valor Max Leitura Personalizada

Option: Funcao: Range: Funcao:
[74] m WG 0* [0-25] Neste parametro, é possivel gravar
[75] mm Hg uma sequéncia de texto individual
[80] KW que sera exibida no LCP ou para ser
[120] GPM lida por uma comunicagéo serial.
[121] galao/s Para mostrar o texto permanen-
[122] galdo/min temente, selecione [37] Texto do
[123] galao/h Display 17 em um dos seguintes
[124] CFM parametros:
[125] pé cubico/s . Pardmetro 0-20 Linha do
[126] pé clbico/min Display 1.1 Pequeno.
[1271 pé cubico/h o Parémetro 0-21 Linha do
[130] Ib/s Display 1.2 Pequeno.
[131] Ib/min e Pardmetro 0-22 Linha do
[132] Ib/h Display 1.3 Pequeno.
[140] pés/s X

—— . Pardmetro 0-23 Linha do
(141 pes/min Display 2 Grande.
[145] pé
[160] oF . Parametro 0-24 Linha do
[170] psi Display 3 Grande.
711 Ib/pol? . Pardmetro 0-37 Texto de
[172] pol wg Display 1.
[173] pé WG Alterar parémetro 12-08 Nome do
[174] poleg Hg Host altera pardmetro 0-37 Texto de
[180] HP Display 1 - mas nao vice-versa.

Range:

0-38 Texto de Display 2

Funcao:

0*

[0-25]

Neste parametro, é possivel gravar
uma sequéncia de texto individual
que sera exibida no LCP ou para ser
lida por uma comunicacéo serial.

Para mostrar o texto permanen-
temente, selecione [38] Texto de
Display 2 em:
. Parametro 0-20 Linha do
Display 1.1 Pequeno.

. Parametro 0-21 Linha do
Display 1.2 Pequeno.

Range: Funcao: e Pardmetro 0-22 Linha do
100 [par. 0-31 - [ Este parametro configura o valor Display 1.3 Pequeno.
Custom- 999999.99 maximo a ser mostrado quando a o Pardmetro 0-23 Linha do
ReadoutUni | CustomRea- velocidade do motor atingir o valor Display 2 Grande.
& doutUnit] definido para parametro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM] y IREEETD L Ui 69
ou parametro 4-14 Lim. Superior da DT S Eet:
Veloc do Motor [Hz] (depende da Pressione [A] ou [V] para alterar
configuracdo em um caractere. Pressione [4] e [»]
pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do para mover o cursor. Quando um
Motor). caractere é realcado pelo cursor,
este caractere pode ser alterado.
Um caractere pode ser inserido
posicionando o cursor entre 2
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0-38 Texto de Display 2

0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP

uma sequéncia de texto individual
que sera exibida no LCP ou para ser
lida por uma comunicacéo serial.
Para mostrar o texto permanen-
temente, selecione texto do display
3 em pardmetro 0-20 Linha do
Display 1.1 Pequeno,

parametro 0-21 Linha do Display 1.2
Pequeno, pardmetro 0-22 Linha do
Display 1.3 Pequeno,

parametro 0-23 Linha do Display 2
Grande ou pardmetro 0-24 Linha do
Display 3 Grande. Pressione [A] ou
[¥] para alterar um caractere.
Pressione [4] e [»] para mover o
cursor. Quando um caractere é
realcado pelo cursor, este caractere
pode ser alterado. Um caractere
pode ser inserido posicionando o
cursor entre 2 caracteres e

pressionando [4] ou [V].

3.2.5 0-4* Teclado do LCP

Ative, desabilite e proteja com senha as teclas individuais
do LCP.

0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP

Option: Funcéo:
[0] Desativado Selecione para desabilitar a tecla.
[1] * Ativado A tecla [Hand On] (Manual ligado)
esta ativada.
[2] Senha Evite que ocorra uma partida nao
autorizada no modo manual ligado.
Se parametro 0-40 Tecla [Hand on]
(Manual ligado) do LCP estiver
incluido em Meu menu pessoal,
defina a senha em
parametro 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrario, defina a
senha em pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal.
[3] Ativado sem
OFF
[4] Senha sem
OFF

Range: Funcao: Option: Funcao:
caracteres e pressionando [A] ou [5] Ativado com
[vl. OFF
[6] Senha com
Range: Funcéo: ] Enabled, ref =
0* [0-25] Neste parametro, é possivel gravar 0

0-41 Tecla [Off] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Selecione para desabilitar a tecla.

[1] * Ativado A tecla [Off] (Desligado] esta
ativada.

[2] Senha Evite efetuar paradas acidentais. Se

parametro 0-41 Tecla [Off] do LCP
estiver incluido em Meu menu
pessoal, defina a senha em
parametro 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrario, defina a
senha em pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal.

0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Selecione para desabilitar a tecla.

[1] * Ativado A tecla [Auto On] (Automatico
Ligado) estd ativada.

[2] Senha Evite que ocorra uma partida nao

autorizada no modo automatico
ligado. Se parametro 0-42 Tecla
[Auto on] (Automdt. ligado) do LCP
estiver incluido em Meu menu
pessoal, defina a senha em
parametro 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrario, defina a
senha em pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal.

0-43 Tecla [Reset] do LCP

Option: Funcéo:

[0] Desativado Selecione para desabilitar a tecla.

[1] * Ativado A tecla [Reset] (Reinicializar) esta
ativada.

[2] Senha Evite efetuar reinicializagbes nao

autorizadas. Se parametro 0-43 Tecla
[Reset] do LCP estiver incluido em
parametro 0-25 Meu Menu Pessoal,
defina a senha em

pardmetro 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrario, defina a
senha em pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal.

MG200B28
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0-43 Tecla [Reset] do LCP

0-50 Copia do LCP

3.2.6 0-5* Copiar/Salvar

Copiar parametros do e para o LCP. Use esses parametros
para salvar e copiar setups de um conversor de frequéncia
para outro.

0-50 Cépia do LCP

Option: Funcao:

AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

[0 *
[1] Todos para o

Sem cépia

Copia todos os parametros em

LCP todos os setups, a partir da
memoria do conversor de
frequéncia, para a memoria do LCP.

Para fins de servico, copie todos os

Option: Funcao: Option: Funcao:
[3] Ativado sem parametros para o LCP apds a
OFF colocagao em funcionamento.
(4] Senha sem [2] Todos a partir | Copia todos os parametros em
OFF d LCP todos os setups, da memodria do
[5] Ativado com Pressionar a tecla reinicializa o LCP para a memobria do conversor
OFF conversor de frequéncia, mas nao de frequéncia.
da partida.
[3] Indep.d Copia somente os parametros que
6] Senha com Impede uma reinicializacao néo tamanh.de sdo independentes do tamanho do
OFF autorizada. Apds a reinicializacao LCP motor. Use a selecio mais recente
autorizada, o conversor de para programar diversos
frequéncia ndo da partida. Confira a conversores de frequéncia com a
opgao [2] Senha para saber como mesma funcdo sem perturbar os
definir a senha. dados do motor que ja estdo
definidos.
0-44 Tecla [Off/Reset]-LCP
[10] Delete LCP
Ativa ou desativa a tecla [Off/Reset].
copy data
Option: Funcao:
0] Desativado 0-51 Cdpia do Set-up
[1] * Ativado Option: Funcao:
[2] Senha [o] * Sem copia Sem funcéo.
0-45 Tecla [Drive Bypass] LCP [1] Copiar p/set- | Copia todos os parametros no
. . . . -up1 setup de programacao atual
Pressione [Off] e selecione [0] Desativado para evitar a parada . )
. . ) . (definido em pardmetro 0-11 Set-up
acidental do conversor de frequéncia. Pressione [Off] e selecione .
. ~ . da Programacgéo) para o setup 1.
[2] Senha para evitar bypass ndo autorizado do conversor de
frequéncia. Se pardmetro 0-45 Tecla [Drive Bypass] LCP estiver [2] Copiar p/set- | Copia todos os parametros no
incluido no Quick Menu (Menu Réapido), defina entdo a senha em -up2 setup de programacéo atual
pardmetro 0-65 Senha de Menu Pessoal. (definido em pardmetro 0-11 Set-up
Option: Funcio: da Programagdo) para o setup 2
[0] Desativado Selecione para desabilitar a tecla. [3] Copiar p/set- [ Copia todos os parametros no
-up3 setup de programacao atual
[1]* Ativado P p. prog . ¢
(definido em pardametro 0-11 Set-up
21 e da Programacdo) para o setup 3
[4] Copiar p/set- | Copia todos os parametros no

-up4 setup de programacao atual
(definido em pardmetro 0-11 Set-up
da Programacgdo) para o setup 4.
[9] Copiar para Copia os parametros do setup atual
todos em cada um dos setups de 1 a 4.

3.2.7 0-6* Senha

0-60 Senha do Menu Principal

Range: Funcao:
100* [-9999 - Definir a senha de acesso ao Menu
9999 ] Principal, por meio da tecla [Main

Menu]. Se pardmetro 0-61 Acesso ao
Menu Principal s/ Senha estiver
programado para [0] Acesso total,
este parametro é ignorado.
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0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha

0-67 Acesso a Senha do Bus

0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha

Se pardmetro 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha estiver
programado para [0] Acesso total, este parametro é ignorado.

Option: Funcao: Range: Funcao:
[0] * Acesso total Desativa a senha definida no 0% [0-9999 ] Gravar neste parametro permite o
pardmetro 0-60 Senha do Menu desbloqueio do conversor de
Principal. Se esta opgéo for frequéncia a partir do barramento/
selecionada, parametro 0-60 Senha Software de Setup MCT 10.
do Menu Principal,
pardmetro 0-65 Senha de Menu ~ , .
Pessoal e pardmetro 0-66 Acesso ao 3.2.8 0-7% Programagao do Reloglo
Menu Pessoal s/ Senha sao
ignorados. Programe a data e a hora do relégio interno. Por exemplo,
o relégio interno pode ser usado para:
[1] LCP: Somente |Impede a edi¢do nado autorizada . Acbes temporizadas.
leitura dos parametros do Menu Principal.
. Registro de energia.
[2] LCP: Sem Impede a exibicao e edicdo nao
acesso autorizadas dos parametros do ° Andlise de tendéncia.
Menu Principal. . Registros de data/hora em alarmes.
[3] Bus: Somente | Fornece acesso somente de leitura . Dados registrados.
leitura aos parametros através do fieldbus. - .
. Manutencéo preventiva.
[4] Bus: Sem Desativa o0 acesso aos parametros < , L. ‘. -
cesco Stravés do feldbus. E'pos’sw.el programar o relégio Palja ho.rarlo de verao,~ para
dias uteis/dias de folga semanais, incluindo 20 excecbes
[5] Alt: Somente | Impede a edicdo ndo autorizada de (feriados e assim por diante). Embora as configura¢ées do
leitura parametros do Menu Principal e relégio possam ser programadas por meio do LCP, elas
fornece acesso somente de leitura podem também ser programadas juntamente com agées
aos pardmetros através do fieldbus. temporizadas e fungdes de manutencao preventiva através
6l Alt Sem etk & adsde @ el e da ferramenta Software de Setup MCT 10.
acesso autorizadas de parametros do Menu
Principal e desativa o acesso aos A VISO.
parametros através do fieldbus. O conversor de frequéncia nao possui backup da fun¢io
relégio e a data/hora programada é reinicializada com o
padrédo (01.01.2007 00:00 Seg) ap6s um desligamento, a
Range: Funcao: menos que haja instalado um moédulo de reldégio de
200" [-9999 - DEe 2 SailiE CE AaEsse & My tempo real com backup. Se ndo houver instalado um
9999 ] Menu Pessoal por meio da tecla médulo com backup, use somente a funcio de relégio se
[Quick Menu] (Menu Répido). Se o conversor de frequéncia estiver integrado a um sistema
pardmetro 0-66 Acesso ao Menu externo através da comunicacio serial, com o sistema
Pessoal s/ Senha estiver programado mantendo a sincronizagéo dos horarios dos equipa-
para [0] Acesso total, este parametro mentos de controle. Em pardmetro 0-79 Falha de Clock, é
é ignorado. possivel programar uma adverténcia para o caso de o
relégio ndo ter sido ajustado corretamente, por exemplo,

apo6s um desligamento.

AVISO!

Option: Funcio: Ao instalar o VLT® Analog I/0 Option MCB 109 ou o VLT®
0] * e [ e Real-time Clock MCB 117, esta incluida uma bateria de
pardmetro 0-65 Senha de Menu backup para a data e hora.
Pessoal.
[1] LCP: Somente |Impede a edi¢do ndo autorizada
leitura dos parametros do Meu Menu Range: Funcao:
Pessoal. Size [0-0] Programa a data e a hora do
3] Bus: Somente related* relégio interno. O formato a ser
e usado é programado no
5] Alt: Somente pardmetro 0-71 Formato da Data e
leitura no pardmetro 0-72 Formato da Hora.
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0-70 Data e Hora

0-77 DST/Fim do Horario de Verao

diariamente as 15:00.

0-71 Formato da Data

Option: Funcao:

[0] AAAA-MM-DD | Programa o formato da data a ser
utilizado no LCP.

[1] DD-MM-AAAA | Programa o formato da data a ser
utilizado no LCP.

[2] MM/DD/AAAA | Programa o formato da data a ser
utilizado no LCP.

0-72 Formato da Hora

Range: Funcao: Range: Funcao:
Ao usar o VLT® Real-time Clock MCB Size [0-0] Programa a data e hora de término
117, o horério é sincronizado related* do horério de verdo. A data é

programada no formato
selecionado no

pardmetro 0-71 Formato da Data.

Option:

0-79 Falha de Clock

Funcao:

Ativa ou desativa a adverténcia do
relégio quando o relégio nao tiver
sido ajustado, ou tiver sido reinicia-
lizado devido a um desligamento e
nenhum backup estiver instalado.
Se o VLT® Analog 1/0 Option MCB
109 estiver instalado, [1] Ativado é o

0-73 Diferenca de fuso horario

Range: Funcao:
0 min* [-780 - 780 Insira a diferenca de fuso horério
min] relativa a UTC. Este parametro é

necessdario para o ajuste automatico
do horario de veréo.

0-74 DST/Horario de Verao
Option:

Funcao:

Selecione como trabalhar com o
horério de verdo. Para configuragao
manual do horario de verdo, digite
a data de inicio e de fim em
pardmetro 0-76 DST/Inicio do Hordrio
de Verdo e parametro 0-77 DST/Fim
do Hordrio de Verdo.

[0] * [Off] (Desligar)
[2] Manual

0-76 DST/Inicio do Horario de Verao

Range: Funcao:
Size [0-0] Programa a data e hora de inicio
related* do horério de verédo. A data é

programada no formato
selecionado no
pardametro 0-71 Formato da Data.

Matriz [7]

Option:

Option: Funcao: padréo.
Programa o formato de hora a ser [0] Desativado
utilizado no LCP. 0 Ativado
[0] 24 h e
0-81 Dias Uteis
[1] 12 h

Matriz com 7 elementos [0]-[6] mostrada abaixo do nimero do
parametro no display. Pressione [OK] e navegue entre os

elementos com [A] e [V].

Funcao:

Para cada dia da semana,
programe-o como dia util ou de
folga. O primeiro elemento da
matriz é Segunda-feira. Os dias
Uteis sao usados para agoes
temporizadas.

[0]

Nao

[1]

Sim

Matriz [5]

0-82 Dias Uteis Adicionais

Matriz com 5 elementos [0]-[4] mostrada abaixo do nimero do
parametro no display. Pressione [OK] e navegue entre os

elementos com [A] e [V].

Range: Funcéo:
Size [0-0] Define as datas dos dias uteis
related* adicionais que normalmente seriam

dias de folga de acordo com
pardmetro 0-81 Dias Uteis.

N
N
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0-83 Dias Nao-Uteis Adicionais

Matriz [15]
Matriz com 15 elementos [0]-[14] mostrada abaixo do nimero
do parametro no display. Pressione [OK] e navegue entre os

elementos com [A] e [V].

Range: Funcao:
Size [0-0] Define as datas dos dias uteis
related* adicionais que normalmente seriam

dias de folga de acordo com
pardmetro 0-81 Dias Uteis.

0-84 Time for Fieldbus

Range: Funcao:
0* [0 - Mostra o horario do fieldbus.
4294967295 ]

0-85 Summer Time Start for Fieldbus

Range: Funcao:

0% [0 - Mostra o inicio do horario de verao
4294967295 1 | do fieldbus.

0-86 Summer Time End for Fieldbus

Range: Funcao:

0* [0 - Mostra o final do horario de verao
4294967295 1 | do fieldbus.

0-89 Leitura da Data e Hora

Range: Funcao:

0% [0-25] Mostra a data e hora atuais. A data
e a hora sdo atualizadas
continuamente.

O relégio néo inicia a contagem até
uma configuragéo diferente da
padréo ser definida em

parametro 0-70 Data e Hora.
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3.3 Parametros 1-** Carga e Motor

3.3.1 1-0* Programag Gerais

Defina se o conversor de frequéncia deve funcionar em
malha aberta ou em malha fechada.

1-00 Modo Configuracao

Option:

Funcao:

AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

AVISO!

Quando programado para [3]
Malha Fechada, os comandos
de reversao e partida reversa
nao invertem o sentido de
rotacdo do motor.

[0]

Malha Aberta

A velocidade do motor é
determinada aplicando uma
referéncia de velocidade ou
configurando a velocidade quando
em modo manual ligado.

A malha aberta é também usada se
o conversor de frequéncia for parte
de um sistema de controle de
malha fechada com base em um
controlador PID externo que
fornece um sinal de referéncia de
velocidade como saida.

[3]

Malha
Fechada

A velocidade do motor é
determinada por uma referéncia do
controlador PID interno que varia a
velocidade do motor, como em um
processo de controle de malha
fechada (por exemplo, pressao ou
fluxo constante). Configure o
controlador PID no grupo do
pardmetro 20-** Feedback ou por
meio dos Setups da Fungdo
acessados ao pressionar [Quick
Menul].

1-01 Principio de Controle do Motor

1-01 Principio de Controle do Motor

Option:

Funcao:

[0]

u/f

Modo especial do motor para
motores conectados em paralelo
em aplicagdes especiais de motor.
Quando U/f estiver selecionado,
edite a caracteristica do principio
de controle em

pardmetro 1-55 Caracteristicas V/f - V
e parametro 1-56 Caracteristica V/f -
f.

VVC+

Principio de controle vetorial de
tensao adequado para a maioria
das aplicagdes. O principal beneficio
da operacao VVC* é que ela usa um
modelo de motor robusto.

Option:

1-03 Caracteristicas de Torque

Funcao:

[0]

Torque
compressor

Para controle de velocidade de
aplicagdes de torque constante,
como:

. Bombas axiais.

. Bombas de deslocamento
positivo.

. Ventiladores.

Fornece uma tensdo, que é
otimizada para uma caracteristica
de carga de torque constante do
motor em toda a faixa de
velocidade.

Torque
variavel

Para o controle de velocidade de
bombas centrifugas e ventiladores.
Também deve ser usado ao
controlar mais de um motor a partir
do mesmo conversor de frequéncia
(por exemplo, varios ventiladores
do condensador ou ventiladores da
torre de resfriamento). Fornece uma
tensdo, que é otimizada por uma
caracteristica de carga de torque
quadratico do motor.

[2]

Otim. Autom.

Energia TC

Para um controle de velocidade
ideal e com eficiéncia energética de
compressores de rosca e rolagem.
Fornece uma tensdo, que é

Option: Funcao: . .

otimizada para uma caracteristica
AVISO!

de carga de torque constante do
Néo se pode ajustar este motor, em toda a faixa até 15 Hz.
parametro enquanto o motor Além disso, o recurso AEO adapta a
estiver em funcionamento. tensdo exatamente a situacao da

carga atual, reduzindo o consumo
Selecione qual principio de controle de energia e o ruido do motor. Para
do motor utilizar. obter desempenho ideal, programe
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1-03 Caracteristicas de Torque

Option:

Funcao:

o fator de poténcia do motor
cosphi corretamente. O valor do
contador deve ser programado no
parametro 14-43 Cosphi do Motor. O
parametro tem um valor padrao
que é ajustado automaticamente ao
programar os dados do motor.
Geralmente, estas configuracoes
garantem uma tensao do motor
otimizada; no entanto, caso seja
preciso ajustar o fator de poténcia
do motor cosphi, uma funcdo AMA
pode ser executada usando
parametro 1-29 Adaptagédo
Automadtica do Motor (AMA).

B

Otimiz.
Automédtica de
Energia TV

Para um controle de velocidade
ideal e com eficiéncia energética de
bombas centrifugas e ventiladores.
Fornece uma tensdo, que é
otimizada por uma caracteristica de
carga de torque quadratico do
motor. Além disso, o recurso AEO
adapta a tensao exatamente a
situacao da carga atual, reduzindo o
consumo de energia e o ruido do
motor. Para obter desempenho
ideal, programe o fator de poténcia
do motor corretamente. O valor do
contador deve ser programado no
pardmetro 14-43 Cosphi do Motor. O
parametro tem um valor padrao
que é ajustado automaticamente ao
programar os dados do motor.
Geralmente, estas configuragoes
garantem uma tensédo do motor
otimizada; no entanto, caso seja
preciso ajustar o fator de poténcia
do motor cosphi, uma fungdo AMA
pode ser executada usando
pardmetro 1-29 Adaptagdo
Automdtica do Motor (AMA).

1-04 Modo Sobrecarga

Selecione o nivel de torque no modo de sobrecarga.

Option: Funcéo:

[0] Torque alto Permite até 160% de excesso de
torque para motores subdimen-
sionados.

[1] * Torque normal | Permite até 110% de excesso de
torque.

Option:

1-06 Sentido Horario

Funcao:

AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Esse parametro define o termo
sentido horério correspondente
para a seta de direcdo do LCP.
Usado para mudar com facilidade o
sentido de rotacao do eixo sem
trocar os fios do motor.

[0] * Normal

O eixo do motor gira no sentido
horario quando o conversor de
frequéncia estiver conectado U=U,
V=V e W=W para o motor.

[1] Inverso

O eixo do motor gira no sentido
anti-hordrio quando o conversor de
frequéncia estiver conectado U=U,
V=V e W=W para o motor.

3.3.2 1-1* Selecao do Motor

AVISO!

Este grupo do parametro nao pode ser ajustado
enquanto o motor estiver em funcionamento.

Os parametros a seguir estao ativos dependendo da
configuragcdo em pardmetro 1-10 Construgdo do Motor.

Raramente é necessdrio ajustar T
3 [2]
manualmente o parametro do fator A 0] Motor 3]
de poténcia do motor. Parametro 1-10 Constr . Motor
. Assincro- | PM Motor
ugdo do Motor nos néo PM IPM SynRM
. y
A Saliente
VISO. saliente
Parametro 1-03 Caracteristicas de Torque nao tem efeito Pardmetro 1-00 Modo
quando pardmetro 1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, Configuracdo X X X X
SPM ndo saliente. Pardmetro 1-03 Caracte
X _ R R
risticas de Torque
Parametro 1-06 Sentido
L. X X X X
Hordrio
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[1] [11
) 0 |Motor | 3] A o |motor |2 "
Parametro 1-10 Constr . Motor Parametro 1-10 Constr ) Motor
. Assincro- [PM Motor . Assincro- [PM Motor
ugdo do Motor . PM IPM ugdo do Motor . PM IPM
nos na<.) Saliente SynRM nos nat.) Saliente SynRM
saliente saliente

Parametro 1-14 Fator Parametro 1-47 Calibra

de Ganho de Amorte- - X X X ¢do de Torque em - X X X
cimento Baixa Velocidade

Pardmetro 1-15 Const. Parametro 1-48 Inducta

de Tempo do Filtro de - X X X nce Sat. Point h h h X
Baixa Veloc Pardmetro 1-49 Corrent

Pardmetro 1-16 Const. e na Indutdncia Min. h h X h
de Tempo do Filtro de - X X X Pardmetro 1-50 Magne

Alta Veloc. tizagdo do Motor a 0 X - - -
Pardmetro 1-17 Const. Hz

de tempo do filtro de - X X X Pardmetro 1-51 Veloc

tensdo Min de Magnetiz¢éo X - - -
Pardmetro 1-20 Poténci Norm. [RPM]

a do Motor [kW] X - - - Parémetro 1-52 Veloc

Parametro 1-21 Poténci Min de Magnetiz. X - - -
a do Motor [HP] X h h h Norm. [Hz]

Pardmetro 1-22 Tensdo Parametro 1-58 Corrent

do Motor X h h h e de Pulsos de Teste X X X -
Parametro 1-23 Freqtié Flystart

ncia do Motor X h h h Pardmetro 1-59 Freqlié

Pardmetro 1-24 Corrent ncia de Pulsos de Teste X X X -
e do Motor X X X X Flystart

Parémetro 1-25 Velocid Parametro 1-60 Compe

ade nominal do motor X X X X nsagdo de Carga em X - - -
Parametro 1-26 Torque Baix Velocid

nominal do Motor - X X X Parametro 1-61 Compe

Parametro 1-28 Verifica nsagdo de Carga em X - - -
¢do da Rotagé@o do x X X X Alta Velocid

motor Parametro 1-62 Compe

Pardmetro 1-29 Adapta nsacgdo de Escorre- X - - -
¢do Automdtica do X X X X gamento

Motor (AMA) Pardametro 1-63 Const

Parametro 1-30 Resisté d Tempo d Compens X - - -
ncia do Estator (Rs) X X x x Escorregam

Parametro 1-31 Resisté Pardmetro 1-64 Amorte

ncia Rotor(Rr) X N - - cimento da X - - -
Pardmetro 1-35 Reatdn Ressondncia

cia Principal (Xh) X N N - Parametro 1-65 Const

Pardmetro 1-37 Indutd Tempo Amortec X - - -
ncia do eixo-d (Ld) - X X X Ressondnc

Parametro 1-39 Pélos Parametro 1-66 Corrent

do Motor X X X X e Min. em Baixa - X X X
Parémetro 1-40 For¢a Velocidade

Contra Eletromotriz em - X X - Parémetro 1-70 Modo _ « « N
1000RPM de Partida

Parametro 1-44 d-axis Parametro 1-71 Atraso « « « <
Inductance Sat. (LdSat) - h h X da Partida

Pardmetro 1-45 g-axis Parametro 1-72 Fungdo « « « «
Inductance Sat. (LgSat) - h X h de Partida

Parémetro 1-46 Ganho . § . § Parémetro 1-73 Flying « « « «
de Deteccdo de Posicdo Start
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[1]

[

. [0] Motor 2] [3] R [0] Motor 2] [3]
Parametro 1-10 Constr . Motor Parametro 1-10 Constr ) Motor
. Assincro- [PM Motor . Assincro- [PM Motor
ugdo do Motor . PM IPM ugdo do Motor . PM IPM
nos na<.) Saliente SynRM nos nat') Saliente SynRM
saliente saliente
Parametro 1-80 Fung¢do Pardmetro 4-10 Sentido
na Parada X X X X de Rotagdo do Motor X X X X
Parametro 1-81 Veloc. Pardmetro 4-11 Lim.
Min.p/Fun¢do na X X X X Inferior da Veloc. do X X X X
Parada[RPM] Motor [RPM]
Parametro 1-82 Veloc. Pardmetro 4-12 Lim.
Min p/ Funcionar na X X X X Inferior da Veloc. do X X X X
Parada [Hz] Motor [Hz]
Parametro 1-86 Velocid Parametro 4-13 Lim.
ade de Desarme Baixa X X X X Superior da Veloc. do X X X X
[RPM] Motor [RPM]
Parametro 1-87 Velocid Parametro 4-14 Lim.
ade de Desarme Baixa X X X X Superior da Veloc do X X X X
[Hz] Motor [Hz]
Parametro 1-90 Prote¢d Parametro 4-16 Limite
o Térmica do Motor X X X X de Torque do Modo X X X X
Pardmetro 1-91 Ventila Motor
dor Externo do Motor X X X X Pardmetro 4-17 Limite
Pardmetro 1-93 Fonte de Torque do Modo X X X X
do Termistor X X X X Gerador
Parametro 2-00 Corrent Pardmetro 4-18 Limite « < < <
e de Hold CC/Preaque- X - X X de Corrente
cimento Pardmetro 4-19 Freqiié
Pardmetro 2-01 Corrent ncia Mdx. de Saida X X X X
e de Freio CC X X X X Pardmetro 4-58 Fungéo
Pardmetro 2-02 Tempo de Fase do Motor X - X X
de Frenagem CC X h X X Ausente
Parametro 2-03 Veloc.A Parametro 14-40 Nivel
cion Freio CC [RPM] X ) X X do VT X . . )
Parametro 2-04 Veloc.A Pardmetro 14-41 Magn
cion.d FreioCC [Hz] X - X X etizacdgo Minima do X - - -
Pardmetro 2-06 Corrent AEO
e de Estacionamento B X x x Pardmetro 14-42 Freqii « ~ ~ _
Parametro 2-07 Tempo éncia AEO Minima
de Estacionamento B X X X Parametro 14-43 Cosph
Pardmetro 2-10 Fun¢do i do Motor X B B B
de Frenagem X X X X
de Freio (ohm) . - <
Selecionar o tipo de constru¢do do motor.
Pardmetro 2-12 Limite X .
da Poténcia de X X X X Option: Funcao:
Frenagem (kW) [0] * Assincrono Para motores assincronos.
Parametro 2-13 Monito [ PM, SPM ndo | Para motores de ima permanente
ramento da Poténcia d X X X X saliente (PM). Os motores PM sao divididos
Frenagem em dois grupos: com imas
Pardmetro 2-15 Verifica « « « « montados na superficie (ndo
¢do do Freio saliente) ou com imas internos
Pardmetro 2-16 Corr (saliente).
Mdx Frenagem CA X h h h 2] PM. IPM
Parametro 2-17 Control « y y « e
e de Sobretensdo 5] SynRM

MG200B28
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3.3.3 Setup de motor assincrono

Insira os seguintes dados do motor. Procure a informacdo
na plaqueta de identificacdo do motor.

1. Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
parametro 1-21 Poténcia do Motor [HP].

2 Parametro 1-22 Tensdo do Motor.

3 Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

4. Parametro 1-24 Corrente do Motor.

5 Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.

Para obter um desempenho 6timo no modo VVC*, sdao
necessérios dados adicionais do motor para configurar os
seguintes parametros. Encontre os dados na folha de
dados do motor (esses dados tipicamente ndo estdo
disponiveis na plaqueta de identificacdo do motor).
Execute uma adaptacdo automatica do motor (AMA)
completa usando pardmetro 1-29 Adaptagdo Automdtica do
Motor (AMA) [1] Ativar AMA completa ou insira os
parametros manualmente. Pardmetro 1-36 Resisténcia de
Perda do Ferro (Rfe) é sempre inserido manualmente.

1. Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs).
Parametro 1-31 Resisténcia Rotor(Rr).

Parametro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator (X1).

2
3
4, Parametro 1-34 Reatdncia Parasita do Rotor (X2).
5 Pardmetro 1-35 Reatdncia Principal (Xh).

6

Pardmetro 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe).

Ajuste especifico da aplicagdo ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacdes, ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para o melhor
desempenho.

3.3.4 Setup do motor PM
Esta secdo descreve como fazer o setup de um motor PM.

Etapas iniciais de programacéo

Para ativar a operacdo do motor PM, selecione [1] PM, SPM
ndo saliente ou [2] PM, IPM saliente em

pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor.

Programar os dados do motor

Apos selecionar um Motor PM, os parametros relacionados
ao motor PM nos grupos do pardmetro 1-2* Dados do
motor, 1-3* Dados avan¢ados do motor e 1-4* DadosAvang d
Motr Il estao ativos.

Os dados necessarios podem ser encontrados na plaqueta
de identificacdo do motor e na folha de dados do motor.

Programe os parametros a seguir na ordem indicada:

1. Pardmetro 1-24 Corrente do Motor.
2. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.
3. Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor.

4, Parametro 1-39 Pélos do Motor.

Execute uma AMA completa usando
pardmetro 1-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA) [1]
Ativar AMA completa.

AVISO!

Ao usar a AMA, certifique-se de que o valor de
pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz em 1000RPM
seja calculado utilizando a velocidade nominal.

Se nao for executada uma AMA completa, configure os
parametros a seguir manualmente:
1. Pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
Insira a resisténcia de enrolamento do estator (Rs)
linha para comum. Se houver apenas dados
disponiveis linha-linha, divida o valor de linha-
-linha por 2 para obter o valor linha-comum.

2. Parametro 1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)
Insira a indutancia de eixo direto de linha para
comum do motor PM.
Se houver apenas dados disponiveis linha-linha,
divida o valor de linha-linha por 2 para obter o
valor linha-comum.

3. Pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz em
1000RPM.
Insira a Forca Contra Eletromotriz linha a linha do
motor PM a 1000 RPM (valor RMS). Forca Contra
Eletromotriz é a tensao gerada por um motor PM
guando nenhum conversor de frequéncia estiver
conectado e o eixo estd girado externamente. E
normalmente especificado para a velocidade
nominal do motor ou para 1000 RPM medidos
entre 2 linhas. Se o valor nédo estiver disponivel
para uma velocidade do motor de 1000 RPM,
calcule o valor correto da seguinte maneira:
Se a Forca Contra Eletromotriz é, por exemplo,
320 V a 1800 RPM, ela pode ser calculada a 1000
RPM da seguinte maneira:
Forca Contra Eletromotriz = (Tensdao/RPM)x1000 =
(320/1800)x1000 = 178.

4, Para motores IPM: Configure os valores de
indutancia nos seguintes parametros:

. Pardmetro 1-38 Indutdncia do eixo-q (Lq).

. Parametro 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat).

. Pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat).

. Parametro 1-49 Corrente na Indutdncia
Min..
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AVISO!

As plaquetas de identificacao e as folhas de dados
podem nao conter alguns valores de indutancia dos
motores IPM. Execute a AMA para obter os valores
validos.

Teste da operacao do motor
1. Inicie o motor em baixa velocidade (100-200
RPM). Se o motor nao girar, verifique a instalagao,
a programacao geral e os dados do motor.

2. Verifique se a funcdo de partida em
pardmetro 1-70 Modo de Partida se adequa aos
requisitos da aplicacéo.

Deteccao do rotor

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicagées em
gue o motor comeca a partir da parada, como por
exemplo, em bombas ou transportadores. Em alguns
motores, ouve-se um som quando o conversor de
frequéncia executa a deteccdo do rotor. Isto ndo danifica o
motor.

Estacionamento

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicagbes em
que o motor estd girando em baixa velocidade, como por
exemplo, em rotacgao livre em aplicagdes de ventilador.
Pardmetro 2-06 Corrente de Estacionamento e

pardametro 2-07 Tempo de Estacionamento podem ser
ajustados. Aumente a configuragao de fabrica desses
parametros para aplicagdes com alta inércia.

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacdes, ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para o melhor
desempenho.

Inicie o motor em velocidade nominal. Se a aplicacdo ndo
funcionar bem, verifique as configuragées PM VVC*.
Tabela 3.4 contém recomendacdes para varias aplicacdes.

Aplicacao Configuragoes

Aplicagdes de baixa inércia [ Aumente pardmetro 1-17 Const. de
tempo do filtro de tensdo por um
fator 5-10.

Reduza pardmetro 1-14 Fator de

Icarga/IMotor<5

Ganho de Amortecimento.
Reduza pardmetro 1-66 Corrente Min.
em Baixa Velocidade (<100%).

Aplicagdes de baixa inércia [ Mantenha os valores padrao.

50>Icarga/IMotor>5

Aplicacbes de alta inércia | Aumente pardmetro 1-14 Fator de
Icarga/IMotor>50 Ganho de Amortecimento,
pardametro 1-15 Const. de Tempo do
Filtro de Baixa Veloc e

pardmetro 1-16 Const. de Tempo do

Filtro de Alta Veloc.

Aplicagao Configuragées

Alta carga em baixa Aumente pardmetro 1-17 Const. de

velocidade tempo do filtro de tensdo
<30% (velocidade Aumente pardametro 1-66 Corrente
nominal) Min. em Baixa Velocidade para ajustar

o torque de partida. 100% de
corrente fornece torque nominal
como torque de partida. O funcio-
namento em um nivel de corrente
maior do que 100% durante tempo
prolongado pode superaquecer o
motor.

Tabela 3.4 Recomendacgdes para varias aplicacoes

Se o motor comecar a oscilar a uma certa velocidade,
aumente pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amortecimento.
Aumente o valor em pequenas etapas. Dependendo do
motor, este parametro pode ser programado de 10% a
100% maior que o valor padrao.

3.3.5 Setup do motor SynRM

Esta secdo descreve como fazer o setup de um motor de
relutancia sincrono.

Etapas iniciais de programacao
Para ativar a operagdo do motor SynRM, selecione a opcao
[5] SynRM em parametro 1-10 Construgéo do Motor.

Programar os dados do motor

Apds selecionar a opcéo [5] SynRM, os parametros
relacionados ao motor SynRM nos grupos do pardmetro
1-2* Dados do Motor, 1-3* Dados avan¢ados do motor e 1-4*
DadosAvang d Motr Il estdo ativos.

Os dados necessérios podem ser encontrados na plaqueta
de identificacdo do motor e na folha de dados do motor.

Programe os parametros a seguir na ordem indicada:

1. Parametro 1-24 Corrente do Motor.

2. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.
3. Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor.

4. Parametro 1-39 Pélos do Motor.

Execute uma AMA completa usando
pardmetro 1-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA) [1]
Ativar AMA completa.

Se nao for executada uma AMA completa, configure os
parametros a seguir manualmente:
1. Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
Insira a resisténcia de enrolamento do estator (Rs)
linha para comum. Se houver apenas dados
disponiveis linha-linha, divida o valor de linha-
-linha por 2 para obter o valor linha-comum.

2. Parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)
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Insira a indutancia de eixo direto de linha para

comum do motor.

Se houver apenas dados disponiveis linha-linha,
divida o valor de linha-linha por 2 para obter o
valor linha-comum.

3. Pardametro 1-38 Indutdncia do eixo-q (Lq).
Insira a indutancia de quadratura do eixo de linha
para comum do motor.
Se houver apenas dados disponiveis linha-linha,
divida o valor de linha-linha por 2 para obter o
valor linha-comum.

4, Pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
Insira o valor saturado de linha para comum da
indutancia do eixo-d. Esse é o valor em uma
corrente maior que a corrente nominal em que a
indutancia é totalmente saturada.

5. Pardmetro 1-48 Inductance Sat. Point.
Insira a porcentagem de corrente nominal em
que a indutancia do eixo-d é meio saturada, ou
seja, tem o valor médio dos valores ndo-saturado
e saturado.

AVISO!

As plaquetas de identificacao e as folhas de dados
podem nao conter alguns valores de indutancia dos
motores. Execute a AMA para obter os valores validos.

Teste da operacao do motor
1. Inicie o motor em baixa velocidade (100-200
RPM). Se o motor nao girar, verifique a instalagao,
a programacao geral e os dados do motor.

2. Verifique se a funcdo de partida em
pardmetro 1-70 Modo de Partida se adequa aos
requisitos da aplicacéo.

Deteccao do rotor

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicagdes em
gue o motor comeca a partir da parada, como por
exemplo, em bombas ou transportadores. Em alguns
motores, ouve-se um som quando o conversor de
frequéncia executa a deteccdo do rotor. Isto ndo danifica o
motor.

Estacionamento

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicagbes em
que o motor estd girando em baixa velocidade, como por
exemplo, em rotacgao livre em aplicagdes de ventilador.
Pardmetro 2-06 Corrente de Estacionamento e

pardmetro 2-07 Tempo de Estacionamento podem ser
ajustados. Aumente a configuracao de fabrica desses
parametros para aplicagdes com alta inércia.

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacdes, ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para o melhor
desempenho.

Inicie o motor em velocidade nominal. Se a aplicacdo ndo
funcionar bem, verifique as configuragées SynRM VVC*. A
Tabela 3.5 contém recomendacgdes para varias aplicacdes.

Aplicacao Configuragoes

Aplicacdes de baixa inércia [ Aumente pardmetro 1-17 Const. de
tempo do filtro de tensdo por um
fator 5-10.

Reduza pardmetro 1-14 Fator de

Icarga/IMotor<5

Ganho de Amortecimento.

Reduza pardmetro 1-66 Corrente Min.
em Baixa Velocidade (<100%).
Aplicagdes de baixa inércia [ Mantenha os valores padrao.
50>Icarga/IMotor>5

Aplicagdes de alta inércia | Aumente pardmetro 1-14 Fator de
Icarga/IMotor>50 Ganho de Amortecimento,
pardmetro 1-15 Const. de Tempo do
Filtro de Baixa Veloc e

pardmetro 1-16 Const. de Tempo do
Filtro de Alta Veloc.

Aumente pardmetro 1-17 Const. de

Alta carga em baixa

velocidade tempo do filtro de tensdo
<30% (velocidade Aumente parametro 1-66 Corrente
nominal) Min. em Baixa Velocidade para ajustar

o torque de partida. 100% de
corrente fornece torque nominal
como torque de partida. O funcio-
namento em um nivel de corrente
maior do que 100% durante tempo
prolongado pode superaquecer o
motor.

Tabela 3.5 Recomendagdes para vdrias aplicagdes

Se 0 motor comecar a oscilar a uma certa velocidade,
aumente pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amortecimento.
Aumente o valor em pequenas etapas. Dependendo do
motor, este parametro pode ser programado de 10% a
100% maior que o valor padrao.

33.6 1-1* WC* PM/SynRM

Os parametros de controle padrao para o nucleo de
controle de PMSM VVC* sdo otimizados para aplicagcées e
carga de inércia na faixa de 50>JI/Jm>5. JI é a inércia de
carga da aplicacdo e Jm é a inércia da maquina.

Para aplicagdes de baixa inércia (JI/Jm<5), aumente
pardmetro 1-17 Const. de tempo do filtro de tensdo com um
fator de 5-10 e, as vezes, pardmetro 1-14 Fator de Ganho de
Amortecimento para melhorar o desempenho e a estabi-
lidade.

Para aplicagdes de inércia alta (JI/Jm> 50), aumente
pardmetro 1-15 Const. de Tempo do Filtro de Baixa Veloc,
pardmetro 1-16 Const. de Tempo do Filtro de Alta Veloc. e
pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amortecimento para
melhorar o desempenho e a estabilidade.
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Para carga alta em baixa velocidade (<30% da velocidade

1-15 Const. de Tempo do Filtro de Baixa Veloc

nominal), aumente pardmetro 1-17 Const. de tempo do filtro Range: Funcio:
de tensdo devido a néo linearidade no inversor em
velocidade baixa. Size [0.01 - 20 s] | A constante de tempo de amorte-
related* cimento do filtro passa-alta
Option: Funcao: para as etapas de carga. Obtenha
Define automaticamente os valores de fabrica CEE D Rl SOl U1 CogiE
do motor selecionado. Se o valor de padrdo de tempo de amortecimento
Assincrono for usado, determine as configu- pequena. No entanto, se esse valor
racdes manualmente de acordo com a for muito baixo, o controle ficara
selecdo parametro 1-10 Construgdo do Motor. instével. Esta constante de tempo é
[1] [ Padrao Modelo de motor padrdo quando [0] usad.a e el 130 R R et e
Assincrono | Assincrono estiver selecionado em eIt
pardmetro 1-10 Construgéo do Motor.
[2] | PM padrdo, | Selecionavel quando [1] PM, SPM néo saliente
nao saliente | estiver selecionado em Range: Funcao:
pardmetro 1-10 Construcdo do Motor. Size [0.01 - 20 s] | A constante de tempo de amorte-
[10] | Danfoss Selecionavel quando [1] PM, SPM ndo saliente related* cimento do filtro passa-alta
OGD LA10 | estiver selecionado em determina o tempo de resposta
parametro 1-10 Construgdo do Motor. para as etapas de carga. Obtenha
Disponivel somente para T4, T5 em 1,5-3 kW. controle rapido com uma constante
As configuragbes sao carregadas automati- de tempo de amortecimento
camente para este motor especifico. pequena. No entanto, se esse valor
[11] | Danfoss Selecionavel quando [1] PM, SPM ndo saliente for muito baixo, o controle ficara
OGD V210 estiver selecionado em instavel. Esta constante de tempo é
pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor. usada acima de 10% da velocidade
Disponivel somente para T4, T5 em 0,75-3 nominal.
kW. As configuragbes sao carregadas automa-
ticamente para este motor especifico.
Range: Funcéo:
.
Size [0.001 - 2 s] | A constante de tempo do filtro da
Range: Funcao: related* tensao de alimentacdo é usada para
Size [0 - 250 %] O parametro estabiliza o motor PM reduzir a influéncia dos ripples de
related* para que funcione de maneira alta frequéncia e das ressonancias
suave e estavel. O valor do ganho do sistema no calculo da tensao de
de amortecimento controla o alimentacio da maquina. Sem esse
desempenho dindmico do motor filtro, os ripples nas correntes
PM. Baixo ganho de amortecimento podem distorcer a tensio calculada
resulta em alto desempenho e afetar a estabilidade do sistema.
dindmico e um alto valor resulta
em um baixo desempenho
dinamico. Se o ganho de amorte-
cimento for muito alto ou baixo, o
controle se torna instavel. O
desempenho dindmico resultante
esta relacionado aos dados da
maquina e ao tipo de carga.
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3.3.7 1-2* Dados do Motor

Este grupo do parametro contém dados de entrada da
plagueta de identificacdo do motor conectado.

AVISO!

As alteragdes no valor destes parametros afetam a
configuracao de outros parametros.

AVISO!

Os parametros a seguir nao tém efeito quando
pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor estiver programado
para [1] PM, SPM néo saliente, [2] PM, IPM saliente, [5]
Sinc. Relutdncia:

1-20 Poténcia do Motor [kW]

Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW].

Parametro 1-21 Poténcia do Motor [HP].

Parametro 1-22 Tensdo do Motor.

Parametro 1-23 Freqiiéncia do Motor.

1-21 Poténcia do Motor [HP]

Range:

Funcao:

Dependendo das escolhas feitas em
parametro 0-03 Definicoes Regionais,
parametro 1-20 Poténcia do Motor
[kW] e parametro 1-21 Poténcia do
Motor [HP] ficam ocultos.

1-22 Tensao do Motor

Range: Funcao:
Size [10 - 1000 m
related* V]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a tensdo nominal do motor,
de acordo com os dados da
plagueta de identificacdo do motor.
O valor padrdo corresponde a saida
nominal efetiva da unidade.

1-23 Frequiéncia do Motor

Nao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Digite a poténcia nominal do
motor, em kW, de acordo com os
dados da plaqueta de identificacao
do motor. O valor padrao
corresponde a saida nominal efetiva
da unidade.

Dependendo das escolhas feitas em
parametro 0-03 Definicoes Regionais,
parametro 1-20 Poténcia do Motor
[kW] e parametro 1-21 Poténcia do
Motor [HP] ficam ocultos.

1-21 Poténcia do Motor [HP]

Range: Funcéo:
Size [0.09 - V‘IY‘E]OB
related* 500.00 hp]

Nao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Digite a poténcia nominal do
motor, em hp, de acordo com os
dados da plaqueta de identificacdo
do motor. O valor padrao
corresponde a saida nominal efetiva
da unidade.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [0.09 - m Size [20 - 1000 m
related* 2000.00 kW] related* Hz]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Selecionar o valor da frequéncia do
motor, a partir dos dados da
plagueta de identificacdo do motor.
Para funcionamento em 87 Hz, com
motores de 230/400 V, programe os
dados da plaqueta de identificacdo
para 230 V/50 Hz. Adapte o
parametro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM] e o
parametro 3-03 Referéncia Mdxima
para a aplicacdo de 87 Hz.

1-24 Corrente do Motor

Range: Funcao:
Size [0.10 - m
related* 10000.00 A]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira o valor da corrente nominal
do motor, a partir dos dados da
plagueta de identificacdo do motor.
Os dados sao usados para calcular
o torque do motor, a protecado
térmica do motor e assim por
diante.
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1-25 Velocidade nominal do motor 1-28 Verificacdo da Rotacdo do motor

Range: Funcao: Option: Funcao:
Size 100 - 60000 [IEYY/KYe]] AVISO!
iclerize EE Nao é possivel ajustar este Quando a verificacdo da
parametro enquanto o motor rotacdo do motor estiver
estiver em funcionamento. ativada, o display mostrara:
Observagdo! O motor poderd
Digite o valor da velocidade girar na direcdo errada.
nominal do motor dos dados da Pressionar [OK], [Back] ou
plagueta de identificacdo do motor. [Cancel] apagara a mensagem
Os dados sdo usados para calcular e mostrara uma nova:
as compensacdes do motor Pressione [Hand On] para iniciar
automaticas. o motor. Pressione [Cancel] para
abortar. Pressionar [Hand On]

1-26 Torque nominal do Motor da partida no motor a 5 Hz
para frente e o display mostra:

Range: Funcao: i .
O motor estd funcionando.
Size [1 - 10000.0 |Insira o valor a partir dos dados da . .
Verifique se o sentido de
related* Nm] plagueta de identificacao do motor.

rotacdo do motor esta correto.
Pressione [Off] para parar o
motor. Pressionando [Off], o
motor para e reinicializa o
pardmetro 1-28 Verificacdo da
Rotacdo do motor. Se o sentido
da rotacdo do motor estiver
incorreto, inverta 2 cabos de
fase do motor.

1-28 Verificacdo da Rotacdo do motor
Acompanhando a instalacdo e

Option: Funcao:

O valor padrao corresponde a saida
nominal da unidade. Esse
parametro esta disponivel quando
pardmetro 1-10 Construgdo do Motor
estiver programado para [1] PM,
SPM ndo saliente, ou seja, o
parametro é vélido somente para
motores PM e SPM néo salientes.

conexao do motor, esta funcao

AA DVE RTE N C I A permite verificar o sentido correto

= de rotacdo do motor. Ativar esta
ALTA TENSAO
Os conversores de frequéncia
contém alta tensao quando bloqueio externo e Safe Torque Off
estdo conectados a entrada da (STO) (se incluso).
rede elétrica CA, alimentacdo C(
ou Load Sharing.

funcdo substitui qualquer comando
de bus ou entradas digitais, exceto

[0] * [Off] (Desligar) | A verificagao da rotagao do motor

ndo estd ativada.
. Remova a energia da

rede elétrica antes de
desconectar os cabos

das fases do motor.
1-29 Adaptacao Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcéo:

[1] Ativado A verificacdo da rotacdo do motor
estd ativada.

A funcdo AMA otimiza o
desempenho dindmico do motor ao
otimizar automaticamente o motor
avancado pardmetro 1-30 Resisténcia
do Estator (Rs) a

pardmetro 1-35 Reatancia Principal
(Xh)) enquanto o motor estiver

parado.
[0] * Off (Desligado) [ Sem funcéo.
[1] Ativar AMA Executa a AMA da resisténcia do
completa estator Rs, da resisténcia do rotor
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1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcao:

Ry, da reatancia de fuga do estator
X1, da reatancia de fuga do rotor Xz
e da reatancia principal Xn.

[2] Ativar AMA
reduzida

Executa a AMA reduzida da
resisténcia do estator Rs, somente
no sistema. Selecione esta opc¢éo se
for utilizado um filtro LC, entre o
conversor de frequéncia e o motor.

[31 Enable
Complete
AMA Il

Executa a funcionalidade avancada
AMA |l da resisténcia do estator Rs,
da resisténcia do rotor Ry, a
reatancia de fuga do estator Xi, a
reatancia de fuga do rotor Xz e da
reatancia principal Xn. Para obter
melhores resultados, atualize
pardmetro 14-43 Cosphi do Motor.

[4] Enable Executa a AMA Il reduzida da
Reduced AMA | resisténcia do estator Rs, somente

Il no sistema. Selecione esta opcédo se
for utilizado um filtro LC, entre o
conversor de frequéncia e o motor.

AVISO!

Pardametro 1-29 Adaptagédo Automdtica do Motor (AMA)
nao tem efeito quando pardmetro 1-10 Construgédo do
Motor = [1] PM, SPM ndo saliente.

Ative a funcao AMA pressionando [Hand On] apés
selecionar [1] Ativar AMA completa ou [2] Ativar AMA
reduzida. Consulte também o capitulo Adaptagéo
Automdtica do Motor no guia de design. Depois de uma
sequéncia normal, o display indica: Pressione [OK] para
encerrar a AMA. Apés pressionar [OK], o conversor de
frequéncia esta pronto para operagao.

AVISO!

. Para obter a melhor adaptacao possivel do
conversor de frequéncia, recomenda-se executar
a AMA quando o motor estiver frio.

. A AMA nao pode ser executada enquanto o
motor estiver funcionando.

AVISO!

Se uma das programacdes do grupo do pardmetro 1-2*
Dados do Motor for alterada, pardmetro 1-30 Resisténcia
do Estator (Rs) a pardmetro 1-39 Pélos do Motor retornam
para a configuracdo padréo.

Néo se pode ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

AVISO!

A AMA completa devera ser executada somente sem o
filtro, enquanto a AMA reduzida devera ser executada
com filtro.

Consulte o capitulo Adaptacdo Automdtica do Motor no
Guia de Design do VLT® AQUA Drive FC 202.

3.3.8 1-3* Dados Avan¢ do Motor

Parametros para os dados avancados do motor. Os dados
do motor em pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a
pardmetro 1-39 Pélos do Motor devem corresponder ao
motor para que o motor funcione perfeitamente. As
configuragdes padrdo sdo nimeros baseados em valores
de parametros comuns de motor, obtidos a partir de
motores padrdo. Se os parametros de motor ndo forem
programados corretamente, o sistema do conversor de
frequéncia pode ndo funcionar adequadamente. Se os
dados avancados do motor ndo forem conhecidos, é
recomendavel utilizar uma AMA. Consulte o capitulo
Adaptacéo Automdtica do Motor no Guia de Design do VLT®
AQUA Drive FC 202. A sequéncia da AMA ajusta todos os
parametros do motor, exceto o momento de inércia do
rotor e a resisténcia de perda do ferro

(pardmetro 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)).

P1-30 -

b R X X2 2
3

' 2
\
Ly,
: Ris Xh Ry
| P1-35
\
O L

llustracao 3.4 Diagrama equivalente de motor para um motor

/] VISO assincrono
Evite gerar um torque externo durante a AMA.
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— R Ld g

: + - 3

[<a)

== O

A )
u

d

°
°
d-axis equivalent circuit

Par. 1-30

R, q_ + : : i
Par. 1-40
Uq ws)\PM

.
g-axis equivalent circuit

|
-
)

llustracdo 3.5 Diagrama de circuito equivalente de motor para
motor PM nao saliente

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

1-31 Resisténcia Rotor(Rr)

Range: Funcao:

Programe o valor da resisténcia do

rotor Ry para melhorar o

desempenho do eixo usando 1 dos

seguintes métodos:

. Execute uma AMA quando

o motor estiver frio. O
conversor de frequéncia
mede o valor a partir do
motor. Todas as compen-
sacoes sao reinicializadas
para 100%.

. Insira o valor de Rr
manualmente. O valor
pode ser obtido com o
fornecedor do motor.

. Utilize a configuracao
padrao da Rr. O conversor
de frequéncia estabelece a
configuragdo com base
nos dados da plaqueta de
identificacdo do motor.

Range: Funcio: 1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)
Size [0.0140 - m Range: Funcao:
related* | 140.0000 e o e e T G Size [0.0400 - m
O] parametro enquanto o motor ieleliee ) ARLEELD Esse parametro é relevante
estiver em funcionamento. (Olima] somente para motores
assincronos.
Para motores PM, consulte a
descricao em Programe a reatancia de fuga do
parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d estator do motor usando 1 dos
(Ld). seguintes métodos:
Programar o valor da resisténcia do ¢ S umfa AMA quando
estator. Forneca o valor de uma © motor estiver f"°A' O_
folha de dados do motor ou conversondeifrequéncia
execute uma AMA em um motor mede o valor a partir do
frio motor.
. Insira o valor de Xy,
1-31 Resisténcia Rotor(Rr) manualmente. O valor
Range: Funcao: pode ser obtido com o
Size [0.0100 - m fornecedor do motor.
related* 100.0000 Pardmetro 1-31 Resisténcia . Utilize a configuracéo
Ohm] Rotor(Rr) nio tem efeito padrao de Xi. O conversor
quando de frequéncia estabelece a
pardmetro 1-10 Construgdo do conﬁj‘gaga: colm base q
Motor estiver programado para :‘:S .2 °S~ adp aqueta de
[1] PM, SPM ndo saliente, [5] dentificacao do motor.
Sinc. Relutdncia. Consulte llustracdo 3.4.
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1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1) 1-35 Reatancia Principal (Xh)

Range: Funcao: Range: Funcéo:

AVISO Size (10000~  [VY7Ye]]

O valor do parametro é related® IELEAEELE Parametro 1-35 Reatdncia

atualizado ap6s cada Ohml Principal (Xh) nao tem efeito

calibracdo de torque se o quando

opcional [3] 1st start with store pardmetro 1-10 Construcédo do

ou [4] Every start with store Motor=[1] PM, SPM ndo

estiver selecionado em saliente.

pardmetro 1-47 Calibracdo de

Torque em Baixa Velocidade. AVISO!

Nao se pode ajustar este
- estiver em funcionamento.
Range: Funcéo:
fel.j:ted* 4([)33338 : m ’ Programe a reatancia principal do
Ohm] Esse parametro é relevante motor usando 1 dos seguintes
somente para motores métodos:
assincronos. . Execute uma AMA quando
o motor estiver frio. O
Programe a reatancia de fuga do conversor de frequéncia
rotor do motor usando 1 dos mede o valor a partir do
seguintes métodos: motor.
. Execute uma AMA quando . Insira o valor Xi
o motor estiver frio. O mErvElnETe. © vEls
conversor de frequéncia pode ser obtido com o
mede o valor a partir do fornecedor do motor.
motor.
. Utilize a configuracéo
* Insira o valor de X padrao Xn. O conversor de
manualmente. O valor frequéncia estabelece a
pode ser obtido com o configuragao pelos dados
fornecedor do motor. da plaqueta de identi-
. Utilize a configuracéo ficagdo do motor.
padrao de Xz. O conversor
configuragdo com base Range: Funcao:
nos dados da plaqueta de Size [0- m
identificacdo do motor. et 10000.000 5 .
Néo se pode ajustar este
Consulte /lustracdo 3.4. Ohm] parametro enquanto o motor
AVISO! estiver em funcionamento.

O valor do parametro é

atualizado apés cada Insira o valor da resisténcia de

calibragdo de torque se o perda do ferro (Rre) equivalente

opcional [3] 1st start with store para compensar as perdas de ferro
ou [4] Every start with store do motor.

estiver selecionado em O valor de Rre ndo pode ser obtido

pardmetro 1-47 Calibragdo de executando uma AMA.

Torque em Baixa Velocidade. O valor de Rre € especialmente
importante nas aplicacdes de
controle do torque. Se Rre nédo for
conhecida, assuma a configuragao
padrdo do
pardmetro 1-36 Resisténcia de Perda
do Ferro (Rfe).
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ViSO

Range: Funcao: Os fabricantes de motores fornecem os valores para a
Size [0.000 - m resisténcia do estator (pardmetro 1-30 Resisténcia do

Estator (Rs)) e para a indutancia do eixo-d

(pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)) em especifi-
cacdes técnicas como entre linha e comum (ponto de
partida) ou entre linha e linha. Nao ha um padrao geral.
Os diferentes setups de resisténcia e inducdo do
enrolamento do estator sdo mostrados em llustracédo 3.6.
Os conversores de frequéncia da Danfoss sempre exigem
o valor linha para comum. A Forca Contra Eletromotriz
de um motor PM é definida como a Forca Eletromotriz
induzida entre 2 fases quaisquer do enrolamento do
estator de um motor girando livremente. Os conversores
de frequéncia da Danfoss sempre exigem o valor RMS
linha para linha medido a 1.000 rpm, velocidade de
rotacdo mecanica. Isso é mostrado em llustracdo 3.7.

related* 1000.000 mH | Egte parametro esta ativo

somente quando

pardametro 1-10 Construg¢do do
Motor estiver programado para
[1] PM, SPM ndo saliente.

3

Insira o valor da indutancia do eixo-
-d. Obtenha o valor da folha de
dados do motor PM.

Para motores assincronos, os valores de resisténcia do
estator e indutancia do eixo-d estdo normalmente
descritos nas especificagbes técnicas como entre linha e
comum (ponto de partida). Para motores PM, geralmente
estdo descritos nas especificagbes técnicas como entre

linha-linha. Os motores PM geralmente séo construidos Line to common (starpoint) Line-to-line values o
- o)
para conexao em estrela. I S
Jo)
Rs and Ld T
Pardmetro 1-30 Resisténci |Este parametro fornece a resisténcia Rs and Ld
a do Estator (Rs) de enrolamento do estator (Rs) .,
(linha para comum). semelhante a resisténcia do estator do
motor assincrono. A resisténcia do
estator é definida para medicdo de
linha para comum. Para dados linha- llustracao 3.6 Setups do enrolamento do estator
-linha, em que a resisténcia do estator
é medida entre 2 linhas quaisquer,
divida por 2.
Permanent magnet motors -
Pardmetro 1-37 Indutdnci |Este parametro fornece a indutancia g
o
a do eixo-d (Ld) direta do eixo do motor PM. A 3
. . A . , . Line-to-line back &
(linha para comum). indutancia do eixo-d é definida para EMF in RMS value @
medicdo fase para comum. Para at 1000 RPM
. . d h
dados linha-linha, em que a speed (mech)
resisténcia do estator é medida entre
2 linhas quaisquer, divida por 2.
Parametro 1-40 For¢a Este parametro fornece a For¢a Contra - . A -
¢ P s llustracao 3.7 Defini¢ées dos parametros da maquina para a
Contra Eletromotriz em Eletromotriz através do terminal do .
Forca Contra Eletromotriz de Motores PM
1000RPM estator do motor PM a uma
RMS (valor linha para velocidade mecanica de 1.000 rpm,
linha). especificamente. E definido entre
linha para linha e expresso em valor 1-38 Indutancia do eixo-q (Lq)
RMS. Range: Funcao:
Size [0.000 - 1000 m
Tabela 3.6 Parametros relacionados a motores PM

il iyl Nao se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Programe o valor da indutancia do
eixo g. Consulte a folha de dados
do motor.
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1-39 Poélos do Motor

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

Nao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira o numero de polos do motor.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [2-132] m Size [0 - 1000 Este parametro corresponde a
related* related* mH] saturacdo de indutancia de Lq.

Idealmente, este parametro tem o
mesmo valor do que

pardmetro 1-38 Indutdncia do eixo-q
(Lg). Se o fornecedor do motor
fornecer uma curva de indugao,

Este parametro estd ativo somente
quando pardmetro 1-10 Construgédo
do Motor estiver programado para
[1] PM, SPM néo saliente.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Range: Funcao:
Size [0 - 1000 Insira a saturagdo da indutancia de
related* mH] Lg. Idealmente, este parametro tem

o mesmo valor do que

pardmetro 1-37 Indutancia do eixo-d
(Ld). Se o fornecedor do motor
fornecer uma curva de inducao,
insira o valor de inducao a 200% do
valor nominal.

[1]

Primeira
partida depois
da
energizagao

Polos [ ~nn@ 50 Hz |~nn@ 60 Hz insira o valor de inducéo a 200% do
2 [2700-2880 |3250-3460 valor nominal.
4 [1350-1450 [1625-1730 — . .
6 1700960 340-1153 1-47 Calibracao de Torque em Baixa Velocidade
Option: Funcao:
Tabela 3.7 Contagens de polos e Utilize este parametro para otimizar
frequéncias relacionadas o torque estimado em toda a faixa
de velocidade. O torque estimado
VRS 517 TVESSIE G ATTHER G2 baseia-se na poténcia do eixo, Peixo
| fai loci .
polos pl)e;ra a? 'alxa's de (;/e ocidade = [ 7t % (B Gt s @2
normal de varios tipos de motor. o valor de Rs esta correto. O valor
Defina os motores desenvolvidos . - N
Rs nesta férmula é igual a perda de
para outras frequéncias separa- .
energia no motor, no cabo e no
damente. O valor de polos do o .
conversor de frequéncia. Quando
motor é sempre um numero par, n . .
este parametro estiver ativo, o
pois se refere ao numero total de .
conversor de frequéncia calcula o
polos, nao a pares de polos. O N
valor Rs durante a energizagéo,
conversor de frequéncia cria a . . .
N garantindo o torque estimado ideal
programagao fnicial do e o desempenho ideal. Use este
parametro 1-39 Pélos do Motor, com .
recurso em casos quando nao for
base nos pardmetro 1-23 Freqiiéncia . .
o (oo possivel ajustar
o Moto parametro 1-30 Resisténcia do Estator
parametro 1-25 Velocidade nominal
(Rs) em cada conversor de
do motor. .
frequéncia para compensar o
n comprimento de cabo, perdas do
1-40 Forca Contra Eletromotriz em 1000RPM A .
conversor de frequéncia e o desvio
Range: Funcéao: de temperatura no motor.
Size [10-9000 |Programe a FCE nominal do motor L Off (Desligado)
related* V] em funcionamento a 1.000 RPM.

Calibra na primeira partida apés a
energizacdo e mantém este valor
até ser reinicializado por um ciclo
de energizacgao.

Cada partida

Calibra em cada inicializacao,
compensando uma possivel
mudang¢a na temperatura do motor
desde a ultima partida. O valor é
reinicializado apds um ciclo de
energizacao.

B3]

1st start with
store

O conversor de frequéncia calibra o
torque na primeira partida apos a
energizacdo. Esta opcdo é usada
para atualizar os parametros do
motor:
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1-47 Calibracdo de Torque em Baixa Velocidade

1-49 Corrente na Indutancia Min.

Option: Funcao: Range: Funcao:
. Parametro 1-30 Resisténcia Inductance Sat. (LgSat), como uma
do Estator (Rs). porcentagem da corrente nominal.
. Pardmetro 1-33 Reatdncia
ez lo Bt (00 3.3.9 1-5* Indep. Carga, Configuracdo
. Parametro 1-34 Reatdncia
. Pardmetro 1-37 Indutdncia Range: Funcao:
do eixo-d (Ld). 100 %" [0 - 300 %] m
[4] Every start O conversor de frequéncia calibra o Pardmetro 1-50 Magnetizacéo

with store

torque em cada inicializagao,
compensando uma possivel
mudanca na temperatura do motor
desde a Ultima partida. Esta opcéo
é usada para atualizar os
parametros do motor:

. Pardmetro 1-30 Resisténcia

do Estator (Rs).

. Parametro 1-33 Reatdncia
Parasita do Estator (X1).

. Parametro 1-34 Reatdancia
Parasita do Rotor (X2).

. Pardmetro 1-37 Indutancia
do eixo-d (Ld).

do Motor a 0 Hz nao tem efeito
quando

parametro 1-10 Construc¢do do
Motor = [1] PM, SPM nédo
saliente.

Use este parametro com o
pardmetro 1-51 Veloc Min de
Magnetiz¢do Norm. [RPM] para obter
uma carga térmica diferente no
motor, com o motor funcionando
em baixa velocidade.

Insira um valor que seja uma
porcentagem da corrente de
magnetizacdo nominal. Se a o valor
for demasiadamente baixo, o torque

1-48 Inductance Sat. Point no eixo do motor pode ser
Range: Funcao: diminuido.
Size [1 - 500 %] Insira o ponto de saturacdo da Corrents magnét.
related* inducao.
100% |—————= |
Range: Funcao: o ;:E::g; =
Size [0 - 200 %] m llustracdo 3.8 Corrente de
related* Execute uma AMA para magnetizacdo
programar o valor deste
parametro. Edite o valor
manualmente somente quando
diferente do determinado pela Range: Funcao:
AMA. Size no-300 VY@
related* HA Pardmetro 1-51 Veloc Min de
Insira o ponto de saturacao da Magnetiz¢do Norm. [RPM] nao
indutancia do eixo g. O conversor tem efeito quando
de frequéncia usa esse valor para pardmetro 1-10 Construcdo do
otimizar o desempenho dos Motor = [1] PM, SPM néo
motores IPM. saliente.
Selecione o valor compativel com o
ponto em que a indutancia é igual Programe a velocidade necessaria
ao valor médio de para a corrente de magnetizacdo
parametro 1-38 Indutdncia do eixo-q normal. Se a velocidade for
(Lg) e pardmetro 1-45 g-axis programada abaixo da velocidade
de escorregamento do motor, os
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 59




Dt

Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

1-51 Veloc Min de Magnetiz¢ao Norm. [RPM]

Range: Funcao:

parametro 1-50 Magnetiza¢do do
Motor a 0 Hz e pardmetro 1-51 Veloc
Min de Magnetiz¢Go Norm. [RPM]
ndo serdo significativos.

Utilizar este parametro junto com o
parametro 1-50 Magnetiza¢do do
Motor a 0 Hz. Consulte o Tabela 3.7.

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]

Range: Funcéo:
Size [03-100 E]]ﬂg!!ﬂ
related* Hz]

Pardmetro 1-52 Veloc Min de
Magnetiz. Norm. [Hz] nao tem
efeito quando

pardmetro 1-10 Construgdo do
Motor = [1] PM, SPM ndo
saliente.

Programe a frequéncia requerida
para corrente de magnetizacao
normal. Se a frequéncia for
programada abaixo da frequéncia
de deslizamento do motor, os
parametro 1-50 Magnetiza¢do do
Motor a 0 Hz e pardmetro 1-51 Veloc
Min de Magnetiz¢Go Norm. [RPM]
ficardo inativos.

Utilizar este parametro junto com o
parametro 1-50 Magnetiza¢do do
Motor a 0 Hz. Consulte o Tabela 3.7.

1-55 Caracteristicas V/f - V

Matriz [6]

Range: Funcao:

Size [0 - 1000 V] |[Insira a tensdo em cada ponto de
related* frequéncia para formar

manualmente uma caracteristica U/f
gue corresponda ao motor.

Os pontos de frequéncia sao
definidos em

pardmetro 1-56 Caracteristica V/f - f.
Este parametro é um parametro de
matriz [0-5] e s6 é acessivel
quando pardmetro 1-01 Principio de
Controle do Motor estiver
programado para [0] U/.

1-56 Caracteristica V/f - f

Matriz [6]

Range: Funcéo:

Size [0 - 1000.0 Insira os pontos de frequéncia para
related* Hz] formar manualmente uma caracte-

ristica U/f que corresponda ao
motor.

A tensdao em cada ponto é definida
em pardmetro 1-55 Caracteristicas
V/f- V.

Este parametro é um parametro de
matriz [0-5] e s6 é acessivel
quando pardmetro 1-01 Principio de
Controle do Motor estiver
programado para [0] U/.

Tensdo do motor 130BA166.10

Par 1-55 [x]
A
1555 ——— ———— — — — — — — —
1-554-—— - —"—-———

1-55[3)— — — — — — — —

1-55[2] — — — —

1-55[11— —

1-55[0]
1-56  1-56
[0] [1]

I
I
. | .
1-56 1-56 1-56 1-56
[2] (3] [4] (5]
Frequéncia de Saida
Par 1-56 [x]

llustragao 3.9 Caracteristica U/f

1-58 Corrente de Pulsos de Teste Flystart

Range: Funcao:
Size [0-200 %] |Programe a magnitude da corrente
related* de magnetizagdo para os pulsos

usados na deteccao do sentido de
rotacdo do motor. A faixa de
valores e a fungao dependem de
pardmetro 1-10 Construgédo do Motor:
[0] Assincrono: [0-200%]

Reduzir esse valor reduz o torque
gerado. 100% indica a corrente
nominal do motor total. Neste caso,
o valor padrao é 30%.

[1]1 PM né&o saliente: [0-40%]
Recomenda-se uma configuragao
geral de 20% para motores PM.
Valores mais altos podem aumentar
o desempenho. No entanto, em
motores com uma Forca Contra
Eletromotriz acima de 300 VLL (rms)
na velocidade nominal e alta
indutancia do enrolamento (acima
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1-58 Corrente de Pulsos de Teste Flystart

3.3.10 1-6* Dependente da carga

Range: Funcao: Conﬁguragao
de 10 mH), recomenda-se um valor
menor para evitar uma estimativa 1-60 Compensacdo de Carga em Baix Velocid
errada da velocidade. O parametro Range: Funcao:
esta ativo quando o 100 %* [0 - 300 %] m
parametro 1-73 Flying Start estiver . "
ativado Parametro 1-60 Compensacdo
) de Carga em Baix Velocid nao
o tem efeito quando
1-59 Frequiéncia de Pulsos de Teste Flystart . q .
. parametro 1-10 Construg¢do do
Range: Funcéo: Motor = [1] PM, SPM néo
Size [0 - 500 %] m saliente.
izl Consulte a descricao de
parametro 1-70 Modo de Insira o valor porcentual para
Partida para obter uma visao compensar a tensdo em relacdo a
geral da relacdo entre os carga quando o motor estiver
parametros PM Flying Start. funcionando em baixa velocidade e
obtiver a caracteristica U/f ideal. A
A faixa de valores e a funcéo poténcia do motor determina a
dependem de faixa de frequéncia dentro da qual
pardametro 1-10 Construcdo do Motor: este parametro estd ativo.
[0] Assincrono: [0-500%]
Tamanho do _
Controle a porcentagem da Comutacao [Hz]
A motor [kW]
frequéncia dos pulsos usados para
. < 0.25-7.5 <10
detectar o sentido de rotacdo do
11-45 <5
motor. Aumentar esse valor reduz o
torque gerado. Neste modo, 100% 35-550 <34
significa 2 vezes a frequéncia do Tabela 3.8 Frequéncia de
deslizamento. -
comutagao
[1] PM nao saliente: [0-10%]
Este parametro define a velocidade
do motor (em % da velocidade Um (PAR.202) ;
Y
nominal do motor) abaixo da qual a 100%-Par.1-60 Par.1-61 g
funcdo de estacionamento (consulte °
parametro 2-06 Corrente de Estacio-
namento e pardmetro 2-07 Tempo de
Estacionamento) se torna ativa. Este 505 |
parametro sé esta ativo quando iy :
parametro 1-70 Modo de Partida :
esta programado para [1] Estacio- :
namento e somente apos a partida :
do motor. :
|
|
0% » f
0 Ponto de Inflexdo safda
llustragdo 3.10 Compensacao de carga de baixa velocidade
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1-61 Compensacdo de Carga em Alta Velocid 1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Parametro 1-61 Compensacdo
de Carga em Alta Velocid nao
tem efeito quando
pardmetro 1-10 Construc¢do do
Motor = [1] PM, SPM néo
saliente.

Para compensar a tensao em
relacao a carga, digite o valor
porcentual quando o motor estiver
em funcionamento, em velocidade
alta e obtiver, assim, a caracteristica
U/f 6tima. A poténcia do motor
determina a faixa de frequéncia
dentro da qual este parametro esta

Range: Funcao: Range: Funcao:
100 %" 0-300 % [VY7KYe]] Size EEEEIIAV|SO!
related*

Parametro 1-63 Const d Tempo
d Compens Escorregam nao
tem efeito quando

parametro 1-10 Construg¢do do
Motor = [1] PM, SPM néo
saliente.

Inserir a velocidade de reagao da
compensacao do escorregamento.
Um valor alto redunda em uma
reacao lenta e um valor baixo em
uma reacao rapida. Se ocorrerem
problemas de ressonancia de baixa
frequéncia, utilize uma configuragao
com um tempo maior.

ativo.
1-64 Amortecimento da Ressonancia
Tamanho do Comutacao [Hz] -
Range: Funcao:
motor [kW]
025-75 >10 Sks [0°- 500 %I WI.EI'J
related® Pardmetro 1-64 Amortecimento
11-45 <5 da Ressondncia nao tem efeito
55-550 <3-4 quando
e B N parametro 1-10 Construg¢do do
abela 3.9 Frequéncia de -
) quenct Motor = [1] PM, SPM nédo
comutacao .
saliente.
1-62 Compensacao de Escorregamento Insira o valor do amortecimento de
Range: Funcio: ressonancia. Programe
0 %" [-500 - m pardmetro 1-64 Amortecimento da
500 %] Ressondncia e parametro 1-65 Const
Parametro 1-62 Compensagdo Tempo Amortec Ressondnc para
de Escorregamento néo tem ajudar a eliminar problemas de
efeito quando ressonancia de alta frequéncia. Para
pardmetro 1-10 Construgdo do reduzir oscilacao de ressonancia, o
Motor = [1] PM, SPM ndo valor do pardmetro 1-64 Amorte-
saliente. cimento da Ressondncia deve ser
aumentado.
Para compensar as tolerancias no
valor de nw, n, insira a % para a 1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc
compensacao de escorregamento. A Range: Funcio:
compensacdo de escorregamento é
5 ms* 5 -50 ms 4
calculada automaticamente com [ ! m
base na velocidade nominal do Pard@metro 1-65 Const Tempo
motor . Amortec Ressondnc nao tem
efeito quando
parametro 1-10 Construc¢éo do
Motor = [1] PM, SPM nédo
saliente.
Programe pardametro 1-64 Amorte-
cimento da Ressondncia e
pardmetro 1-65 Const Tempo
62 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28
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1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc

Range:

Funcao:

1-71 Atraso da Partida

Range:

Funcao:

Amortec Ressondnc para ajudar a
eliminar problemas de ressonancia
de alta frequéncia. Insira a
constante de tempo que
proporciona o melhor amorte-
cimento.

1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade

Range: Funcéo:
Size [1 - 200 %] m
related*

Parametro 1-66 Corrente Min.

em Baixa Velocidade nao tem

efeito se

pardmetro 1-10 Construgédo do
Motor = [0] Assincrono.

Insira a corrente minima do motor
em velocidade baixa.

Aumentar essa corrente melhora o
torque do motor desenvolvido em
velocidade baixa. Velocidade baixa
é definida como velocidades abaixo
de 6% da velocidade nominal do
motor (parametro 1-25 Velocidade
nominal do motor) em Controle PM
VVCH.

3.3.11 1-7* Ajustes da Partida

1-70 Modo de Partida

00 s*

[0 - 300 s]

Insira o atraso de tempo entre o
comando de partida e o momento
em que o conversor de frequéncia
fornece a energia ao motor.

Esse parametro esta relacionado a
funcao de partida selecionada em
pardmetro 1-72 Fung¢do de Partida.

Option:

1-72 Funcéo de Partida

Funcao:

Selecione a fungao partida durante
o retardo de partida. Este
parametro esta vinculado ao
pardmetro 1-71 Atraso da Partida.

Retng CC/
temp atras

Energiza o motor com uma
corrente de hold CC

(parametro 2-00 Corrente de Hold
CC/Preaquecimento) durante o
tempo de retardo da partida.

[2]

Paradinérc/
tempAtra

O motor parou por inércia durante
o tempo de retardo da partida
(inversor desligado).

As selecoes disponiveis dependem
de parametro 1-10 Constru¢do do
Motor: [0] Assincrono:

. [2] Parada por inércia.

. [0] Retengdo CC.

[1] PM néo saliente:
. [2] Parada por inércia.

[0] Deteccdo de Adequado para todas as aplicagdes Option: Funcio:
el emiguetseisabeigieloimotornesta Esta funcao possibilita a captura do
plledo @0 Sk e (e motor que estd girando livremente
exemplo, transportadores, bombas devido a uma queda da rede
e ventiladores com rotacao livre). clétrica.
[1] Estacio- Se o motor funciona a uma baixa Quando o pardmetro 1-73 Flying
namento velocidade (inferior a 2-5% da Start estd ativo, o
velocidade nominal), por exemplo, parémetro 1-71 Atraso da Partida
devido a ventiladores com rotacao fica sem funcéo.
livre, selecione [1] Estacionamento e A direcio de busca do flying start
ajuste pardmetro 2-06 Corrente de esta vinculada 3 configuracio em
Estacionamento e parédmetro 4-10 Sentido de Rotacdo
pardmetro 2-07 Tempo de Estacio- do Motor.
namento de acordo. [0] Sentido hordrio: Flying start
[2] Rotor Det. w/ busca no sentido horario. Caso
Parking falhe, um freio CC é aplicado.
[2] Nos dois sentidos: O flying start
faz primeiro uma busca no sentido
determinado pela ultima referéncia
(sentido). Se a velocidade néo for
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1-73 Flying Start

Option: Funcao:

encontrada, é feita uma busca no
sentido oposto. Caso falhe, um freio
CC é ativado no tempo programado
em pardmetro 2-02 Tempo de
Frenagem CC. Em seguida, a partida
ocorre a partir de 0 Hz.

[0] Desativado Selecione [0] Desabilitar caso esta

fungdo nao seja necessaria.

[1] Ativo Selecione [1] Ativar para habilitar o
conversor de frequéncia para
capturar e controlar um motor

girando.

O parametro esta sempre
programado para [1] Ativar quando
parametro 1-10 Construcao do Motor
= [1] PM ndo saliente.

Parametros importantes
relacionados:
. Parametro 1-58 Corrente de
Pulsos de Teste Flystart.

. Pardmetro 1-59 Freqiiéncia
de Pulsos de Teste Flystart.

. Pardmetro 1-70 Modo de
Partida.

. Pardmetro 2-03 Veloc.Acion
Freio CC [RPM].

. Pardmetro 2-04 Veloc.Acion.
d FreioCC [Hz].

. Pardmetro 2-06 Corrente de
Estacionamento.

. Pardmetro 2-07 Tempo de
Estacionamento.

Quando o parametro 1-73 Flying Start esta ativo, o
pardmetro 1-71 Atraso da Partida fica sem funcéo.

A funcdo flying start usada para motores PM é baseada em
uma estimativa de velocidade inicial. A velocidade é
sempre estimada imediatamente apds ser dado um sinal
ativo de partida. Baseado na configuragao de

parametro 1-70 Modo de Partida, acontece o seguinte:
Parametro 1-70 Modo de Partida = [0] Detec¢éo de Rotor:
Se a estimativa de velocidade for superior a 0 Hz, o
conversor de frequéncia captura o motor nessa velocidade
e retoma a operacdo normal. Caso contrario, o conversor
de frequéncia estima a posi¢do do rotor e prossegue a
operagao normal.

Parametro 1-70 Modo de Partida=[1] Estacionamento:
Se a estimativa de velocidade for inferior a velocidade
programada em pardmetro 1-59 Freqtiéncia de Pulsos de

Teste Flystart, a fungdo de estacionamento é acionada
(consulte pardmetro 2-06 Corrente de Estacionamento e
pardmetro 2-07 Tempo de Estacionamento). Caso contrario, o
conversor de frequéncia pega o motor nessa velocidade e
retoma a operacdo normal. Consulte a descricao de
pardmetro 1-70 Modo de Partida para obter as configu-
racdes recomendadas.

Atuais limitagdes do principio do flying start usado para
motores PM:
. A faixa de velocidade é de até 100% da
velocidade nominal ou da velocidade de
enfraquecimento do campo (o que for menor).

. PMSM com alta For¢ca Contra Eletromotriz
(>VLL 300(rms)) e alta indutancia de enrolamento
(>10 mH) precisa de mais tempo para zerar a
corrente de curto-circuito e pode estar suscetivel
a erro de estimativa.

. Teste de corrente limitado a uma faixa de
velocidade de até 300 Hz. Para determinadas
unidades, o limite é 250 Hz; todas as unidades
200-240 V até e incluindo 2,2 kW (3 hp) e todas
as unidades 380-480 V até e incluindo 4 kW
(5,4 hp).

. Teste de corrente limitado a uma poténcia de
maquina de até 22 kW (30 hp).

. Preparado para maquina de polos salientes
(IPMSM), mas ainda nao verificado nesses tipos de
maquina.

. Para aplicagdes de alta inércia (onde a inércia da
carga é mais de 30 vezes maior que a inércia do
motor), um resistor de freio é recomendado para
evitar o desarme de sobretensdo durante o
engate de alta velocidade da funcdo flying start.

1-79 TempMax.Part.Comp.p/Desarm

Range: Funcéo:

0 s* [0-3600.0
s] especificada em

Se o motor ndo atingir a velocidade

parametro 1-86 Velocidade de
Desarme Baixa [RPM] no tempo
especificado neste parametro, o
conversor de frequéncia desarma. O
tempo indicado neste parametro
inclui o tempo especificado em
parametro 1-71 Atraso da Partida.
Por exemplo, se o valor indicado
em pardmetro 1-71 Atraso da Partida
for maior ou igual ao valor indicado
em

parametro 1-79 TempMdx.Part.Comp.
p/Desarm, o conversor de
frequéncia nunca dara partida.
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3.3.12 1-8* Ajustes de Parada

1-80 Funcdo na Parada

Veloc. do Motor [RPM] e pardmetro 4-12 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [Hz].

Se a velocidade cair abaixo de um determinado valor, o
recurso de monitoramento avancado da velocidade minima

Option: Funcéo: desarma o conversor de frequéncia. Se o motor da bomba
Selecione a funcao do conversor de nao atingir a velocidade especificada em
frequéncia, aps um comando de pardmetro 1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM] no
parada ou depois que a velocidade tempo especificado em
¢ desacelerada até as configuracées pardmetro 1-79 TempMdx.Part.Comp.p/Desarm (a aceleracdo
no pardmetro 1-81 Veloc.Min.p/ leva muito tempo), o conversor de frequéncia desarma.
Funcdo na ParadalRPM]. Temporizadores para pardmetro 1-71 Atraso da Partida e
As selecoes disponiveis dependem pardmetro 1-79 TempMdx.Part.Comp.p/Desarm comeg¢am ao
de pardmetro 1-10 Construgdo do mesmo tempo quando o comando de partida é emitido.
Motor: Por exemplo, isso significa que se o valor em
[0] Assincrono: pardmetro 1-71 Atraso da Partida for maior ou igual ao
e [0] Parada por inércia. valor em parametro 1-79 TempMdx.Part.Comp.p/Desarm, o
e [1] Retengdio CC. conversor de frequéncia nunca dara partida.
[1] PM ndo saliente:
. [0] Parada por inércia.
[o] * Parada por Deixe o motor em modo livre.
inércia
[1] Hold de CC/ Energiza o motor com uma
Preaque- corrente de hold CC (consulte 0 T a1 Ta7e T
cimento do pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/
Motor Preaquecimento). Tin Parémetro 1-71 Atraso da Partida.
[2] Verificacdo do T1-79 Parametro 1-79 TempMadx.Part.Comp.p/Desarm. Esse
motor tempo inclui o tempo em Ti.71.
[6] Verif.motor, Ni-g6 Parametro 1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM]. Se
alarme a velocidade cair abaixo desse valor durante a
operagao normal, o conversor de frequéncia desarma.
Range: Funcéo:
Size [0 - 600 Programe a velocidade para ativar o llustracao 3.11 Monitoramento avancado da velocidade
related* RPM] parametro 1-80 Fung¢do na Parada. minima
Size [0 - 20.0 Hz] | Programar a frequéncia de saida Range: Funcao:
related* que ativa o pardmetro 1-80 Fungéo Size [0 - par. 413 m
na Parada. related* RPM] Este a . <
parametro soO estara
disponivel se
3.3.13 Monitoramento avancado da paré@metro 0-02 Unidade da
velocidade minima para bombas Veloc. do Motor estiver
submersiveis programado para [11] RPM.
Algumas bombas séo sensiveis a operacao em baixa Insira o limite inferior para a
velocidade. Resfriamento ou lubrificacdo insuficientes em velocidade do motor em que o
baixa velocidade sao motivos comuns. conversor de frequéncia desarma.
Em condic¢des de sobrecarga, o conversor de frequéncia se Se o valor for 0, a fungdo ndo esta
protege usando seus recursos de protecao integral, entre ativa. Se a velocidade em qualquer
os quais inclui a reducédo da velocidade. Por exemplo, o momento ap6s a partida (ou
controlador de limite de corrente pode reduzir a durante uma parada) cair abaixo do
velocidade. As vezes, a velocidade pode ser inferior a valor do parametro, o conversor de
velocidade especificada em pardmetro 4-11 Lim. Inferior da
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1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM]

1-90 Protecao térmica do motor

Range: Funcéo:
Size [0 - par. 4-14 m
related* Hz]

Este parametro so esta
disponivel se

pardmetro 0-02 Unidade da
Veloc. do Motor estiver
programado para [1] Hz.

Insira o limite inferior para a
velocidade do motor em que o
conversor de frequéncia desarma.
Se o valor for 0, a funcdo néo estad
ativa. Se a velocidade em qualquer
momento apds a partida (ou
durante uma parada) cair abaixo do
valor do parametro, o conversor de
frequéncia desarma com alarme 49,
Limite de Velocidade.

3.3.14 1-9* Temperatura do Motor

1-90 Protecao térmica do motor

Range: Funcao: Option: Funcao:
frequéncia desarma com alarme 49, motor classe 20, em conformidade com a
Limite de Velocidade. NEC.
[0] |Sem Motor sobrecarregado continuamente,
protecéo quando nao houver necessidade de

nenhuma adverténcia ou desarme do
conversor de frequéncia.

[1] | Adverténcia
do termistor

Ativa uma adverténcia quando o termistor
ou o sensor KTY conectado no motor reagir
se ocorrer um superacquecimento do motor.

[2] | Desarme do
termistor

Para (desarma) o conversor de frequéncia
quando o termistor ou o sensor KTY
conectado no motor reagir se ocorrer um
superaquecimento do motor.

O valor de desativacdo do termistor deve ser
maior do que 3 kQ.

Instale um termistor (sensor PTC) no motor
para protecdo do enrolamento.

[3]1 | Adverténcia
do ETR 1

Calcula a carga quando o setup 1 estiver
ativo e aciona uma adverténcia no display
quando o motor estiver sobrecarregado.
Programa um sinal de adverténcia através de
1 das saidas digitais.

[4] | Desarme do
ETR 1

Calcula a carga quando o setup 1 estiver
ativo e para (desarma) o conversor de
frequéncia quando o motor estiver sobrecar-
regado. Programa um sinal de adverténcia
através de 1 das saidas digitais. O sinal
aparece se houver uma adverténcia e se o

Option: Funcao: conversor de frequéncia desarmar
A protecao térmica do motor pode ser (adverténcia térmica).
implementada usando diversas técnicas: 51 | Adverténcia
. Por meio de um sensor PTC nos do ETR 2
enrolamentos do motor conectado [6] | Desarme do
a 1 das entradas analdgicas ou ETR 2
digitais (pardmetro 1-93 Fonte do 7] | Adverténcia
Termistor). Consulte o do ETR 3
capétulo 3.3.15 Conexdo do Termistor [8] | Desarme do
PTC. ETR 3
. Por meio do calculo da carga [91 | Adverténcia
térmica (ETR = Electronic Thermal do ETR 4
Relay - Relé Térmico Eletrénico) , [10] | Desarme do
baseado na carga real e no tempo. ETR 4
A carga térmica calculada é [20] | ATEX ETR Ativa a funcdo de monitoramento térmico
comparada com a corrente nominal para motores Ex-e para ATEX. Habilita
do motor Iwn e a frequéncia parametro 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed
nominal do motor fux. Consulte reduction, pardmetro 1-98 ATEX ETR interpol.
capétulo 3.3.16 ETR e points freq. e pardmetro 1-99 ATEX ETR
capétulo 3.3.17 ATEX ETR. interpol points current.
. Por meio de um interruptor térmico
mecanico (do tipo Klixon). Consulte . VISO'
o capétulo 3.3.18 Klixon. Se [20] ATEX ETR estiver selecionado, siga as instrugdes
no capitulo dedicado do guia de design e as instru¢oes
Para o mercado Norte Americano: As fungdes fornecidas pelo fabricante do motor.
ETR oferecem protecdo de sobrecarga do
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AVISO!

Se [20] ATEX ETR estiver selecionado, programe
pardmetro 4-18 Limite de Corrente para 150%.

3.3.15 Conexao do Termistor PTC

R
(o]

4000

3000

1330

550

250

\/

9 [c]

-20°C ¥ nominal—=5°C

v .
. nominal +5°C
1 hominal

175HA183.10
llustracao 3.12 Perfil do PTC

Utilizando uma entrada digital e uma alimentacdo de 10 V:
Exemplo: O conversor de frequéncia desarma quando a
temperatura do motor estiver muito alta.
Configuracdo de parametros:
. Programe pardmetro 1-90 Protecdo Térmica do
Motor para [2] Desarme do Termistor.

. Programe pardmetro 1-93 Fonte do Termistor para
[6] Entrada Digital.
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llustracdo 3.13 Conexéo do termistor PTC - Entrada digital
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Utilizando uma entrada analdgica e uma alimentacao de
10V:

Exemplo: O conversor de frequéncia desarma quando a
temperatura do motor estiver muito alta.

Configuracao de parametros:

. Programe pardametro 1-90 Proteg¢do Térmica do
Motor para [2] Desarme do Termistor.

. Programe pardmetro 1-93 Fonte do Termistor para
[2] Entrada Analdgica 54.

130BA153.11

42 53|54(55
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Ho O3] +10v
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o0

DESLIGADO

LIGADO -

o

PTC / Termistor <3.0 kQ
>3.0 kQ

llustragao 3.14 Conexao do termistor PTC - Entrada analdgica

Entrada Tensdo de Valores

digital/ alimentacao limite de desativagao
analdgica

Digital 0V <800 0=2,7 kQ
Analégica 10V <3,0 kQ=3,0 kQ

Tabela 3.10 Valores limite de desativacao

AVISO!

Verifique se a tensdo de alimentacéo selecionada esta de
acordo com a especificacdo do elemento termistor usado.

3.3.16 ETR

Os calculos fornecem uma estimativa da necessidade de
uma carga menor e velocidade mais baixa devido ao
menor resfriamento suprido pelo ventilador do motor.
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llustracao 3.15 Perfil do ETR
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3.3.17 ATEX ETR

O VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 oferece monito-
ramento aprovado pela ATEX da temperatura do motor.
Como alternativa, uma fonte externa de dispositivo de
protecdo de PTC aprovada pela ATEX pode ser usada.

AVISO!

Use somente motores Ex-e aprovados pela ATEX para
essa fungao. Consulte a plaqueta de identificacdo do
motor, certificado de aprovacao, folha de dados, ou entre
em contato com o fornecedor do motor.

E importante garantir determinadas limitacdes ao controlar
um motor Ex-e com seguranca aumentada. Os parametros

que devem ser programados sdo apresentados em

Tabela 3.11.

Funcao Configuragao
Pardmetro 1-90 Protecdo [20] ATEX ETR
Térmica do Motor

Pardmetro 1-94 ATEX ETR 20%

cur.lim. speed reduction

Parametro 1-98 ATEX ETR

interpol. points freq.

Parametro 1-99 ATEX ETR

interpol points current

Plaqueta de identificagcdo do
motor.

Parametro 1-23 Freqtiéncia do
Motor

Insira 0 mesmo valor que para
pardmetro 4-19 Freqtiéncia Mdx.
de Saida.

Pardmetro 4-19 Freqliiéncia
Mdx. de Saida

Plaqueta de identificacdo do
motor, possivelmente reduzida
para cabos de motor longos,
filtro de onda senoidal ou tensao
de alimentacdo reduzida.

AVISO!

Compare o requisito de frequéncia de chaveamento
minima declarado pelo fabricante do motor com a
frequéncia de chaveamento minima do conversor de
frequéncia, o valor padrao em

pardmetro 14-01 Freqiiéncia de Chaveamento. Use um
filtro de onda senoidal se o conversor de frequéncia nao
atender esse requisito.

Mais informacgdes sobre monitoramento térmico ATEX ETR
podem ser encontradas nas Notas de Aplicagdo para a
Funcéo de Monitoramento Térmico ETR ATEX para FC 300.

3.3.18 Klixon

O disjuntor térmico tipo Klixon usa um disco de metal
KLIXON®. Em uma sobrecarga predeterminada, o calor
causado pela corrente através do disco causa um desarme.

Utilizando uma entrada digital e uma alimentacdo de 24 V:
Exemplo: O conversor de frequéncia desarma quando a
temperatura do motor estiver muito alta.

Configuracdo de parametros:
. Programe pardmetro 1-90 Protecdo Térmica do
Motor para [2] Desarme do Termistor.

. Programe pardmetro 1-93 Fonte do Termistor para
[6] Entrada Digital.

130BA151.10
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Pardmetro 4-18 Limite de
Corrente

Forcado para 150% por 1-90 [20]

Pardmetro 5-15 Terminal 33
Entrada Digital

[80] Cartdo 1 do PTC

Pardmetro 5-19 Terminal 37
Parada Segura

[4] Alarme do PTC 1

Pardmetro 14-01 Freqliéncia de
Chaveamento

Verifique se o valor padrao
atende o requisito que esta na
plaqueta de identificacdo do
motor. Se ndo atender, use um
filtro de onda senoidal.

Parametro 14-26 Atraso
Desarme-Defeito Inversor

0

Tabela 3.11 Parametros

LIGADO

7y

PTC / Termistor

<6.6 kO >10.8 kQ

llustracao 3.16 Conexao do termistor
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1-93 Fonte do Termistor

1-91 Ventilador Externo do Motor

Option: Funcao: Option: Funcao:
[0] * Néao Néo é necessario nenhum [3] Entrada digital
ventilador externo, ou seja, o0 motor 18
sera derate a velocidade baixa. [4] Entrada digital
[1] Sim E aplicado um ventilador externo 1
(ventilacdo externa), de modo que Bl Entrada digital
ndo ha necessidade de nenhum 32
derating do motor em velocidade 6l Entrada digital
baixa. A curva superior em 33
o
seguida se a corrente do motor
esta abaixo da corrente nominal do Option: Funcao:
motor (consulte Selecione o tipo de sensor do
pardmetro 1-24 Corrente do Motor). termistor.
Se a corrente do motor exceder a [0] * Sensor KTY 1 1 kQ a 100 °C (212 °F).
corrente nominal, o tempo de
operacdo ainda diminui como se m Sengar (T2 U0 28 7 07
nenhum ventilador tivesse sido [2] Sensor KTY 3 |2 kQ a 25 °C (77 °F).
instalado. B3] L1000
Option: Funcao: Option: Funcao:
M Selecione o terminal de entrada
N3o se pode ajustar este analdgica 54 como uma entrada do
parametro enquanto o motor sensor do termistor. O terminal 54
estiver em funcionamento. nao pode ser selecionado como
fonte do termistor se for utilizado
/ VISO como referéncia (consulte
. parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1
Ajuste a entrada digital para a parametro 3-17 Fonte da
[0] PNP - Ativo a 24 V em Referéncia 3).
pardmetro 5-00 Modo I/0
Digital. AVISO!
Conexao do sensor do
Selecionar a entrada na qual o termistor entre os terminais 54
termistor (sensor PTC) devera ser e 55 (GND). Consulte o
conectado. Um opcional de entrada capétulo 3.3.15 Conexdo do
analdgica [1] Entrada analdgica 53 Termistor PTC.
ou [2] Entrada analdgica 54 nao
pode ser selecionado se a entrada [o] * Nenhum
analdgica ja estiver em uso como [2] Entrada
fonte da referéncia (selecionado em analdgica 54
parametro 3-15 Fonte da Referéncia
1 parmetro 316 Fone da
Referéncia 2, ou Range: Funcao:
parametro 3-17 Fonte da Referéncia 80 °C* [-40 - Selecione o nivel limite do sensor
3). 220 °C] do termistor para a protecao
Ao usar o VLT® PTC Thermistor Card térmica do motor.
MCB 112 selecione sempre [0]
Nenhum.
[0] * Nenhum
[1] Entrada
analdgica 53
[2] Entrada
analdgica 54
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 69




Dt

Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

3.4 Parametros 2-** Freios

3.4.1 2-0* Freios CC

Grupo do parametro para configurar as funcdes do Freio
CC e Retencao CC.

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

Range: Funcao:
50 % TREEZHIAVISO!

Pardmetro 2-00 Corrente de
Hold CC/Preaquecimento nao
tem efeito quando
parametro 1-10 Construg¢do do
Motor = [1] PM, SPM ndo
saliente.

AVISO!

O valor maximo depende da
corrente nominal do motor.
Evite 100% de corrente
durante muito tempo. O motor
pode ser danificado.

Digite um valor para corrente de
holding como uma porcentagem da
corrente nominal do motor Iun
programada em

pardmetro 1-24 Corrente do Motor.
100% da corrente de hold CC
corresponde a Iwn.

Este parametro mantém (torque de
holding) ou pré-aguece o motor.
Este parametro ficara ativo se [1]
Reten¢do CC/Pré-aquecimento estiver
selecionado no

pardmetro 1-80 Fung¢do na Parada.

2-01 Corrente de Freio CC

Range: Funcao:
50 % TRCIXZRIAVISO!

O valor maximo depende da
corrente nominal do motor.
Evite 100% de corrente
durante muito tempo. O motor
pode ser danificado.

Digite um valor para a corrente
como uma porcentagem da
corrente nominal do motor Iwn,
consulte pardmetro 1-24 Corrente do
Motor. 100% da corrente de freio
CC corresponde a ImnN.

2-01 Corrente de Freio CC

Range: Funcao:

Uma corrente de freio CC é
aplicada em um comando de
parada, quando a velocidade for
menor do que o limite programado
em:
. Pardmetro 2-03 Veloc.Acion
Freio CC [RPM].

. Parametro 2-04 Veloc.Acion.
d FreioCC [Hz], quando a
funcéo de inversao da
frenagem CC estiver ativa,
ou através da porta de
comunicagao serial.

A corrente de frenagem estd ativa
durante o intervalo de tempo
programado no

pardmetro 2-02 Tempo de Frenagem
cC.

2-02 Tempo de Frenagem CC

Range: Funcéo:
10 s* [0 - 60 s]

Programe a duracao da corrente de
freio CC programada em

pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC
assim que for ativada.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]

Range: Funcéo:
Size TECEETMIAVISO!
related*

Parametro 2-03 Veloc.Acion
Freio CC [RPM] nao tem efeito
quando

parametro 1-10 Construc¢éo do
Motor = [1] PM, SPM ndo
saliente.

Programe a velocidade de ativagao
do freio CC para ativar a corrente
de freio CC programada em
pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC
ap6s um comando de parada.

Quando pardmetro 1-10 Construgédo
do Motor estiver programado para
[1] PM, SPM ndo saliente, esse valor
é limitado a 0 rpm (desligado).
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2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]

2-07 Tempo de Estacionamento

Parametro 2-04 Veloc.Acion.d
FreioCC [Hz] nao tem efeito
quando

pardametro 1-10 Construc¢do do
Motor = [1] PM, SPM néo
saliente.

Programe a velocidade de ativacao
do freio CC para a ativacao da
corrente de freio CC programada
em pardmetro 2-01 Corrente de Freio
CC apdés um comando de parada.

2-06 Corrente de Estacionamento

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [o-oora [EYVKe]] AVISO!
related*

Pardametro 2-07 Tempo de
Estacionamento sé estara ativo
quando [1] PM, SPM ndo
saliente estiver selecionado em
pardmetro 1-10 Construgdo do
Motor.

3.4.2 2-1* Fungdes do Freio

Grupo do parametro para selecionar os parametros de
frenagem dinamica. valido somente para conversores de
frequéncia com circuito de frenagem.

2-10 Funcao de Frenagem

Range: Funcao:
50 %* [0 - 1000 %] m Option: Funcao:
R As selecoes di iveis d d
Parametro 2-06 Corrente de > 3¢ efoes Isponivels dependem
. de parametro 1-10 Constru¢éo do
Estacionamento e Vot
pardametro 2-07 Tempo de [0;’:[,
Estacionamento Ativo somente ssmcr{;;"; .
se [1] PM, SPM ndo saliente ° estigado.
estiver selecionado em e [1] Resistor do freio.
pardmetro 1-10 Construgdo do o [2] Frenagem CA.
Motor.
[1] PM néo saliente:
. [0] Desligado.
Defina a corrente como uma
porcentagem da corrente nominal *  [1]Resistor do freio.
do motor, pardmetro 1-24 Corrente [0] Off (Desligado) | Nao ha nenhum resistor de freio
do Motor. Ativo com instalado.
pardmetro 1-73 Flying Start. A - - —
: , [1] Resistor de Resistor de freio instalado no
corrente de estacionamento esta ) . L
. ) freio sistema, para a dissipacao do
ativa durante o periodo de tempo .
excesso de energia de frenagem, na
programado em
. : forma de calor. Conectar um
pardmetro 2-07 Tempo de Estacio- . .
resistor de frenagem permite uma
namento. . )
maior tensao do barramento CC
: durante a frenagem (operagao de
2-07 Tempo de Estacionamento ) g_ (operac
- geracao). A funcao de frenagem do
Range: Funcéao: resistor s6 esta ativa em
3 s [0.1-60s] | Programe a duracao do tempo de conversores de frequéncia com um
corrente de estacionamento freio dinamico integral.
programado em - .
s . [2] Freio CA A frenagem CA funciona somente
pardmetro 2-06 Corrente de Estacio-
. no modo de torque do compressor
namento. Ativo com ;
. X em pardmetro 1-03 Caracteristicas de
parametro 1-73 Flying Start.
Torque.
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2-11 Resistor de Freio (ohm)

2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem

943 x dutytime

Presistor = R x 120

Range: Funcao: Option: Funcao:
Size [5- 65535 Programe o valor do resistor do (pardmetro 2-11 Resistor de Freio
related* Ohm] freio em Q. Este valor é usado para (ohm)), na tensao do barramento
monitoramento da energia do CC e no ciclo util do resistor.
ST CO D G [o] * Off (Desligado) | Nao é necessério nenhum monito-
pardmetro 2-13 Monitoramento da .
ramento da energia de frenagem.
Poténcia d Frenagem. Este
parametro somente esta ativo em Se o monitoramento da poténcia
conversores de frequéncia com um estiver programado para [0] Off
freio dinamico integral. (Desligado) ou [1] Adverténcia, a
Utilize este pardmetro para valores funcao de frenagem permanece
que nio tenham decimals. Para ativa mesmo se o limite de monito-
uma selecdo com 2 decimais, use ramento for excedido. Isto pode
pardmetro 30-81 Resistor de Freio levar a uma sobrecarga térmica do
) resistor. Também é possivel gerar
uma adverténcia através da saida
2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW) de relé/digital. A precisao da
R . . medicdo do monitoramento da
ange: uncao:
9 energia depende da precisdo da
i - A oA .
Size [0.001 m resisténcia do resistor (melhor que
* A s
rEEe 2000.000 kW1 | Ecte parametro somente esta +20%).
L) Aem'conversores d.e [1] Adverténcia Ativa uma adverténcia quando a
frequéncia com um freio A -
dindmico i | poténcia transmitida ao longo de
LEDIL 15 120 s excede 100% do limite de
monitoramento
Programe o limite de monito- (parémetro 2-12 Limite da Poténcia
ramento da poténcia de frenagem de Frenagem (kW)).
transmitida ao resistor. A adverténcia desaparece quando a
O limite de monitoramento & um poténcia transmitida cair abaixo de
produto do ciclo dtil maximo (120 80% do limite de monitoramento.
s) e da poténcia maxima do resistor
dolfraio, nesselmesmoliclofVejaras [2] Desarme Desarma o conversor de frequéncia
férmula; abaixo e mostra um alarme quando a
poténcia calculada exceder 100%
Para unidades 200-240 V: do limite de monitoramento.
P _ 390% x dutytime
resistor R x 120 [3] Adverténc e Ativa ambos acima mencionados,
Para unidades 380-480 V: desarme inclusive adverténcia, desarme e
, 7782 x dutytime alarme.
resistor ~ R x 120
[4] Warning 30s
Para unidades 525-600 V: -
[5] Trip 30s

Warning & trip
30s

2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem [71 Warning 60s
Option: Funcéo: [8] Trip 60s
"!"EI.] [9] Warning & trip
N ; 60s
Este parametro somente esta -
: [10] Warning 300s
ativo em conversores de -
A . . [11] Trip 300s
frequéncia com um freio
A Pefio [12] Warning & trip
dinamico integral.
300s
. . . [13] Warning 600s
Este parametro ativa o monito-

. - [14] Trip 600s
ramento da energia transmitida ao - -
resistor de frenagem. A poténcia é (13l WETIIE AT

A 600s
calculada com base na resisténcia
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2-15 Verificacdo do Freio

2-15 Verificacdo do Freio

ripple do barramento CC
durante 300 ms sem
frenagem.

2. Meca a amplitude do
ripple do barramento CC
durante 300 ms com os
freios acionados.

3. Se a amplitude do ripple
do barramento CC durante
a frenagem for menor que
a amplitude do ripple do
barramento CC antes da
frenagem +1%, a
verificagao do freio falha.
Se a verificagao do freio
falhar, uma adverténcia ou
um alarme sera retornado.

4, Se a amplitude do ripple
do barramento CC durante
a frenagem for maior que
a amplitude do ripple do
barramento CC antes da
frenagem +1%, a
verificacao do freio estd
correta.

Option: Funcao: Option: Funcéo:

m [0] * Off (Desligado) | Monitora o resistor do freio e o
Remove uma adverténcia IGBT do freio quanto a um curto
decorrente de [0] Off circuito durante a operacdo. Se
(desligado) ou [1] Adverténcia ocorrer um curto-circuito, uma
por ciclagem da alimentacao adverténcia & exibida.
de rede elétrica. Corrija o [1] Adverténcia Monitora o resistor do freio e o
defeito primeiro. Para [0] Off IGBT do freio quanto a um curto
(Desligado) ou [1] Adverténcia, circuito e executa um teste de
o conversor de frequéncia desconexao do resistor do freio
continua funcionando mesmo durante a energizacio.
se uma falha for encontrada. -

[2] Desarme Monitora quanto a um curto-

-circuito ou desconexdo do resistor
Seleciona o tipo de teste e a fungao do freio, ou quanto a um curto
de monitoramento para verificar a circuito do IGBT do freio. Se ocorrer
conexao ao resistor do freio ou se uma falha, o conversor de
ha um resistor do freio instalado, e, frequéncia desativa enquanto exibe
em seguida, mostra uma um alarme (bloqueio por desarme).
adverténcia ou um alarme caso haja
uma falha. A funcdo de desconexao [3] Parada e Monitora quanto a um curto-
O i desarme -circuito ou desconexao do resistor
durante a energizacao. No entanto, do freio, ou quanto a um curto
o teste IGBT do freio é executado circuito do IGBT do freio. Caso
quando ndo hé frenagem. Uma ocorra uma falha, o conversor de
adverténcia ou desarme desconecta frequéncia desacelera, comeca a
a funcéo de frenagem. parar por inércia e, em seguida,
desarma. Um alarme de bloqueio
A sequéncia de teste é a seguinte: B G 6 GEEERR.
1. Meca a amplitude do
[4] Freio CA Monitora quanto a um curto-

-circuito ou desconexao do resistor
do freio, ou quanto a um curto
circuito do IGBT do freio. Se ocorrer
uma falha, o conversor de
frequéncia executa uma desace-
leracdo controlada.

2-16 Corr Max Frenagem CA

Range: Funcéo:
/50!
1000.0 %]

Parametro 2-16 Corr Mdx
Frenagem CA nao tem efeito
quando

pardametro 1-10 Construgdo do
Motor = [1] PM, SPM ndo
saliente.

Insira a corrente maxima permitida
ao usar frenagem CA para evitar
superaquecimento dos enrola-
mentos do motor.

MG200B28
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2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcao:
[0] Desativado N&o é necessario nenhum OVC.
[2] * Ativado Ativa o OVC
Range: Funcao:
100 %* | [10 - 200 %] | Seleciona ganho de sobretensdo.
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3.5 Parametros 3-** Referéncia/Rampas

3.5.1 3-0* Limites de Referéncia

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcao:

Size [-999999.999 | Insira o valor minimo para a

related* - par. 3-03 referéncia remota. O valor minimo
Reference- de referéncia e a unidade corres-
FeedbackUnit] | pondem a escolha de configuragao

feita em parametro 1-00 Modo
Configuragdo e

parametro 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.

3-03 Referéncia Maxima

Range: Funcao:
Size [par. 3-02 - | Insira o valor maximo aceitavel para
related* 999999.999 a referéncia remota. O valor
Reference- maximo de referéncia e a unidade
FeedbackUnit] | correspondem a opgao de
configuracdo selecionada em
pardmetro 1-00 Modo Configuragdo
e parametro 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.
Option: Funcao:
[0] * Soma Soma as fontes de referéncia
externa e predefinida.
[l Externa/ Utilize a fonte de referéncia
Predefinida predefinida ou a externa.

Alterna um comando ou uma
entrada digital entre as vias externa
e predefinida.

3.5.2 3-1* Referéncias

Selecione as referéncias predefinidas. Selecione as Ref.
predefinidas bit 0/1/2 [16], [17] ou [18] para as respectivas
entradas digitais no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais.

3-10 Referéncia Predefinida

3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]
Range: Funcao:
[18] para as respectivas entradas
digitais no grupo do pardmetro 5-1*
Entradas Digitais.
o
P3-03—| 8
o
[=a}
! =)
\ a
\
_ \
| |
| |
\ \
P3-02 - |
7| |
/ I I
/ \ \
d | |
/ i ‘
/ \ \
/ ! |
/ | |
4 \ \
/ I |
} } P3-10
0 50 100%
llustracao 3.17 Referéncia predefinida
130BA149.10
12 (+24V)
Predefinido 76543210
$——— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]
¢———— —11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]
L — 11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]

llustracao 3.18 Esquema de referéncia predefinida

Range: Funcéo: Range: Funcao:
0 %* [-100 - Insira até 8 referéncias predefinidas Size [0 - par. 4-14 [ A velocidade de jog é uma
100 %] diferentes (0-7) neste parametro related* Hz] velocidade constante de saida, na
usando programacao de matriz. A qual o conversor de frequéncia esta
referéncia predefinida é indicada funcionando, quando a funcao jog
como um percentual do valor esta ativa.
Refwax (parametro 3-03 Referéncia Consulte também
Mdxima). Ao usar referéncias pardmetro 3-19 Velocidade de Jog
predefinidas, selecione as Ref. [RPM] e parametro 3-80 Tempo de
predefinidas bit 0/1/2 [16], [17] ou Rampa do Jog.
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3-13 Tipo de Referéncia

Option:

Funcao:

Selecionar o tipo de referéncia a ser
ativada.

(o3

Dependnt d
Hand/Auto

Utilize a referéncia local quando
estiver no modo manual ligado, ou
a referéncia remota quando estiver
em modo automatico ligado.

[1]

Remoto

Use referéncia remota tanto no
modo manual ligado como no
modo automatico ligado.

[2

Local

Use referéncia local tanto no modo
manual ligado como no modo
automatico ligado.

AVISO!

Quando programado para [2]
Local, o conversor de
frequéncia inicia com essa
configuracdo novamente apds
desligar.

Y
> .
Relative

z  Referéncia

X | Z=X+X*Y/100 — P real

X

resultante

130BA059.12

llustracao 3.19 Referéncia predefinida relativa

130BA278.10

-100

llustragao 3.20 Referéncia real

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option: Funcéo:
[3] Linked to H/A [ Selecione esta opgdo para ativar o m
MCO fator FFACC. Ativar FFACC reduz Nao se pode ajustar este
solavancos e faz com que a parametro enquanto o motor
transmissao do controlador de estiver em funcionamento.
movimento para o cartdo de
controle do conversor de frequéncia Selecione a entrada de referéncia a
seja mais rapida. Isso resulta em um .
tempo de resposta mais rapido para o€ Ufad.a para o 1° sinal de
aplicagdes dinamicas e controle de referéncia: )
posicdo. Para obter mais * Paranjetfo 315 Fonte da
informacgées sobre FFACC, consulte Referéncia 1.
Controle de movimento VLT® MCO ® Parametro 3-16 Fonte da
305, Instrucées de utilizagdo. Referéncia 2.
. Parametro 3-17 Fonte da
Referéncia .
Range: Funcao: Defina até 3 sinais de referéncia
0 %* [-100 - A referéncia real, X, é aumentada diferentes. A soma destes sinais de
100 %] ou diminuida com a porcentagem referéncia define a referéncia real.
Y, programada no ol Sem funcao
pardmetro 3-14 Referéncia Relativa
Pré-definida. = Entrada
analdgica 53
Isso resulta na referéncia real Z. A 2] Entrada
referéncia real (X) é a soma das analégica 54
entradas selecionadas em: 71 Entr Pulso 29
. Pardametro 3-15 Fonte da 8] Entr Pulso 33
S [20] Potenc. digital
. Pardmetro 3-16 Fonte da [21] Entr Anal
Referéncia 2. X30/11
o Parémetro 3-17 Fonte da [22] Entr Anal
Referéncia 3. X30/12
. Parametro 8-02 Origem do (23] Entranalog X4
Controle. 21
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3-15 Fonte da Referéncia 1

3-16 Fonte da Referéncia 2

informacoes, consulte o grupo do
pardmetro 5-1* Entradas Digitais,
opgao [42] Fonte de ref bit 0.

3-16 Fonte da Referéncia 2

Option: Funcao: Option: Funcao:
[24] Entr.Anal6g.X4 [22] Entr Anal
2/3 X30/12
[25] Entranal6g.X4 [23] Entr.anal6g.X4
2/5 2/1
[29] Entrada [24] Entr.Analdg.X4
Analdgica 2/3
X48/2 [25] Entr.anal6g.X4
[30] Ext. Malha 2/5
Fechada 1 [29] Entrada
[31] Ext. Malha Analégica
Fechada 2 X48/2
[32] Ext. Malha [30] Ext. Malha
Fechada 3 Fechada 1
[35] Digital input O conversor de frequéncia seleciona [31] Ext. Malha
select AlI53 ou Al54 como a fonte de Fechada 2
referéncia com base no sinal de [32] Ext. Malha
entrada definido na opgéo [42] Fechada 3
Fonte de ref bit 0 como 1 das [35] Digital input | O conversor de frequéncia seleciona
entradas digitais. Para obter mais select Al53 ou Al54 como a fonte de

referéncia com base no sinal de
entrada definido na opgéo [42]
Fonte de ref bit 0 como 1 das
entradas digitais. Para obter mais
informacdes, consulte o grupo do

Option: Funcao: parametro 5-1* Entradas Digitais,
"!ytu.z opcéo [42] Fonte de ref bit 0.
NaoA se pode ajustar este 3-17 Fonte da Referéncia 3
parametro enquanto 0 motor . -
estiver em funcionamento. Option: Funcao:
AVISO!
Selecione a entrada de referéncia a Nao se pode ajustar este
ser usada para o 2° sinal de parametro enquanto o motor
referéncia: estiver em funcionamento.
. Pardmetro 3-15 Fonte da
Referéncia 1. Selecione a entrada de referéncia a
o Pardmetro 3-16 Fonte da ser usada para o 3° sinal de
Referéncia 2. referéncia:
. Pardmetro 3-15 Fonte da
. Pardmetro 3-17 Fonte da ..
Referéncia 1.
Referéncia 3.
) . . Pardmetro 3-16 Fonte da
Defina até 3 sinais de referéncia ..
Referéncia 2.
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real. e Pardmetro 3-17 Fonte da
Referéncia 3.
[o] * Sem fungao
Rl Enicask Defina até 3 sinais de referéncia
analégica 53 diferentes. A soma destes sinais de
2] Entrada referéncia define a referéncia real.
analdgica 54 [0] * Sem fungao
[7] Entr Pulso 29 [1] Entrada
[8] Entr Pulso 33 analdgica 53
[20] Potenc. digital [2] Entrada
[21] Entr Anal analdgica 54
X30/11 [7] Entr Pulso 29
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3-17 Fonte da Referéncia 3

Option: Funcao:
[8] Entr Pulso 33
[20] Potenc. digital
[21] Entr Anal
X30/11
[22] Entr Anal
X30/12
[23] Entr.analg.X4
2/1
[24] Entr.Anal6g.X4
2/3
[25] Entr.anal6g.X4
2/5
[29] Entrada
Analdgica
X48/2
[30] Ext. Malha
Fechada 1
[31] Ext. Malha
Fechada 2
[32] Ext. Malha
Fechada 3
[35] Digital input O conversor de frequéncia seleciona
select AI53 ou Al54 como a fonte de

referéncia com base no sinal de
entrada definido na opcéo [42]
Fonte de ref bit 0 como 1 das
entradas digitais. Para obter mais
informacées, consulte o grupo do
parametro 5-1* Entradas Digitais,
opgao [42] Fonte de ref bit 0.

3-19 Velocidade de Jog [RPM]

Range: Funcéo:
Size [0 - par. 4-13 | Digite um valor para a velocidade
related* RPM] de jog njoG, que é uma velocidade

constante de saida. O conversor de
frequéncia funciona nesta
velocidade, quando a funcéo jog
estiver ativa. O limite maximo estd
definido no pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM].
Consulte também

parametro 3-11 Velocidade de Jog
[Hz] e parametro 3-80 Tempo de
Rampa do Jog.

3.5.3 3-4* Rampa 1

Configure os tempos de rampa para cada uma das 2
rampas (grupo do pardmetro 3-4* Rampa de velocid 1 e
grupo do parametro 3-5* Rampa de velocid 2).

RPM

P 4-13
Limite

Superior

Referencia — — % — f - —

P1-25

130BA169.11

Velocidade
do motor

P4-11
Limite
inferior

P3-*1

Tempo (Acc) de
|Aceleracao(x)|

llustragao 3.21 Rampa 1

— tacc

T
P32 | Time
Tempo (Dec) de

‘ Desaceleracao‘ (x)
PO

— tdec —I

3-41 Tempo de Aceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:
Size [0.10 - 3600 | Insira o tempo de aceleracdo, ou
related* s] seja, o tempo de aceleragao de 0

rpm-pardametro 1-25 Velocidade
nominal do motor. Escolha um
tempo de aceleragao que impeca
que a corrente de saida exceda o
limite de corrente em

parametro 4-18 Limite de Corrente
durante a rampa. Consulte o tempo
de desaceleracdo no

parametro 3-42 Tempo de Desace-
leragdo da Rampa 1.

taceleragdo x nnom [par.1 - 25] Is]
ref [RPM] v

par.3-41=

3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1

Range: Funcao:
Size [0.10 - 3600 | Insira o tempo de desaceleracéo, ou
related* s] seja, o tempo de desaceleracao de

pardmetro 1-25 Velocidade nominal
do motor-0 rpm. Selecione um
tempo de desaceleracao para
impedir o desenvolvimento de
sobretensdo no inversor devido a
operacgao regenerativa do motor. O
tempo de desaceleracao deve
também ser suficientemente longo
para impedir que a corrente gerada
exceda o limite de corrente
programado em

pardmetro 4-18 Limite de Corrente.
Consulte tempo de aceleragao, no
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3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1

Range: Funcao:

3-80 Tempo de Rampa do Jog

Range: Funcao:

parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo
da Rampa 1.

tdesaceleragdo x nnom [par.1 - 25]

par.3-42 = vef TRPM]

3.5.4 3-5* Rampa 2

Para selecionar os parametros da rampa, ver grupo do
parametro 3-4* Rampa 1.

3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2

(programado em

parametro 1-25 Velocidade nominal
do motor). Certifique-se de que a
corrente de saida resultante
necessdria para um tempo de

rampa do jog especifico ndo
ultrapasse o limite de corrente em
pardmetro 4-18 Limite de Corrente. O
tempo de rampa de jog comeca
apos a ativagdo de um sinal de jog
através do painel de controle, de

Range: Funcao: uma entrada digital selecionada ou
Size [0.10 - 3600 | Insira o tempo de aceleragéo, ou da porta de comunicagao serial.
related* sl seja, o tempo de aceleragao de 0 par. 3-80 =
rpm-pardmetro 1-25 Velocidade WM[‘]
nominal do motor. Escolha um
tempo de aceleracdo que impega RPM
que a corrente de saida exceda o
limite de corrente em P 4-13 RPM
pardmetro 4-18 Limite de Corrente limite superior - —-—-—-—-—-—-—-—- -
durante a rampa. Consulte o tempo P 1-25
de desaceleracdo no Velocidade do motor
pardmetro 3-52 Tempo de Desace- P 3-19
leragéo da Rampa 2. Jog speed
s e 151 Pt ReM ;
| I
| Acelerar | IDesacelerar
Range: Funcao: :(ace|) : I(desac) :
Size [0.10 - 3600 | Insira o tempo de desaceleracéo, ou 13'0”070'10 ! ' ' '
) z llustracdo 3.22 Tempo de Rampa do Jog
related* s] seja, o tempo de desaceleracao de
pardmetro 1-25 Velocidade nominal
do motor-0 rpm. Selecione um
tempo de desaceleragdo de modo
que ndo ocorra sobretensdo no Range: Funcao:
inversor devido a operacao regene- 0 s* [0 - 60 s] Insira o tempo de aceleracao inicial
rativa do motor, e de modo que a da velocidade zero até o limite
corrente gerada nao exceda o limite inferior de velocidade do motor,
de corrente programada em parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
parametro 4-18 Limite de Corrente. do Motor [RPM] ou
Consulte tempo de aceleracao, no pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
parametro 3-51 Tempo de Aceleragdo do Motor [Hz]. Bombas submersiveis
da Rampa 2. de poco profundo podem ser
par.3-52 = tdesacelerapdor:f fm [ D=8 g danificadas por funcionar abaixo da
velocidade minima. Recomenda-se
um rapido tempo de rampa abaixo
3.5.5 3-8 Qutras Rampas da velocidade minima da bomba.
Este parametro pode ser aplicado
3-80 Tempo de Rampa do Jog como uma taxa de rampa rapida da
Range: Funcio: velocidade zero até o limite inferior
Size [0.1 - 3600 s] | Insira o tempo de rampa do jog, ou da velocidade do motor. Consulte o
X ~ llustragdo 3.23.
related* seja, o tempo de aceleracao/desace-
leragcéo entre O rpm e a velocidade
nominal do motor (nm,n)
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Velocidade § Range: Funcao:
iiromr - - - Size [0 - par. 4-11 | Programe a velocidade em [RPM]
E:,:,n;?s related* RPM] abaixo do limite inferior da
Velocidade velocidade do motor em que se
::i)':’;‘“‘” /2 espera que a valvula de retencdo
Inicial Final esteja fechada. Verifique se a
fampa Rampa vélvula ndo esta mais ativa.
Tempo Consulte o /llustracdo 3.24.
llustracdo 3.23 Tempo Inicial e Final de Rampa
Range: Funcéo:
Size [0 - par. 4-12 | Programe a velocidade em [Hz]
Range: Funcio: related* Hz] abaixo do limite inferior da
- velocidade do motor em que a
0 s* [0 - 650 s] Para proteger as valvulas de | .
- . . rampa da valvula de retencédo nao
retencéo de esfera em uma situacao .
X esta mais ativa. Consulte o
de parada, a rampa da vélvula de )
- L llustragdo 3.24.
retencéo pode ser utilizada como
et 411 i o
pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [RPM] ou Range: Funcéo:
pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. 0 s* [0 - 60 s] Insira o tempo de rampa final a ser
do Motor [Hz] para a velocidade usado ao desacelerar de
final da rampa da vélvula de pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
retencéo, programada em do Motor [RPM] ou
pardmetro 3-86 Check Valve Ramp pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
End Speed [RPM] ou do Motor [Hz] para a velocidade
parametro 3-87 Check Valve Ramp zero.
End Speed [HZ]. Quando Bombas submersiveis de poco
pardmetro 3-85 Check Valve Ramp profundo podem ser danificadas
Time for diferente de 0 s, o tempo por funcionar abaixo da velocidade
da rampa da vélvula de retencio é minima. Recomenda-se um rapido
efetivado e é usado para tempo de rampa abaixo da
desacelerar a velocidade do limite velocidade minima da bomba. Este
inferior da velocidade do motor parametro pode ser aplicado como
para a velocidade final da valvula uma taxa de rampa rapida de
de retencdao em pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
parametro 3-86 Check Valve Ramp do Motor [RPM] ou
End Speed [RPM] ou parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
parametro 3-87 Check Valve Ramp do Motor [Hz] até a velocidade zero.
End Speed [HZ]. Consulte o Consulte o llustragdo 3.23.
llustragdo 3.24.

Velocidade

Velocidade
do Motor

Alto Normal

Aceleracdo

130BA961.10

Velocidade

do Motor
Baixo Vélvula de verificacdo

Velocidade final

Tempo

llustracdo 3.24 Rampa da Valvula de Retencédo
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3.5.6 3-9* Potencidmetro digital

Use a funcao do potenciémetro digital para aumentar ou
diminuir a referéncia real ao ajustar o setup das entradas
digitais utilizando as fung¢ées aumentar, diminuir ou limpar.
Para ativar a funcdo, pelo menos 1 entrada digital devera
ser programada para aumentar ou diminuir.

3-90 Tamanho do Passo

Range: Funcao:
0.10 %* [0.01 - Insira o tamanho do incremento
200 %] necessario para aumentar/diminuir

como uma porcentagem da
velocidade do motor sincrono, ns.
Se aumentar/diminuir estiver
ativado, a referéncia resultante é
aumentada ou diminuida pelo valor
programado neste parametro.

3-91 Tempo de Rampa
Range: Funcao:

1s [0 - 3600 s]

Insira o tempo de rampa, que é o
tempo para o ajuste da referéncia
0-100% da funcao especificada do
potenciémetro digital (aumentar,
diminuir ou liberar).

Se aumentar/diminuir estiver
ativado por mais tempo do que o
periodo de atraso especificado em
pardmetro 3-95 Atraso da Rampa de
Velocidade, a referéncia real estara
acelerada/desacelerada de acordo
com este tempo de rampa. O
tempo de rampa é definido como o
tempo gasto para ajustar a
referéncia pelo tamanho do passo
especificado em

pardmetro 3-90 Tamanho do Passo.

3-92 Restabelecimento da Energia

Option: Funcao:

[0] * Off (Desligado) | Reinicializa a referéncia do
potenciémetro digital para 0% apos
a energizagao.

[1 On (Ligado) Restabelece a referéncia do
potenciémetro digital mais recente
na energizagao.

3-93 Limite Maximo

Range: Funcao:
100 %* [-200 - Programa o valor méximo permitido
200 %] para a referéncia resultante. Isso é

recomendavel se o potencidmetro
digital for usado para a sintonizagao
fina da referéncia resultante.

3-94 Limite Minimo

Range: Funcao:
0 %* [-200 -

200 %]

Programe o valor minimo permitido
para a referéncia resultante. Isso é
recomendavel se o potenciometro
digital for usado para a sintonizacao
fina da referéncia resultante.

3-95 Atraso da Rampa de Velocidade

Range: Funcao:
Size [0-0] Insira o atraso necessério da
related* ativacao da funcao do

potenciometro digital, até que o
conversor de frequéncia comece a
ativar a referéncia na rampa. Com
um atraso de 0 ms, a referéncia
comeca a seguir na rampa quando
aumentar/diminuir for ativado.
Consulte também

parametro 3-91 Tempo de Rampa.

Velocidade 130BA158.11

————— P 3-95 —»!

o
|

Tempo (s)
Incr —— 1
llustragao 3.25 Atraso de Rampa Caso 1
Velocidade 130BA159.11
|
-~ P 395 —»
>
Tempo (s)
Decr -
Incr %

llustragao 3.26 Atraso de Rampa Caso 2
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3.6 Parametros 4-** Limites/Adverténcs

3.6.1 4-1* Limites do Motor

Defina os limites de velocidade, torque e corrente para o
motor e a resposta do conversor de frequéncia quando os
limites forem excedidos.

Um limite pode gerar uma mensagem no display. Uma
adverténcia sempre gerard uma mensagem no display ou
no fieldbus. Uma funcdo de monitoramento pode iniciar
uma adverténcia ou um desarme, o que faz o conversor de
frequéncia parar e gera uma mensagem de alarme.

4-10 Sentido de Rotacdo do Motor

Option: Funcao:
Seleciona o sentido requerido para
a rotacdo do motor. Quando
pardmetro 1-00 Modo Configuragdo
estiver programado para [3] Malha
Fechada, o padrao do parametro é
alterado para [0] Sentido hordrio. Se
os dois sentidos forem escolhidos, o
funcionamento no sentido anti-
-horario ndo pode ser selecionado
no LCP.
[0] * Sentido
horério
[2] Nos dois
sentidos
Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-13 | Insira o limite minimo para a

related* RPM] velocidade do motor em rpm. O
limite inferior da velocidade do
motor pode ser programado para
corresponder a velocidade minima
do motor recomendada pelo
fabricante. O limite inferior da
velocidade do motor ndo deve
exceder a configuracao em
pardmetro 4-13 Lim. Superior da

Veloc. do Motor [RPM].

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-14 | Insira o limite minimo para a
related* Hz] velocidade do motor em Hz. O

limite inferior da velocidade do
motor pode ser programado para
corresponder a frequéncia minima
de saida do eixo do motor. O limite
inferior da velocidade nao deve
exceder a configuracao em

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:

parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [HZz].

4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcao:
Size [0-60000 [VYV7KYe]]

izl el ) Qualquer alteracdo em

pardametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM]
redefine o valor em
parametro 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta para o valor
programado em

pardametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM].

AVISO!

A frequéncia de saida maxima
nao pode ultrapassar 10% da
frequéncia de chaveamento do
inversor

(pardmetro 14-01 Fregqiiéncia de
Chaveamento).

Insira o limite maximo para a
velocidade do motor em rpm. O
limite superior da velocidade do
motor pode ser programado para
corresponder a velocidade méaxima
do motor fornecida pelo fabricante.
O limite superior da velocidade do
motor ndo deve exceder a
configuragdo em

parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [RPM].

O nome do parametro aparece
como pardmetro 4-11 Lim. Inferior
da Veloc. do Motor [RPM] ou
parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [Hz], dependendo de:

. A configuragéo de outros
parametros no Menu
principal.

. Configuragoes padrao
baseadas na localizagao
geografica.
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4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

4-17 Limite de Torque do Modo Gerador

Parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz] pode ser
programado para corresponder a
velocidade maxima do motor
recomendada pelo fabricante. O
limite superior da velocidade do
motor deve exceder o valor em
pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [Hz]. A frequéncia de saida
nao deve exceder 10% da
frequéncia de chaveamento
(pardmetro 14-01 Freqiiéncia de
Chaveamento).

4-16 Limite de Torque do Modo Motor

Range: Funcao:
Size [O- Inserir o limite maximo de torque
related* 1000.0 %] para o funcionamento do motor. O

limite de torque esta ativo durante
a faixa de velocidade até e
incluindo a velocidade nominal do
motor programado em

parametro 1-25 Velocidade nominal
do motor. Para proteger o motor,
impedindo-o de atingir o torque de
travamento, a configuragao padrao
é 1,1 vezes o torque nominal do
motor (valor calculado). Consulte
também o parametro 14-25 Atraso
do Desarme no Limite de Torque
para obter mais detalhes.

Se uma configuragao nos
parametro 1-00 Modo Configuragédo
ao pardmetro 1-28 Verificacdo da
Rotacdo do motor for alterada, o
pardmetro 4-16 Limite de Torque do
Modo Motor néo sera automati-
camente reinicializado com a
configuragao padrao.

4-17 Limite de Torque do Modo Gerador

Range: Funcao:
100 %* [O- Insira o limite maximo de torque
1000.0 %] para a operagao no modo gerador.

O limite de torque esta ativo
durante a faixa de velocidade até e
incluindo a velocidade nominal do
motor (pardmetro 1-25 Velocidade
nominal do motor). Consulte
pardmetro 14-25 Atraso do Desarme
no Limite de Torque para obter
detalhes adicionais.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [.1- par. Insira o limite maximo de Se alguma configuragao do
related* 4-19 Hz] velocidade do motor em Hz. pardmetro 1-00 Modo Configuragéo

ao pardmetro 1-28 Verificacao da
Rotagdo do motor for alterada, o
parametro 4-17 Limite de Torque do
Modo Gerador ndo sera automati-
camente reinicializado com a
configuragao padrao.

4-18 Limite de Corrente

Range: Funcao:
Size [1.0 - Inserir o limite de corrente para
related* 1000.0 %] funcionamento como motor e

como gerador. Para proteger o
motor, impedindo-o de atingir o
torque de travamento, a
configuragao padrdo é 1,1 vezes o
torque nominal do motor (valor
calculado). Se uma configuracdo
nos parametro 1-00 Modo
Configuragéo ao

parametro 1-26 Torque nominal do
Motor for alterada, o

pardmetro 4-18 Limite de Corrente
ndo serd automaticamente reinicia-
lizado com a configuracdo padréo.

4-19 Freqiiéncia Max. de Saida

Range: Funcao:
Size [1-590 Hz] m
related*

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

AVISO!

Quando

pardmetro 1-10 Construgdo do
Motor estiver programado para
[1] PM, SPM ndo saliente, o
valor maximo é limitado a 300
Hz.

Insira o valor maximo da frequéncia
de saida. Parametro 4-19 Freqtiéncia
Madx. de Saida especifica o limite
absoluto na frequéncia da saida do
conversor de frequéncia para maior
seguranca em aplicagbes em que o
excesso de velocidade acidental
deve ser evitado. Este limite
absoluto se aplica a todas as
configuragbes e independe da

MG200B28
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4-19 Frequiéncia Max. de Saida

4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa

3.6.2 4-5* Ajuste Adverténcias

Defina os limites de adverténcia ajustaveis para corrente,
velocidade, referéncia e feedback.

AVISO!

Néo visivel no display, somente no Software de Setup

MCT 10.

4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range:

Funcao:

0 A*

[0 - par. 4-51
Al

As adverténcias sao exibidas no
display, na saida programada ou no
fieldbus.

Imotor.

130BA064.10

um
Pa1®) T — = 5 ==~ — T =

| |
we | 1 _ [0
(P4-51)

Imw,,,,J,,,[,,,L,L
(P 4-50)

| Nmotor  [RPM]

— t
REF  MHiGH  Mwiax
(P4-53) (P4-13)

+——+
MIN PLow
(P4-11)  (P4-52)

llustracao 3.27 Limite de corrente
baixa

Insira o valor de Igaixa. Quando a
corrente do motor cair abaixo desse
limite (Igaixa), o display indicara
Corrente baixa. As saidas de sinal
podem ser programadas para gerar
um sinal de status no terminal 27
ou 29, e na saida de relé 01 ou 02.
Consulte llustragdo 3.27.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range: Funcéo:
Size [par. 4-50 - | Insira o valor laita. Quando a
related* par. 16-37 A] | corrente do motor ultrapassar esse

limite (Iama), o display indicara
Corrente alta. As saidas de sinal
podem ser programadas para gerar
um sinal de status no terminal 27
ou 29, e na saida de relé 01 ou 02.
Consulte llustragdo 3.27.

Range: Funcao: Range: Funcao:
programagéo do 0 RPM* [0 - par. 4-53 | Insira o valor de npaixa. Quando a
pardmetro 1-00 Modo Configuragdo. RPM] velocidade do motor cair abaixo

desse limite (ngaixa), o display
indicara Velocidade baixa. As saidas
de sinal podem ser programadas
para gerar um sinal de status no
terminal 27 ou 29, e na saida de
relé 01 ou 02. Programe o limite
inferior do sinal da velocidade do
motor, ngaixa, dentro do intervalo
normal de trabalho do conversor de
frequéncia. Consulte llustragao 3.27.

4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range: Funcao:
Size [ par. 4-52 - m
related* par. 4-13 RPM]

Qualquer alteracao em
pardametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM]
redefine o valor em
pardmetro 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta para o valor
programado em

pardametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM].

Se um valor diferente for
necessario em

pardmetro 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta, ele devera ser
programado depois da
programacao de

parametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM].

Insira o valor de naita. Quando a
velocidade do motor ultrapassar
esse limite (naLma), o display indicara
Velocidade alta. As saidas de sinal
podem ser programadas para gerar
um sinal de status no terminal 27
ou 29, e na saida de relé 01 ou 02.
Programe o limite superior do sinal
da velocidade do motor, naiTa,
dentro do intervalo normal de
trabalho do conversor de
frequéncia. Consulte llustragao 3.27.

84

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28




Dt

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

4-54 Advert. de Refer Baixa

4-58 Funcéo de

Fase do Motor Ausente

deste limite, o display indicara
Reflow. As saidas de sinal podem ser
programadas para gerar um sinal
de status no terminal 27 ou 29, e
na saida de relé 01 ou 02.

Range:

4-55 Advert. Refer Alta

Funcao:

999999.999

*

[ par. 4-54 -
999999.999 ]

Insira o limite de referéncia
superior. Quando a referéncia real
ultrapassar esse limite, o display
indicara Refara. As saidas de sinal
podem ser programadas para gerar
um sinal de status no terminal 27
ou 29, e na saida de relé 01 ou 02.

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

-999999.99 | [-999999.999 | Insira o limite inferior de feedback.
9 Referen- |- par. 4-57 Quando o feedback cair abaixo
ceFeedback [ Reference- desse limite, o display indicara
Unit* FeedbackUnit] | Feedbaaix. As saidas de sinal podem

ser programadas para gerar um
sinal de status no terminal 27 ou
29, e na saida de relé 01 ou 02.

Range: Funcao:

999999.999 | [par. 4-56 - | Insira o limite superior de feedback.
Reference- |999999.999 Quando o feedback ultrapassar esse
FeedbackU | Reference- limite, o display indicarad Feedbaito.
nit* FeedbackUnit] | As saidas de sinal podem ser

programadas para gerar um sinal
de status no terminal 27 ou 29, e
na saida de relé 01 ou 02.

4-58 Funcao de Fase do Motor Ausente

Range: Funcao: Option: Funcao:
-999999.99 | [-999999.999 | Insira o limite de referéncia inferior. [2] * Desarme em
9% - par. 4-55 ] Quando a referéncia real cair abaixo 1000 ms

[5]

Motor Check

3.6.3 4-6* Bypass de Velocidade

Alguns sistemas precisam que determinadas frequéncias de
saida ou velocidades sejam evitadas por problemas de
ressonancia no sistema. Um maximo de quatro faixas de
frequéncias ou de velocidade podem ser evitadas.

4-60 Bypass de Velocidade de [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcao:

Size [0 - par. 4-13 | Alguns sistemas requerem que
related* RPM] certas frequéncias ou velocidades

de saida sejam evitadas devido a
problemas de ressonancia no

sistema. Insira os limites inferiores
das velocidades a serem evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcao:

Size [0 - par. 4-14 | Alguns sistemas requerem que
related* Hz] certas frequéncias ou velocidades

de saida sejam evitadas devido a
problemas de ressonancia no

sistema. Insira os limites inferiores
das velocidades a serem evitadas.

4-62 Bypass de Velocidade até [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcao:

Size [0 - par. 4-13 | Alguns sistemas requerem que
related* RPM] certas frequéncias ou velocidades

de saida sejam evitadas devido a
problemas de ressonancia no
sistema. Insira os limites superiores

Option: Funcao:
p das velocidades a serem evitadas.
AVISO!
Néao se pode ajustar este 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]
parametro enquanto o motor Matriz [4]
estiver em funcionamento. N
Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-14 | Alguns sistemas requerem que
Mostra um alarme se uma fase do N .
related* Hz] certas frequéncias ou velocidades
motor estiver faltando. . . . .
de saida sejam evitadas devido a
[0] Desativado Nenhum alarme serd exibido se problemas de ressonancia no
faltar uma fase do motor. sistema. Insira os limites superiores
[1] Desarme 100 | Um alarme é exibido se faltar uma das velocidades|a seremevitadas.
ms fase do motor.
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3.6.4 Setup semi-automatico do bypass de 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

velocidade Option: Funcao:
[0] * [Off] (Desligar) | Sem funcao.
Use o setup semi-automatico do bypass de velocidade
para facilitar a programacao das frequéncias a serem (1 Ativado Inicia o setup semi-automatico de
ignoradas devido a ressonancias no sistema. bypass e continua com o

procedimento descrito em
capétulo 3.6.4 Setup semi-automadtico

Execute o seguinte procedimento:

1. Pare o motor. do bypass de velocidade.

2. Selecione [1] Ativado em pardmetro 4-64 Setup de
Bypass Semi-Auto.

3. Pressione [Hand On] no LCP para iniciar a busca
por bandas de frequéncia causando ressonancias.
O motor acelera de acordo com a rampa
programada.

4. Ao fazer a varredura em uma banda de
ressonancia, pressione [OK] no LCP ao sair da
banda. A frequéncia real é armazenada como o
primeiro elemento em pardmetro 4-62 Bypass de
Velocidade até [RPM] ou parametro 4-63 Bypass de
Velocidade até [Hz] (matriz). Repita este
procedimento para cada banda de ressonancia
identificada na aceleracdo (pode-se ajustar quatro
no Maximo).

5. Ao atingir a velocidade maxima, o motor comeca
a desacelerar automaticamente. Repita o
procedimento acima quando a velocidade estiver
saindo das bandas de ressonancia, durante a
desaceleracdo. As frequéncias reais registradas ao
pressionar [OK] sdo armazenadas em
pardametro 4-60 Bypass de Velocidade de [RPM] ou
parametro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz].

6. Quando o motor tiver desacelerado até parar,
pressione [OK]. Pardmetro 4-64 Setup de Bypass
Semi-Auto é redefinido automaticamente para Off
(desligado). O conversor de frequéncia permanece
no modo manual ligado até [Off] ou [Auto On]
serem pressionados no LCP.

Se as frequéncias de uma determinada banda de
ressonancia ndo forem registradas na ordem correta, todos
os registros sdo cancelados e a seguinte mensagem é
mostrada: Areas de velocidade coletadas com sobreposicdo
ou ndo completamente determinadas. Pressione [Cancel] para
abortar. Registros na ordem errada é quando valores de
frequéncia armazenados em pardmetro 4-62 Bypass de
Velocidade até [RPM] sdo maiores que os valores em
pardmetro 4-60 Bypass de Velocidade de [RPM], ou se eles
ndo tiverem o mesmo numero de registro para o Bypass De
e Bypass Para.
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3.7 Parametros 5-** Entrada/Saida Digital

Grupo do parametro para configurar a entrada e saida
digitais.

3.7.1 5-0* Modo E/S Digital

Parametros para configurar a entrada e saida utilizando
NPN e PNP.

5-00 Modo I/O Digital

Option: Funcao:
AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

As entradas digitais e saidas digitais
programadas sdo pré-programaveis
para operacao em sistemas PNP ou

NPN.
[0] * PNP - Ativo Acdo em pulsos direcionais
em 24V positivos (0). Sistemas PNP sao
ligados no GND(Ponto de
Aterramento).
[1] NPN - Ativo Acédo em pulsos direcionais
emO0V negativos (1). Os sistemas NPN sao

conectados a + 24 V, internamente,
no conversor de frequéncia.

5-01 Modo do Terminal 27

Option: Funcao:

AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

[o] * Entrada Define o terminal 27 como uma
entrada digital.

[1] Saida Define o terminal 27 como uma
saida digital.

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcao:
AVISO!
Néo se pode ajustar este

parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

[0] * Entrada Define o terminal 29 como uma
entrada digital.

[1] Saida Define o terminal 29 como uma
saida digital.

3.7.2 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fun¢ées de entrada dos
terminais de entrada.

As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as
diversas fun¢des do conversor de frequéncia. Todas as 3
entradas digitais podem ser programadas para as seguintes
funcgdes:

As opcodes [120]-[138] estdo relacionadas a funcionalidade
do controlador em cascata. Para obter mais informacgoes,
consulte o grupo do pardmetro 25-** Controlador em

Cascata.

Funcédo de entrada Opcional [Terminal
digital

Sem operagao [0] 19, 29, 32, 33
Reinicializar [1 Todos
Parada por inércia [2] 27
inversa

Parada por inércia e [3] Todos
reinicio, inverso

Freio CC, inversao [5] Todos
Parada por inércia [6] Todos
inversa

Bloqueio externo [71 Todos
Iniciar [8] Todos
Partida por pulso [9] Todos
Reversao [10] Todos
Partida em reversao [11] Todos
Jog [14] Todos
Referéncia predefinida on [15] Todos
(ligada)

Referéncia predefinida [16] Todos
bit 0

Referéncia predefinida [17] Todos
bit 1

Referéncia predefinida [18] Todos
bit 2

Congelar referéncia [19] Todos
Congelar frequéncia de [20] Todos
saida

Aceleracdo [21] Todos
Desaceleragao [22] Todos
Selecdo do setup bit 0 [23] Todos
Selecdo do setup bit 1 [24] Todos
Entrada de pulso [32] 29, 33
Bit 0 da rampa [34] Todos
FalhAlimnt-Ativ em 0 [36] Todos
Fonte de ref bit 0 [42] Todos
Partida manual/ [51] Todos
automdtica

Funcionamento [52] Todos
permissivo

Partida manual [53] Todos
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Funcédo de entrada Opcional |Terminal de tempo. Consulte os
digital pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC a
Partida automatica [54] Todos parametro 2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]. A
Aumento do DigiPot [55] Todos funcdo somente estara ativa se o valor do
Diminuicdo do Digipot [56] Todos pardmetro 2-02 Tempo de Frenagem CC for
Limpar digipot [57] Todos diferente de 0. Légica O=freio CC.
Contador A (cresc) 160] 29, 33 Essa selecao nao é possivel quando
Contador A (decresc) 61] 29, 33 parametro 1-10 Constru¢éo do Mf)tor e.stlver
Reinicializar o contador A [62] Todos 5 progtam;do pa;a [_” PM’_dSPM TS
Contador B (cresd) 631 29, 33 [6] |Parada por Funcdo de parada invertida. Gera uma
inércia funcdo de parada quando o terminal
Contador B (decresc) [64] 29, 33 . . i .
inversa selecionado passa do nivel légico 1 para 0.
Resetar Contador B [65] Todos ,
A parada é executada de acordo com o
Sle.er.) .mf)de [66] Todos tempo de rampa selecionado
Re|n|C|aI|za~r palavra de (78] Todos (parametro 3-42 Tempo de Desaceleracéo da
manutencao Rampa 1 e pardmetro 3-52 Tempo de Desace-
Cartao PTC 1 [80] Todos leracdo da Rampa 2).
Derag de bomba com [85] Todos / VISO
ulso .
P - Quando o conversor de frequéncia
Partida da bomba de [120] Todos , L.
p estd no limite de torque e recebeu um
comando
A P T—— = o comando de parada, ele pode nao
ternajao a bomba de (121 0dos parar por si proprio. Para assegurar
Coman‘ ° que o conversor de frequéncia pare,
Blogueio de bomba T [130] Todos configure uma saida digital para [27]
Blogueio de bomba 2 [131] Todos Limite de torque e parada e conecte-a
Blogueio de bomba 3 [132] Todos a uma entrada digital configurada

. N como parada por inércia.
Tabela 3.12 Funcbes para Entradas Digitais

[7]1 | Blogueio Mesma funcdo da parada por inércia inversa,
Todos representa os terminais 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, externo mas o bloqueio externo gera a mensagem
X30/3 e X30/4. de alarme de falha externa quando o
X30/X sdo os terminais no VLT® General Purpose /0 MCB terminal programado para inverséo por
101. inércia for légica 0. A mensagem de alarme

também é ativada através das saidas digitais

- . . - e saidas de relé se estiverem programadas
As fungoes dedicadas a apenas 1 entrada digital sao e

A . para bloqueio externo. O alarme pode ser
declaradas no parametro associado.

reinicializado usando uma entrada digital ou

o a tecla [Reset] se a causa do bloqueio
Todas as entradas digitais podem ser programadas para

; externo tiver sido removida. Um atraso pode
estas funcoes:

ser programado em pardmetro 22-00 Atraso
de Bloqueio Externo. Apés aplicar um sinal na

[0] [Sem Nao responde aos sinais transmitidos para o entrada, a reaco é atrasada com o tempo
operacao terminal. programado em pardmetro 22-00 Atraso de
[1] [ Reinicializar Redefine o conversor de frequéncia ap6s um Bloqueio Externo.
desarme/alarme. Nem todos os alarmes [8] | Iniciar Selecione o valor da partida para um
podem ser reinicializados. comando de partida/parada. 1=partida,
[2] | Parada por O conversor de frequéncia deixa o motor O=parada.
inércia em modo livre. Loégica O=parada por inércia. (Entrada digital padrdo 18).
inversa (Entrada digital 27 padrao) Parada por [9] |Partida por | O motor d4 partida se um pulso for
inércia, entrada invertida (NC). pulso aplicado por no minimo 2 ms. O motor para
[3] | Parada por Reset e entrada invertida de parada por quando a parada por inércia inversa for
inércia e inércia (NC). ativada.
reinicio, Deixa o motor em modo livre e reinicializa o [10] | Reversao Muda o sentido de rotacdo do eixo do
inverso conversor de frequéncia. Logica O=parada motor. Selecione légica 1 para reversao. O
por inércia e reinicializacao. sinal de reversdao s6 mudara o sentido da
[5] [ Freio CC, Entrada invertida para freio CC (NC). rotagéo. Ele nao ativa a funcao partida.
inversao Para o motor, energizando-o com uma Selecione ambos os sentidos no
tensao CC, durante um determinado periodo pardmetro 4-10 Sentido de Rotacédo do Motor.
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(Entrada digital padrao 19).

[11] | Partida em Utilizada para partida/parada e para
reversao reversao no mesmo fio. Nao sdo permitidos

sinais simultaneos na partida.

[14]] Jog Utilizado para ativar a velocidade de jog.

Consulte o pardmetro 3-11 Velocidade de Jog
[Hz].
(Entrada digital padrao 29).

[15] | Referéncia Utilizada para alternar entre a referéncia
predefinida externa e a referéncia predefinida. E suposto
on (ligada) que [1] Externa/predefinida tenha sido

selecionado em pardmetro 3-04 Fungéo de
Referéncia. Légica 0 = referéncia externa
ativa; légica 1 = 1 das 8 referéncias
predefinidas esta ativa.

[16] | Referéncia Permite uma selecdo de 1 das 8 referéncias
predefinida predefinidas de acordo com Tabela 3.13.
bit 0

[17] | Referéncia Permite uma selecdo de 1 das 8 referéncias
predefinida predefinidas de acordo com Tabela 3.13.
bit 1

[18] | Referéncia Permite uma selecdo de 1 das 8 referéncias
predefinida predefinidas de acordo com Tabela 3.13.
bit 2

[20]

Congelar
frequéncia de
saida

Congela a frequéncia real do motor (Hz). A
frequéncia do motor congelada é agora o
ponto de ativacao/condicdo para que a
aceleracdo e a desaceleracdo sejam usadas.
Se aceleracao/desaceleracao for utilizada, a
alteracao da velocidade sempre segue
rampa 2 (pardmetro 3-51 Tempo de
Aceleragdo da Rampa 2 e

pardmetro 3-52 Tempo de Desaceleragdo da
Rampa 2) no intervalo 0-

pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

AVISO!

Quando [20] Congelar frequéncia de
saida estiver ativo, o conversor de
frequéncia nao pode ser parado por
meio de um [13] Sinal de partida
baixo. Pare o conversor de frequéncia
por meio de um terminal programado
para [2] Parada por inércia inversa ou
[3] Parada por inércia e reinicializa¢éo,
inversdo.

Bit de referéncia 2 1 0
predefinida
Referéncia 0 0 0

predefinida 0

Referéncia 0 0 1
predefinida 1

Referéncia 0 1 0
predefinida 2

Referéncia 0 1 1
predefinida 3

[21

Aceleragao

Para o controle digital da aceleracao/desace-
leracao (potenciometro do motor). Ative esta
funcao selecionando [19] Congelar referéncia
ou [20] Congelar frequéncia de saida. Quando
[21] Aceleragdo for ativado por menos de
400 ms, a referéncia resultante é aumentada
em 0,1%. Se [21] Aceleragdo for ativado por
mais de 400 ms, a rampa de referéncia varia
de acordo com a rampa 1 em

parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 1.

[22]

Desaceleracéo

O mesmo que [21] Aceleragéo.

Referéncia 1 0 0
predefinida 4
Referéncia 1 0 1

predefinida 5

[23]

Selecao do
setup bit 0

Selecione um dos quatro setups. Programe o
pardmetro 0-10 Setup Ativo para Setup
Multiplo.

[24]

Selecao do
setup bit 1

O mesmo que [23] Sele¢do do setup bit 0.
(Entrada digital padrao 32).

Referéncia 1 1 0
predefinida 6
Referéncia 1 1 1

predefinida 7

Tabela 3.13 Referéncia predefinida Bit

[32]

Entrada de
pulso

Selecione [32] Entrada de pulso ao utilizar
uma sequéncia de pulsos como referéncia
ou feedback. A escala é feita no grupo do
parametro 5-5* Entrada de Pulso.

[19]

Congelar ref

Congela a referéncia real. A referéncia
congelada é agora o ponto de ativagao/
condigdo para que a aceleragcdo e a desace-
leragdo sejam usadas. Se aceleragao/
desaceleracao for utilizada, a alteragao da
velocidade sempre segue rampa 2
(parametro 3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2 e pardmetro 3-52 Tempo de Desace-
leragd@o da Rampa 2) no intervalo 0-
pardametro 3-03 Referéncia Mdxima.

[34]

Bit 0 da
rampa

Selecione qual rampa utilizar. Loégica 0
seleciona a rampa 1, enquanto légica 1
seleciona a rampa 2.

[36]

FalhAlimnt-
-Ativ em 0

Ativa o pardmetro 14-10 Falh red elétr. A
inversdo da falha de rede elétrica é ativada
na situacao de logica 0.

[42]

Fonte de ref
bit 0

Uma entrada ativa no bit 0 seleciona Al54
como a fonte da referéncia (consulte o
grupo do pardmetro 3-1* Referéncias, opgao
[35] Sele¢éo de entrada digital). Uma entrada
inativa seleciona AI53.

[51]

Partida
Manual/
Automdtica

Selecione partida automética ou manual. O
sinal alto seleciona somente automatico
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ligado, o sinal baixo seleciona somente o
manual ligado.

[52]

Funcio-
namento

permissivo

O terminal de entrada, para o qual o [52]
Funcionamento permissivo foi programado,
deve ser logica 1 antes de um comando de
partida poder ser aceito. O funcionamento
permissivo possui uma funcéao légica E
relacionada ao terminal, que é programado
para [8] Partida, [14] Jog ou [20] Congelar
frequéncia de saida. Para dar partida no
motor, ambas as condi¢cdes devem ser
atendidas. Se [52] Funcionamento permissivo
for programado em varios terminais, s6
precisa ser logica 1 em um dos terminais
para executar a funcao. O sinal de saida
digital para solicitacdo de funcionamento
([8] Partida, [14] Jog ou [20] Congelar
frequéncia de saida) programado no grupo
do pardmetro 5-3* Saidas Digitais ou grupo
do pardmetro 5-4* Relés, néo é afetado pelo
[52] Funcionamento permissivo.

[53]

Partida
manual

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo manual ligado como
se [Hand On] tivesse sido pressionado, € um
comando de parada normal é ignorado.
Caso o sinal seja desconectado, o motor
para. Para validar qualquer outro comando
de partida, atribua outra entrada digital para
[54] Partida automdtica e aplique um sinal a
ela. [Hand On] e [Auto On] ndo causam
efeito. [Off] substitui partida local e partida
automatica. Pressione [Hand On] ou [Auto
On] para ativar novamente partida local e
partida automatica. Se ndo houver sinal em
[53] Partida manual nem em [54] Partida
automdtica, o motor para independen-
temente de qualquer comando de partida
normal aplicado. Se um sinal for aplicado
em [53] Partida manual e [54] Partida
automdtica, a funcdo sera partida
automatica. Ao pressionar [Off], o motor
para independentemente dos sinais em [53]
Partida manual e [54] Partida automdtica.

[57]1 | Limpar Utiliza a entrada para limpar a referéncia do
Digipot potenciémetro digital descrita no grupo do
parametro 3-9* Potenciom. Digital.
[60] | Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada
(cresc) para a contagem incremental no contador
do SLC.
[61] | Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada
(decresc) para a contagem decremental do contador
do SLC.
[62] | Reset Entrada para reinicializar o contador A.
Contador A
[63] | Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada
(cresc) para a contagem incremental no contador
do SLC.
[64] | Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada
(decresc) para a contagem decremental do contador
do SLC.
[65] | Reinicializar o | Entrada para reinicializar o contador B.
contador B
[66] | Sleep Mode Forca o conversor de frequéncia para sleep
mode (consulte o grupo do parametro 22-4*
Sleep mode). Reage na borda ascendente do
sinal aplicado.
[78] | Reinicializar Zera todos os dados no par.
Word de pardmetro 16-96 Word de Manutencdo.
Manutencao
Preventiva
[80] | Cartdo PTC 1 | Todas as entradas digitais podem ser
programadas para [80] Cartdo 1 do PTC. No
entanto, apenas 1 entrada digital deve ser
programada para esta opgao.
[85] | Derag da Inicia o deragging.
Bomba com
Pulso

As opcodes [120]-[138] estdo relacionadas a funcionalidade
do controlador em cascata. Para obter mais informacgoes,
consulte o grupo do pardmetro 25-** Controlador em

[54]

Partida
automatica

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo automatico ligado
como se [Auto On] tivesse sido pressionado.
Consulte também [53] Partida manual.

[55]

Aumento do
DigiPot

Utiliza a entrada como um sinal de aumento
para a funcdo de potenciometro digital
descrita no grupo do parametro 3-9*
Potenciom. Digital.

[56]

Diminuicéo
do DigiPot

Utiliza a entrada como um sinal de
diminuicdo para a funcdo de potenciémetro
digital descrita no grupo do pardmetro 3-9*
Potenciém. Digital.

Cascata.

[120] | Partida da D4 partida/para a bomba de comando
Bomba de (controlado pelo conversor de frequéncia).
Comando Uma partida também requer a aplicacdo de

um sinal de partida do sistema, por
exemplo, para uma das entradas digitais
programadas para [8] Partida.

[121] | Alternacdo | Forca a alternacdo da bomba de comando
da bomba [ em um controlador em cascata. Programa
de pardmetro 25-50 Alterna¢do da Bomba de
comando Comando para [2] No Comando ou [3] No

Escalonamento ou No Comando.

Pardmetro 25-51 Evento Alternagdo pode ser
programado para qualquer uma das 4
opgoes.

[130 [Bloqueio da | A funcéo depende da configuragao em

- Bombal - pardmetro 25-06 Numero de Bombas. Se

138] programado para [0] Ndo, a Bomba1 refere-

920
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Bloqueio da | -se a bomba controlada pelo relé1 e assim
Bombad por diante. Se programado para [1] Sim, a O parametro contém todas os opg¢des e funcdes listadas no
Bombal refere-se a bomba controlada grupo do pardmetro 5-1* Entradas Digitais, exceto a opcgéo [32]
somente pelo conversor de frequéncia (sem Entrada de pulso,
qualquer relé interno envolvido) e a Bomba2
a bomba controlada pelo relé1. A bomba de 5-12 Terminal 27 Entrada digital
velocidade variavel (de comando) ndo pode O parametro contém todas os opcdes e funcdes listadas no
ser bloqueada no controlador em cascata grupo do pardmetro 5-1* Entradas Digitais, exceto a opgao [32]
basico. Entrada de pulso.
Consulte o Tabela 3.14.
Configuragao Configurando " 5 . e
N e | merae 25 6 M ¢ O parametro fontem todas os opgoe.s .e fungoes listadas no
S, Bombas grupo do parametro 5-1* Entradas Digitais.
Digitais — - O parametro contém todas os opgdes e fungoes listadas no
[0] Nao [1] Sim grupo do pardmetro 5-1* Entradas Digitais, exceto a opgao [32]
[130] Controlado | Controlado Entrada de pulso.
Bloqueio de | pelo relé 1 pelo
Bomba 1 | (somente se | conversor de 5-15 Terminal 33 Entrada digital
9 ol frequéncia O parametro contém todas os opg¢des e funcdes listadas no
bomba de (n3o pode grupo do parametro 5-1* Entradas Digitais.
comando) ser
[131] Controlado | Controlado Option: Funcio:
Blogueio de | pelo relé 2 | pelo relé 1 [0] * | Sem Este parametro esta ativo quando o VLT®
Bomba 2 operagdo General Purpose I/0 MCB 101 estiver
(132) GOl | (el instalado no conversor de frequéncia. O
Hogrelw ée | el e 3 PO S8 2 parametro contém todas os opgoes e
Ecubar funcdes listadas no grupo do parametro 5-1*
[133] Gammgaee | G el Entradas Digitais, exceto a opc¢édo [32] Entrada
Bloqueio de | pelo relé 4 pelo relé 3 de pulso.
Bomba 4
[134] Controlado | Controlado 5-17 Terminal X30/3 Entrada digital
Bloqueio de | pelo relé 5 pelo relé 4 Option: Funcao:
Eoime [0] * | Sem Este parametro esta ativo quando o VLT®
(1331 Controlado | Controlado operagao General Purpose I/O MCB 101 estiver
Heglew eo | el el et el 5 instalado no conversor de frequéncia. O
Bomba 6 parametro contém todas os opgoes e
[136] Controlado | Controlado fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1*
Bloqueio de | pelorelé 7 | pelo relé 6 Entradas Digitais, exceto a opcao [32] Entrada
Bomba 7 de pulso.
[137] Controlado Controlado
Bloqueio de | pelo reé 8 | pelo relé 7
Bomba 8 Option: Funcao:
[138] Controlado | Controlado [0] *| Sem Este pardmetro estd ativo quando o VLT®
Bloqueio de | pelorelé 9 | pelo relé 8 operagao General Purpose 1/0 MCB 101 estiver
Bomba 9 instalado no conversor de frequéncia. O
parametro contém todas os opg¢des e

fungdes listadas no grupo do parametro 5-1*

5-10 Terminal 18 Entrada digital

O parametro contém todas os opg¢des e funcdes listadas no

Entradas Digitais, exceto a opc¢édo [32] Entrada
de pulso.

grupo do pardmetro 5-1* Entradas Digitais, exceto a opg¢éo [32]
Entrada de pulso.
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5-19 Terminal 37 Parada Segura

Use este parametro para configurar a funcionalidade Safe Torque
Off. Uma mensagem de adverténcia faz o conversor de
frequéncia parar o motor por inércia e ativa a nova partida
automatica. Uma mensagem de alarme faz o conversor de
frequéncia parar por inércia o motor e precisa de uma reinicia-
lizagdo manual (via fieldbus, E/S digital ou pressionando [RESET]
no LCP). Quando o VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 estiver
montado, configure os opcionais do PTC para obter todos os
beneficios do manuseio do alarme.

5-19 Terminal 37 Parada Segura

Use este parametro para configurar a funcionalidade Safe Torque
Off. Uma mensagem de adverténcia faz o conversor de
frequéncia parar o motor por inércia e ativa a nova partida
automatica. Uma mensagem de alarme faz o conversor de
frequéncia parar por inércia o motor e precisa de uma reinicia-
lizagdo manual (via fieldbus, E/S digital ou pressionando [RESET]
no LCP). Quando o VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 estiver
montado, configure os opcionais do PTC para obter todos os
beneficios do manuseio do alarme.

Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[1] * AlarmPa- Faz a parada por inércia do quando o Safe Torque Off esta
radSeg conversor de frequéncia quando o ativado (terminal 37 off). Quando o
Safe Torque Off esta ativado. Reset circuito Safe Torque Off é restabe-
manual a partir do LCP, da entrada lecido, o conversor de frequéncia
digital ou do fieldbus. continua sem reset manual, a
[3] AdvertPa- Faz a parada por inércia do menos que uma entrada digital
. programada para [80] Cartéo 1 do
radSegur conversor de frequéncia quando o
Safe Torque Off esta ativado PTC ainda esteja ativada.
(terminal 37 off). Quando o circuito [8] PTC 1 & Relé | Esta opcdo torna possivel o uso de
Safe Torque Off for restabelecido, o A/W uma combinagao de alarme e
conversor de frequéncia continua adverténcia.
sem reset manual. [9] PTC 1 & Relé | Esta opgdo torna possivel o uso de
[4] Alarme do PTC | Faz a parada por inércia do W/A uma combinagéo de alarme e
1 conversor de frequéncia quando o adverténcia.
Safe Torque Off esta ativado. Reset
manual a partir do LCP, da entrada A VISO
digital ou do fieldbus. Os opcionais [4] Alarme do PTC 1 a [9] PTC 1 e relé W/A
[5] Adverténcia Faz a parada por inércia do estdo disponiveis somente quando MCB 112 estiver
PTC 1 conversor de frequéncia quando o conectado.
Safe Torque Off estd ativado
(terminal 37 off). Quando o circuito 4 VISO
Safe Torque Off & restabelecido, o Selecionar Reinicializa¢do automdtica/Adverténcia ativa
conversor de frequéncia continua uma nova partida automatica do conversor de
sem reset manual, a menos que frequéncia.
uma entrada digital programada
para [80] Cartédo 1 do PTC ainda
esteja ativada. Fungéo Num |PTC Relé
[6] PTC 1 & Relé | Esta opgdo é utilizada quando o e-
A VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 ro
sincroniza com uma tecla de parada Sem fungao o |- -
por meio de um relé de seguranca Alarme de Safe ne |- Safe Torque Off
no terminal 37. Faz a parada por Torque Off [A68]
inércia do conversor de frequéncia Adverténcia de Safe |[3] |- Safe Torque Off
quando o Safe Torque Off esta Torque Off [We8]
ativado. Reset manual a partir do Alarme do PTC 1 [4] |PTC 1 de Safe -
LCP, da entrada digital ou do Torque Off [A71]
fieldbus. Adverténcia PTC 1 |[5] PTC 1 de Safe -
[7] PTC 1 & Relé | Esta opcdo é utilizada quando o Torgue Off [W71]
W VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 PTC 1 e Relé A [6] PTC 1 de Safe Safe Torque Off
sincroniza com uma tecla de parada Torque Off [A71] | [AG8]
por meio de um relé de seguranca PTC 1 e Relé W [7] PTC 1 de Safe Safe Torque Off
no terminal 37. Faz a parada por Torque Off [W71] | [W68]
inércia do conversor de frequéncia
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Funcao Num |PTC Relé
e-
ro
PTC 1 e Relé A/W  [[8] PTC 1 de Safe Safe Torque Off

Torque Off [A71]

[W68]

PTC 1 e Relé W/A

[9]

PTC 1 de Safe
Torque Off [W71]

Safe Torque Off
[A68]

Tabela 3.14 Visao geral de Funcdes, Alarmes e Adverténcias

W significa warning (adverténcia) e A significa alarme. Para obter
mais informag6es, consulte Alarmes e Adverténcias em
capétulo 5 Resolugdo de Problemas.

Uma falha perigosa relacionada a Safe Torque Off emite o
alarme 72, Falha perigosa.

Consulte Tabela 5.1.

5-20 Terminal X46/1 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opc¢oes e fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opcao [32] Entrada de pulso.

5-21 Terminal X46/3 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opc¢oes e fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opgao [32] Entrada de pulso.

5-22 Terminal X46/5 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opg¢oes e fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opgao [32] Entrada de pulso.

5-23 Terminal X46/7 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opgoes e fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opc¢édo [32] Entrada de pulso.

5-24 Terminal X46/9 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opgoes e fungoes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opg¢édo [32] Entrada de pulso.

5-25 Terminal X46/11 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®
Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opgoes e fungdes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opc¢édo [32] Entrada de pulso.

5-26 Terminal X46/13 Entrada digital

Este parametro esté relacionado a entrada digital no VLT®

Extended Relay Card MCB 113. O parametro contém todas os
opgcdes e fungdes listadas no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais, exceto a opgao [32] Entrada de pulso.

3.7.3 5-3* Saidas Digitais

Parametros para configurar as fun¢des de saida para os
terminais de saida. As 2 saidas digitais de estado sélido séo
comuns aos terminais 27 e 29. Programar a fungao de E/S
para o terminal 27 no parametro 5-01 Modo do Terminal 27,
e a funcdo de E/S para o terminal 29 no

pardmetro 5-02 Modo do Terminal 29.

AVISO!

Estes parametros ndao podem ser ajustados enquanto o
motor estiver em funcionamento.

As saidas digitais podem ser
programadas com estas fungoes:

[0] Sem operacao | Padrdo para todas as saidas digitais e

saidas do relé.

[11 | Controle pronto | A placa de controle recebe tensao de
alimentacao.

[2] Conversor O conversor de frequéncia esta pronto

pronto para operacao e aplica um sinal de

alimentacdo na placa de controle.

[3] Conversor O conversor de frequéncia esta pronto

pronto/controle | para operagao e estd em modo

remoto Automatico ligado.

[4] Em espera/sem [ O conversor de frequéncia estd pronto

adverténcia para funcionar. Nenhum comando de
partida ou comando de parada foi dado
(partida/desabilitado). Nao ha

adverténcias.

[5] Em funcio- O motor estd funcionando.

namento

[6] Funcionando/se | A velocidade de saida é maior que a
m adverténcia | velocidade programada no

pardmetro 1-81 Veloc.Min.p/Fungdo na
Parada[RPM]. O motor esta funcionando e

nao ha adverténcias.

[8] Funciona na O motor funciona na velocidade de

referéncia/sem | referéncia.
adverténcia

[9] Alarme

Um alarme ativa a saida. Ndo ha
adverténcias.

[10] | Alarme ou Um alarme ou uma adverténcia ativa a

adverténcia saida.

[11] | No limite de

O limite de torque programado em

torque pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor foi excedido.
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[12]

Fora da faixa
de corrente

A corrente do motor esta fora da faixa
programada no pardmetro 4-18 Limite de
Corrente.

[13]

Abaixo da
corrente, baixa

A corrente do motor estd menor que a
programada em

funcdo para proteger o conversor de
frequéncia se houver uma falha nos
modulos de frenagem. Utilize a saida/relé
para desligar a tenséo de rede do
conversor de frequéncia.

parametro 4-50 Adverténcia de Corrente [35] [Bloqueio A funcao de bloqueio externo foi ativada
Baixa. externo através de uma das entradas digitais.
[14] |[Acima da A corrente do motor estd maior que a [40] | Fora da faixa
corrente, alta programada em de referéncia
pardmetro 4-51 Adverténcia de Corrente [41] | Abaixo da
Alta. referéncia baixa
[15] | Fora da faixa A velocidade de saida esta fora da faixa [42] | Acima da
de velocidade | programada em referéncia alta
pardmetro 4-52 Adverténcia de Velocidade [45] | Controle do
Baixa e parametro 4-53 Adverténcia de barramento
Velocidade Alta. [46] | Ctrl. bus, 1 se
[16] | Abaixo da Velocidade de saida menor que a timeout
velocidade, programada no [47] | Ctrl. bus, O se
baixa pardmetro 4-52 Adverténcia de Velocidade timeout
Baixa. [55] | Saida de pulso
[17] | Acima da Velocidade de saida maior que a [60] | Comparador 0 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1*
velocidade, alta | programada no Comparadores. Se o comparador 0 for
pardmetro 4-53 Adverténcia de Velocidade avaliado como true (verdadeiro), a saida
Alta. é alta. Caso contrario, é baixa.
[18] | Fora da faixa Feedback esta fora da faixa programada [61] | Comparador 1 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1%
de feedback em pardmetro 4-56 Advert. de Feedb Baixo Comparadores. Se o comparador 1 for
e parametro 4-57 Advert. de Feedb Alto. avaliado como true (verdadeiro), a saida
[19] | Abaixo do O feedback esta abaixo do limite é alta. Caso contrario, é baixa.
feedback, baixo | programado no [62] | Comparador 2 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1*
pardmetro 4-52 Adverténcia de Velocidade Comparadores. Se o comparador 2 for
Baixa. avaliado como true (verdadeiro), a saida
[20] | Acima do O feedback esta acima do limite é alta. Caso contrario, é baixa.
feedback, alto | programado no pardmetro 4-56 Advert. de [63] | Comparador 3 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1*
Feedb Baixo. Comparadores. Se o comparador 3 for
[21] | Adverténcia A adverténcia térmica é ativada quando a avaliado como true (verdadeiro), a saida
térmica temperatura excede o limite no motor, é alta. Caso contrario, é baixa.
conversor de frequéncia, resistor do freio [64] | Comparador 4 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1*
ou no termistor. Comparadores. Se o comparador 4 for
[25] [Reversao Reversao. Légica 1 = relé ativado, 24 V avaliado como true (verdadeiro), a saida
CC quando o sentido de rotacao do é alta. Caso contrario, é baixa.
motor for horério. Légica 0 = relé nao [65] | Comparador 5 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1*
ativado, nenhum sinal, quando o sentido Comparadores. Se o comparador 5 for
de rotagao do motor for anti-hordrio. avaliado como true (verdadeiro), a saida
[26] | Barramento OK | Comunicacao ativa (sem timeout) via é alta. Caso contrario, é baixa.
porta de comunicagao serial. [70] | Regra légica 0 | Consulte o grupo do pardmetro 13-4*
[27] | Limite de Usado na execucdo de uma parada por Regras légicas. Se a regra légica 0 for
torque e inércia e em condicoes de limite de avaliada como true (verdadeiro), a saida é
parada torque. Se o conversor de frequéncia alta. Caso contrario, é baixa.
recebeu um sinal de parada e esta [71] |Regra légica 1 | Consulte o grupo do parametro 13-4*
operando no limite de torque, o sinal é Regras Iégicas. Se a regra logica 1 for
I6gica 0. avaliada como true (verdadeiro), a saida é
[28] | Freio, s/ O freio esta ativo e ndo ha adverténcias. alta. Caso contrério, é baixa.
advrténcia [72] | Regra légica 2 | Consulte o grupo do pardmetro 13-4*
[29] | Freio pronto, O freio esta pronto para funcionar e nao Regras ldgicas. Se a regra logica 2 for
sem falhas ha defeitos. avaliada como true (verdadeiro), a saida é
[30] | Falha de freio A saida é légica 1 quando o IGBT do alta. Caso contrario, é baixa.
(IGBT) freio estiver em curto-circuito. Utilize esta
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[73] |[Regra légica 3 | Consulte o grupo do parametro 13-4* [161] [ Rodando em A saida é alta quando o conversor de
Regras l6gicas. Se a regra légica 3 for reversao frequéncia esta funcionando no sentido
avaliada como true (verdadeiro), a saida é anti-hordrio (o produto Iégico dos bits de
alta. Caso contrario, é baixa. status operacao E reversao).

[74] |[Regra légica 4 | Consulte o grupo do parametro 13-4* [165] | Referéncia local | A saida é alta quando
Regras logicas. Se a regra logica 4 for ativa pardmetro 3-13 Tipo de Referéncia=[2]
avaliada como true (verdadeiro), a saida é Local ou quando pardmetro 3-13 Tipo de
alta. Caso contrario, é baixa. Referéncia=[0] Dependnt d Hand/Auto ao

[75] | Regra logica 5 | Consulte o grupo do pardmetro 13-4* mesmo tempo em que o LCP estd no
Regras ldgicas. Se a regra logica 5 for modo manual ligado.
avaliada como true (verdadeiro), a saida é [166] | Referéncia A saida é alta quando
alta. Caso contrario, é baixa. remota ativa parametro 3-13 Tipo de Referéncia é

[80] [Saida digital A | Consulte o parametro 13-52 A¢édo do SLC. programado para [1] Remoto ou [0]

do SL A saida é alta sempre que a agao smart Dependnt d Hand/Auto enquanto o LCP
logic [38] Defin said dig.A alta for estiver no modo automédtico ligado.
executada. A saida é baixa sempre que a [167] | Comando de A saida é alta quando ha um comando
acao smart logic [32] Defin said dig.A partida ativo de partida ativo, por exemplo,
baixa for executada. automatico ligado, e um comando de
[81] [Saida digital B | Consulte o pardmetro 13-52 A¢édo do SLC. partida através de uma entrada digital ou
do SL A saida é alta sempre que a agao smart barramento estiver ativo, ou [Hand on].
logic [39] Defin said dig.B alta for AVISO!
executada. A saida é baixa sempre que a Todos os comandos de parada/
acao smart logic [33] Defin said dig.B parada por inércia inversa devem
baixa for executada. estar inativos.
[82] [Saida digital C | Consulte o pardmetro 13-52 Ag¢do do SLC. ——
L ) [168] | Conversor em | A saida é alta quando o conversor de
do SL A saida é alta sempre que a agao smart . .
. o modo manual | frequéncia estiver no modo manual
logic [40] Defin said dig.C alta for . o
L ligado (como indicado pela luz
executada. A saida é baixa sempre que a . .
_ . o indicadora acima de [Hand On]).
acao smart logic [34] Defin said dig.C
X [169] | Conversor em A saida é alta quando o conversor de
baixa for executada.
- — - — modo frequéncia estiver no modo automatico
[83] | Saida digital D | Consulte o pardmetro 13-52 A¢do do SLC. . . Lo
L, . automatico ligado (como indicado pela luz
do SL A saida é alta sempre que a agao smart T .
i o indicadora acima de [Auto On]).
logic [41] Defin said dig.D alta for - —
e [180] [ Falha de Clock | A funcéo reldgio foi reinicializada com o
executada. A saida é baixa sempre que a drio (2000-01-01) devid i
adrao -01- evido a uma falha
acao smart logic [35] Defin said dig.D p ) v Y
. de energia.
baixa for executada. d
1811 | M tenca U i t tenca
[84] [ Saida digital E | Consulte o pardmetro 13-52 A¢do do SLC. (181] | Manutencao M oU mais eventos ae manutencao
. ; Preventiva preventiva programados em
do SL A saida é alta sempre que a agao smart smetro 2310 ftem de Manutenc
logic [42] Defin said dig.E alta for p.arame ro c3-ivtem _e anutencdo )
. tiveram seu prazo expirado para a agao
executada. A saida é baixa sempre que a Ficad smetro 23-11 Acdo d
acdo smart logic [36] Defin said dig.E esped ca~a em pardmetro 23=11 Aicdo de
X Manutencéo.
baixa for executada. T 7 5
182] | Limpeza da erag estd ativo.
[85] [Saida digital F | Consulte o pardmetro 13-52 A¢do do SLC. [182] bl pbz 9 W
omba
do SL A saida é alta sempre que a agao smart - -
logic [43] Defin said dig.F alta for [188] | Conexao do Consulte o pardmetro 5-80 Atraso de
A capacitor AHF | Reconexdo da Tampa AHF.
executada. A saida é baixa sempre que a 8
acao smart logic [37] Defin said dig.F [189] Cont.role do O.controle do ventilador externo esta
baixa for executada. ventilador LS
[90] [ Pulso do Cria um pulso na saida digital toda vez externo : . . .
ERLT Gk que o conversor de frequéncia usa 1 [190] | Fluxo-Zero Uma situacdo de fluxo zero ou situacdo
KWh KWh. de velocidade minima foi detectada, se
[120] | Ref. sistema ativada em Pardmetro 22-21 Detec¢do de
. Poténcia Baixa.
ligado
[155] | Verificagao de [191] | Bomba Seca Uma condicdo de bomba seca foi
fluxo detectada. Ative esta funcdo em
dmetro 22-26 Fun¢do Bomba Seca.

[160] | Sem alarme Saida alta, quando nao houver alarme pardmetro un¢ac Bomba >eca
presente.
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[192] | Final de Curva | Ativo quando uma condicdo de final de
curva estiver presente.

[193] | Sleep Mode O conversor de frequéncia/sistema entrou
em sleep mode. Consulte o grupo do
pardmetro 22-4* Sleep Mode.

[194] [ Correia Partida | Uma condicao de correia partida foi

detectada. Ative esta funcdo em
parametro 22-60 Fung¢do Correia Partida.

[195]

Controle da
Vaélvula de
Bypass

O controle da valvula de bypass (saida do
relé/digital no conversor de frequéncia) é
usado por sistemas de compressor para
descarregar o compressor durante a
partida com o uso de uma vélvula de
bypass. Ap6s o comando de partida, a
vélvula de bypass é aberta até que o
conversor de frequéncia atinja

pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [RPM]). Apods o limite ser atingido,
a valvula de bypass é fechada,
permitindo que o compressor funcione
normalmente. Este procedimento nédo é
ativado novamente antes de uma nova
partida ser iniciada e a velocidade do
conversor de frequéncia for 0, durante a
recepcdo do sinal de partida.

Pardmetro 1-71 Atraso da Partida pode ser
usado para atrasar a partida do motor.

Velocidade

|
|
130BA251.10

o
S
]
55

Tempo

ON I
OFF ‘ ’—‘ !
partida

Parada Tempo

llustracdo 3.28 Principio de Controle
da Valvula de Bypass

Fixa. Se programado para [0] Ndo, a
Bomba 1 refere-se a bomba controlada
pelo relé 1, e assim por diante. Se
programado para [1] Sim, a Bomba 1
refere-se a bomba controlada somente
pelo conversor de frequéncia (sem
qualquer relé interno envolvido) e a
Bomba 2 a bomba controlada pelo relé
1. Consulte o Tabela 3.15.

[199]

Enchimento do
Cano

Ativo quando a funcdo de enchimento
do cano estiver em execucgao. Consulte o
grupo do pardmetro 29-** Fungoes de
aplicagées hidrdulicas.

[202] | Bomba2 Consulte [201].
Funcionando
[203] | Bomba3 Consulte [201].
Funcionando
[204] | Bomba 4 em
funcionamento
[205] | Bomba 5 em
funcionamento
[206] | Bomba 6 em
funcionamento
[207] | Bomba 7
funcionando
[208] | Bomba 8
funcionando
[209] | Bomba 9
funcionando
[240] | RS Flipflop 0 Consulte parametro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[241] | RS Flipflop 1 Consulte parametro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[242] | RS Flipflop 2 Consulte parametro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[243] | RS Flipflop 3 Consulte parametro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[244] | RS Flipflop 4 Consulte parametro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[245] | RS Flipflop 5 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Operand
S, parametro 13-16 RS-FF Operand R.
[246] | RS Flipflop 6 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Operand
S, parémetro 13-16 RS-FF Operand R.
[247] | RS Flipflop 7 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Operand

S, parametro 13-16 RS-FF Operand R.

As opgoes de configuragdo abaixo sao
todas relacionadas ao controlador em
cascata.

Consulte o grupo do pardmetro 25-**
Controlador em Cascata para obter mais
detalhes.

Configuragéo no
grupo do pardmetro
5-3* Saidas Digitais

Configurando pardmetro 25-05 Bomba de
Comando Fixa

[0] Nao [1] Sim

[201] Bomba 1
Em funcionamento

Controlado pelo Controlado pelo

relé1 conversor de

frequéncia

[200]

Capacidade Total

Todas as bombas funcionando em
velocidade total.

[202] Bomba 2
Em funcionamento

Controlado pelo Controlado pelo

relé2 relé1

[201]

Bomba1
Funcionando

Uma ou mais bombas controladas pelo
controlador em cascata estdao
funcionando. A funcao também
depende da configuragao em
pardmetro 25-05 Bomba de Comando

[203] Bomba 3
Em funcionamento

- Controlado pelo
relé2

Tabela 3.15 Bombas controladas pelo controlador em cascata
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5-30 Terminal 27 Saida digital

5-40 Funcao do Relé

Este parametro tem as op¢des descritas em capétulo 3.7.3 5-3* Matriz [20]
Saidas Digitais. Option: Funcao:
Option: Funcao: [8] Func ref/sem
| [0] * | Sem operagao | | advrt
" ” e, [9] Alarme
5-31 Terminal 29 Saida digital
[10] Alarme ou
Este parametro tem as opc¢des descritas em capétulo 3.7.3 5-3* adverténc
Saidas Digitais. 1] No limite de
Option: Funcao: torque
| [o] * | Sem operagdo | | [12] Fora da faixa

de Corr

5-32 Term X30/6 Saida Digital (MCB 101)

Este parametro tem as op¢des descritas em capétulo 3.7.3 5-3*

[13]

Corrent abaix
d baix

Saidas Digitais.

Option: Funcao:

[14]

Corrent acima
d alta

[0] * | Sem operagéo | Este parametro esta ativo quando a VLT®
General Purpose I/0 MCB 101 estiver

[15]

Fora da faix
de veloc

montada no conversor de frequéncia.

[16]

Veloc abaixo
da baix

5-33 Term X30/7 Saida Digital (MCB 101)

Option: Funcao:

[17]

Veloc acima
da alta

[0] * | Sem operacéo | Este parametro esta ativo quando a VLT®

[18]

Fora da faixa

General Purpose I/0 MCB 101 estiver d feedb
montada no conversor de frequéncia. [19] Abaixo do
Mesmas opgodes e funcdes do grupo do feedb,baix
parametro 5-3* Entradas Digitais. [20] Acima do
feedb,alto
3.7.4 5-4* Relés [21] Adverténcia
térmica
Parametro para configurar o timing e as fun¢bes de saida 25] Reversao
dos relés. [26] Bus OK
» > [27] Lim.deTorque&
5-40 Funcéao do Relé Berach
Matriz [20] [28] Freio, s/
Option: Funcéo: advrténcia
Selecione as opgdes para definir a [29] Freio
funcdo dos relés. pront,sem
A selecdo de cada relé mecanico é falhs
efetivada por meio de um [30] Falha de freio
parametro de matriz. (IGBT)
33 Safe St
[0l Fora de [33] a'e op
. Ativo
funcionament = = :
[1] Placa d Cntrl L oqueio
Externo
Pronta = o <
[2] Drive Pronto [36] ?n [eey) et
bit 11
[3] Drive pto/ctrl
[37] Control word
rem
bit 12
[4] Em espera / _
[40] Fora faixa da
sem
- ref.
adverténcia
- [41] Abaixo
[5] Em funcio- :
ref, baixa
namento = - —
[6] Rodand sem L (GIE) [Ep EIE)
A [45] Ctrl. bus
advrténc

MG200B28
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5-40 Funcao do Relé

5-40 Funcao do Relé

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[46] Ctrl.bus,1 se [167] Comando de
timeout partida ativo
[47] Ctrl.bus,0 se [168] ModManual
timeout [169] ModoAutom
[51] Contrldo [180] Falha de Clock
p/MCO [181] Prev.
[59] Remote,enable Manutencéo
no TW [183] Pre/Post Lube
[60] Comparador 0 [188] Conect do
[61] Comparador 1 Capac AHF
[62] Comparador 2 [189] ContrlVentila-
[63] Comparador 3 dorExt.
[64] Comparador 4 [190] Fluxo-Zero
[65] Comparador 5 [191] Bomba Seca
[70] Regra légica 0 [192] Final de Curva
[71] Regra légica 1 [193] Sleep mode
[72] Regra légica 2 [194] Correia Partida
[73] Regra ldgica 3 [195] Controle da
[74] Regra log 4 Vavula de
[75] Regra 16g 5 Bypass
[80] Saida digitl A [196] Fire Mode
do SLC Ativo
[81] Saida digitl B [197] Fire Mode
do SLC Estava Ativo
[82] Saida digitl C [198] Bypass do
do SLC Drive
[83] Saida digitl D [199] Pipe Filling
do SLC [211] Bomba em
[84] Saida digitl E Cascata 1
do SLC [212] Bomba em
[85] Saida digitl F Cascata 2
do SLC [213] Bomba em
[120] System On Ref Cascata 3
[151] ATEX ETR cur. [214] Bomba em
alarm Cascata 4
[152] ATEX ETR freq. [215] Bomba em
alarm Cascata 5
[153] ATEX ETR cur. [216] Bomba em
warning Cascata 6
[154] ATEX ETR freq. [217] Bomba em
warning Cascata 7
[155] Verifying Flow [218] Bomba em
[160] Sem alarme Cascata 8
[161] Rodando em [219] Bomba em
Revrsio Cascata 9
[164] Local ref [230] Ext. Cascade
active, not Ctrl
OFF [236] Ext. CL 1 on
[165] Ref. local ativa Ref
[166] Ref. remota [237] Ext. CL 2 on
ativa Ref
98 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28




Dt

Descricao do Parametro Guia de Programacao

5-40 Funcdao do Relé 130BA171.10

Matriz [20]
. = Evento
Option: Funcao: Selecionado | |
[238] Ext. CL 3 on I !
Ref , : I
- - Saida |
[240] RS Flipflop 0 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF do relé | |
Operand S, parémetro 13-16 RS-FF :
O Atraso do Ligar Atraso do Desligar
pera 5 P 5-41 P 5-42
[241] RS Flipflop 1 Consulte parametro 13-15 RS-FF |
Operand S, paradmetro 13-16 RS-FF Evento I
Operand R. Selecionado | |
| |
[242] RS Flipflop 2 | Consulte pardmetro 13-15 RS-FF ! I
Operand S, parametro 13-16 RS-FF Saida I |
Operand R. do relé I :
| |
[243] RS Flipflop 3 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Atraso do Ligar
Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF P 5-41
Operand R. llustracao 3.29 Atraso de ativacdo do relé
[244] RS Flipflop 4 | Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
Operand S, parametro 13-16 RS-FF
Operand R. 5-42 Atraso de Desativacdo do Relé
[245] RS Flipflop 5 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Matriz[20]
Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF Range: Funcao:
Operand R. 0.01 s* [0.01 - 600 s] | Insira o atraso no tempo de
[246] RS Flipflop 6 | Consulte parametro 13-15 RS-FF desatllvagaoAdtl) reI?. Selecione 1 de
Operand S, parémetro 13-16 RS-FF 2 relés mecanicos internos em uma
funcao de matriz. Consulte
Operand R.
pardmetro 5-40 Fungédo do Relé para
[247] RS Flipflop 7 Consulte parametro 13-15 RS-FF obter mais detalhes. Se a condicso
Operand S, parametro 13-16 RS-FF do evento selecionada mudar antes
Operand R. do temporizador de atraso expirar,
a saida do relé nao é afetada.
5-41 Atraso de Ativacao do Relé
Matriz [20] 130BA172.10
[}
Range: Funcao: I
0.01 s* [0.01 - 600 s] | Insira o atraso no tempo de Evento u I
ativacao do relé. Selecione 1 de 2 Selecionado | : I
relés mecanicos internos em uma I ! I
funcdo de matriz. Consulte | | I
- : ; Saida ! ! !
pardmetro 5-40 Fungdo do Relé para i —i— I I
obter mais detalhes. do relé I : I I
|

—» >

Atraso do Atraso do
Ligar Desligar
P 5-41 P 5-42

llustracao 3.30 Atraso de desativacdo do relé

Se a condicao do evento selecionada mudar antes do
temporizador de ativacdo ou desativacao de atraso expirar,
a saida do relé néo é afetada.
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3.7.5 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sao utilizados para
definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de
impulso, estabelecendo o escalonamento e a configuragao
do filtro para as entradas de pulso. O terminal de entrada
29 ou 33 funciona como entradas de referéncia de

frequéncia. Programe o terminal 29

(parametro 5-13 Terminal 29 Entrada digital) ou o terminal
33 (pardmetro 5-15 Terminal 33 Entrada digital) para [32]
Entrada de pulso. Se o terminal 29 estiver sendo utilizado
como uma entrada, programe pardmetro 5-02 Modo do
Terminal 29 para [0] Entrada.

Ref.
[RPM]‘

Valor de

ref. —+

superior
P 5-53/
p 5-58

Valor de
ref.
inferior

130BA076.10

P 5-52/
p 5-57

I
Freq. baixa
P 5-50/
P 5-55

Entrada
[Hz]

Freq. alta
P 5-51/
P 5-56

llustragao 3.31 Entrada de pulso

5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcao:
100 Hz* [0 - 110000 | Insira o limite inferior da frequéncia
Hz] correspondente a velocidade baixa

do eixo do motor (que é valor de
referéncia baixa) em

pardmetro 5-52 Term. 29 Ref./feedb.
Valor Baixo. Consulte llustragédo 3.31
nesta secao.

5-51 Term. 29 Alta Freqiiéncia

5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo

Range: Funcéo:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o limite inferior do valor de

ceFeedback | - 999999.999 | referéncia para a velocidade do eixo

Unit* Reference- do motor [RPM]. Este é também o
FeedbackUnit] | minimo valor de feedback, consulte

também o pardmetro 5-57 Term. 33
Ref./Feedb.Valor Baixo.

5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:

100 [-999999.999 | Insira o valor de referéncia alta
Reference- |[-999999.999 | [RPM] para a velocidade do eixo do
FeedbackU | Reference- motor e o valor alto de feedback;
nit* FeedbackUnit] | consulte também o

pardmetro 5-58 Term. 33 Ref./Feedb.
Valor Alto.

5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso #29

Range: Funcéo:
100 ms* i5 - 1000 ms] [JYV7KYe]]

Nao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a constante de tempo do
filtro de pulso. O filtro de pulsos
amortece as oscilagoes do sinal de
feedback, o que é uma vantagem
se houver muito ruido no sistema.
Um valor constante de tempo alto
resulta em melhor amortecimento,
mas também aumenta o atraso de
tempo através do filtro.

5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcéo:
100 Hz* [0 - 110000 | Insira a frequéncia baixa corres-
Hz] pondente a velocidade baixa do

eixo do motor (que é valor de
referéncia baixa) em

Range: Funcao: )
pardmetro 5-57 Term. 33 Ref./
100 Hz* [0 - 110000 Insira o limite inferior da frequéncia Feedb.Valor Baixo.
Hz] correspondente a velocidade alta
referéncia alta) em =
pardmetro 5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Range: Funcao:
Valor Alto. 100 Hz* [0 - 110000 | Insira a frequéncia alta corres-

Hz] pondente a velocidade alta do eixo
do motor (que é o valor de
referéncia alta) em
pardmetro 5-58 Term. 33 Ref./Feedb.
Valor Alto.
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5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o valor de referéncia baixo

ceFeedback | - 999999.999 [ [RPM] para a velocidade do eixo do

Unit* Reference- motor. Este é também o minimo
FeedbackUnit] | valor de feedback, consultar

também o pardmetro 5-52 Term. 29
Ref./feedb. Valor Baixo.

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:

100 [-999999.999 | Digite o valor de referéncia alta
Reference- |- 999999.999 | [RPM] para a velocidade do eixo do
FeedbackU [ Reference- motor. Consulte também

nit* FeedbackUnit] | pardmetro 5-53 Term. 29 Ref./Feedb.

Valor Alto.

5-59 Const de Tempo do Filtro de Pulso #33

Valor de saida

Valor de saida

alto

P 5-60(term27
P 5-63(term29)

A

130BA089.11

-
Freg. alta Saida
P 5-62(term27)  [Hz]

P 5-65(term29)

llustracao 3.32 Saida de pulso

5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso

Range: Funcao: Range: Funcao:
100 ms* i5 - 1000 ms] [JYV7KYe]] AVISO]
Nao se pode ajustar este Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento. estiver em funcionamento.
Insira a constante de tempo do [0] * Fora de Selecione a variavel operacional
filtro de pulso. O filtro passa-baixa funcionament | associada as leituras do terminal 27.
reduz a influéncia e amortece as [45] Ctrl. bus
oscilagdes no sinal de feedback a [48] Curl. bus,
partir do controle. timeout
Isso é uma vantagem se houver 511 Contrldo
muito ruido no sistema. p/MCO
[100] Freq. saida
3.7.6 5-6* Saidas de pulso 0-100
[101] Referéncia
Parametros para configurar o escalonamento e as fungées Min-Max
de saida, das saidas de pulso. As saidas de pulso sio (102] Feedback
atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione a saida do +-200%
terminal 27 no parémetro 5-01 Modo do Terminal 27 e do [103] Corr. motor 0-
terminal 29 no pardmetro 5-02 Modo do Terminal 29. -Imax
[104] Torque rel ao
lim
[105] Torq rel ao
nominal
[106] Poténcia
[107] Velocidade 0-
-HighLim
[108] Torque
+-160%
[109] Frq saida 0-
-Fmax
[113] Ext. Malha
Fechada 1
[114] Ext. Malha
Fechada 2

MG200B28
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5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso

5-63 Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso

da Saida d Pulso.

5-63 Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso

Option: Funcao:
AVISO!
Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.
Selecione a varidvel para exibicdo
no terminal 29. Mesmas opgoes e
fungoes do grupo do pardmetro 5-6*
Saida de Pulso.
[0] * Fora de
funcionament
[45] Ctrl. bus
[48] Ctrl. bus,
timeout
[51] Contrldo
p/MCO
[100] Freq. saida
0-100
[101] Referéncia
Min-Max
[102] Feedback
+-200%
[103] Corr. motor 0-
-Imax
[104] Torque rel ao
lim
[105] Torq rel ao
nominal
[106] Poténcia
[107] Velocidade 0-
-HighLim

Range: Funcao: Option: Funcao:
[115] Ext. Malha [108] Torque
Fechada 3 +-160%
[116] Cascade [109] Frg saida O-
Reference -Fmax
” > [113] Ext. Malha
5-62 Freq Max da Saida de Pulso #27
Fechada 1
Range: Funcao: [114] Ext. Malha
m Fechada 2
Nao se pode ajustar este (115] Ext. Malha
parametro enquanto o motor Fechada 3
estiver em funcionamento. [116] Cascade
Reference
5000 Hz* [0 - 32000 Programe a frequéncia méaxima para 5-65 Freq Max da Saida de Pulso #29
Hz] o terminal 27 correspondendo a .
» , . Range: Funcao:
varidvel de saida selecionada em
pardmetro 5-60 Terminal 27 Varidvel 5000 Hz* [0 - 32000 Programe a frequéncia méaxima para
Hz] o terminal 29, correspondente a

variavel de saida, selecionada em
pardmetro 5-63 Terminal 29 Varidvel
da Saida d Pulso.

5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel

Selecione a varidvel para leitura no terminal X30/6.

Este parametro esté ativo quando o VLT® General Purpose I/0
MCB 101 estiver instalado no conversor de frequéncia.

Mesmas opgdes e fungdes que o grupo do pardmetro 5-6* Saidas

de pulso.

Option: Funcéo:

[0] * Fora de
funcionament

[45] Ctrl. bus

[48] Ctrl. bus,
timeout

[51] Contrldo
p/MCO

[100] Freq. saida
0-100

[101] Referéncia
Min-Max

[102] Feedback
+-200%

[103] Corr. motor 0-
-Imax

[104] Torque rel ao
lim

[105] Torq rel ao
nominal

[106] Poténcia

[107] Velocidade 0-
-HighLim

[108] Torque
+-160%

102
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5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel

Selecione a varidvel para leitura no terminal X30/6.
Este parametro esta ativo quando o VLT® General Purpose 1/0
MCB 101 estiver instalado no conversor de frequéncia.
Mesmas opgoes e fungdes que o grupo do pardmetro 5-6* Saidas
de pulso.
Option: Funcéo:
[109] Frq saida O-
-Fmax
[113] Ext. Malha
Fechada 1
[114] Ext. Malha
Fechada 2
[115] Ext. Malha
Fechada 3
[116] Cascade
Reference
Range: Funcéo:
5000 Hz [ [0-32000 [JEV/KYe]]

Hz] Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.
Selecione a frequéncia maxima no
terminal X30/6, relacionada a
variavel de saida, no
pardmetro 5-66 Terminal X30/6 Saida
de Pulso Varidvel.

Este parametro esta ativo quando o
VLT® General Purpose 1/0 MCB 101
estiver instalado no conversor de
frequéncia.

Range: Funcéo:

25 s* [1-120s] Tempo de atraso entre 2 conexdes
consecutivas do capacitor AHF. O
temporizador inicia quando o
capacitor AHF desconecta e conecta
novamente quando o atraso expira
e conversores de frequéncia
energizam acima de 20% e abaixo
de 30% da poténcia nominal.

Funcdo de saida de conexao do capacitor AHF para
saidas digitais e de relé
Descricdo funcional:

. Conecta capacitores a 20% da poténcia nominal.

. Histerese £50% de 20% da poténcia nominal
(=minimo 10% e maximo 30% da poténcia
nominal).

. Temporizador de atraso de desativacao=10s. A
poténcia nominal deve estar abaixo de 10% para

10 s para desconectar os capacitores. Se a
poténcia nominal exceder 10% durante o atraso
de 10 s, o temporizador (10 s) reinicia.

. O atraso de reconexao do capacitor (padrao=25s
com uma faixa de 1-120 s; consulte
pardmetro 5-80 Atraso de Reconexdo da Tampa
AHF) é usado para o tempo de desativacdo
minimo da funcdo de saida do capacitor AHF.

. Se houver um perda de energia, o conversor de
frequéncia garante que o tempo de desativacao
minimo seja respeitado quando a energia for
restaurada.

100%
90%

130BC368.10

u O N
LIRS
R R

Nominal Power of Drive

o
S

o
Y

Relay Output

et b—— t, —

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

Time (s)

llustracao 3.33 Exemplo da funcdo de saida

t1 exibe o temporizador de atraso de desativacdo (10 s).
t2 exibe o atraso de reconexao do capacitor
(parametro 5-80 Atraso de Reconexdo da Tampa AHF).

Quando a poténcia nominal do conversor de frequéncia
exceder 20%, a funcdo de saida é ativada. Quando a
poténcia cair abaixo de 10%, um temporizador de atraso
de desativagao precisa expirar antes de a saida cair. Isso é
representado por t1. Apds a saida cair, o temporizador de
atraso de reconexao do capacitor precisa expirar antes de a
saida poder ser ligada novamente, mostrado por t2.
Quando t2 expirar, a poténcia nominal esta acima de 30%
e o relé ndo liga.

MG200B28

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 103




Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

3.7.7 5-9* Controlado pelo barramento

Este grupo de parametros seleciona saidas digitais e de
relé através da programacao do fieldbus.

5-90 Controle Bus Digital & Relé

Range: Funcéo:

0* [0 -
2147483647 ]

Este parametro mantém o estado
das saidas digitais e dos relés, que
sdo controlados pelo bus.

Um 1 légico indica que a saida é
alta ou estd ativa.

Um 0 légico indica que a saida é
baixa ou esta inativa.

Bit 0 |Saida digital CC, terminal

27

Bit 1 |Saida digital CC, terminal
29

Bit 2 |Saida digital GPIO, terminal
X 30/6

Bit 3 |Saida digital GPIO, terminal
X 30/7

Bit 4 |Terminal de saida CC do
relé 1

Bit 5 |Terminal de saida CC do
relé 2

Bit 6 [Terminal de saida do relé 1
opcional B

Bit 7 [Terminal de saida do relé 2
opcional B

Bit 8 [Terminal de saida do relé 3
opcional B

Bit 9- | Reservados para futuros
15 terminais

Bit 16 [ Terminal de saida do relé 1
opcional C

Bit 17 [ Terminal de saida do relé 2
opcional C

Bit 18 [ Terminal de saida do relé 3
opcional C

Bit 19 [ Terminal de saida do relé 4
opcional C

Bit 20 [ Terminal de saida do relé 5
opcional C

Bit 21 | Terminal de saida do relé 6

opcional C

Bit 22 | Terminal de saida do relé 7
opcional C

Bit 23 | Terminal de saida do relé 8
opcional C

Bit Reservados para futuros

24-31 [terminais

Tabela 3.16 Bits da saida digital

5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 27
quando ele estiver configurado
como controlado pelo bus.

5-94 Saida de Pulso #27 Timeout Predef.
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 27
quando ele estiver configurado
como controlado pelo bus e o
timeout for detectado.

5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 29
quando ele estiver configurado
como controlado pelo bus.

5-96 Saida de Pulso #29 Timeout Predef.
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 29
quando ele estiver configurado
como controlado pelo bus e o
timeout for detectado.

5-97 Saida de Pulso #X30/6 Controle de Bus
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 6
quando estiver configurado como
controlado pelo bus.

5-98 Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef.
Range:
0 %* [0 - 100 %]

Funcao:

Contém a frequéncia a ser aplicada
ao terminal de saida digital 6
quando ele estiver configurado
como controlado pelo bus e um
timeout for detectado.

104 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28



Dt

Descricao do Parametro Guia de Programacao

3.8 Parametros 6-** Entrad/Said Analog 6-01 Fungcdo Timeout do Live Zero

3.8.1 6-0* Modo E/S analdgico Option: Funcao:

. Pardmetro 6-10 Terminal 53

R B Tensdo Baixa.
Grupo de parametros para programar a configuragdo de

E/S analdgica.
O conversor de frequéncia esta equipado com 2 saidas

. Pardmetro 6-12 Terminal 53
Corrente Baixa.

analdgicas. e Pardmetro 6-20 Terminal 54
. Terminais 53. Tenséo Baixa.
. Terminais 54. . Parametro 6-22 Terminal 54

As entradas analdgicas podem ser alocadas livremente Copaine e,

para entrada de tensao (0-10 V) ou de corrente (0/4-20 A funcdo pode também ser ativada
mA). por um periodo de tempo definido
em pardmetro 6-00 Timeout do Live

/ VISO. Zero. Se ocorrerem varios timeouts

. simultaneamente, o conversor de
Os termistores podem ser conectados a uma entrada

L. . frequéncia prioriza as fungoes de
analdgica ou entrada digital. i g g

timeout da seguinte maneira:

1. Pardmetro 6-01 Fungdo
6-00 Timeout do Live Zero Tirceui: do e Zam.
Range: Funcao: 2. Parédmetro 8-04 Funcéo
10 s* [1-99 s] Insira o timeout do live zero em s. Timeout de Controle.
O timeout do live zero esta ativo -
. . . [0] * Off (Desligado)
para entradas analdgicas, ou seja o >
) . - [1] Congelar saida | Congelada no valor atual. Tempo de
terminal 53 ou o terminal 54 séao . ) ) .
. timeout do live zero nao se aplica a
usados como fontes de referéncia o e € ol
congelar frequéncia de saida.
ou de feedback. 9 9
Se o valor do sinal de referéncia 2 Parada Substituida por parada.
associado a entrada de corrente [3] Jog Substituida por velocidade de jog.
lecion ir ix 9 - - -
SelEdEe CE 2l e S el [4] Velocidade Desconsiderado para velocidade
valor definido em: (o o
maxima maxima.
. Pardmetro 6-10 Terminal 53
Tensdo Baixa [5] Parada e Substituida por parada com
) . desarme desarme subsequente.
. Parametro 6-12 Terminal 53
Corrente Baixa -
Ref./Feedback s
o Pardmetro 6-20 Terminal 54 [RPM] §
Tenséo Baixa e
Par 6-xx —
e Parémetro 6-22 Terminal 54 Ref.Alta/ 1500 —
Corrente Baixa Feedb Valor' \ \
1200 — | |
por um periodo de tempo mais
) 900 — ! !
longo do que o tempo definido em | |
pardametro 6-00 Timeout do Live Zero, 600 — | |
a funcdo selecionada em | |
. L Par 6-xx 300 —
parametro 6-01 Fung¢do Timeout do RefBaix/ 150 — | |
Live Zero é ativada. Feedb Valor' ‘ ‘
v 5V 0V vl
. \ -
6-01 Funcao Timeout do Live Zero Par 6xx . Entrada analogica
Baixa Tens&o'ou \
Option: Funcao: 'Corrente baixa' \
Selecione a funcdo de timeout. A Pare'xx~
B 'Alta Tenséo'ou
funcao programada em ‘Alta corrente’
(PRI O (UG et ¢ llustracao 3.34 Condicées do Live Zero
Live Zero é ativada se o sinal de
entrada nos terminais 53 ou 54
estiver abaixo de 50% do valor em:
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6-02 Funcao Timeout do Live Zero de Fire Mode

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

3.8.2 6-1* Entrada Analdgica 1

Parametros para configurar a escala e os limites da entrada
analdgica 1 (terminal 53).

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa

Range: Funcéo:
0.07 V* [0 - par. 6-11 m
\

Para os alarmes do live zero
funcionarem,

pardmetro 6-10 Terminal 53
Tensdo Baixa deve ter um valor
de 1 V ou maior.

Insira o valor de tenséo baixa. Este
valor de escalonamento da entrada
analdgica devera corresponder ao
valor de feedback de referéncia
baixo programado em

pardmetro 6-14 Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-11 Terminal 53 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 Vv* [par. 6-10 - | Insira o valor de tensao alta. Este
10 V] valor de escalonamento da entrada

analdgica deve corresponder ao
valor de feedback de referéncia alta
programado em

pardmetro 6-15 Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Alto.

Option: Funcao: Range: Funcao:
Selecione a fungao de timeout 4 mA* [0 - par. 6-13 | Digite o valor de corrente baixa.
guando o modo de emergéncia mA] Este sinal de referéncia deve corres-
estiver ativo. A funcdo programada ponder ao valor de feedback de
neste parametro é ativada se o sinal referéncia baixo, programado em
de entrada nas entradas analdgicas parametro 6-14 Terminal 53 Ref./
for menor que 50% do valor baixo Feedb. Valor Baixo. Programe o valor
por um periodo de tempo definido a >2 mA para ativar a funcao de
em pardmetro 6-00 Timeout do Live timeout do live zero em
Zero. pardmetro 6-01 Fungdo Timeout do
0] * Off (Desligado) Live Zero.
[1] Congelar saida | Congelada no valor atual. N
J J 6-13 Terminal 53 Corrente Alta
[2] Parada Substituida por parada. Range: Funcio:
E]] Jog Substituida por velocidade de jog. 20 mA* [par. 6-12 - | Insira o valor de corrente alta que
[4] Velocidade Desconsiderado para velocidade 20 mA] corresponde ao referéncia/feedback
méaxima méxima. alto, programado no
pardmetro 6-15 Terminal 53 Ref./

Feedb. Valor Alto.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o valor de escalonamento da

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que corresponda

Unit* Reference- a baixa tensao/baixa corrente,
FeedbackUnit] | programada em

parametro 6-10 Terminal 53 Tensdo
Baixa e parametro 6-12 Terminal 53
Corrente Baixa.

Range: Funcao:

Size [-999999.999 | Digite o valor de gradacao da

related* - 999999.999 | entrada analégica que corresponda
Reference- ao valor de tensao alta/corrente
FeedbackUnit] | alta, programado nos

parametro 6-11 Terminal 53 Tensédo
Alta e parametro 6-13 Terminal 53
Corrente Alta.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcéo:
0.005 s* 0.005 - 10 s] [JYV7KYe]]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa constante é um tempo
do filtro passa-baixa digital de
primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal 53. Um
valor alto melhora o amorte-
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6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

Range:

Funcao:

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

Range:

Funcao:

cimento, mas aumenta também o
atraso pelo filtro.

Option:

6-17 Terminal 53 Live Zero

Funcao:

Este parametro permite desabilitar
0 monitoramento do live zero. Por
exemplo, isso é usado se as saidas
analégicas forem utilizadas como
parte de um sistema de E/S descen-
tralizado (por exemplo, quando nao
fizer parte de qualquer fungao de
controle relativa ao conversor de
frequéncia, mas alimenta um
sistema de controle externo com
dados).

a >2 mA para ativar a funcao de
timeout do live zero em
pardmetro 6-01 Fun¢do Timeout do
Live Zero.

[0]

Desativado

(1=

Ativado

3.8.3 6-2* Entrada Analdgica 2

Parametros para configurar a escala e os limites da entrada
analdgica 2 (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Tensao Baixa

Range:

Funcao:

0.07 V*

[0 - par. 6-21
V]

Insira o valor de tenséo baixa. Este
valor de escalonamento da entrada
analdgica devera corresponder ao
valor de feedback de referéncia
baixo programado em

pardmetro 6-24 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-21

Range:

Terminal 54 Tensao Alta

Funcao:

10 Vv*

[ par. 6-20 -
10 V]

Insira o valor de tenséo alta. Este
valor de escalonamento da entrada
analégica deve corresponder ao
valor de feedback de referéncia alta
programado em

pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Alto.

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

Range: Funcao:
4 mA* [0 - par. 6-23 | Digite o valor de corrente baixa.
mA] Este sinal de referéncia deve corres-

ponder ao valor de feedback de
referéncia baixo, programado em
parametro 6-24 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Baixo. Programe o valor

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcao:
20 mA* [par. 6-22 - | Insira o valor de corrente alta que
20 mA] corresponde ao valor de feedback

de referéncia alto, programado em
pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Alto.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Digite o valor de escalonamento da

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que corresponda

Unit* Reference- ao valor de tensao baixa/corrente
FeedbackUnit] | baixa programado no

parametro 6-20 Terminal 54 Tensdo
Baixa e pardmetro 6-22 Terminal 54
Corrente Baixa.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:

100 [-999999.999 | Digite o valor de gradagao da
Reference- |- 999999.999 |entrada analdgica que corresponda
FeedbackU | Reference- ao valor de tensdo alta/corrente
nit* FeedbackUnit] | alta, programado nos

parametro 6-21 Terminal 54 Tensdo
Alta e parametro 6-23 Terminal 54
Corrente Alta.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.005 s* [0.005 - 10 s] m

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa é uma constante de
tempo do filtro passa-baixa digital
de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal 54.
Aumentar o valor melhora o
amortecimento, mas aumenta
também o atraso de tempo pelo
filtro.

MG200B28
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6-27 Terminal 54 Live Zero

6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto

analdgicas forem utilizadas como
parte de um sistema de E/S descen-
tralizado (por exemplo, quando nao
fizer parte de qualquer funcao de
controle relativa ao conversor de
frequéncia, mas alimenta um
sistema de controle externo com
dados).

3.8.4 6-3* Entrada Anal X30/11

Grupo do parametro para configurar a escala e os limites
da entrada analégica 3 (X30/11) colocado no VLT® General
Purpose 1/0 MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 Tensao Baixa

Range:

Funcao:

0.07 V*

[0 - par. 6-31
V]

Programa o valor de escalonamento
da entrada analdgica para corres-
ponder ao valor do feedback de
referéncia baixa (programado em
parametro 6-34 Term. X30/11 Ref./
Feedb. Valor Baixo).

6-31 Terminal X30/11 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 Vv* [par. 6-30 - | Programa o valor de escalonamento
10 V] da entrada analdgica para corres-

ponder ao valor do feedback de
referéncia alta (programado em
parametro 6-35 Term. X30/11 Ref./
Feedb. Valor Alto).

6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Programa o valor de escalonamento

ceFeedback | - 999999.999 [ da entrada analégica para corres-

Unit* Reference- ponder ao valor de tenséo baixa
FeedbackUnit] | (programado em

pardmetro 6-30 Terminal X30/11
Tensdo Baixa).

Option: Funcao: Range: Funcao:
[0] Desativado 100 [-999999.999 | Programa o valor de escalonamento
[1] * Ativado Este parametro permite desabilitar Reference- |- 999999.999 | da entrada analdgica para corres-
o monitoramento do live zero. Por FeedbackU | Reference- ponder ao valor de alta tensao
exemplo, isso é usado se as saidas nit* FeedbackUnit] | (programado em

pardmetro 6-31 Terminal X30/11
Tensdo Alta).

6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.005 s* [0.005 - 10 5] [JYV7KYe]]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa constante é um tempo
do filtro passa-baixa digital de
primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal X30/11.
Um valor alto melhora o amorte-
cimento, mas aumenta também o
atraso pelo filtro.

Option:

6-37 Term. X30/11 Live Zero

Funcao:

Este parametro permite desabilitar
o monitoramento do live zero. Por
exemplo, isso é usado se as saidas
analdgicas forem utilizadas como
parte de um sistema de E/S descen-
tralizado (por exemplo, quando nao
fizer parte de qualquer funcao de
controle relativa ao conversor de
frequéncia, mas alimenta um
sistema de controle externo com
dados).

[0]

Desativado

[

Ativado
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3.8.5 6-4* Entrada Analodgica X30/12

Grupo do pardmetro para configurar a escala e os limites
da entrada analégica 4 (X30/12) colocada no VLT® General
Purpose 1/0 MCB 101.

6-40 Terminal X30/12 Tensao Baixa

Range:

Funcao:

0.07 Vv*

[0 - par. 6-41
V]

Programa o valor de escalonamento
da entrada analdgica para corres-
ponder ao valor do feedback de
referéncia baixa programado em
pardmetro 6-44 Term. X30/12 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-41 Terminal X30/12 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 V* [par. 6-40 - | Programa o valor de escalonamento
10 V] da entrada analdgica para corres-

ponder ao valor do feedback de
referéncia alta programado em
pardmetro 6-45 Term. X30/12 Ref./
Feedb. Valor Alto.

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Programa o valor de escalonamento

ceFeedback |- 999999.999 | da saida analdgica para corres-

Unit* Reference- ponder ao valor da tensao baixa
FeedbackUnit] | programado em

pardmetro 6-40 Terminal X30/12
Tensdo Baixa.

6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcao:

cimento, mas aumenta também o
atraso pelo filtro.

6-47 Term. X30/12 Live Zero
Option:

Funcao:

Este parametro permite desabilitar
o monitoramento do live zero. Por
exemplo, isso é usado se as saidas
analdgicas forem utilizadas como
parte de um sistema de E/S descen-
tralizado (por exemplo, quando nao
fizer parte de qualquer fungao de
controle relativa ao conversor de
frequéncia, mas alimenta um
sistema de controle externo com
dados).

[0] Desativado
[1] * Ativado

3.8.6 6-5* Saida analdgica 1

Parametros para configurar a escala e os limites da saida
analdgica 1, ou seja, terminal 42. As saidas analdgicas sao
saidas de corrente: 0/4-20 mA. O terminal comum
(terminal 39) é o mesmo terminal e estd no mesmo
potencial elétrico das conexdes dos terminais comuns
analdgico e digital. A resolucdo na saida analdgica é de 12
bits.

6-50 Terminal 42 Saida

6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto Option: Funcao:
A
Range: Funcao: m
100 [-999999.999 | Programa o valor do escalonamento Os VaAlor_es p?r? conf_igurar &
Reference- [-999999.999 |da entrada analégica para corres- referéncia minima séo
FeedbackU | Reference- ponder ao valor de alta tensao enc?ntrados em L.
nit* FeedbackUnit] | programado em p a,rcfme"o 3-02 Referéncia
parémetro 6-41 Terminal X30/12 Mlnln:)a _e 0s Ya_lores para a
Tensdo Alta. referéncia maxima em
pardametro 3-03 Referéncia
6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro Mdxima.
Range: Funcao: el ] g |
eleciona a fungao do terminal 42
0.005 s* 0.005 - 10 i
. sl m como uma saida de corrente
Nao se pode ajustar este analégica. Uma corrente de motor
parametro enquanto o motor de 20 mA corresponde a Imax.
estiver em funcionamento.
[0] Fora de
. funcionament
:ir:swa : constante de tempo do 52] MCO 0-20mA
tro. tante é t
ro. Essa constante é um tempo (53] MCO 4-20mA
do filtro passa-baixa digital de —
L e [100] * Freq. saida 0-100 Hz (0-20 mA).
primeira ordem para eliminar o
, L. . 0-100
ruido elétrico no terminal X30/12.
Um valor alto melhora o amorte-
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6-50 Terminal 42 Saida

6-50 Terminal 42 Saida

Option: Funcao: Option: Funcao:
[101] Referéncia Referéncia minima - referéncia [136] Poténcia 0-Poténcia nominal do motor.
Min-Max maxima (0-20 mA). 4-20mA
021 Feedback 200% até +200% de [137] Velocidade 0-Limite superior de velocidade
+-200% pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima 4-20mA (parametro 4-13 Lim. Superior da
(0-20 mA) Veloc. do Motor [RPM] e
parametro 4-14 Lim. Superior da
[103] Corr. motor 0- | 0-Corrente maxima do inversor Veloc do Motor [Hz]).
-lmax (pardmetro 16-37 Corrente Mdx.do
Inversor), (0-20 mA) [138] Torque
4-20mA
[104] Torque rel ao | O-Limite de torque, [139] Ctrl bus 0-100% (020 mA)
lim (pardmetro 4-16 Limite de Torque do
Modo Motor), (0-20 mA). [140] Ctrl. bus 4-20 | 0-100%.
mA
[105] Torq rel ao 0-Torque nominal do motor (0-20 [141] Curl bus to. 0-100% (020 mA).
nominal mA).
— — - [142] Ctrl bus 0-100%.
[106] Poténcia 0-Poténcia nominal do motor (0-20 4-20mA to.
A).
mA) [143] Ext. Malha 0-100%.
[107] Velocidade 0- | O-Limite superior de velocidade fechada 1 4-20
-HighLim (parametro 4-13 Lim. Superior da mA
Veloc. do Motor [RPM] e [144] Ext. Malha 0-100%.
parametro 4-14 Lim. Superior da fechada 2 4-20
Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA) mA
[108] Torque (0-20 mA). [145] Ext. Malha 0-100%.
+-160% fechada 3 4-20
[109] Frg saida O- mA
“Fmax [146] Cascade Ref.
[113] Ext. Malha | 0-100% (0-20 mA). 420mA
Fechada 1 [147] Main act val
[114] Ext. Malha 0-100% (0-20 mA). 0-20mA
Fechada 2 [148] Main act val
[115] Ext. Malha 0-100% (020 MA). 4-20mA
Fechada 3 [150] Frq saida 0-
[116] Cascade -Fmax 4-20mA
Reference [156] Flow Rate
[117] Shaft Power (571 Flow Rate
[118] Shaft Power 4-20mA
4-20mA [254] DC Link Com este parametro selecionado, a
[130] Freq. saida 0-100 Hz. 0-20mA saida do terminal mostra a tensao
0-100 4-20 mA do barramento CC escalonada.
[131] Referéncia Referéncia minima-referéncia W] 1117/ (TSR &) (G IR Gnisie B
4-20mA maxima tensdo do barramento CC e a saida
do terminal.
[132] Feedback -200% até +200% de
4-20mA parametro 3-03 Referéncia Mdxima.
[133] Corr. motor 0-Corrente maxima do inversor
4-20mA (pardmetro 16-37 Corrente Mdx.do
Inversor).
[134] % torg. lim 0-Limite de torque
4-20 mA (parametro 4-16 Limite de Torque do
Modo Motor).
[135] % torg.nom 0-Torque nominal do motor.
4-20 mA
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6-50 Terminal 42 Saida 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Option: Funcao: Range: Funcao:
Tensao do Saida do 0 %* [0 - 200 %] Escala para a saida minima (0 mA
barramento CC (V) [ terminal ou 4 mA) do sinal analégico no
V <limite de 0% terminal 42.
subtensao Programe o valor para ser a
V 2limite de 100% porcentagem da faixa completa da
sobretensao variavel selecionada em
Tensio dentro da | Linearmente pardmetro 6-50 Terminal 42 Saida.
faixa: Subtensao < |interpolado
V < sobretensio

Range: Funcao:
Tabela 3.17 Relagédo entre a : —
_ 100 %* [0 - 200 %] Gradue para saida maxima (20 mA)
tensao do barramento CC e a X L. 5
) X do sinal analdgico no terminal 42.
saida do terminal
Programe o valor para ser a
_ porcentagem da faixa completa da
Tabela 3.18 mostra os limites de L .
5 ) variavel selecionada em
subtenséo e sobretensdo para . . )
i parametro 6-50 Terminal 42 Saida.
diferentes tamanhos de conversor
de frequéncia. e :
Tamanho [Limite de |Limite de
do subtensdo | sobretensao
conversor |[V] [V]
B
de & A,EQQ@ analsgca 1o, Vsl
frequéncia = Seme s
T2/S2 185 410 llustragao 3.36 Corrente de saida
T4/S4 373 855 x Variavel de referéncia
T6/T7 553 1130
Tabela 3.18 Limites de subtensao E possivel obter um valor menor
e sobretensao para diferentes que 20 mA em escala completa ao
tamanhos de conversor de programar valores >100%,
frequéncia utilizando uma férmula da seguinte
maneira:
=4
| rv‘_') 20 mA/desejada mdxima corrente x 100 %
1 8 ; 20 mA oV on o
20 g i.e. 10mA: 10mA><100/a—200/u
/ )
/ Exemplo 1:
104 2 e plo ™2 | . e
\ P Valor da variavel = frequéncia de saida, faixa= 0-100 Hz.
0 4 ‘ ‘ Faixa necessaria para a saida= 0-50 Hz.
0 400 800 1200 Vec Um sinal de saida de 0 mA ou 4 mA é necessario a 0 Hz
(0% da faixa). Programar pardmetro 6-51 Terminal 42 Escala
1| Saida analégica Minima de Saida para 0%.
2 Limite de subtenséo Um sinal de saida de 20 mA é necessario a 50 Hz (50% da
3| Limite de sobretenséo faixa). Programar pardmetro 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima

de Saida para 50%.

llustracao 3.35 Exemplo: A saida
analdgica do terminal 42 no
conversor de frequéncia T4 com
o opcional [254] Barramento CC
de 0-20 mA selecionado

[255] DC Link A funcao é a mesma de [254]
4-20mA Barramento CC de 0-20 mA.
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A o 4 o
20 mA 3 20mA 5
< <<
o o
A R
10 mA
0/4 mA -
0% 50% 100%
A A 0/4 mA -
10/
0% 100% 200%
I | |
OHz 50Hz 100Hz
llustragao 3.37 Exemplo 1
Min ref Max ref Max ref X 20/10

Exemplo 2:

Varidvel= feedback, faixa= -200% até +200%.

Faixa necessaria para a saida = 0-100%.

Um sinal de saida de 0 mA ou 4 mA é necessario a 0%
(50% da faixa). Programar pardmetro 6-51 Terminal 42
Escala Minima de Saida para 50%.

Um sinal de saida de 20 mA é necesséario a 100 Hz (75% da
faixa). Programar parametro 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima
de Saida para 75%.

A

20 mA

130BA856.10

0/4 mA -
0% 50% 75% 1 OP%

y

-200% 0% +100% +200%

llustracao 3.38 Exemplo 2

Exemplo 3:

Valor da variavel = referéncia, faixa = referéncia minima-
-referéncia maxima

Faixa necessdria para a saida = referéncia minima (0%)-
referéncia maxima (100%), 0-10 mA.

Um sinal de saida de 0 mA ou 4 mA é necessario na
referéncia minima. Programar pardmetro 6-51 Terminal 42
Escala Minima de Saida para 0%.

Um sinal de saida de 10 mA é necessério na referéncia
maxima (100% da faixa). Programar

pardmetro 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de Saida para
200%.

(20 mA/10 mA x 100%=200%).

llustracao 3.39 Exemplo 3

6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

Range: Funcao:
0 %* [0 - 100 %]

Mantém o nivel da saida 42 se for
controlada pelo barramento.

6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida

Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %]

Mantém o nivel predefinido da
saida 42.

Se uma fungao timeout for
selecionada em

pardmetro 6-50 Terminal 42 Saida, a
saida é predefinida nesse nivel se
ocorrer um timeout de fieldbus.

6-55 Filtro de Saida Analdgica

Option: Funcao:

Os seguintes parametros de leitura

da selecao em

parametro 6-50 Terminal 42 Saida

contém um filtro selecionado

quando pardmetro 6-55 Filtro de

Saida Analégica estiver ligado:

Selecao 0-20 | 4-20
mA mA

Corrente do motor | [103] | [133]

(0-Imax)

Limite de torque [104] | [134]

(O—Tlim)

Torque nominal (0-| [105] | [135]

Thom)

Poténcia (0—-Pnom) [106] | [136]

Velocidade (0- [107] | [137]

Velocidademax)

Tabela 3.19 Parametros de leitura
[o] * Off (Desligado) | Filtro desligado.
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6-55 Filtro de Saida Analdgica

6-62 Terminal X30/8 Escala max.

Option: Funcao: Range: Funcao:
[1] | On | Filtro ligado. ‘ | i.e. 10 mA: fgxﬁ * 100% = 200%
6-63 Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus
3.8.7 6-6* Saida anal. X30/8 "
Range: Funcao:
As saidas analdgicas séo saidas de corrente: 0/4-20 mA. O 0 %* [ e Contém © valolr a ser aplicado a0
terminal comum (terminal X30/8) é o mesmo terminal e terfmnal de saida quando ele
. s “ - estiver configurado como
potencial elétrico para conexdo do comum analdgico. A
- . P . controlado pelo bus.
resolucdo na saida analégica é de 12 bits.
Mesmas opcodes e fungdes, como pardmetro 6-50 Terminal 42 Range: Funcao:
Saida. 0 %* [0 - 100 %] Contém o valor a ser aplicado ao
» > terminal de saida quando ele
- ~
estiver configurado como timeout
Range: Funcéo: controlado pelo bus e o timeout for
0 %* [0 - 200 %] Gradua a saida minima do sinal detectado.
analdgico selecionado no terminal
SIS WTE (PelEEn g o vl Selecione a saida do terminal X45/1 do VLT® Extended Relay
maximo do sinal. Por exemplo, Card MCB 113.
insira o valor 25% se a saida deve . .
ser 0 mA a 25% do valor maximo Option: Funcao:
de saida. O valor nunca pode (01~ Fora de
exceder a programacao corres- funcionament
pondente em [52] MCO 0-20mA
pardmetro 6-62 Terminal X30/8 [53] MCO 4-20mA
Escala mdx. se o valor estiver abaixo [100] Freq. saida
de 100%. 0-100
Este parametro esta ativo quando a [101] Referéncia
VLT® General Purpose 1/0 MCB 101 Min-Max
estiver montada no conversor de [102] Feedback
frequéncia. +-200%
[103] Corr. motor 0-
Range: Funcao: [104] Torque rel ao
100 %* [0 - 200 %] Gradua a saida maxima do sinal lim
analégico, selecionado no terminal [105] Torq rel ao
X30/8. Gradua o valor no valor nominal
maximo necessério da saida do [106] Poténcia
sinal de corrente. Gradue a saida [107] Velocidade 0-
para fornecer uma corrente menor -HighLim
que 20 mA em escala total, ou 20 [108] Torque
mA em uma saida abaixo de 100% +-160%
do valor maximo do sinal. Se 20 [109] Frg saida O-
mA for a corrente de saida -Fmax
necessaria a um valor 0-100% da [113] Ext. Malha
saida em escala completa, Fechada 1
programe o valor porcentual no [114] Ext. Malha
parametro, ou seja, 50% = 20 mA. Fechada 2
Se uma corrente de 4-20 mA for [115] Ext. Malha
necessaria na saida maxima (100%), Fechada 3
calcule o valor percentual da [116] Capcal
seguinte maneira: Reference
20 mA/desejada mdxima corrente x 100 % [117] Shaft Power
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6-70 Terminal X45/1 Saida

6-71 Terminal X45/1 Min Escala

Selecione a saida do terminal X45/1 do VLT® Extended Relay Insira o valor de escalonamento minimo da saida do sinal
Card MCB 113. analdgico no terminal X45/1.
Option: Funcéo: Range: Funcéo:
[118] Shaft Power 0 %" [ 0-200%] |
4-20mA - -
- 6-72 Terminal X45/1 Max. Escala
[130] Freq. saida
0-100 4-20 mA Insira valor de escalonamento méximo da saida do sinal
[131] Referéncia analégico no terminal X45/1.
4-20mA Range: Funcao:
[132] Feedback 1009%* | [0-200%] |
4-20mA
[133] Com motor 6-73 Terminal X45/1 Ctrl de Bus
4-20mA Insira o valor de saida para o terminal X45/1 quando o fieldbus
[134] % torg. lim controla o terminal.
4-20 mA Range: Funcao:
[135] % torg.nom 0 %* | [0 - 100 %] |
4-20 mA
[136] Poténcia 6-74 Terminal X45/1 Predef. Timeout Saida
4-20mA Insira o valor de saida para o terminal X45/1 quando o timeout
[137] Velocidade do controle do bus para o terminal for detectado.
4-20mA Range: Funcao:
[138] Torque 0 %* | [0 - 100 %] |
4-20mA
[139] Ctrl bus 6-80 Terminal X45/3 Saida
[140] Ctrl. bus 4-20 Selecione a saida do terminal X45/3 do VLT® Extended Relay
mA Card MCB 113.
[141] Ctrl bus t.o. Option: Funcio:
[142] Ctrl bus o] * Fora de
4-20mA t.o. .
funcionament
[143] Ext. Malha 52] MCO 0-20mA
fechada 1 4-20 53] MCO 4-20mA
mA -
T Sy [100] Freq. saida
T thB da 2a4 20 0100
echada 2 4-
[101] Referéncia
mA ) )
[145] Ext. Malh MinMax
xt. Malha
[102] Feedback
fechada 3 4-20
+-200%
mA
[103] Corr. motor 0-
[146] Cascade Ref.
-Imax
4-20mA
: [104] Torque rel ao
[147] Main act val lim
i
0-20mA
- [105] Torq rel ao
[148] Main act val .
nominal
4-20mA
- [106] Poténcia
[150] Frq saida 0- [07] pTEp——
-Fmax 4-20mA elocidade 8-
-HighLim
[156] Flow Rate
[108] Torque
[157] Flow Rate
+-160%
4-20mA
- [109] Frg saida 0-
[254] DC Link
-Fmax
0-20mA
255] DC Link [113] Ext. Malha
" Fechada 1
4-20mA
[114] Ext. Malha
Fechada 2
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6-80 Terminal X45/3 Saida

6-80 Terminal X45/3 Saida

Selecione a saida do terminal X45/3 do VLT® Extended Relay Selecione a saida do terminal X45/3 do VLT® Extended Relay
Card MCB 113. Card MCB 113.
Option: Funcao: Option: Funcéo:
[115] Ext. Malha [254] DC Link
Fechada 3 0-20mA
[116] Cascade [255] DC Link
Reference 4-20mA
[117] Shaft Power . »
4-20mA Insira o valor de escalonamento minimo da saida do sinal
[130] Freq. saida analoégico no terminal X45/3
0-100 4-20 mA Range: Funcao:
[131] Referéncia 0 %* [ ©-200% ]
4-20mA
52 [Fesdbadk
4-20mA Insira valor de escalonamento maximo da saida do sinal
[133] Corr. motor analégico no terminal X45/3
4-20mA Range: Funcéo:
[134] % torg. lim 100% [ [0-200%] |
4-20 mA
4-20 mA Insira o valor de saida para o terminal X45/3 quando o fieldbus
[136] Poténcia controla o terminal.
4-20mA Range: Funcao:
[137] Velocidade 0 %* | [0 - 100 %] |
4-20mA
n38 | Torque
4-20mA Insira o valor de saida para o terminal X45/3 quando o timeout
[139] Ctrl bus do controle do bus para o terminal for detectado.
[140] Ctrl. bus 4-20 Range: Funcio:
mA 0 %" 10 - 100 %]
[141] Ctrl bus t.o.
[142] Ctrl bus
4-20mA t.o.
[143] Ext. Malha
fechada 1 4-20
mA
[144] Ext. Malha
fechada 2 4-20
mA
[145] Ext. Malha
fechada 3 4-20
mA
[146] Cascade Ref.
4-20mA
[147] Main act val
0-20mA
[148] Main act val
4-20mA
[150] Frq saida 0-
-Fmax 4-20mA
[156] Flow Rate
[157] Flow Rate
4-20mA
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3.9 Parametros 8-** Com. e Opcionais

3.9.1 8-0* Configuracdes Gerais

8-01 Tipo de Controle

A configuracdo neste parametro prevalece sobre as dos
parametro 8-50 Sele¢do de Parada por Inércia a
parametro 8-56 Sele¢do da Referéncia Pré-definida.
Option: Funcao:
[o] * Digital e Utilize tanto a entrada digital como
Control Wrd a control word.
[1] Somente Use somente entradas digitais.
Digital
[2] SomenteCon- | Use somente control word.
trolWord
Option: Funcao:
AVISO!
Néao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.
Selecione a origem da control word:
1 de 2 interfaces seriais ou 4
opcionais instalados. Durante a
energizacdo inicial, o conversor de
frequéncia automaticamente
programa este parametro para [3]
Opcional A se detectar um opcional
vélido de fieldbus instalado no slot
A. Se o opcional for removido, o
conversor de frequéncia detecta
uma alteracao na configuragao,
programa pardmetro 8-02 Origem do
Controle para a configuracdo padrao
[1] Porta do FC, e o conversor de
frequéncia desarma. Se um
opcional for instalado apés a
energizacao inicial, a configuracéo
do pardmetro 8-02 Origem do
Controle nao muda, mas o
conversor de frequéncia desarma e
exibe o alarme 67, Opcional
Alterado.
[0] Nenhum
[1] Porta RS485
[2] Porta USB
[3] Opcional A
[4] Opcional B
[5] Opcional CO
[6] Opcional C1
[30] Can externo

8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range: Funcao:
Size [1 - 18000 s] | Insira o tempo maximo esperado a
related* passar entre a recepcao de 2

telegramas consecutivos. Se este
tempo for excedido, é indicativo de
que a comunicagao serial foi
interrompida. A funcéo selecionada
em pardmetro 8-04 Fung¢do Timeout
de Controle é executada. Uma
control word valida dispara o
contador de timeout. O valor
minimo que pode ser programado
depende do conversor de
frequéncia real em uso.

A lista de objetos contém
informacgdes sobre os objetos que
acionam o timeout de controle:

. Saidas analdgicas

. Saidas binarias

. AVO
. AV1
. AV2
. Av4
. BV1
. BV2
. BV3
. BV4
. BV5

. Saidas multiestados

8-04 Funcao Timeout de Controle

Selecione a funcédo de timeout. A funcao de timeout é ativada

quando a control word falha ao ser atualizada durante o
intervalo de tempo especificado em pardmetro 8-03 Tempo de
Timeout de Controle. [20] Liberagdo da substituicdo de N2 aparece
somente depois de configurar o protocolo N2 da Metasys.

Para mudar o setup apds um timeout, configure da seguinte
maneira:
1. Programe parametro 0-10 Setup Ativo para [9] Setup
muiltiplo.

2. Selecione o link relevante em pardmetro 0-12 Este Set-up
é dependente de.

Option: Funcéo:

[0] * Off (Desligado) | Restabelece o controle via fieldbus
(fieldbus ou padrao) usando a
control word mais recente.

[1] Congelar saida [ Congela a frequéncia de saida até
que a comunicagdo se restabeleca.
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8-04 Funcao Timeout de Controle 8-05 Funcao Final do Timeout

Selecione a fungao de timeout. A funcao de timeout é ativada Selecione a agdo apos receber uma control word vélida depois
quando a control word falha ao ser atualizada durante o de um timeout.
intervalo de tempo especificado em pardmetro 8-03 Tempo de Este parametro esta ativo somente quando
Timeout de Controle. [20] Liberagdo da substituicdo de N2 aparece parametro 8-04 Funcéo Timeout de Controle estiver programado
somente depois de configurar o protocolo N2 da Metasys. para:
Para mudar o setup apds um timeout, configure da seguinte . [7] Setup 1.
maneira: . 8] Setup 2.
1. Programe parametro 0-10 Setup Ativo para [9] Setup
multiplo. . [9] Setup 3.
2. Selecione o link relevante em pardmetro 0-12 Este Set-up * [10] Setup 4.
€ dependente de. Option: Funcao:
Option: Funcao: [0] Reter set-up Retém o setup selecionado em
[2] Parada Para com nova partida automatica parametro 8-04 Fungdo Timeout de
quando a comunicacio for restabe- Controle e mostra uma adverténcia
ek até parametro 8-06 Reset do Timeout
de Controle alternar. Em seguida, o
3] Jog Opera o motor em frequéncia de conversor de frequéncia restabelece
jog até que a comunicagdo seja 0 seu setup original.
restabelecida.
[1] * Retomar set- Retoma o setup que estava ativo
[4] Velocidade Faz o motor funcionar na -up oS 6o et
maxima frequéncia maxima, até que a
comunicacgao seja restabelecida. 8-06 Reset do Timeout de Controle
(5] Parada e Para o motor e, em seguida, Este parametro so estd ativo quando a opgéo [0] Reter set-up
desarme reinicializa o conversor de estiver selecionada em pardmetro 8-05 Fungdo Final do Timeout.
frequéncia para nova partida Option: Funcio:
através de:
[0] * Nao Retém o setup especificado em
° Fieldbus. reinicializar pardmetro 8-04 Fungdo Timeout de
. [Reset]. Controle:
. Entrada digital. ¢ [77 Setup 1.
, - 8] Setup 2.
[7] Selecionar Muda o setup apés um timeout da * & P
setup 1 control word. Se a comunicagéo for o [9] Setup 3.
restabelecida apds um timeout, . [10] Setup 4.
parametro 8-05 Fungao Final do
) [1] Reinicializar Restaura o conversor de frequéncia
Timeout retoma o setup usado o ’ ;
antes do timeout ou retém o setup B0 i @il 2z vl Enest
. < da control word. O conversor de
estabelecido pela funcéo de
. frequéncia executa o reset e reverte
timeout.
imediatamente para a configuragao
[8] Selecionar Consulte [7] Selecionar setup 1. [0] Néo reinicializar.
setup 2
[9] Selecionar Consulte [7] Selecionar setup 1. 8-07 Trigger de Diagnéstico
SEiLE 2 Nem todos os fieldbuses suportam as fungdes de diagndstico.
[10] Selecionar Consulte [7] Selecionar setup 1. A .
Option: Funcao:
setup 4
120] Liberacao da [0] * Inativo Nao en‘war dados de diagnostico
substituicdo estendido (EDD).
de N2 [1] Disparar em Enviar EDD apés alarmes.
[27] Forced stop alarmes
and trip [2] Disp alarm/ Enviar EDD apés alarmes ou
advertnc adverténcias.
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8-08 Filtragem de leitura

8-13 Status Word STW Configuravel

Se as leituras dos valores de feedback de velocidade estiverem Este parametro ativa a configuragdo dos bits 12-15 na status
variando, esta funcdo é usada. Selecione filtrada se a fungéo for word.
necessaria. Um ciclo de energizacdo é necessario para as Matriz [16]
alteragbes surtirem efeito. Option: Funcao:
Option: Funcao: [0] Sem funcio
[0] Filtrpad.dados | Leitura de fieldbus normal. s Perfil Padréo [ A funcdo corresponde a do padrao
Motor de perfil selecionado em
[11 FiltroLP dados | Leituras filtradas de fieldbus dos parametro 8-10 Perfil de Controle.
motor seguintes parametros: [2] Somente Programado somente se o alarme
¢ Parametro 16-10 Poténcia Alarme 68 68, Safe Torque Off ocorre.
[kW].
[3] Desarme excl | Programado se ocorrer um
. Pardmetro 16-11 Poténcia
Alarme 68 desarme, a menos que o alarme 68,
thpl. Safe Torque Off esteja programado
. Pardmetro 16-12 Tensdo do para executar o desarme.
motor.
[10] T18 Status da | O bit indica o status do terminal 18.
e Pardmetro 16-14 Corrente DI 0 indica que o terminal esta baixo.
do motor. 1 indica que o terminal esta alto.
*  Parametro 16-16 Torque [11] T19 Status da | O bit indica o status do terminal 19.
[Nm]. DI 0 indica que o terminal esta baixo.
. Parémetro 16-17 Velocidade 1 indica que o terminal esta alto.
[RPM. [12] T27 Status da | O bit indica o status do terminal 27.
. Pardmetro 16-22 Torque DI 0 indica que o terminal esta baixo.
[%]. 1 indica que o terminal esta alto.
[13] T29 Status da | O bit indica o status do terminal 29.
3.9.2 8-1* Configuragées Word Definig DI 0 indica que o terminal esta baixo.
1 indica que o terminal esta alto.
[14] T32 Status da | O bit indica o status do terminal 32.
Selecione a interpretacdo da control word e status word que Dl 0 indica que o terminal esta baixo.
corresponda ao fieldbus instalado. Somente as selecdes validas 1 indica que o terminal esta alto.
para o fieldbus instalado no slot A podem ser exibidas no [15] T33 Status da | O bit indica o status do terminal 33.
display do LPC. Para obter orientagdes sobre a selecao de [0] DI 0 indica que o terminal esta baixo.
Perfil do conversor de frequéncia e [1] Perfil do PROFldrive, consulte 1 indica que o terminal estd alto.
o guia de design do produto relacionado. Para obter orientacdes 116l Status T37 DI 10 bit indica o status do terminal 37.
adicionais sobre a selecdo de [1] Perfil do PROFIdrive, [5] ODVA e Lo L
0 indica que o T37 esta baixo (Safe
[7] CANopen DSP 402, consulte o guia de instalagdo do fieldbus
; Torque Off).
instalado. 1 indica que o T37 esta alto
Option: Funcao: (normal).
oL Perfil do FC 20] CTW Timeout
[ Perfil do. Toggle Inverse
PROFldrive [21] Advrténc A adverténcia térmica é ativada
Bl D Disponivel somente com VLT® térmic quando a temperatura excede o
DeviceNet MCA 104 e VLT® limite no motor, conversor de
EtherNet/IP MCA 121. frequéncia, resistor do freio ou
71 CANopen DSP termistor.
402 [30] Falha freio Saida é légica 1 quando o IGBT do
(IGBT) freio estiver em curto-circuito.
Utilize esta funcdo para proteger o
Este parametro ativa a configuracdo dos bits 12-15 na status conversor de frequéncia se houver
word. uma falha nos médulos de
Matriz [16] frenagem. Utilize a saida/relé para
Option: Funcao:
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8-13 Status Word STW Configuravel

8-13 Status Word STW Configuravel

Este parametro ativa a configuragdao dos bits 12-15 na status Este parametro ativa a configuragdo dos bits 12-15 na status

word. word.

Matriz [16] Matriz [16]

Option: Funcéo: Option: Funcéo:
desligar o conversor de frequéncia (verdadeiro), a saida é alta. Caso
da rede elétrica. contrario, é baixa.

[40] Fora faixa da [73] Regra légica 3 | Consulte o grupo do pardmetro

ref. 13-4* Regras ldgicas. Se a regra

[60] Comparador 0 | Consulte o grupo do parametro 13-1* I6gica 3 for avaliada como true
Comparadores. Se o comparador 0 (verdadeiro), a saida ¢ alta. Caso
for avaliado como true (verdadeiro), contrario, é baixa.

a s.alda é alta. Caso contrério, é [74] Regra lég 4 Consulte o grupo do pardmetro
el 13-4* Regras Iégicas. Se a regra

[61] Comparador 1 | Consulte o grupo do parémetro 13-1* légica 4 for avaliada como true
Comparadores. Se o comparador 1 (verdadeiro), a saida é alta. Caso
for avaliado como true (verdadeiro), contrério, é baixa.

a s.a|da é alta. Caso contrério, & [75] Regra 16g 5 Consulte o grupo do pardmetro
baixa. 13-4* Regras Idgicas. Se a regra

[62] Comparador 2 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1* l6gica 5 for avaliada como true
Comparadores. Se o comparador 2 (verdadeiro), a saida é alta. Caso
for avaliado como true (verdadeiro), contrério, é baixa.

a s'alda £ ali, Lane G, [80] Saida digital A [ Consulte o pardmetro 13-52 A¢éo do
BrE do SL SLC. A saida é alta sempre que a

[63] Comparador 3 | Consulte o grupo do parametro 13-1* acdo smart logic [38] Defin said
Comparadores. Se o comparador 3 dig.A alta for executada. A saida é
for avaliado como true (verdadeiro), baixa sempre que a agdo smart
a saida ¢é alta. Caso contrario, é logic [32] Defin said dig.A baixa for
baixa. executada.

[64] Comparador 4 | Consulte o grupo do pardmetro 13-1* [81] Saida digital B [ Consulte o pardmetro 13-52 A¢éo do
Comparadores. Se o comparador 4 do SL SLC. A saida é alta sempre que a
for avaliado como true (verdadeiro), acao smart logic [39] Defin said
a saida é alta. Caso contrério, é dig.B alta for executada. A saida é
baixa. baixa sempre que a acdo smart

logic [33] Defin said dig.B baixa for

[65] Comparador 5 | Consulte o grupo do parametro 13-1* gic [33] iadig >

executada.
Comparadores. Se o comparador 5
for avaliado como true (verdadeiro), [82] Saida digital C [ Consulte o pardmetro 13-52 A¢édo do
a saida é alta. Caso contrario, é do SL SLC. A saida é alta sempre que a
baixa. acao smart logic [40] Defin said
dig.C alta f tada. A saida é
[70] Regra légica 0 | Consulte o grupo do pardmetro 9. alta for executada. A saida €
. . baixa sempre que a agao smart
13-4* Regras ldgicas. Se a regra )
s . logic [34] Defin said dig.C baixa for
légica O for avaliada como true wad
(verdadeiro), a saida é alta. Caso executada.
contrario, é baixa. [83] Saida digital D | Consulte o pardmetro 13-52 A¢éo do
do SL SLC. A saida é alta sempre que a
[71] Regra légica 1 | Consulte o grupo do pardmetro I pre qu
. acao smart logic [41] Defin said
13-4* Regras Idgicas. Se a regra ;
. . dig.D alta for executada. A saida é
l6gica 1 for avaliada como true bai B} .
aixa sempre que a agao smar
(verdadeiro), a saida é alta. Caso I?( pre qu g
. logic [35] Defin said dig.D baixa for
contrério, é baixa.
executada.
[72] Regra légica 2 | Consulte o grupo do parametro — — =
.. [84] Saida digital E [ Consulte o pardmetro 13-52 A¢ao do
13-4* Regras ldgicas. Se a regra o
. . . do SL SLC. A saida é alta sempre que a
l6gica 2 for avaliada como true ) . .
acao smart logic [42] Defin said dig.E
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8-13 Status Word STW Configuravel

Este parametro ativa a configuragdao dos bits 12-15 na status
word.
Matriz [16]
Option: Funcéo:
alta for executada. A saida é baixa
sempre que a acao smart logic [36]
Defin said dig.E baixa for executada.
[85] Saida digital F | Consulte o pardmetro 13-52 A¢do do
do SL SLC. A saida é alta sempre que a
acao smart logic [43] Defin said dig.F
alta for executada. A saida é baixa
sempre que a acdo smart logic [37]
Defin said dig.F baixa for executada.
[86] ATEX ETR cur.
alarm
[87] ATEX ETR freq.
alarm
[88] ATEX ETR cur.
warning
[89] ATEX ETR freq.
warning
[181] Prev.
Maintenance
[182] Deragging
[183] Post/Pre Lube
[190] No-Flow
[191] Dry Pump
[192] End Of Curve
[193] Sleep Mode
[194] Broken Belt
[196] Emergency
Mode
[197] Emerg. Mode
was Act.
[199] Pipe Filling
[200] User Defined
Alerts
Matriz [15]
Option: Funcao:
[0] Nenhuma O conversor de frequéncia ignora as
informacgoes deste bit.
[17 * Perfil padrao A funcionalidade do bit depende
da selecdo parametro 8-10 Perfil de
Controle.
[2] CTW Vilida, Se for programado para 1, o
ativa baixa conversor de frequéncia ignora os
bits restantes da control word.
[3] Safe Option
Reset

8-14 Control Word Configuravel CTW

1

Matriz [15]
Option: Funcéo:
[4] PID error Quando ativado, inverte o erro
inverse resultante do controlador PID de
processo. Disponivel somente se
parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver programado para [6]
Bobinador de Superficie, [7]
Velocidade OL do PID estendido ou
[8] Velocidade CL do PID estendido.
[5] PID reset | Quando ativado, reinicializa a parte-
part -I do controlador PID de processo.
Equivalente a
parametro 7-40 Process PID I-part
Reset. Disponivel somente se
parametro 1-00 Modo Configuragdo
estiver programado para [6]
Bobinador de Superficie, [7]
Velocidade OL do PID estendido ou
[8] Velocidade CL do PID estendido.
[6] PID enable Quando ativado, habilita o
controlador PID de processo
estendido. Equivalente a
pardmetro 7-50 Process PID Extended
PID. Disponivel somente se
parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver programado para [6]
Bobinador de Superficie, [7]
Velocidade OL do PID estendido ou
[8] Velocidade CL do PID estendido.
[71 External
Interlock
[10] Bit 10 =0 >
CTW Timeout
[20] Control Word
Toggle
Command
[66] Sleep Mode
[78] Reset
Preventive
Maintenance
Word
[85] Latched Pump
Derag
[86] flow confir-
mation
[190] Emergency
Mode Ref Bit
0
[191] Emergency
Mode Ref Bit
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8-14 Control Word Configuravel CTW

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Matriz [15] Matriz [16]
Option: Funcio: Selecione o significado de um bit especifico nas alarm word e
192] Emergency warning word configuraveis. A word tem 16 bits (0-15).
Mode Ref Bit Option:
2 [23] Internal fans
" warning
Matriz [16] warning
Selecione o significado de um bit especifico nas alarm word e [25] Brake resistor
warning word configuraveis. A word tem 16 bits (0-15). short circuit
Option: Funcao: warning
[0] * Off [26] Brake
[1 10 Volts low powerlimit
warning warning
[2] Live zero [27] Brake chopper
warning short circuit
[3] No motor warning
warning [28] Brake check
[4] Mains phase warning
loss warning [29] Heatsink
[5] DC link temperature
voltage high warning
warning [30] Motor phase
[6] DC link U warning
voltage low [31] Motor phase V
warning warning
[71 DC [32] Motor phase
overvoltage W warning
warning [34] Fieldbus
[8] DC communi-
undervoltage cation
warning warning
[9] Inverter [36] Mains failure
overloaded warning
warning [40] T27 overload
[10] Motor ETR warning
overtemp [41] T29 overload
warning warning
1] Motor [45] Earth fault 2
thermistor warning
overtemp [47] 24V supply
warning low warning
[12] Torque limit [58] AMA internal
warning fault warning
[13] Over current [59] Current limit
warning warning
[14] Earth fault [60] External
warning interlock
[17] Controlword warning
timeout [61] Feedback error
warning warning
[19] Discharge [62] Frequency
temp high max warning
warning [64] Voltage limit
warning

MG200B28
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Matriz [16] Matriz [16]

Selecione o significado de um bit especifico nas alarm word e Selecione o significado de um bit especifico nas alarm word e

warning word configuraveis. A word tem 16 bits (0-15). warning word configuraveis. A word tem 16 bits (0-15).

Option: Funcéo: Option:

[65] Controlboard [10027] Brakechopper
overtemp shortcircuit
warning alarm

[66] Heatsink temp [10028] Brake check
low warning alarm

[68] Safe stop [10029] Heatsink temp
warning alarm

[73] Safe stop [10030] Phase U
autorestart missing alarm
warning [10031] Phase V

[76] Power unit missing alarm
setup warning [10032] Phase W

[771 Reduced missing alarm
powermode [10033] Inrush fault
warning alarm

[163] ATEX ETR cur [10034] Fieldbus com
limit warning faul alarm

[165] ATEX ETR freq [10036] Mains failure
limit warning alarm

[10002] Live zero error [10037] Phase
alarm imbalance

[10004] Mains phase alarm
loss alarm [10038] Internal fault

[10007] DC [10039] Heatsink
overvoltage sensor alarm
alarm [10045] Earth fault 2

[10008] DC alarm
undervoltage [10046] Powercard
alarm supply alarm

[10009] Inverter [10047] 24V supply
overload alarm low alarm

[10010] ETR overtem- [10048] 1.8V supply
perature alarm low alarm

[10011] Thermistor [10049] Speed limit
overtemp alarm
alarm [10060] Ext interlock

[10012] Torque limit alarm
alarm [10061] Feedback error

[10013] Overcurrent alarm
alarm [10063] Mech brake

[10014] Earth fault low alarm
alarm [10065] Controlboard

[10016] Short circuit overtemp
alarm alarm

[10017] CTW timeout [10067] Option config
alarm changed alarm

[10026] Brake [10068] Safe stop
powerlimit alarm
alarm [10069] Powercard

temp alarm
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-30 Protocolo

3.9.3 8-3* Config Port de Com

8-30 Protocolo

Matriz [16] Option: Funcao:
Selecione o significado de um bit especifico nas alarm word e obter mais informacdes, consulte
warning word configuréveis. A word tem 16 bits (0-15). capétulo 3.24.1 Introducdo.
Option: Funcéo:
[10073] Safestop auto 8-31 Endereco
restart alarm Range: Funcao:
[10074] PTC thermistor Size [1-255] Insira o endereco da porta (padréo)
alarm related* do conversor de frequéncia.
[10079] lllegal PS Intervalo vélido: Depende do
config alarm protocolo selecionado.
[10081] CSIV corrupt
alarm 8-32 Baud Rate da Porta do FC
[10082] CSIV param Baud rates 9600, 19200, 38400 e 76800 sao validos somente para
error alarm BACNet. O valor padrao depende do protocolo Danfoss FC.
[10090] Feedback Option: Funcao:
monitor ?Iarm o] 2400 Baud
[10091] Al54 settings 1] 2300 Baud
alarm
[2] 9600 Baud
[10164] ATEX ETR
. [3] 19200 Baud
current lim
[4] 38400 Baud
alarm
7
[10166] | ATEX ETR freq f5) 27600 Baud
. [6] 76800 Baud
limit alarm
[71] 115200 Baud

8-33 Bits de Paridade / Parada

Bits de paridade e parada do protocolo pardmetro 8-30 Protocolo
usando a porta do FC. Para alguns protocolos, nem todas as

Option: Funcio: op¢des sdo visiveis. O padrao depende do protocolo selecionado.
Selegdo do protocolo para a porta Option: Funcao:
(RS-485) do FC (padrao) integrado [0] Paridade Par, 1
no cartdo de controle. Bit de Parada
[0] FC Comunicagéo de acordo com o ( ?aridade )
protocolo FC, conforme descrito em Impar, 1 Bit de
Instalagdo e Setup do RS485 no guia Parada
de design relevante. (2] Paridade Par, 1
Bit de Parada
[1] FC MC O mesmo que [0] FC, mas para ser 3] Sem Paridade,
usado ao fazer download do SW do .
I o oad 2 Bits de
conversor de frequéncia ou uploa Parada
de um arquivo dll (cobrindo
informagdes sobre parametros 8-35 Atraso Minimo de Resposta
disponiveis no conversor de Range: Funcio:
frequéncia e suas interdepen-
Aq . P 10 ms* [5 - 10000 Especifique o tempo de atraso
déncias) para Software de Setup .. i
ms] minimo entre o recebimento de
MCT 10. s -
uma solicitacao e a transmissdo de
[2] Modbus RTU Comunicagdo de acordo com o uma resposta. E o tempo utilizado
protocolo do Modbus RTU. para contornar os atrasos de
B3] Metasys N2 retorno do modem.
[9] Opcion FC Relacionad [5 - 10000 Especifique o tempo de atraso
[22] Modbus Ativa a capacidade do mestre em 0 ao ms] minimo entre o recebimento de
CASCADE cascata 2.0. Programa tamanho* uma solicitacdo e a transmisséo de
Master parametro 8-32 Baud Rate da Porta uma resposta. E o tempo utilizado
do FC para escolher 19200. Para
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8-35 Atraso Minimo de Resposta

8-42 Configuragao de gravacdo do PCD

Range: Funcao: Matriz [64]
para contornar os atrasos de Option: Funcio:
retorno do modem. selecionados como valores de
dados.
8-36 Atraso Max de Resposta
[302] Referéncia
Range: Funcéo: Minima
Size [11 - 10001 | Especifique o tempo de atraso [303] Referéncia
related* ms] maximo permitido entre transmitir Méxima
uma solicitacao e receber uma 341] Tempo de
resposta. Exceder este tempo de Aceleracao da
atraso causa o timeout da control Rampa 1
word. [342] Tempo de
5 Desaceleracao
8-37 Atraso Inter-Caractere Maximo
da Rampa 1
Range: Funcéo: 1351] Tempo de
Size [0.00 - 35.01 | Especifique o intervalo de tempo Aceleracao da
related* ms] maximo permitido entre a recepcao Rampa 2
de 2 bytes. Esse parametro ativa o [352] Tempo de
timeout no caso da transmissao ser Desaceleracio
interrompida. da Rampa 2
[380] Tempo de
3.9.4 8-4* FC Conj. Protocolo MC do Rampa do Jog
[381] Tempo de
Rampa da
Parada Ripida
Permite o uso de telegramas livremente configuraveis ou [411] Lim. Inferior
telegramas padrdo para a porta do FC. da Veloc. do
Option: Funcéo: Motor [RPM]
[ * Telegrama [412] Lim. Inferior
padrao 1 da Veloc. do
[100] Nenhum Motor [Hz]
[101] PPO 1 [413] Lim. Superior
[102] PPO 2 da Veloc. do
[103] PPO 3 Motor [RPM]
[104] PPO 4 [414] Lim. Superior
[105] PPO 5 da Veloc do
[106] PPO 6 Motor [Hz]
1107] PPO 7 [416] Limite de
[108] PPO 8 1!\-/c|)oerolel\/(Ijootor
[200] Telegrama —
el § [417] Limite de
Torque do
[202] Telegrm.persn Modo Gerador
aliz.3
[553] Term. 29 Ref./
Matriz [64] Alto
Option: Funcao: = 1222;33\2?;:/
[0] Nenhum Selecione os parametros a serem Alto '
designados aos telegramas do PCD. 1590] Controle Bus
A quantidade de PCDs disponiveis Digital & Relé
depende do tipo de telegrama. Os [593] Saida de Pulso
valores dos PCDs s&o em seguida #27 Ctrl. Bus
gravados nos parametros
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8-42 Configuracao de gravacdao do PCD

8-42 Configuragao de gravacdo do PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[595] Saida de Pulso [3403] PCD 3 Gravar
#29 Ctrl Bus no MCO
[597] Saida de Pulso [3404] PCD 4 Gravar
#X30/6 no MCO
Controle de [3405] PCD 5 Gravar
Bus no MCO
[615] Terminal 53 [3406] PCD 6 Gravar
Ref./Feedb. no MCO
Valor Alto [3407] PCD 7 Gravar
[625] Terminal 54 no MCO
Ref./Feedb. [3408] PCD 8 Gravar
Valor Alto no MCO
[653] Terminal 42 [3409] PCD 9 Gravar
Ctrl Saida Bus no MCO
[663] Terminal [3410] PCD 10 Gravar
X30/8 Ctrl no MCO
Saida Bus
[673] Terminal 8-43 Configuragao de Leitura do PCD
X45/1 Ctrl de Matriz [64]
Bus Option: Funcio:
[683] Terminal [0] Nenhum Selecione os parametros a serem
X45/3 Ctrl de designados aos PCDs dos
Bus telegramas. O numero de PCDs
[894] Feedb. do Bus disponiveis depende do tipo de
1 telegrama. Os PCDs contém os
[895] Feedb. do Bus valores reais dos dados dos
2 parametros selecionados.
[896] Feedb. do Bus
3 [15] Readout:
actual setup
[1680] CTW 1 do
) [894] Feedb. do Bus
Fieldbus 1
[1682] REF 1 do
. [895] Feedb. do Bus
Fieldbus )
[1685] CTW 1 da
. [896] Feedb. do Bus
Porta Serial 3
[1686] REF 1 da Porta
[1397] Alert Alarm
Serial
Word
[2021] Setpoint 1 -
02 S — [1398] Alert Warning
[ ] etpoint Word
202 i
[2023] Setpélnt - [1399] Alert Status
[2643] Terminal Word
X42/7 |
/7 Ctrl de [1500] Horas de
Bus .
funcio-
[2653] Terminal
. namento
X42
Ehets [1501] Horas em
Bus .
Funcio-
[2663] Terminal
Ld namento
X42/11
5 /11 Cul de [1502] Medidor de
us kWh
34011 ASPRRE L [1600] Control Word
no MCO P
3902 D2 G [1601] Referéncia
[ ] ravar [Unidade]
no MCO
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8-43 Configuracao de Leitura do PCD

8-43 Configuragao de Leitura do PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[1602] Referéncia % [1647] Motor Phase
[1603] Est. W Current
[1605] Valor Real [1650] Referéncia
Principal [%] Externa
[1609] Leit.Personalz. [1652] Feedback
[1610] Poténcia [kW] [Unidade]
[1611] Poténcia [hp] [1653] Referéncia do
[1612] Tensao do DigiPot
motor [1654] Feedback 1
[1613] FreqUéncia [Unidade]
[1614] Corrente do [1655] Feedback 2
motor [Unidade]
[1615] Freqiiéncia [%] [1656] Feedback 3
[1616] Torque [Nm] [Unidade]
[1617] Velocidade [1660] Entrada digital
[RPM] [1661] Definigao do
[1618] Térmico Terminal 53
Calculado do [1662] Entrada
Motor Analégica 53
[1619] Temperatura [1663] Definicao do
Sensor KTY Terminal 54
[1622] Torque [%] [1664] Entrada
[1623] Motor Shaft Exibe a poténcia mecanica aplicada Analdgica 54
Power [kW] ao eixo do motor. [1665] Saida
Analdgica 42
[1624] Calibrated
[mA]
Stator - —
. [1666] Saida Digital
Resistance
[bin]
[1626] Poténcia
. [1667] Entr Pulso #29
Filtrada [kW]
[Hz]
[1627] Poténcia
. [1668] Entr Pulso #33
Filtrada [hp]
[1630] Tensao d [tz]
ensao de
B [1669] Saida de Pulso
Conexao CC
#27 [Hz]
[1632] Energia de -
[1670] Saida de Pulso
Frenagem /s
[1633] Energia d #29 [He)
nergia de
9 [1671] Saida do Relé
Frenagem /2 .
. [bin]
min
[1672] Contador A
[1634] Temp. do
- [1673] Contador B
Dissipador de —
Calor [1675] Entr. Analdgica
X30/11
[1635] Térmico do 30/
[1676] Entr. Analdgica
Inversor X30/12
[1638] Estado do SLC od
1677 i
[1639] Temp.do (1677] Aa' |a' _
Control Card nalogica
- X30/8 [mA]
[1642] Service Log
[1678] Saida Anal.
Counter
X45/1 [mA]
[1645] Motor Phase U
[1679] Saida
Current
Analdgica
[1646] Motor Phase V
X45/3 [mA]
Current
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8-43 Configuragao de Leitura do PCD

Matriz [64] Matriz [64]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[1684] StatusWord do [2795] Advanced
Opcional d Cascade Relay
Comunicacdo Output [bin]
[1687] Bus Readout [2796] Extended
Alarm/Warning Cascade Relay
[1689] Configurable | Mostra a alarm/warning word que é Output [bin]
Alarm/Warning | configurada em [2969] Flow
Word parametro 8-17 Configurable Alarm [3421] PCD 1 Ler do
and Warningword. MCO
[1690] Alarm Word [3422] PCD 2 Ler do
[1691] Alarm Word 2 MCO
[1692] Warning Word [3423] el s Ll
[1693] Warning Word LA99
5 [3424] PCD 4 Ler do
[1694] Status Word MCO
Estendida [3425] PCD 5 Ler do
[1695] Est. Status Mco
Word 2 [3426] PCD 6 Ler do
[1696] Word de MCo
Manutencio [3427] PCD 7 Ler do
[1697] Alarm Word 3 D)
[1698] Warning Word [3428] PCD 8 Ler do
3 Mco
[1830] Entranalog X4 [3429] FED @ Lz ds
21 MCO
[1831] Entr.Analog.X4 [3430] PCD 10 Ler do
23 McCo
[1832] Entr.anal6g.X4
25 3.9.5 8-5* Digital/Barramento
[1833] Saida Anal
X42/7 V] Parametros para configurar a fusdo da control word.
[1834] Saida Anal
X42/9 [V] AVISO!
[1835] Saida Anal Esses parametros estio ativos somente quando
X42/11 V] pardmetro 8-01 Tipo de Controle estiver programado para
[1836] Entrada [0] Digital e control word.
analdgica
[1837] EntradaTemp
X48/4 Selecione o disparo para a funcao de parada por inércia.
[1838] EntradaTemp Option: Funcao:
X48/7 [0] Entrada digital | Uma entrada digital dispara a
[1839] EntradaTemp funcao de parada por inércia.
X48/10 [1] Bus Uma porta de comunicacéo serial
[1850] LELR S @ ou o fieldbus aciona a funcdo de
SRR parada por inércia.
[unidade]
[1860] Digital Input 2 [2] Logica E O fieldbus/porta de comunicagéo
[2792] % Of Total serial e a entrada digital disparam a
Capacity funcao de parada por inércia.
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8-50 Selecao de Parada por Inércia

Selecione o disparo para a funcao de parada por inércia.

8-54 Selecao da Reversao

Selecione o controle da fungao da reversao do conversor de

Option: Funcio: frequéncia, através dos terminais (entrada digital) e/ou através do
[3] * Légica OU O fieldbus/porta de comunicacao fieldbus.
serial ou a entrada digital dispara a Option: Funcao:
funcao de parada por inércia. m
= Este parametro esta ativo
8-52 Selecdo de Frenagem CC somente quando
Option: Funcao: pardmetro 8-01 Tipo de
Selecione o controle do freio CC Controle estiver programado
por meio dos terminais (entrada para [0] Digital e control word.
digital) e/ou pelo fieldbus.
/] VISO [0] * Entrada digital | Ativa o comando de reversao
= através de uma entrada digital.
Somente a selecdo [0] Entrada J
Digital esta disponivel quando [1] Bus Ativa o comando de reversao
pardametro 1-10 Construgdo do através da porta de comunicacdo
Motor estiver programado para serial ou opcional de fieldbus.
[1] PM, SPM ndo saliente. [2] Logica E Ativa o comando de reversdo
através do fieldbus/porta de
[0] Entrada digital | Ativa o comando de partida através comunicagao serial e através de 1
de uma entrada digital. das entradas digitais.
[1] Bus Ativa o comando de partida através [3] Légica OU Ativa o comando de reversao
da porta de comunicacao serial ou através do fieldbus/porta de
opcional de fieldbus. comunicagao serial ou através de 1
[2] Légica E Ativa o comando de partida por das entradas digitais.
meio do fieldbus/porta de -
comunicacao serial E através de 1 8-55 Selecao do Set-up
das entradas digitais. Seleciona o disparo para a selecdo de setup.
[3] Légica OU Ativa o comando de partida por Option: Funcéo:
meio do fieldbus/porta de [0] Entrada digital | Uma entrada digital dispara a
comunicacgao serial OU através de 1 selecao de setup.
das entradas digitais. [1] Bus Uma porta de comunicacdo serial
- - ou o fieldbus aciona a selegdo de
8-53 Selecdo da Partida setup.
Selecione o disparo para a funcdo partida.
paro p o p [2] Légica E O fieldbus/porta de comunicacao
Option: Funcao: serial e a entrada digital disparam a
[0] Entrada digital | Uma entrada digital dispara a selecdo de setup.
funca tida.
ST RIS [3] * Légica OU O fieldbus/porta de comunicagéo
[1] Bus Uma porta de comunicacéo serial serial ou uma entrada digital
ou o fieldbus aciona a fungao dispara a selecao de setup.
partida.
[2] Légica E O fieldbus/porta de comunicagéo 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida
serial e a entrada digital disparam a Option: Funcéo:
fungao partida. Seleciona o disparo para a selecdo
[3] * Légica OU O fieldbus/porta de comunicacao de referéncia predefinida.
serial ou a entrada digital dispara a [0] Entrada digital | Uma entrada digital dispara a
funcao partida. selecao de referéncia predefinida.
[1 Bus Uma porta de comunicacdo serial
ou o fieldbus aciona a selecdo de
referéncia predefinida.
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8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida

Option:

Funcao:

[2

Légica E

O fieldbus/porta de comunicacao
serial e a entrada digital disparam a
selecdo de referéncia predefinida.

31~

Légica OU

O fieldbus/porta de comunicagao
serial ou a entrada digital dispara a
selecdo de referéncia predefinida.

3.9.6 8-8* Diagnosticos da Porta do FC

Esses parametros sdao usados para monitorar a
comunicagdo de bus por meio da porta do conversor de

frequéncia.

8-80 Contagem de Mensagens do Bus

Range:

Funcao:

0*

[0 -
4294967295 ]

Este parametro exibe o niumero de
telegramas validos detectados no
barramento.

8-81 Contagem de Erros do Bus

4294967295 ]

Matriz [6]
Range: Funcao:
0* [0 - Este parametro exibe o nimero de

telegramas com falhas (por
exemplo, falha de CRC) detectados
no barramento.

3.9.7 8-9* Jog do bus

8-94 Feedb. do Bus 1
Range:
0* [-200 - 200 ]

Funcao:

Grave o feedback para este
parametro através da porta de
comunicagao serial ou opcional de
fieldbus. Selecione este parametro
como uma fonte do feedback em
parametro 20-00 Fonte de Feedback
1, parametro 20-03 Fonte de
Feedback 2 ou

pardmetro 20-06 Fonte de Feedback

8-95 Feedb. do Bus 2
Range:
0* [-200 - 200 ]

‘ S“

Funcao:

Consulte também o
pardmetro 8-94 Feedb. do Bus 1 para
obter mais detalhes.

8-96 Feedb. do Bus 3
Range:
0* [-200 - 200 ]

Funcao:

Consulte também o
pardmetro 8-94 Feedb. do Bus 1 para
obter mais detalhes.

8-97 Response Error Codes

Range: Funcao:
8-82 Mensagem Receb. do Escravo 0* | [0-01] |
Range: Funcao:
0* [0 - Este parametro exibe o nimero de
4294967295 ] | telegramas validos enderecados ao
escravo que foram enviados pelo
conversor de frequéncia.
8-83 Contagem de Erros do Escravo
Range: Funcao:
0* [0 - Este parametro exibe o nimero de
4294967295 ] | telegramas com erros que nao
foram executados pelo conversor
de frequéncia.
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3.10 Parametros 9-** PROFIBUS+

Para saber as descricdes do parametro do PROFIBUS,
consulte o Guia de Programacédo do VLT® PROFIBUS DP MCA
101.

3.11 Parametros 10-** CAN Fieldbus

3.11.1 10-0* Programag¢des Comuns

10-00 Protocolo CAN

Option: Funcao:
[+ DeviceNet m

As opcoes de parametros
dependem do opcional
instalado.

Confira o protocolo da CAN ativa.

10-01 Selecao de Baud Rate

Option: Funcao:
Selecione a velocidade de
transmissao do fieldbus. A selecao
deve corresponder a velocidade de
transmissao do mestre e dos outros
ndés do fieldbus.

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

Range: Funcéo:

Size [0-63] Selecdo do endereco das estagoes.

related* Cada estacdo, conectada a mesma

rede DeviceNet, deve ter um
endereco sem ambiguidade.

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm

Range: Funcéo:

0* [0-255]

Exibe o nimero de erros de
transmissdo de controle da CAN
desde a ultima energizacao.

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg

Range: Funcéo:

0 [0-255]

Exibe o nimero de erros de
recepcdo de controle da CAN desde
a ultima energizacdo.

10-07 Leitura do Contador de Bus off

Range: Funcao:
0* [0-255]

Visualize o nimero de eventos de
fieldbus desligado desde a ultima
energizacao.

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Selecao do Tipo de Dados de Processo

Option: Funcao:

Selecione a instancia (telegrama)
para a transmissdo de dados. As
instancias disponiveis dependem da
configuracao de

parametro 8-10 Perfil de Controle.
Quando pardmetro 8-10 Perfil de
Controle estiver programado para
[0] Perfil do FC, as op¢ébes do
parametro 10-10 Sele¢do do Tipo de
Dados de Processo [0] INSTANCIA
100/150 e [1] INSTANCIA 101/151
estardo disponiveis.

Quando pardmetro 8-10 Perfil de
Controle estiver programado para
[5] ODVA, as opg¢des do

parametro 10-10 Sele¢do do Tipo de
Dados de Processo [2] INSTANCIA
20/70 e [3] INSTANCIA 21/71 estardo
disponiveis.

As instancias 100/150 e 101/151 sao
especificas da Danfoss. As instancias
20/70 e 21/71 séo perfis do motor
CA especificos da ODVA.

Para obter orientacdes sobre a
selecdo de telegrama, consulte o
Guia de Instalacdo do VLT® DeviceNet
MCA 104.

AVISO!

E executada uma alteracio
neste parametro imedia-
tamente.

[0] INSTANCIA
100/150
[1] INSTANCIA
101/151

[2] INSTANCIA
20/70

[3] INSTANCIA
21/71

[6] INSTANCIA
102/152
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10-11 GravagaoConfig dos Dados de Processo

10-11 GravagaoConfig dos Dados de Processo

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione o processo de gravacao [593] Saida de Pulso
de dados para as instancias de #27 Ctrl. Bus
montagem de E/S 101/151. Os [595] Saida de Pulso
elementos 2 e 3 dessa matriz #29 Ctrl Bus
podem ser selecionados. Os [597] Saida de Pulso
elementos 0 e 1 da matriz sao fixos. #X30/6
[0] Nenhum Controle de
[302] Referéncia Bus
Minima [615] Terminal 53
[303] Referéncia Ref./Feedb.
Maxima Valor Alto
[341] Tempo de [625] Terminal 54
Aceleracao da Ref./Feedb.
Rampa 1 Valor Alto
[342] Tempo de [653] Terminal 42
Desaceleragéo Ctrl Saida Bus
da Rampa 1 [663] Terminal
[351] Tempo de X30/8 Ctrl
Aceleracéo da Saida Bus
Rampa 2 [673] Terminal
[352] Tempo de X45/1 Ctrl de
Desaceleragdo Bus
da Rampa 2 [683] Terminal
[380] Tempo de X45/3 Ctrl de
Rampa do Jog Bus
[381] Tempo de [894] Feedb. do Bus
Rampa da 1
Parada Répida [895] Feedb. do Bus
[411] Lim. Inferior 2
da Veloc. do [896] Feedb. do Bus
Motor [RPM] 3
[412] Lim. Inferior [1680] CTW 1 do
da Veloc. do Fieldbus
Motor [Hz] [1682] REF 1 do
[413] Lim. Superior Fieldbus
da Veloc. do [1685] CTW 1 da
Motor [RPM] Porta Serial
[414] Lim. Superior [1686] REF 1 da Porta
da Veloc do Serial
Motor [H2] 10-12 Leitura da config dos dados de processo
[416] Limite de . .
Torque do Option: Funcao:
Modo Motor Selecione o processo de leitura de dados para as
[417] Limite de instancias de montagem de E/S 101/151. Os elementos
Torque do 2 e 3 dessa matriz podem ser selecionados. Os
Modo Gerador elementos 0 e 1 da matriz sao fixos.
(5531 Term. 29 Ref/ 10-13 Parametro de Adverténcia
Feedb. Valor .
Alto Range: Funcéo:
558] Term. 33 Ref/ 0% [0 - 65535 ] | Exibir uma warning word especifica
Feedb. Valor do DeviceNet. Um bit é associado a
Alto cada adverténcia. Consulte o Guia
[590] Controle Bus de Instalacdo do VLT® DeviceNet MCA
Digital & Relé 104 para obter mais informagoes.
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Bit Descricao

0 Bus inativo.

1 Timeout da conexao explicita.
2 Conexdo de E/S.

3 Limite de repeticdo alcancado.
4 O real ndo estd atualizado.

5 Barramento CAN desligado.

6 Erro de envio de E/S.

7 Erro de inicializagdo.

8 Sem alimentacdo do barramento.
9 Barramento desligado.

10 Erro passivo.

1 Adverténcia de erro.

12 Erro de ID do MAC duplicado.
13 Overrun da fila de RX.

14 Overrun da fila de TX.

15 Overrun do CAN.

Tabela 3.20 Bits de adverténcia

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do LCP.

Option: Funcao:
Selecione a fonte da referéncia nas
instancias 21/71 e 20/70.

[o] * Off (Desligado) | Ativa a referéncia via entradas
analdgica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.

10-15 Controle da Rede

Somente leitura do LCP.

Option: Funcao:
Selecione a fonte de controle nas
instancias 21/71 e 20/70.

[o] * Off (Desligado) [ Ativa o controle via entradas
analdgica/digital.

[1 On (Ligado) Ativa o controle via fieldbus.

3.11.3 10-2* Filtros COS

10-20 Filtro COS 1

Range: Funcao:
0* [0 - 65535 ]

Insira o valor para o filtro COS 1
para configurar a mascara de filtro
para a status word. Ao operar em
COS (change-of-state, mudanca de
estado), esta funcdo filtra os bits na
status word que nao devem ser
enviados se forem alterados.

10-21 Filtro COS 2
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcao:

Insira o valor para o filtro COS 2
para configurar a mascara de filtro
para o Valor real principal. Ao
operar em COS, esta funcgao filtra os
bits no valor real principal que nao
devem ser enviados se forem
alterados.

10-22 Filtro COS 3
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcao:

Insira o valor para o filtro COS 3
para configurar a mascara de filtro
para o PCD 3. Ao operar em COS,
esta funcao filtra os bits no PCD 3
que nao devem ser enviados se
forem alterados.

10-23 Filtro COS 4
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcao:

Insira o valor para o filtro COS 4
para configurar a mascara de filtro
para o PCD 4 Ao operar em COS,
esta funcao filtra os bits no PCD 4
que nao devem ser enviados se
forem alterados.

3.11.4 10-3* Acesso ao Parametro

Grupo do parametro que prové acesso aos parametro
indexados e a definicao do setup de programacao.

10-30 indice da Matriz
Range:
0* [0 - 255]

Funcao:

Exibir os parametros de matriz. Este
parametro é valido somente
quando houver um VLT® DeviceNet
MCA 104 instalado.

10-31 Armazenar Valores dos Dados

Option: Funcéo:

Os valores de parametros, alterados
por intermédio do DeviceNet, nao
s&o automaticamente gravados na
memoria ndo volatil. Use este
parametro para ativar uma fungao
que grave os valores de parametro
na memdria ndo volatil EEPROM,
para que os valores alterados sejam
mantidos ao desligar.

[o] * Off (Desligado) | Desativa a fun¢do de armazenagem
nao volatil.
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10-31 Armazenar Valores dos Dados

Option: Funcao:
[1] Gravar todos | Grava todos os valores de
set-ups parametros do setup ativo, na

memoria nao volatil. A selecao
retorna para [0] Desligado quando
todos os valores forem

armazenados.
[2] Gravar todos Grava todos os valores de
set-ups parametro, de todos os setups, na

memoria ndo volatil. A selecdo
retorna para [0] Desligado quando
todos os valores de parametros
forem armazenados.

10-32 Revisao da DeviceNet

Range: Funcao:
Size [0 - 65535 ] | Exibir o nimero de revisao do
related* DeviceNet. Este parametro é

utilizado para a criagdo de arquivo
EDS.

10-33 Gravar Sempre

Option: Funcao:

[0] * Off (Desligado) | Desativa a memoria nao volatil de
dados.

[1] On (Ligado) Grava os dados de parametro

recebidos através do VLT®
DeviceNet MCA 104 na memoria
nao volatil de EEPROM como
padrao.

10-34 C6d Produto DeviceNet
Range: Funcao:

Size [0 - 65535 ]
related*

10-39 Parametros F do Devicenet

Matriz [1000].
Sem acesso ao LCP.

Range: Funcao:

0* [0-01 Este parametro é utilizado para
configurar o conversor de
frequéncia através do VLT®
DeviceNet MCA 104 e para
construir o arquivo EDS.
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3.12 Parametros 13-** Smart Logic

O Smart Logic Control (SLC) é uma sequéncia de a¢des
definidas pelo usuario (consulte pardmetro 13-52 A¢do do
SLC [x]) executada pelo SLC ao avaliar o evento associado
definido pelo usuario (consulte pardmetro 13-51 Evento do
SLC [x]) como verdadeiro. Eventos e a¢des sao numerados
e conectados em pares. Isto significa que quando o
primeiro evento for cumprido (atinge o valor verdadeiro), a
primeira acdo é executada. Depois disso, o segundo evento
é avaliado e, se for avaliado como verdadeiro, a segunda
acao é executada e assim por diante. Somente 1 evento é
avaliado por vez. Se um evento for avaliado como falso,
ndo acontece nada (no SLC) durante o intervalo de
varredura atual e nenhum outro evento é avaliado. Isso
significa que quando o SLC for iniciado, avaliarad o primeiro
evento (e somente o primeiro evento) em cada intervalo
de varredura. Somente quando o primeiro evento for
avaliado como verdadeiro, o SLC executara a primeira acdo
e comecard a avaliar o segundo evento. E possivel
programar de 1 a 20 eventos e agdes.

Quando o ultimo evento/acdo tiver sido executado, a
sequéncia recomeca a partir do primeiro evento/primeira
acao. llustragdo 3.40 mostra um exemplo com trés eventos/
agoes:

Iniciar
evento P13-01

Estado 1
Evento 1/
Acao 1

130BA062.13

Estado 2
Evento 2/

Parar Acdo 2

event P13-02
-~

™ Parar

\event P13-02
|

Estado 4
Evento 4/
Acao 4

Estado 3
Evento 3/
Acao 3

/
~~ Parar
- event P13-02

llustracao 3.40 A¢des de evento do Smart Logic

Iniciando e parando o SLC

A inicializacdo e a parada do SLC podem ser feitas
selecionando [1] On (Ligado) ou [0] Off (Desligado) em
parametro 13-00 Modo do SLC. O SLC sempre comega no
estado 0 (onde avalia o primeiro evento). O SLC inicia
quando o evento inicial (definido em

parametro 13-01 Iniciar Evento) é avaliado como verdadeiro
(se [1] Ligado estiver selecionado pardmetro 13-00 Modo do
SLQC). O SLC para quando o evento de parada

(parametro 13-02 Parar Evento) for verdadeiro.

Parametro 13-03 Resetar o SLC reinicializa todos os
parametros do SLC e inicia a programacgao do zero.

3.12.1 13-0* Configuragdes do SLC

Utilize os ajustes do SLC para ativar, desabilitar e
reinicializar a sequéncia do smart logic control. As funcdes
I6gicas e os comparadores estdo sempre em execucdo em
segundo plano, que abre para controle separado das
entradas e saidas digitais.

13-00 Modo do SLC

Option: Funcéo:

[0] Off (Desligado) | Desabilita o smart logic controller.

[1] On (Ligado) Ativa o smart logic controller.

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao:

Selecione a entrada booleana
(verdadeira ou falsa) para ativar o
smart logic control.

[0] FALSE (Falso) [ Insere o valor fixo de falso na regra
légica.

[1 True Insere o valor fixo de verdadeiro na

(Verdadeiro) regra logica.
[2] Em funcio- Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
namento Saidas Digitais para obter uma
melhor descrigao.

[3] Dentro da Consulte o grupo do pardmetro 5-3*

Faixa Saidas Digitais para obter uma
melhor descricao.

[4] Na referéncia | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
Saidas Digitais para obter uma
melhor descricéo.

[5] Limite de Consulte o grupo do pardmetro 5-3*

torque Saidas Digitais para obter uma
melhor descrigao.

[6] Corrente limite [ Consulte o grupo do parametro 5-3*
Saidas Digitais para obter uma
melhor descricéo.

[71 Fora da Faix Consulte o grupo do pardmetro 5-3*

de Corr Saidas Digitais para obter uma
melhor descricao.

[8] Abaixo da | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*

baixa Saidas Digitais para obter uma
melhor descrigéo.

[9] Acima da | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*

alta Saidas Digitais para obter uma
melhor descricao.

[10] Fora da Faix

de Veloc
[11] Abaixo da Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
veloc.baix Saidas Digitais para obter uma
melhor descrigao.
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13-01 Iniciar Evento

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[12] Acima da Consulte o grupo do pardmetro 5-3* [35] Entrada Utilize o valor de DI27 na regra
veloc.alta Saidas Digitais para obter uma digital, DI27 légica (Alto = verdadeiro).
melhor descricdo. [36] Entrada Utilize o valor de DI29 na regra
[13] Fora da faixa digital, DI29 légica (Alto = verdadeiro).
d fe.edb [37] Entrada Utilize o valor de DI32 na regra
[14] Abaixo de digital, DI32 légica (Alto = verdadeiro).
feedb.baix
[15] Atiog Gl [38] Entrada Utilize o valor de DI33 na regra
feedb.alto digital, DI33 légica (Alto = verdadeiro).
[16] Adverténcia Consulte o grupo do pardmetro 5-3* [39] Comando Este evento é verdadeiro se o
térmica Saidas Digitais para obter uma partida conversor de frequéncia der partida
melhor descricao. (seja por entrada digital, fieldbus ou
[17] Red.Elétr Fora | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* outro meio)
d Faix Saidas Digitais para obter uma [40] Drive parado | Este evento é verdadeiro se o
melhor descrigao. conversor de frequéncia for parado
[18] Reversao Consulte o grupo do pardmetro 5-3* Ol (BEIFEXE 2l (1S (S X
, o entrada digital, fieldbus ou outro
Saidas Digitais para obter uma
- meio)
melhor descricao.
[19] Adverténcia Consulte o grupo do pardmetro 5-3* (41 Rset Desrm Este evento é verdadeiro se o
5 L conversor de frequéncia estiver
Saidas Digitais para obter uma
. desarmado (mas nao bloqueado
melhor descricao.
por desarme) e a tecla [Reset] for
[20] Alarme Consulte o grupo do pardmetro 5-3* pressionada.
(desarme) Saidas Digitais para obter uma
- [42] Desarme de Este evento é verdadeiro se o
melhor descrigao.
Auto Reset conversor de frequéncia estiver
[21] Alarm(blog.p/ | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* desarmado (mas ndo bloqueado
desarm) Saidas Digitais para obter uma por desarme) e uma reinicializacio
melhor descrigao. automética for emitida.
[22] Comparador 0 | Utilize o resultado do comparador 0 [43] Tecla OK Este evento é verdadeiro se [OK] for
na regra ldgica. pressionado.
[23] Comparador 1 | Utilize o resultado do comparador 1 [44] Tecla Reset Este evento é verdadeiro se [Reset]
na regra légica. for pressionado.
[24] Comparador 2 | Utilize o resultado do comparador 2 [45] Tecla para Este evento é verdadeiro se [<] for
na regra logica. Esquerda pressionado.
[25] Comparador 3 | Utilize o resultado do comparador 3 [46] Tecla para Este evento é verdadeiro se [>] for
na regra ldgica. Direita pressionado.
[26] Regra légica 0 | Utilize o resultado da regra légica 0 [47] Tecla para Este evento & verdadeiro se [A] for
na regra ldgica. Cima pressionado.
27 Regra légica 1 | Utilize o resultado da regra légica 1
7] e o E [48] Tecla Para Este evento é verdadeiro se [V] for
na regra ldgica. .
Baixo pressionado.
[28] Regra ldgica 2 | Utilize o resultado da regra logica 2 —
- [50] Comparador 4 | Utilize o resultado do comparador 4
na regra légica. .
na regra ldgica.
[29] Regra légica 3 | Utilize o resultado da regra légica 3
L, . [51] Comparador 5 | Utilize o resultado do comparador 5
na regra ldgica.
na regra légica.
[33] Entrada Utilize o valor de DI18 na regra 0 2 l6a 4 Uil tado d lbaica 4
t t.
digital, DI18 légica (Alto = verdadeiro). (601 egra log fize o résu ado da regra fogica
na regra légica.
[34] Entrada Utilize o valor de DI19 na regra A . T 5 T a0 —
digital, DI19 l6gica (Alto = verdadeiro). [61] egra fog tilize o “?S‘,' tado da regra fogica
na regra ldgica.
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13-01 Iniciar Evento

13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[76] Entrada digital [4] Na referéncia | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
x30 2 Saidas Digitais para obter uma
[77] Entrada digital melhor descrigéo.
i [5] Limite de Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
(78] Entrada digital torque Saidas Digitais para obter uma
x30 4 melhor descricao.
[90] Modo Drive
ECB [6] Corrente limite [ Consulte o grupo do parametro 5-3*
1] Modo Bypass Saicli:s D(;'gitai's Para obter uma
do ECB melhor descricao.
[92] Modo Teste [7] Fora da Faix Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
do ECB de Corr Saidas Digitais para obter uma
[94] RS Flipflop 0 melhor descricao.
[95] RS Flipflop 1 [8] Abaixo da | Consulte o grupo do parémetro 5-3*
[96] RS Flipflop 2 baixa Saidas Digitais para obter uma
[97] RS Flipflop 3 melhor descricéo.
[98] RS Flipflop 4 [9] Acima da | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[99] RS Flipflop 5 alta Saidas Digitais para obter uma
[100] RS Flipflop 6 Consulte parametro 13-15 RS-FF melhor descricao.
Operand S, parametro 13-16 RS-FF .
Operand R. [10] Fora da Faix
de Veloc
[1011 RS Flipflop 7 [11] Abaixo da Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[102] Verifying Flow veloc.baix Saidas Digitais para obter uma
[125] Entr.Dig.X46 1 melhor descricao.
[126] Entr.Dig.X46 3
[12] Acima da Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[127] Entr.Dig.X46 5 . S
veloc.alta Saidas Digitais para obter uma
[128] Entr.Dig.X46 7 i
melhor descrigao.
[129] Entr. digital
X46 9 [13] Fora da faixa | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[130] Entr. digital d feedb Saidas Digitais para obter uma
46 11 melhor descricao.
[131] Entr. digital [14] Abaixo de Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
x46 13 feedb.baix Saidas Digitais para obter uma
melhor descricéo.
13-02 Parar Evento
. - 15 Acima de Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
Option: Funcao: (0] ) . ‘g. 12 .
feedb.alto Saidas Digitais para obter uma
Selecione a entrada booleana i
melhor descrigao.
(verdadeira ou falsa) para desativar
o smart logic control. [16] Adverténcia Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
térmica Saidas Digitais para obter uma
[0] FALSE (Falso) Insere o valor fixo de falso na regra -
melhor descricéo.
légica.
- [17] Red.Elétr Fora | Consulte o grupo do parametro 5-3*
[1] True . Insere ? Yalor fixo de verdadeiro na d Faix Safdas Digitais para obter uma
(Verdadeiro) regra légica. melhor descriio.
10- A ¥
2l Em funcio Colnsulte.o. gfup o do pardmetro 5-3 [18] Reversao Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
namento Saidas Digitais para obter uma Saidas Digitais para obter uma
melhor descricdo. -
melhor descrigao.
= %
31 De?ntro e Colnsulte.o. gfup €0 (pa D 55 [19] Adverténcia Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
Faixa Saidas Digitais para obter uma Saidas Digitais para obter uma
melhor descrigdo. . .
melhor descricéo.
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13-02 Parar Evento

13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[20] Alarme Consulte o grupo do pardmetro 5-3* entrada digital, fieldbus ou outro
(desarme) Saidas Digitais para obter uma meio).
melhor descricao. [41] Rset Desrm Este evento é verdadeiro se o
[21] Alarm(blog.p/ | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* conversor de frequéncia estiver
desarm) Saidas Digitais para obter uma desarmado (mas ndo bloqueado
melhor descricao. por desarme) e a tecla [Reset] for
[22] Comparador 0 | Utilize o resultado do comparador 0 LY
na regra ldgica. [42] Desarme de Este evento é verdadeiro se o
[23] Comparador 1 | Utilize o resultado do comparador 1 Auto Reset conversor de frequéncia estiver
L. desarmado (mas nao bloqueado
na regra légica.
por desarme) e uma reinicializagédo
[24] Comparador 2 | Utilize o resultado do comparador 2 automatica for emitida.
na regra ldgica.
[43] Tecla OK Este evento é verdadeiro se [OK] for
[25] Comparador 3 | Utilize o resultado do comparador 3 pressionado.
na regra ldgica.
[44] Tecla Reset Este evento é verdadeiro se [Reset]
[26] Regra légica 0 | Utilize o resultado da regra légica 0 for pressionado.
na regra ldgica.
[45] Tecla para Este evento é verdadeiro se [<] for
[27] Regra légica 1 | Utilize o resultado da regra l6gica 1 Esquerda pressionado.
na regra ldgica.
[46] Tecla para Este evento é verdadeiro se [>] for
[28] Regra logica 2 | Utilize o resultado da regra l6gica 2 Direita pressionado.
na regra légica.
[47] Tecla para Este evento é verdadeiro se [A] for
[29] Regra légica 3 | Utilize o resultado da regra légica 3 Cima pressionado.
na regra ldgica.
[48] Tecla Para Este evento é verdadeiro se [V] for
[30] Timeout 0 do | Utilize o resultado do temporizador . .
. Baixo pressionado.
SLC 0 na regra légica.
50 Comparador 4 | Utilize o resultado do comparador 4
[31] Timeout 1 do | Utilize o resultado do temporizador = 2 . 2
L. na regra ldgica.
SLC 1 na regra légica.
51 Comparador 5 | Utilize o resultado do comparador 5
[32] Timeout 2 do | Utilize o resultado do temporizador (511 P . P
. na regra légica.
SLC 2 na regra légica.
60 Regra lég 4 Utilize o resultado da regra ldgica 4
[33] Entrada Utilize o valor de DI18 na regra L0l : E . 2 <
- o . na regra légica.
digital, DI18 légica (Alto = verdadeiro).
61 Regra 16g 5 Utilize o resultado da regra légica 5
[34] Entrada Utilize o valor de DI19 na regra (611 9 9 l6ai 9 9
na regra ldgica.
digital, DIT9 légica (Alto = verdadeiro). 9 9
70 Timeout 3 do | Utilize o resultado do temporizador
[35] Entrada Utilize o valor de DI27 na regra 70l 5L . l p
na regra ldgica.
digital, DI27 légica (Alto = verdadeiro). 9 9
— [71] Timeout 4 do | Utilize o resultado do temporizador
[36] Entrada Utilize o valor de DI29 na regra o
- o . SL 4 na regra légica.
digital, DI29 l6gica (Alto = verdadeiro).
72 Timeout 5 do | Utilize o resultado do temporizador
[37] Entrada Utilize o valor de DI32 na regra (721 5. 5 loai P
na regra ldgica.
digital, DI32 légica (Alto = verdadeiro). 9 9
— [73] Timeout 6 do | Utilize o resultado do temporizador
[38] Entrada Utilize o valor de DI33 na regra .
. L. . SL 6 na regra logica.
digital, DI33 légica (Alto = verdadeiro).
74 Timeout 7 do | Utilize o resultado do temporizador
[39] Comando Este evento é verdadeiro se o = o 5
. n . SL 7 na regra légica.
partida conversor de frequéncia der partida
(seja por entrada digital, fieldbus ou [75] DadoComand
outro meio). partida
[40] Drive parado | Este evento é verdadeiro se o [76] ek izl
o x30 2
conversor de frequéncia for parado =
ou parado por inércia (seja por 77 Entrada digital
x30 3
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13-02 Parar Evento

13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[78] Entrada digital [143] ATEX ETR freq.
x30 4 alarm
[80] Fluxo-Zero
811 Bomba Seca 3.12.2 13-1* Comparadores
[82] Final de Curva
[83] Correia Partida Comparadores sdo utilizados para comparar variaveis
[90] Modo Drive continuas (ou seja, frequéncia de saida, corrente de saida,
ECB entrada analdgica, e assim por diante) com valores fixos
[91] Modo Bypass predefinidos.
do ECB
[92] Modo Teste Par. 13-11 o
do ECB Comparator Operator Q
Par.13-10 2
(93] Emergency Comparator Operand < §
Mode = -
[94] RS Flipflop 0 Par. 13-12 TRUE longer than. —
[95] RS Flipflop 1 Comparator Value
[96] RS Flipflop 2
(71 RIS & llustracao 3.41 Comparadores
[98] RS Flipflop 4
[99] RS Flipflop 5
(1001 RS Flipflop 6 | Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Sao valores digitais que sdo comparados a valores de
Operand 5, parametro 13-16 RS-FF tempo fixos. Consulte a explicacdo em
Operand . pardmetro 13-10 Operando do Comparador. Os
[101] RS Flipflop 7 comparadores sdo avaliados uma vez a cada intervalo de
[102] Verifying Flow varredura. Use o resultado (verdadeiro ou falso)
[103] Relay 1 diretamente. Todos os parametros neste grupo do
[104] Relay 2 parametro sdo parametros de matriz com indice 0-5.
[105] Relay 3 Selecione o indice 0 para programar o comparador 0,
1106] Relay 4 selecione o indice 1 para programar o comparador 1 e
[107] el 5 assim por diante.
[108] Relay 6 13-10 Operando do Comparador
[1 09] Relay 7 Matriz [6]
[110] Relay 8 Option: Funcéo:
[111] Relay 9 - =
Selecione a variavel a ser
[112] System On Ref .
monitorada pelo comparador.
[125] Entr.Dig.X46 1
[126] Entr.Dig.X46 3 0] DISABLED
[127] Entr.Dig.X46 5 (Desativd)
[128] Entr.Dig.X46 7 m Referéncia
0
[129] Entr. digital 2] Feedback %
X46 9 [3] Velocidade do
[130] Entr. digital ot
x46 11 [4] Corrente do
[131] Entr. digital Motor
x46 13 [5] Torque do
[140] ATEX ETR cur. motor
warning [6] Poténcia do
[141] ATEX ETR cur. motor
allsii [7] Tensao do
[142] ATEX ETR freq. motor
warning [8] TensaoBar-
rament CC
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13-10 Operando do Comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[9] Térmico do [41] Entr. analdg.
motor X42/3
[10] Prot¢ Térmic [42] Entr. analdg.
do VLT X42/5
[11] Temper.do [46] AI53 scaled
dissipador [47] Al54 scaled
[12] Entrada [48] Al53 unit
analdgic Al53 [49] Al54 unit
[13] Entrada [50] FALSO
analégic Al54 [51] VERDADEIRO
[14] Entrada [52] Ctrl pronto
anal6gAIFB10 [53] Drive pront
[15] Entrada [54] Em funcionam
analégAlS24V [55] Reversio
(171 Entrada [56] Na Faixa
analég AICCT [60] Na referéncia
[18] Entrada de 61] Abaixo ref,
pulso FI29 beia
(9] Entrada de [62] Acima ref, alta
pullso F133 [65] Limit torque
120] Nimero do [66] Lim corrente
alarme -
[67] Fora faixa
[21] Nam
Adverténc corrente
- [68] Abaix | baix
[22] Entr. Anal. x30 -
. [69] Acima | alta
[70] Fora d faix d
[23] Entr. Anal. x30
" veloc
[71] Abaix veloc
[24] Vazdo Sem .
baix
Sensor
— [72] Acima veloc
[25] Pressao Sem
alta
Sensor -
[75] Fora d faix d
[26] Flow Totalized
feedb
Volume -
[76] Abaix feedb
[27] Flow Actual .
baix
Volume -
B = [77] Acima
S Nowb oF feedb.alto
[29] umber [80] Advrténc
Pump Running P
30] Contador A e
ontador
L S [82] Rede elétr.
(31] Contador B fora d faixa
(34] A::/"Z’g lifpus [85] Advrténc
= ')I(' I [86] Alarm(desarm)
t
35] emp inpu [87] Alarm(bloq.p/
x48/4
= - I desrm)
t
[36] emp Inpu 190] Bus OK
x48/7
7] = I " [91] Limit torque
em
p inpu &parad
x48/10
[92] Falha freio
[38] Derag Counter
(IGBT)
[40] Entr. analdg.
[94] Safe Stop
X42/1 .
Ativo
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13-10 Operando do Comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[100] Comparador 0 [160] Relé 1
[101] Comparador 1 [161] Relé 2
[102] Comparador 2 [162] Relé 3
[103] Comparador 3 [163] Relé 4
[104] Comparador 4 [164] Relé 5
[105] Comparador 5 [165] Relé 6
[110] Regra l6g 0 [166] Relé 7
[111] Regra 16g 1 [167] Relé 8
[112] Regra l6g 2 [168] Relé 9
[113] Regra 16g 3 [180] Ref. local ativa
[114] Regra lég 4 [181] Ref. remota
[115] Regra 16g 5 ativa
[120] Tmeout 0 d [182] Comand
SLC partid
[121] Tmeout 1 d [183] Drive parado
SLC [185] Drve modo
[122] Tmeout 2 d manual
SLC [186] Drve mod
[123] Tmeout 3 d automat
SLC [187] DadoComand
[124] Tmeout 4 d partida
SLC [190] Entrada Digital
[125] Tmeout 5 d x30 2
SLC [191] Entrada Digital
[126] Tmeout 6 d x30 3
SLC [192] Entrada Digital
[127] Tmeout 7 d x30 4
SLC [193] Entr.Dig.X46 1
[130] Entr digital [194] Entr.Dig.X46 2
DI18 [195] Entr.Dig.X46 3
[131] Entr digital [196] Entr.Dig.X46 4
DI19 [197] Entr.Dig.X46 5
[132] Entr digital [198] Entr.Dig.X46 6
D127 [199] Entr.Dig.X46 7
[33] Entr digital [204] System On Ref
D129 [205] No Flow
[134] Entr digital [206] Dry Pump
Dis2 [207] End of Curve
(135] Entr digital [208] Broken Belt
D133 [209] ECB Drive
[150] Said digitl A d Mode
Ste 210] ECB Bypass
[151] Said digitl B d Mode
SLC [211] ECB Test Mode
[152] Said digital C 212] Emergency
¢l il Mode
(131 Said digital D [240] Totalized Vol
dst in thousands
[154] Said digitl E d [241] Totalized Vol
SIEE in millions
[155] Said digitl F d 1242] Totalized Vol
SLC in billions
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13-12 Valor do Comparador

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcao: Range: Funcao:
[243] Totalized Vol Size [-100000 - Insira o nivel de disparo para a
in trillions related* 100000 ] variavel monitorada por este
[245] Actual Vol in comparador. Este é um parametro
thousands de matriz que contém os valores
[246] Actual Vol in dos comparadores 0 a 5.
millions
billions T
[248] Actual Vol in . N . -
srillions Os reset/flip flops programados mantém o sinal até ajustar/
(LI
reinicializar.
[249] Therm. Sensor
Temp.
=
13-11 Operador do Comparador Par.13-15 2
[<a)
Matriz [6] I::;F]F}O:)éerand S §
Option: Funcéo: RS-FF Operand R
[0] < Selecione [0] < para que o resultado
da avaliagéo seja verdadeiro llustracdo 3.42 Reset/Programar Flip Flops
quando a variavel selecionada em
pardmetro 13-10 Operando do
Comparador for menor que o valor Séo usados 2 parametros e a saida pode ser usada nas
D) D (BT G-l Al el regras légicas e como eventos.
Comparador. O resultado é falso, se
a variavel selecionada em °
parametro 13-10 Operando do S ] é
Comparador for maior que o valor |-| %
A R Q
fixo em pardmetro 13-12 Valor do i
Comparador. -
Flip Flop Output
[11 = (igual) Selecione [1] = para que o resultado llustracdo 3.43 Saidas Flip Flop
da avaliacdo seja verdadeiro
quando a variavel selecionada em
parametro 13-10 Opem.'"do do Os 2 operadores podem ser selecionados em uma longa
'Comparador for aproximadamente lista. Como um caso especial, a mesma entrada digital
|guahl 20 valor fixo em pode ser usada como Programar e como Reset, possibi-
pardmetro 13-12 Valor do litando usar a mesma entrada digital como partida/parada.
Comparador. As configura¢des a seguir podem ser usadas para
[2] > Selecione [2] > para a légica inversa configurar a mesma entrada digital (por exemplo, DI32)
da opcao [0] <. como partida/parada.
[5] TRUE maior
Configura
que.. Parametro ) U | Notas
6] FALSE maior a0
que.. Pardmetro 13-00 Modo do SLC |Ligado -
71 TRUE menor True
que.. Parametro 13-01 Iniciar Evento |(Verdadeiro |-
(8] FALSE menor )
g ) False
GJuE Parémetro 13-02 Parar Evento
(Falso)
. . [37]
Pardmetro 13-40 Regra Légica
Entrada -
Booleana 1 [0] -
digital DI32
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Configura - A
Parametro ‘ 9uUrac | \otas 13-15 RS-FF Operand S
ao Matriz [8]
Parémetro 13-42 Regra Légica ?] E.m Selecione a entrada definida.
uncio- -
Booleana 2 [0] Option: Funcao:
namento
Pardmetro 13-41 Operador de 3] £ NAO 7l Fora da Faix
Regra Légica 1 [0] de Corr
[8] Abaixo da |
. . (371 baixa
Pardmetro 13-40 Regra Légica
Entrada - [9] Acima da |
Booleana 1 [1] .
digital DI32 alta
2] Em i
Pardmetro 13-42 Regra Légica (2 . ol Fora da Faix
funcio- - de Veloc
Booleana 2 [1]
namento [11] Abaixo da
Parametro 13-41 Operador de ] E veloc.baix
Regra Légica 1 [1] [12] Acima da
Sadad veloc.alta
. al Aa N [13] Fora da faixa
Pardmetro 13-15 RS-FF Operand | [26] Regra |pardmetro 13-41 Op d feedb
S [0] l6gica 0 erador de Regra -
. [14] Abaixo de
Légica 1 [0]. .
— feedb.baix
Saida de 5] Acima d
cima de
Pardmetro 13-16 RS-FF Operand |[27] Regra |pardmetro 13-41 Op f Idb it
eedb.alto
R [0] l6gica 1 erador de Regra
.. [16] Adverténcia
Légica 1 [1]. P
térmica
Saida de [17] Red.Elétr Fora
A parémetro 13-15 RS- d Faix
Pardmetro 13-51 Evento do SLC |[94] RS =
X -FF Operand S e [18] Reversao
[0] Flipflop 0 .
pardmetro 13-16 RS- [19] Adverténcia
-FF Operand R. [20] Alarme
Pardmetro 13-52 A¢do do SLC  |[22] (desarme)
[0] Funcionar [21] Alarm(bloqg.p/
P 13-51 E do SLC |[271 R desarm)
dmet - t
ardmetro vento do [’ ] egra | 2] Coimnaler ©
(11 l6gica 1
— — [23] Comparador 1
Parametro 13-52 Ag¢do do SLC
(] [24] Parada |- [24] Comparador 2
[25] Comparador 3
Tabela 3.21 Operadores [26] Regra l6gica 0
[27] Regra légica 1
13-15 RS-FF Operand S [28] Regra légica 2
Matriz [8] [29] Regra légica 3
Selecione a entrada definida. (30] Timeout 0 do
. = SLC
Option: Funcao:
I [31] Timeout 1 do
[0] FALSE (Falso) sLC
(n Trued dei [32] Timeout 2 do
(Verda 6:'“'0) e
21 i (el [33] Entrada
namento digital, DI18
B3] FDe.ntro da [34] Entrada
e digital, DI19
[4] Na Teferenaa B35] Entrada
Bl Limite de digital, DI27
torque — [36] Entrada
[6] Corrente limite digital, DI29
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13-15 RS-FF Operand S 13-15 RS-FF Operand S

Matriz [8] Matriz [8]
Selecione a entrada definida. Selecione a entrada definida.
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[37] Entrada [92] Modo Teste
digital, DI32 do ECB
[38] Entrada [93] Emergency
digital, DI33 Mode
[39] Comando [94] RS Flipflop 0
partida [95] RS Flipflop 1
[40] Drive parado [96] RS Flipflop 2
[41] Rset Desrm [97] RS Flipflop 3
[42] Desarme de [98] RS Flipflop 4
Auto Reset [99] RS Flipflop 5
[43] Tecla OK [100] RS Flipflop 6
[44] Tecla Reset [101] RS Flipflop 7
[45] Tecla para [102] Verifying Flow
Esquerda [103] Relay 1
[46] Tecla para [104] Relay 2
Direita [105] Relay 3
[47] Tecla para [106] Relay 4
Cima [107] Relay 5
[48] Tecla Para [108] Relay 6
telw [109] Relay 7
[50] Comparador 4 [110] Relay 8
[51] Comparador 5 REER Relay 9
[60] Regra log 4 [112] System On Ref
[61 Regra Iog 5 [125] Entr.Dig.X46 1
(70] Timeout 3 do [126] Entr.Dig.X46 3
SL [127] Entr.Dig.X46 5
(71] IAEEE 4 €5 [128] Entr.Dig.X46 7
SF [129] Entr. digital
[72] Timeout 5 do %46 9
SF [130] Entr. digital
[73] Timeout 6 do 46 11
SF [131] Entr. digital
[74] Timeout 7 do %46 13
St [140] ATEX ETR cur.
[75] DadoComand warning
B [141] ATEX ETR cur.
[76] Entrada digital alarm
x30 2
[142] ATEX ETR freq.
[77] Entrada digital warning
x30 3
[143] ATEX ETR freq.
[78] Entrada digital alarm
x30 4
[81] Bomba Seca Matriz [8]
[82] Final de Curva Selecione a entrada de reset. A entrada de reset tem prioridade
[83] Correia Partida sobre a entrada definida.
[o0] Modo Drive Option: Funcao:
ECB [0] FALSE (Falso)
[91] Modo Bypass o True
do ECB (Verdadeiro)
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13-16 RS-FF Operand R

13-16 RS-FF Operand R

Matriz [8] Matriz [8]
Selecione a entrada de reset. A entrada de reset tem prioridade Selecione a entrada de reset. A entrada de reset tem prioridade
sobre a entrada definida. sobre a entrada definida.
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[2] Em funcio- [33] Entrada
namento digital, DI18
[3] Dentro da [34] Entrada
Faixa digital, DI19
[4] Na referéncia [35] Entrada
[5] Limite de digital, DI27
torque [36] Entrada
[6] Corrente limite digital, DI29
[7] Fora da Faix [37] Entrada
de Corr digital, DI32
[8] Abaixo da | [38] Entrada
baixa digital, DI33
[9] Acima da | [39] Comando
alta partida
[10] Fora da Faix [40] Drive parado
de Veloc [41] Rset Desrm
[11] Abaixo da [42] Desarme de
veloc.baix Auto Reset
[12] Acima da [43] Tecla OK
veloc.alta [44] Tecla Reset
[13] Fora da faixa [45] Tecla para
d feedb Esquerda
[14] Abaixo de [46] Tecla para
feedb.baix Direita
[15] Acima de [47] Tecla para
feedb.alto Cima
[16] Adverténcia [48] Tecla Para
térmica Baixo
[17] Red.Elétr Fora [50] Comparador 4
d Faix [51] Comparador 5
[18] Reversao [60] Regra 16g 4
[19] Adverténcia [61] Regra lég 5
[20] Alarme [70] Timeout 3 do
(desarme) SL
[21] Alarm(blog.p/ [71] Timeout 4 do
desarm) SL
[22] Comparador 0 [72] Timeout 5 do
[23] Comparador 1 SL
[24] Comparador 2 [73] Timeout 6 do
[25] Comparador 3 SL
[26] Regra légica 0 [74] Timeout 7 do
[27] Regra légica 1 SL
[28] Regra légica 2 [75] DadoComand
[29] Regra légica 3 partida
[30] Timeout 0 do [76] Entrada digital
SLC x30 2
[31] Timeout 1 do [77] Entrada digital
SLC x30 3
[32] Timeout 2 do [78] Entrada digital
SLC x30 4
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Matriz [8]
Selecione a entrada de reset. A entrada de reset tem prioridade Utilize o resultado (verdadeiro ou falso) de temporizadores
sobre a entrada definida. diretamente para definir um evento (consulte
Option: Funcao: pardmetro 13-51 Evento do SLC), ou como entrada booleana
em uma regra légica (consulte pardmetro 13-40 Regra
[80] Fluxo-Zero Légica Booleana 1, pardmetro 13-42 Regra Légica Booleana 2
(1] Bomba Seca ou pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3). Um
[82] Al i i temporizador somente é falso quando iniciado por uma
[83] Correia Partida acao (por exemplo [29] Iniciar temporizador 1) até que o
(0] Modo Drive valor do temporizador inserido neste parametro tenha
ECB expirado. Entdo ele torna-se verdadeiro novamente.
[91] Modo Bypass Todos os parametros neste grupo do parametro sdo
do ECB pardmetros de matriz com indice 0-2. Selecione o indice 0
[92] Modo Teste para programar o temporizador 0; selecione o indice 1
do ECB para programar o temporizador 1, e assim por diante.
S e
Mode
[94] RS Flipflop 0 Matriz [8]
[95] RS Flipflop 1 Range: Funcao:
[96] RS Flipflop 2 Size [0-01] Insira o valor para definir a duracdo
[971 RS Flipflop 3 related* da saida falsa do temporizador
[98] RS Flipflop 4 programado. O temporizador s6 é
[99] RS Flipflop 5 falso se for inicializado por uma
[100] RS Flipflop 6 acao (por exemplo [29] Iniciar
[101] RS Flipflop 7 temporizador 1) e até que o valor
1102] Verifying Flow estipulado do temporizador tenha
[103] Relay 1 expirado.
[104] Relay 2
[105] Relay 3 3.12.5 13-4* Regras logicas
[106] Relay 4
[107] Relay 5 Combine até 3 entradas booleanas (entradas verdadeiras/
[108] Relay 6 falsas) de temporizadores, comparadores, entradas digitais,
[109] Relay 7 bits de status e eventos usando os operadores légicos E,
[110] Relay 8 OU e NAO. Selecione entradas booleanas para o calculo
[111] Relay 9 em pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana 1,
12l System On Ref pardmetro 13-42 Regra Légica Booleana 2 e
[125] Entr.Dig.X46 1 pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3. Defina os
[126] EntrDig.X46 3 operadores utilizados para combinar, logicamente, as
1271 Entr.Dig.X46 5 entrada? s.elecionadaAs nos pardmetro 13-41 Operador c{e.
28] EntrDigX46 7 fz?egra Ldgica 1 e parametro 13-43 Operador de Regra Légica
[129] Entr. digital
x46 9
[130] Entr. digital Ezgili{_jﬂe Operator 1 Eg;ilaR-jli Operator 2 ;
x46 11 Par. 13-40 &
Logic Rule Boolean 1 ® =
[131] Entr. digital Par. 13-42 w D o
x46 13 Logic Rule Boolean 2 . @_~D L
[140] ATEX ETR cur.
warning ’7
[141] ATEX ETR cur. Eggllijlt Boolean 3
alarm llustracao 3.44 Regras ldgicas
[142] ATEX ETR freq.
warning
[143] ATEX ETR freq.
alarm
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Prioridade de célculo
Os resultados de pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana 1,

13-40 Regra Logica Booleana 1

A o Matriz [6]
pardmetro 13-41 Operador de Regra Ldégica 1 e . B
R (. < Option: Funcao:
pardmetro 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 sao calculados
primeiro. O resultado (verdadeiro/falso) desse célculo é N4l Abaixo de Consulte o grupo do parametro 5-3*
combinado com as configuracées de feedb.baix Saidas Digitais para obter uma
pardmetro 13-43 Operador de Regra Légica 2 e melhor descricéo.
pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3, produzindo o [15] Acima de Consulte o grupo do parémetro 5-3*
resultado final (verdadeiro/falso) da regra légica. feedb.alto Saidas Digitais para obter uma
13-40 Regra Légica Booleana 1 melhor descrigao.
Matriz [6] [16] Adverténcia Consulte o grupo do parametro 5-3*
Option: Funcio: térmica Saidas Digitais para obter uma
: : melhor descricao.
[0] FALSE (Falso) Insere o valor fixo de falso na regra
I6gica. [17] Red.Elétr Fora | Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
d Faix Saidas Digitais para obter uma
[1] True Insere o valor fixo de verdadeiro na -
melhor descricéo.
(Verdadeiro) regra logica.
[18] Reversao Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[2] Em funcio- Consulte o grupo do pardmetro 5-3* . L
Saidas Digitais para obter uma
namento Saidas Digitais para obter uma _—
melhor descricao.
melhor descricao.
[19] Adverténcia Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[3] Dentro da Consulte o grupo do pardmetro 5-3* , L
Saidas Digitais para obter uma
Faixa Saidas Digitais para obter uma -
melhor descricao.
melhor descricéo.
R | i — = [20] Alarme Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
[4] Na referéncia | Consulte o grupo do pardmetro 5-3 (desarme) el Blefalt [ 3207 el 1
Saidas Digitais para obter uma _—
melhor descricao.
melhor descricao.
[21] Alarm(bloq.p/ | Consulte o grupo do parametro 5-3*
[5] Limite de Consulte o grupo do pardmetro 5-3* . S
desarm) Saidas Digitais para obter uma
torque Saidas Digitais para obter uma -
melhor descrigao.
melhor descricao.
[22] Comparador 0 | Utilize o resultado do comparador 0
[6] Corrente limite | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* e G Befien
Saidas Digitais para obter uma :
melhor descricio. [23] Comparador 1 | Utilize o resultado do comparador 1
na regra ldgica.
[7] Fora da Faix Consulte o grupo do pardmetro 5-3*
de Corr Saidas Digitais para obter uma [24] Comparador 2 | Utilize o resultado do comparador 2
melhor descricao. na regra logica.
18l Abaixo da | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* [25] Comparador 3 | Utilize o resultado do comparador 3
baixa Saidas Digitais para obter uma na regra logica.
melhor descricéo. [26] Regra l6gica 0 | Utilize o resultado da regra légica 0
[9] Acima da | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* na regra logica.
alta Saidas Digitais para obter uma [27] Regra légica 1 | Utilize o resultado da regra légica 1
melhor descricdo. na regra ldgica.
(ol Fora da Faix [28] Regra l6gica 2 | Utilize o resultado da regra légica 2
de Veloc na regra légica.
[11] Abaixo da Consulte o grupo do pardmetro 5-3* — — —
. ; o [29] Regra légica 3 | Utilize o resultado da regra I6gica 3
veloc.baix Saidas Digitais para obter uma 6ai
na regra ldgica.
melhor descricao. 9 9
30 Timeout 0 do | Utilize o resultado do temporizador
[12] Acima da Consulte o grupo do pardmetro 5-3* (301 o p
. L SLC 0 na regra ldgica.
veloc.alta Saidas Digitais para obter uma
melhor descri¢ao. [31] Timeout 1 do | Utilize o resultado do temporizador
SLC 1 na regra légica.
[13] Fora da faixa | Consulte o grupo do pardmetro 5-3* 9 9
d feedb Saidas Digitais para obter uma [32] Timeout 2 do | Utilize o resultado do temporizador
melhor descricao. SLC 2 na regra logica.
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Descricao do Parametro

Guia de Programacao

13-40 Regra Loégica Booleana 1

13-40 Regra Logica Booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[33] Entrada Utilize o valor de DI18 na regra [51] Comparador 5 | Utilize o resultado do comparador 5
digital, DI18 l6gica (Alto = verdadeiro). na regra ldgica.
[34] Entrada Utilize o valor de DI19 na regra [60] Regra l6g 4 Utilize o resultado da regra ldgica 4
digital, DI19 légica (Alto = verdadeiro). na regra ldgica.
[35] Entrada Utilize o valor de DI27 na regra [61] Regra lég 5 Utilize o resultado da regra ldgica 5
digital, DI27 l6gica (Alto = verdadeiro). na regra ldgica.
[36] Entrada Utilize o valor de DI29 na regra [70] Timeout 3 do | Utilize o resultado do temporizador
digital, DI29 légica (Alto = verdadeiro). SL 3 na regra ldgica.
[37] Entrada Utilize o valor de DI32 na regra [71] Timeout 4 do | Utilize o resultado do temporizador
digital, DI32 légica (Alto = verdadeiro). SL 4 na regra légica.
[38] Entrada Utilize o valor de DI33 na regra [72] Timeout 5 do | Utilize o resultado do temporizador
digital, DI33 légica (Alto = verdadeiro). SL 5 na regra logica.
[39] Comando Esta regra logica é verdadeira se o [73] Timeout 6 do | Utilize o resultado do temporizador
partida conversor de frequéncia der partida SL 6 na regra ldgica.
por entrada digital, fieldbus ou [74] Timeout 7 do | Utilize o resultado do temporizador
outro meio. -
SL 7 na regra légica.
[40] Drive parado | Esta regra légica é verdadeira se o 75] DadoComand
conversor de frequéncia for parado .
i do por inércia por partida
ou o; pe:;a' Ipﬁ idb P [76] Entrada digital
entrada digital, fieldbus ou outro 30 2
meio. —
[771 Entrada digital
[41] Rset Desrm Esta regra logica é verdadeira se o x30 3
conversor de frequéncia estiver [78] Entrada digital
desarmado (mas ndo bloqueado %30 4
por desarme) e a tecla [Reset] for [80] Elra-Zam
pressionada. [81] Bomba Seca
[42] Desarme de Esta regra l6gica é verdadeira se o [82] Final de Curva
Auto Reset conversor de frequéncia estiver [83] Correia Partida
desarmado (mas nao bloqueado [90] Modo Drive
por desarme) e uma reinicializacdo ECB
automadtica for emitida. [91] Modo Bypass
[43] Tecla OK Esta regra l6gica é verdadeira se do ECB
[OK] for pressionado. [92] Modo Teste
do ECB
[44] Tecla Reset Esta regra l6gica é verdadeira se
. [93] Emergency
[Reset] for pressionado.
Mode
[45] Tecla para Esta regra logica é verdadeira se [<] [94] RS Flipflop 0
Esquerda for pressionado. [95] RS Flipflop 1
[46] Tecla para Esta regra logica é verdadeira se [>] [96] RS Flipflop 2
Direita for pressionado. [97] RS Flipflop 3
[98] RS Flipflop 4
[47] Tecla para Esta regra l6gica é verdadeira se [A] .p P
. . [99] RS Flipflop 5
Cima for pressionado. - -
[100] RS Flipflop 6 | Consulte parametro 13-15 RS-FF
[48] Tecla Para Esta regra logica é verdadeira se [¥] Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF
Baixo for pressionado. Operand R.
[50] Comparador 4 | Utilize o resultado do comparador 4 [101] RS Flipflop 7
na regra légica. [102] Verifying Flow
[103] Relay 1
[104] Relay 2
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Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

13-40 Regra Loégica Booleana 1

13-41 Operador de Regra Logica 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[105] Relay 3 [2] OR Avalia a expressao [13-40] OU
[106] Relay 4 [13-42].
[107] Relay 5 3] AND NOT Avalia a expressao [13-40] E NAO
[1 08] Relay 6 [1 3_42]_
[109] Relay 7 i
[4] OR NOT Avalia a expressao [13-40] OU NAO
[110] Relay 8
[13-42].
[111] Relay 9
112] System On Ref [5] NOT AND Avalia a expressao NAO [13-40] E
[125] Entr.Dig.X46 1 [13-42].
[126] Entr.Dig.X46 3 [6] NOT OR Avalia a expressdo NAO [13-40] OU
[127] Entr.Dig.X46 5 [13-42].
[128] Entr.Dig.X46 7 7] NOT AND NOT | Avalia a expressao NAO [13-40] E
[129] Entr. digital NAO [13-42].
x46 9 . ——
[130] EnGaigial [8] NOT OR NOT :\;\acljla a expressao NAO [13-40] OU
x46 11 [13-42].
[131] Entr. digital e
d 13-42 Regra Légica Booleana 2
x46 13
[140] ATEX ETR cur. Matriz [6]
warning Option: Funcao:
[141] ATEX ETR cur. Selecione a segunda entrada
alarm booleana (verdadeira ou falsa) para
[142] ATEX ETR freq. a regra légica selecionada.
warning Consulte pardmetro 13-40 Regra
[143] ATEX ETR freq. Légica Booleana 1 para obter mais
alarm descricbes de opcionais e suas
13-41 Operador de Regra Légica 1 [soes
Matriz [6] [0] FALSE (Falso)
Option: Funcao: ] True
T — q (Verdadeiro)
’eeaone o primeiro operador 2] Em funcio-
l6gico a ser usado nas entradas
namento
booleanas de parametro 13-40 Regra
. [3] Dentro da
Légica Booleana 1 e .
. ‘s Faixa
pardmetro 13-42 Regra Légica
[4] Na referéncia
Booleana 2. —
Numeros de parametros entre 5] Lz ke
torque
colchetes representam as entradas
booleanas dos parametros no grupo 16] Corrente limite
do pardmetro 13-** Smart Logic 7] Fora da Faix
Control. de Corr
[8] Abaixo da |
[0] DISABLED Ignora: .
baixa
(Desativd) . Pardmetro 13-42 Regra =
L [9] Acima da |
Légica Booleana 2.
alta
o Pardmetro 13-43 Operador [10] Fora da Faix
de Regra Légica 2. de Veloc
. Pardmetro 13-44 Regra [11] Abaixo da
Ldgica Booleana 3. veloc.baix
0 AND Avalia a expressao [13-40] E [13-42]. (12] Acima da
veloc.alta
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Descricao do Parametro

Guia de Programacao

13-42 Regra Légica Booleana 2

13-42 Regra Légica Booleana 2

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[13] Fora da faixa [46] Tecla para
d feedb Direita
[14] Abaixo de [47] Tecla para
feedb.baix Cima
[15] Acima de [48] Tecla Para
feedb.alto Baixo
[16] Adverténcia [50] Comparador 4
térmica [51] Comparador 5
[17] Red.Elétr Fora [60] Regra lég 4
d Faix [61] Regra l6g 5
[18] Reversdao [70] Timeout 3 do
[19] Adverténcia SL
[20] Alarme [71] Timeout 4 do
(desarme) SL
[21] Alarm(blog.p/ [72] Timeout 5 do
desarm) SL
[22] Comparador 0 [73] Timeout 6 do
[23] Comparador 1 SL
[24] Comparador 2 [74] Timeout 7 do
[25] Comparador 3 SL
[26] Regra légica 0 [75] DadoComand
[27] Regra logica 1 partida
[28] Regra ldgica 2 [76] Entrada digital
[29] Regra logica 3 x30 2
[30] Timeout 0 do [771 Entrada digital
SLC x30 3
[31] Timeout 1 do [78] Entrada digital
SLC x30 4
[32] Timeout 2 do (80] Fluxo-Zero
SLC [81] Bomba Seca
[33] Entrada [82] Final de Curva
digital, DI18 [83] Correia Partida
[34] Entrada [90] Modo Drive
digital, DIT9 ECB
[35] Entrada [91] Modo Bypass
digital, DI27 do ECB
[36] Entrada [92] Modo Teste
digital, DI29 do ECB
[37] Entrada [93] Emergency
digital, DI32 Mode
[38] Entrada [94] RS Flipflop 0 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
digital, DI33 Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF
[39] Comando Operand R.
partida [95] RS Flipflop 1 Consulte paradmetro 13-15 RS-FF
[40] Drive parado Operand S, parametro 13-16 RS-FF
[41] Rset Desrm Operand R.
[42] Desarme de - —
Auto Reset [96] RS Flipflop 2 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF
[43] Tecla OK Operand R.
[44] Tecla Reset
[45] Tecla para
Esquerda
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Descricao do Parametro VLT® AQUA Drive FC 202

13-42 Regra Légica Booleana 2 13-43 Operador de Regra Légica 2

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[97] RS Flipflop 3 [ Consulte pardmetro 13-15 RS-FF Selecione o 2° operador légico a
Operand S, paradmetro 13-16 RS-FF ser utilizado na entrada booleana
Operand R. calculada em:
[98] RS Flipflop 4 Consulte parametro 13-15 RS-FF ¢ REIRIETD 50 g
Operand S, paradmetro 13-16 RS-FF Aeepies el b
Operand R. . Pardmetro 13-41 Operador
[99] RS Flipflop 5 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF de Regra Légica 1.
Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF e Parametro 13-42 Regra
Operand R. Légica Booleana 2.
[100] RS Flipflop 6 | Consulte pardmetro 13-15 RS-FF [13-44] significa a entrada booleana
Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF de parametro 13-44 Regra Ldgica
Operand R. Booleana 3.
[13-40/13-42] significa a entrada
[101] RS Flipflop 7 Consulte parametro 13-15 RS-FF
booleana calculada em:
Operand S, parametro 13-16 RS-FF . Parametro 13-40 Regra
Operand R. Légica Booleana 1.
(102] Verifying Flow . Parametro 13-41 Operador
[103] Relay 1 de Regra Ldgica 1.
[104] Relay 2
. Parametro 13-42 Regra
[105] Relay 3 .
Légica Booleana 2.
[106] Relay 4
[1071 Relay 5 [0] DISABLED Selecione esta opg¢ao para ignorar
[108] Relay 6 (Desativd) pardmetro 13-44 Regra Légica
[109] Relay 7 Booleana 3.
[110] Relay 8 [1] AND
[111] Relay 9 [2] OR
[112] System On Ref [3] AND NOT
[125] Entr.Dig.X46 1 [4] OR NOT
[126] Entr.Dig.X46 3 [5] NOT AND
[127] Entr.Dig.X46 5 [6] NOT OR
[128] Entr.Dig.X46 7 [7] NOT AND NOT
[129] Entr. digital [8] NOT OR NOT
x46 9 -
x46 11 Matriz [6]
[131] Entr. digital Option: Funcéo:
X46 13 Selecione a terceira entrada
[140] ATEX ETR cur. booleana (verdadeira ou falsa) para
warning a regra légica selecionada.
[41] UL Consulte pardmetro 13-40 Regra
alarm Légica Booleana 1 para obter mais
[142] ATEX. ETR freq. descri¢oes de opcionais e suas
warning funcgoes.
[143] ATEX ETR freq.
alarm [0] FALSE (Falso)
[1] True
(Verdadeiro)
[2] Em funcio-
namento
[3] Dentro da
Faixa
[4] Na referéncia
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Guia de Programacao

13-44 Regra Légica Booleana 3

13-44 Regra Légica Booleana 3

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[5] Limite de [36] Entrada
torque digital, DI29
[6] Corrente limite [37] Entrada
[7] Fora da Faix digital, DI32
de Corr [38] Entrada
[8] Abaixo da | digital, DI33
baixa [39] Comando
[9] Acima da | partida
alta [40] Drive parado
[10] Fora da Faix [41] Rset Desrm
de Veloc [42] Desarme de
[11] Abaixo da Auto Reset
veloc.baix [43] Tecla OK
[12] Acima da [44] Tecla Reset
veloc.alta [45] Tecla para
[13] Fora da faixa Esquerda
d feedb [46] Tecla para
[14] Abaixo de Direita
feedb.baix [47] Tecla para
[15] Acima de Cima
feedb.alto [48] Tecla Para
[16] Adverténcia Baixo
térmica [50] Comparador 4
[17] Red.Elétr Fora 51 Comparador 5
d Faix [60] Regra lég 4
[18] Reversdao [61] Regra l6g 5
[19] Adverténcia [70] Timeout 3 do
[20] Alarme SL
(desarme) [71] Timeout 4 do
[21] Alarm(blog.p/ SL
desarm) [72] Timeout 5 do
[22] Comparador 0 SL
[23] Comparador 1 [73] Timeout 6 do
[24] Comparador 2 SL
[25] Comparador 3 [74] Timeout 7 do
[26] Regra ldgica 0 SL
[27] Regra ldgica 1 [75] DadoComand
[28] Regra ldgica 2 partida
[29] Regra ldgica 3 [76] Entrada digital
[30] Timeout 0 do x30 2
SLC [77] Entrada digital
[31] Timeout 1 do x30 3
SLC [78] Entrada digital
[32] Timeout 2 do x30 4
SLC [80] Fluxo-Zero
[33] Entrada [81] Bomba Seca
digital, DI18 [82] Final de Curva
[34] Entrada [83] Correia Partida
digital, DIT9 [90] Modo Drive
[35] Entrada ECB
digital, DI27 [91] Modo Bypass
do ECB
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3126 135" Estados

Matriz [6]
Option: Funcio: 13-51 Evento do SLC
[92] Modo Teste Matriz [20]
do ECB Option: Funcéo:
[93] Emergency Selecione a entrada booleana
Mode (verdadeira ou falsa) para definir o
[94] RS Flipflop 0 evento do Smart Logic Controller.
[95] RS Flipflop' Consulte pardmetro 13-02 Parar
[96] RS Flipflop 2 Evento para obter mais descri¢es
1971 RS Flipflop 3 de opcionais e suas funcoes.
[98] RS Flipflop 4
- [0] FALSE (Falso)
[99] RS Flipflop 5
- ~ [1] True
[100] RS Flipflop 6 Consulte parametro 13-15 RS-FF .
) (Verdadeiro)
Operand S, paradmetro 13-16 RS-FF
[2] Em funcio-
Operand R.
namento
[101] RS Flipflop 7 B3] Dentro da
[102] Verifying Flow Faixa
[103] Relay 1 [4] Na referéncia
[104] Relay 2 [5] Limite de
[105] Relay 3 torque
[106] Relay 4 [6] Corrente limite
[107] Relay 5 [7] Fora da Faix
[108] Relay 6 de Corr
[109] Relay 7 [8] Abaixo da |
[110] Relay 8 baixa
[111] Relay 9 [9] Acima da |
[112] System On Ref alta
[125] Entr.Dig.X46 1 [10] Fora da Faix
[126] Entr.Dig.X46 3 de Veloc
[127] Entr.Dig.X46 5 [11] Abaixo da
[128] Entr.Dig.X46 7 veloc.baix
[129] Entr. digital 2] Acima da
x46 9 veloc.alta
[130] Entr. digital (3] Fora da faixa
x46 11 d feedb
[131] Entr. digital 4] Abaixo de
x46 13 feedb.baix
[140] ATEX ETR cur. (5] Acima de
warning feedb.alto
[141] ATEX ETR cur. (el Adverteéncia
alarm térmica
[142] ATEX ETR freq. [17] Red.Elétr Fora
warning d Faix
[143] ATEX ETR freq. (8] Reverséo
alarm [19] Adverténcia
[20] Alarme
(desarme)
[21] Alarm(blog.p/
desarm)
[22] Comparador 0
[23] Comparador 1
[24] Comparador 2
[25] Comparador 3
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13-51 Evento do SLC

13-51 Evento do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[26] Regra légica 0 [75] DadoComand
[27] Regra légica 1 partida
[28] Regra légica 2 [76] Entrada digital
[29] Regra légica 3 x30 2
[30] Timeout 0 do [77] Entrada digital
SLC x30 3
[31] Timeout 1 do [78] Entrada digital
SLC x30 4
[32] Timeout 2 do [80] Fluxo-Zero
SLC [81] Bomba Seca
[33] Entrada [82] Final de Curva
digital, DI18 [83] Correia Partida
[34] Entrada [90] Modo Drive
digital, DI19 ECB
[35] Entrada [91] Modo Bypass
digital, DI27 do ECB
[36] Entrada [92] Modo Teste
digital, DI29 do ECB
[37] Entrada [93] Emergency
digital, DI32 Mode
[38] Entrada [94] RS Flipflop 0 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
digital, DI33 Operand S, parametro 13-16 RS-FF
[39] Comando Operand R.
PEITECE [95] RS Flipflop 1 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
[40] Drive parado Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF
[41] Rset Desrm Operand R.
[42] Desarme de - -
Auto Reset [96] RS Flipflop 2 Consulte paradmetro 13-15 RS-FF
Operand S, parametro 13-16 RS-FF
[43] Tecla OK
Operand R.
[44] Tecla Reset
[45] Tecla para [97] RS Flipflop 3 Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
Esquerda Operand S, parametro 13-16 RS-FF
[46] Tecla para Operand R.
Direita [98] RS Flipflop 4 | Consulte pardmetro 13-15 RS-FF
[47] Tecla para Operand S, pardmetro 13-16 RS-FF
Cima Operand R.
48] TeFIa Para [99] RS Flipflop 5 Consulte parametro 13-15 RS-FF
Baixo Operand S, paradmetro 13-16 RS-FF
[50] Comparador 4 Operand R.
[51] Comparador 5
1601 R 166 4 [100] RS Flipflop 6 Consulte paradmetro 13-15 RS-FF
- Operand S, parametro 13-16 RS-FF
[61] Regra l6g 5
Operand R.
[70] Timeout 3 do
SL [101] RS Flipflop 7 | Consulte parametro 13-15 RS-FF
711 Timeout 4 do Operand S, parametro 13-16 RS-FF
SL Operand R.
[72] Timeout 5 do [102] Verifying Flow
SL [103] Relay 1
[73] Timeout 6 do [104] Relay 2
sL [105] Relay 3
[74] Timeout 7 do [106] Relay 4
= [107] Relay 5
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VLT® AQUA Drive FC 202

13-51 Evento do SLC

13-52 Acéo do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[108] Relay 6 [10] Selec Seleciona a referéncia predefinida 0.
[109] Relay 7 ref.Predef.0
[110] Relay 8 [11] Selec Seleciona a referéncia predefinida 1.
[111] Relay 9 ref.predef.1
[112] System On Ref [12] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 2.
[125] Entr.Dig.X46 1 ref.predef2
[126] Entr.Dig.X46 3 [13] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 3.
[127] Entr.Dig.X46 5 ref.predef3
[128] Entr.Dig.X46 7 [14] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 4.
[129] Entr. digital ref.predef4
x46 9 [15] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 5.
[130] Entr. digital ref.predefs
x46 11 [16] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 6.
[131] Entr. digital ref predef6
x46 13 [17] Selec. Seleciona a referéncia predefinida 7.
[140] ATEX ETR cur. ref.predef7 Se a referéncia predefinida ativa for
warning alterada, ela é mesclada com outros
141] ATEX ETR cur. comandos de referéncia predefinida
allai oriundos de entradas digitais ou de
[142] ATEX ETR freq. e R
warning [18] Selecionar Seleciona a rampa 1.
[143] ATEX ETR freq. rampa 1
alarm [19] Selecionar Seleciona a rampa 2.
- rampa 2
[22] Funcionar Emite um comando de partida para
Matriz [20] o conversor de frequéncia.
Option: Funcao: [23] Fncionar em Emite um comando de partida
Selecione a acao correspondente ao Revrsao reversa para o conversor de
evento do SLC. As acdes sao frequéncia.
executadas quando o evento
. [24] Parada Emite um comando de parada para
correspondente (definido no o
parametro 13-51 Evento do SLC) for o conversor de frequéncia.
avaliado como true (verdadeiro). As [26] Dc Stop Emite um comando Parada CC para
seguintes acdes estdo disponiveis o conversor de frequéncia.
PaIfE R [27] Parada por O conversor de frequéncia para por
[0] DESATIVADO inércia inércia imediatamente. Todos os
[11 Nenhuma comandos de parada, inclusive o
acao comando de parada por inércia,
[2] Selec.set-up 1 [ Altera a configuracdo ativa param o SLC.
(pardmetro 0-10 Setup Ativo) para 1. [28] Congelar saida | Congela a frequéncia de saida do
3] Selec.set-up 2 | Altera a configuragéo ativa conversor de frequéncia.
(pardmetro 0-10 Setup Ativo) para 2. [29] Iniciar Inicia o temporizador 0, consulte o
[4] Selecset-up 3 | Altera a configuracéo ativa tmporizadr 0 | pardmetro 13-20 Temporizador do
(parametro 0-10 Setup Ativo) para 3. SLC para descricao detalhada.
[5] Selec.set-up 4 | Altera a configuracio ativa [30] Iniciar Inicia o temporizador 1; consulte o
(pardmetro 0-10 Setup Ativo) para 4. tmporizadr 1 | pardmetro 13-20 Temporizador do
Se o setup for alterado, ele é SLC para descricao detalhada.
mesclado com outros comandos de [31] Iniciar Inicia o temporizador 2; consulte o
setup oriundos de entradas digitais tmporizadr 2 | pardmetro 13-20 Temporizador do
ou de um fieldbus. SLC para descricao detalhada.
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13-52 Acéo do SLC 13-52 Acéo do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[32] Defin said Qualquer saida com saida digital 1 [74] Iniciar Inicia o temporizador 7; consulte o
dig.A baix selecionada é baixa (desligada). Tmporizadr7 parametro 13-20 Temporizador do
[33] Defin said Qualquer saida com saida digital 2 SLC para descricéo detalhada.
dig.B baix selecionada é baixa (desligada). [80] Sleep mode Inicia o sleep mode.
[34] Defin said Qualquer saida com saida digital 3 [81] Derag Inicia o deragging (consulte o grupo
dig.C baix selecionada é baixa (desligada). do parametro 29-0% Enchimento do
[35] Defin said Qualquer saida com saida digital 4 cano para obter mais informacdes).
dig.D baix selecionada é baixa (desligada). [82] Reset Derag
[36] Defin said Qualquer saida com saida digital 5 Counter
dig.E baix selecionada é baixa (desligada). [90] RragrhodByp
assECB
[37] Defin said Qualquer saida com saida digital 6 191] Progr.ModoDri
dig.F baix selecionada é baixa (desligada). veECB
[38] Defin said Qualquer saida com saida digital 1 [100] Resetar
dig.A alta selecionada é alta (fechada). Alarmes
[39] Defin said dig. | Qualquer saida com saida digital 2 (o1 Reset Flow
B alta selecionada é alta (fechada). Totalized
Volume
[40] Defin said Qualquer saida com saida digital 3 Counter
dig.C alta selecionada é alta (fechada). 1102] Reset Flow
[41] Defin said Qualquer saida com saida digital 4 Actual Volume
dig.D alta selecionada ¢é alta (fechada). Counter
[42] Defin said Qualquer saida com saida digital 5
SfaE i el & elle fadieds) 3.12.7 13-9* Alertas e Leituras definidos
; . SR pelo usuario
[43] Defin said Qualquer saida com saida digital 6
dig.F alta selecionada é alta (fechada). . .
Os parametros neste grupo permitem a configuracdo de
[60] Resetar Zera o contador A. mensagens, adverténcias e alarmes especificos da
Contador A aplicacdo.
[61] Resetar Zera o contador B. Use os seguintes parametros para configurar o conversor
Contador B de frequéncia para mostrar uma mensagem e executar
[62] Counter A (up) uma agdo ao ocorrer um evento especifico:
[63] Counter A . Pardmetro 13-90 Alert Trigger — o evento que
(down) dispara a agdo e a mensagem definidas pelo
[64] Counter B (up) usuario.
[65] Counter B . Pardmetro 13-91 Alert Action — a a¢ao que o
(down) conversor de frequéncia executa ao ocorrer o
(70l Iniciar Inicia o temporizador 3; consulte o evento definido em pardmetro 13-90 Alert Trigger.

Tmporizadr3 | pardmetro 13-20 Temporizador do )
. Pardmetro 13-92 Alert Text — o texto que o

conversor de frequéncia exibe no display ao
[71] Iniciar Inicia o temporizador 4; consulte o ocorrer o evento definido em
Tmporizadr4 | pardmetro 13-20 Temporizador do pardmetro 13-90 Alert Trigger.
SLC para descricao detalhada.

SLC para descricao detalhada.

Por exemplo, considere o seguinte caso de uso:

[72] Iniciar Inicia o temporizador 5; consulte o Se houver um sinal ativo na entrada digital 32, o conversor
Tmporizadr5 | parametro 13-20 Temporizador do de frequéncia mostra a mensagem Vdlvula 5 aberta e
SLC para dESCTiQéO detalhada. desacelera até uma parada_
73] Iniciar Inicia o temporizador 6; consulte o Para obter esta configuracao, realize os seguintes ajustes:

Tmporizadr6 | pardmetro 13-20 Temporizador do
SLC para descricao detalhada.
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. Parametro 13-90 Alert Trigger = [37] Entrada digital

13-90 Alert Trigger

Diz2. Matriz [10]
. Parametro 13-91 Alert Action = [5] Parada e Selecione o evento que dispara a acao e a mensagem definidas
adverténcia. pelo usuario.
e Pardmetro 13-92 Alert Text = Valvula 5 aberta. Option: Funcao:
13-90 Alert Trigger (501 Modo Drive
ECB
Matriz [10] [91] Modo Bypass
Selecione o evento que dispara a agdo e a mensagem definidas do ECB
pelo usuario.
[o] * FALSE (Falso) Matriz [10]
BH True Selecione a agao que o conversor de frequéncia executa ao
(Verdadeiro) ocorrer o evento definido em pardmetro 13-90 Alert Trigger.
[18] Reversdao Option: Funcao:
[22] Comparador 0 [0] * Info
[23] Comparador 1 [1] Warning
[24] Comparador 2 [2] Freeze output
[25] Comparador 3 [3] Freeze output
[26] Regra légica 0 & warn
[27] Regra ldgica 1 [4] Stop
[28] Regra légica 2 [5] Stop &
[29] Regra légica 3 warning
[30] Timeout 0 do [6] Jogging
SLC [7] Jogging &
[31] Timeout 1 do warning
SLC [8] Max speed
[32] Timeout 2 do [9] Max speed &
SLC warn
[33] Entrada [10] Stop and trip
digital, DI18 [11] Stop and trip
[34] Entrada w manual
digital, DIT9 reset
[35] Entrada [12] Trip
digital, DI27 [13] Trip w manual
[36] Entrada reset
digital, DI29 [14] Trip Lock
[37] Entrada
138] Entrada Range: Funcao:
digital, DI33 Size [0-20] Matriz [10]
[50] Comparador 4 related* Insira o texto que o conversor de
51 Comparador 5 frequéncia exibe no display ao
[60] Regra l6g 4 ocorrer o evento definido em
[61] Regra l6g 5 parametro 13-90 Alert Trigger.
[70] Timeout 3 do
;
[711 Timeout 4 do Range: Funcdo:
SL 0* [0 - Mostra a alarm word de um alarme
[72] Timeout 5 do 4294967295 ] | definido pelo usudrio em cédigo
SL hex.
[73] Timeout 6 do
SL
[74] Timeout 7 do
SL
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13-98 Alert Warning Word

Range:

Funcao:

0*

[0 -
4294967295 ]

Mostra a warning word de um
alarme definido pelo usuario em
codigo hex.

13-99 Alert Status Word

Range: Funcao:
0* [0 - Mostra a status word de um alarme
4294967295 ] | definido pelo usuério em codigo
hex.
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3.13 Parametros 14-** Func¢des Especiais

3.13.1 14-0* Chaveamento do Inversor

14-00 Padrao de Chaveamento

14-03 Sobremodulacdo

Option:

Funcao:

[0]

Off (Desligado)

Seleciona nenhuma sobremo-
dulagao da tensao de saida para
evitar ripple de torque no eixo do

Option: Funcao: motor.
Selecione o padrao de [17 * On (Ligado) A funcado de sobremodulacao gera
chaveamento: 60° AVM ou SFAVM. uma tensao adicional de até 8% da
[0] 60 AVM tensdo de saida Umax sem sobremo-
111 SFAVM dulagéo. Essa tensdo adicional
resulta em um torque extra de 10—
14-01 Freqiiéncia de Chaveamento 12% no meio da faixa sobres-
Option: Funcao: sincrona (de 0% com velocidade
Selecione a frequéncia de nominal, crescendo até aproxima-
chaveamento do inversor. Alterar a damente 12% na velocidade
frequéncia de chaveamento pode nominal dupla).
ajudar a reduzir o ruido do motor.
14-04 PWM Rand6émico
AVISO! . .
L. 5 Option: Funcéo:
O valor da frequéncia de saida - - ~
. . [0] * Off (Desligado) [ Nenhuma alteracdo no ruido
do conversor de frequéncia e .
. acustico de interruptor do motor.
nunca deve ser superior a 1/10
da frequéncia de [1] On (Ligado) Selecione para reduzir o ruido
chaveamento. Quando o motor acustico do motor.
estiver funcionando, ajuste a
frequéncia de chaveamento no . . ys
a P 3.13.2 14-1* Liga/Desliga Rede Elétrica
parametro 14-01 Freqiiéncia de
Chaveamento até que o motor . )
ArEEme ® mEs Sl Parametros para conlﬁﬁ'gurar 0 monitoramento e tratamento
samente possivel. Consulte de falha de rede elétrica.
também 14-10 Falh red elétr
parametro 14-00 Padrdo de Option: Funcio:
Chaveamento. Para obter o o I |
informacoes sobre derating, clecione a ungaoﬁpe.a R
. . conversor de frequéncia deve atuar
consulte o guia de design o )
quando o limite definido no
relevante.
pardmetro 14-11 Tensdo de Rede na
Falha de Rede for atingido ou um
[0] 1,0 kHz comando de Falha de Rede Elétrica,
(1 1,5 kHz Inversédo for ativado através de uma
[2] 2,0 kHz das entradas digitais (grupo do
9 g
[3] 2,5 kHz pardmetro 5-1* Entradas Digitais).
4 ,0 kH . .
4] 3.0 kHz Somente as opgoes [0] Sem fungdo,
Bl 3,5 kHz [3] Parada por inércia ou [6] Alarme
[6] 4,0 kHz estdo disponiveis quando o
7] 5,0 kHz pardmetro 1-10 Constru¢cdo do Motor
(8] 6,0 kHz estiver programado para [1] PM,
9 7,0 kHz SPM ndo saliente.
10 8,0 kH
[10] z [0] * Sem funcao A energia remanescente no banco
[11] 10,0 kHz . ,
de capacitores é usada para fazer o
[12] 12,0kHz motor funcionar, mas é descar-
[13] 14,0 kHz regada.
[14] 16,0kHz
[1 Desacel O conversor de frequéncia executa
ctrlada uma desaceleracdo controlada.
Parametro 2-10 Fung¢do de Frenagem
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14-10 Falh red elétr

14-10 Falh red elétr

Option: Funcao: Option: Funcao:
deve ser programado para [0] Off chegar até 0 RPM. Finalmente, o
(Desligado). conversor de frequéncia para por
[3] Parada por O conversor de frequéncia é inercia.
inércia desligado e o banco de capacitores Se a rede elétrica retornar durante
possibilita o backup do cartdo de o modo de backup cinético, o Ucc
controle, garantindo uma reinicia- aumenta acima de
lizacdo mais rapida ao reconectar a parametro 14-11 Tensdo de Rede na
rede elétrica (em quedas curtas de Falha de Rede x 1,35. Isto é
energia). detectado de uma das seguintes
[4] Backup O backup cinético garante que o maneiras:
cinético conversor de frequéncia continua e  SeUc>
funcionando enquanto houver parametro 14-11 Tenséo de
energia no sistema, resultante da Rede na Falha de Rede x
inércia do motor e da carga. Isso é 1,35 x 1,05.
feito convertendo a energia a Se a velocidade estiver
mecanica para o barramento CC e acima da referéncia. Isso é
mantendo o controle do conversor relevante se a rede elétrica
de frequéncia e do motor. Isso retornar a um nivel mais
pode estender a operacao baixo que o anterior, por
controlada, dependendo da inércia exemplo,
no sistema. Para ventiladores, é parémetro 14-11 Tenséo de
tipicamente por varios segundos; Rede na Falha de Rede x
para bombas até 2 s; e para 1,35 x 1,02. Isso nio
compressores somente por uma atende o critério no ponto
fracdo de segundo. Muitas 1 e o conversor de
aplicagbes do segmento podem frequéncia tenta reduzir
estender a operagdo controlada por Ucc para
muitos segundos, que geralmente é parémetro 14-11 Tenséo de
tempo suficiente para o retorno da Rede na Falha de Rede x
rede elétrica. 1,35 aumentando a
=) velocidade. Isto ndo pode
Upc [V] A ;B ¢ I;:;)E A | g ser feito pois a rede
Use § elétrica nao pode ser
14-11%1.35 = Rl
n [RPM] t[S]
Ref . Se estiver funcionando
mecanicamente. O mesmo
4l mecanismo como no
Aeraaze merd ponto 2 se aplica, mas a
B[ Falha de rede elétrica inércia impede que a
— velocidade chegue acima
C|Backup cinético da velocidade de
D| Retorno da rede elétrica .
referéncia. Isso faz com
E|Operagao normal: rampa que o motor funcione
mecanicamente até que a
llustracao 3.45 Backup cinético velocidade esteja acima da
velocidade de referéncia e
a situacao no ponto 2
O nivel de CC durante [4] Backup ocorra. Em vez de
cinético ¢ igual a aguardar por esse critério,
parametro 14-11 Tensdo de Rede na 0 ponto 3 é introduzido.
Falha de Rede x 1,35.
L. _ [5] Ret.cinét. desar | A diferenca entre backup cinético
Se a rede elétrica ndo retornar, Upc i
é mantida enquanto for possivel me com e sem desarme ¢ que o
. segundo sempre desacelera até 0
pela rampa da desaceleracao
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14-10 Falh red elétr

14-10 Falh red elétr

Option: Funcao: Option: Funcao:
RPM e desarma, independen- A B CDA E S
UpVI———+——
temente da rede elétrica retornar S
ou ndo. 14—11*193[)5 é
A funcdo ndo detecta se a rede A [RPM] tisi—
elétrica retorna. Esse é o motivo Ref
para o nivel relativamente alto no 1415
barramento CC durante a desace- tol
leracdo. A Operacao normal.
ety A ¢ P E B| Falha de rede elétrica.
7oV § (| Backup cinético.
toe § D| Retorno da rede elétrica
14:1{;;’”: usT E| Operagao normal: rampa.
Ref
llustracdo 3.47 Backup cinético,
0 =5 desarme com recuperacao onde
a rede elétrica retornar acima de
Al Operagéo normal Pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
B| Falha de rede elétrica Recovery Level
C| Backup cinético
D| Desarme
Se a rede elétrica retornar enquanto
llustracdo 3.46 Desarme do estiver em backup cinético a uma
backup cinético velocidade abaixo de
pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level, o conversor de

16l Suprim ctrle frequéncia desacelera até 0 RPM
alarme usando a rampa e, em seguida,

71 Kin. back-up, | Esta opcdo é valida somente em desarma. Se a rampa for mais lenta
trip w VVC*. O backup cinético com que o sistema desacelerando
recovery recuperacao combina os recursos sozinho, a rampa ¢ feita mecani-

de backup cinético e backup camente e Ucc estd no nivel normal
cinético com desarme. Este recurso (Ucc, m x1,35).
torna possivel selecionar entre
backup cinético e backup cinético
com desarme, baseado em uma
velocidade de recuperagdo
configuravel em
parametro 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level. Se a rede elétrica
néo retornar, o conversor de
frequéncia desacelera até 0 rpm e
desarma. Se a rede elétrica retornar
enquanto estiver em backup
cinético em uma velocidade acima
do valor em parametro 14-15 Kin.
Back-up Trip Recovery Level, a
operacdo normal é retomada. Isso é
igual a [4] Backup cinético. O nivel
de CC durante [7] Backup cinético é
de pardmetro 14-11 Tensdo de Rede
na Falha de Rede x 1,35.
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14-10 Falh red elétr 14-10 Falh red elétr

Option: Funcao: Option: Funcao:

ABCD E F A p ¢ peE FB
U, V] ;2 toctv I 3
o0 Unc ~N
g (o))
Uac 2 2
14-11%1.35 5 E e =]
n [RPM] - v T
Ref n [RPM]
o Ref
t[S]
o T
A Operagao normal.
B| Falha de rede elétrica. A | Operagao normal
(| Backup cinético. B | Falha de rede elétrica.
D Retorno da rede elétrica C | Backup cinético.
E| Backup cinético, rampa para D|Retorno da rede elétrica
desarme. E [Backup cinético, rampa para
F| Desarme. desarme.
F | Desarme.

llustracdo 3.48 Backup cinético,
desarme com recuperagao, llustracao 3.49 Backup cinético,

desarme em rampa lenta onde a desarme com recuperacdo onde

rede elétrica retornar acima de a rede elétrica retornar acima de

Parémetro 14-15 Kin. Back-up Trip Pardmetro 14-15 Kin. Back-up Trip

Recovery Level, aqui uma desale- Recovery Level, aqui uma rampa

ceracao é utilizada rapida é utilizada

Se a rampa for mais rapida que a

velocidade de desaceleracéo da A VISO.

aplicagéo, a rampa gera corrente. Para um melhor desempenho da desaceleragao

Isso resulta em um Upc maior que é controlada e do backup cinético, programe

limitado usando o circuito de pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque para [0] Torque
frenagem/resistor do freio. compressor ou [1] Torque varidvel (nenhuma otimizagao

automatica de energia deve estar ativa).

— —Tensdo cc
—— Velocidade de saida rpm
Nivel de cbongrole de
I n:
Par 14-111z T =2 = a0

130BT101.10

Rede
eletrica Tempo
llustracao 3.50 Desaceleracdo controlada, falha de rede elétrica

de curta duragao.

llustragéo 3.50 mostra uma desaceleracdo até uma parada
seguida por uma aceleragao até a referéncia.

— — Tensdo cc
—— Velocidada de saida rpm

Nivel de controle de
sobretensao

130BT108.10

TN

llustracao 3.51 Desaceleragdo controlada, falha de rede elétrica
de duracdo mais longa.
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llustragdo 3.51 mostra a desaceleracdo enquanto a energia
no sistema permite; em seguida, 0 motor para por inércia.

— — DC Voltage Tensdo cc =
— Velocidade de saida rpm S
Nivel de controlede =
Par 14-11 — —sobretensao @
)

ethca empo

llustracao 3.52 Backup cinético, falha de rede elétrica de curta
duragao

llustragc@o 3.52 mostra 0 acompanhamento enquanto a
energia no sistema permitir.

— — Tensao cc
—— Velocidade de saida rpm

Nivel de controle de
[ sobretensao
A\ |

Par 14-11

130BT109.10

NN

Rede
eletrica Tempo
llustracdo 3.53 Backup cinético, falha de rede elétrica de

duracdo mais longa

llustragdo 3.53 mostra o motor parado por inércia quando a
energia no sistema estd muito baixa.

14-11 Tensao de Rede na Falha de Rede

Range: Funcéo:

Size [180 - 600 V]
related*

Este parametro define a tensédo
limite em que a funcao selecionada
no par. pardmetro 14-10 Falh red
elétr deve ser ativada. O nivel de
detecgdo estd em um fator? do
valor em parametro 14-11 Tensdo de
Rede na Falha de Rede.

14-12 Funcao no Desbalanceamento da Rede

Option: Funcao:

O funcionamento, sob condi¢des de
desbalanceamento critico da rede
elétrica, reduz a vida util do motor.
As condigées sdo consideradas
graves se o motor for operado
continuamente perto da carga
nominal (por exemplo, uma bomba
ou um ventilador funcionando
perto da velocidade total).

Quando for detectado um
desbalanceamento de rede grave,
selecione uma das fungées
disponiveis.

[0] Desarme Desarma o conversor de frequéncia.

[1 Adverténcia Emite uma adverténcia.

[2] Desativado Nenhuma acao.

14-12 Funcao no Desbalanceamento da Rede

Option: Funcao:
[3] * Derate

Faz derate do conversor de
frequéncia.

14-16 Kin. Back-up Gain
Range:
100 %*

Funcao:

[0 - 500 %] Insira o valor de ganho de backup

cinético como uma porcentagem.

3.13.3 14-2* Reset do desarme

Parametros para configurar tratamento da reinicializagao
automadtica, tratamento de desarme especial e autoteste ou
inicializacdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:
AVISO!
O motor pode partir sem
adverténcia. Se o numero
especificado de resets
automaticos for atingido em
10 minutos, o conversor de
frequéncia entra no modo [0]
Reset manual. Apés o reset
manual ser realizado, a
configuracao em
parametro 14-20 Modo Reset
reverte para a selecao original.
Se o numero de resets
automaticos nao for atingido
em 10 minutos, ou quando um
reset manual for executado, o
contador interno de resets
automaticos retorna a 0.
[0] Reset manual
[1] Reset
automatico x1
[2] Reset
automatico x2
[3] Reset
automatico x3
[4] Reset
automatico x4
[5] Reset
automatico x5
[6] Reset
automatico x6
[7] Reset
automatico x7
[8] Reset
automatico x8
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14-20 Modo Reset

14-22 Modo Operacao

infinit

desarme. Feito o reset, o conversor
de frequéncia pode partir
novamente.

Selecione [0] Reset manual para
executar reset via [Reset] ou através
das entradas digitais.

Selecione [1]-[12] Reset automdtico x
1,..., x20 para executar 1-20 resets
automaticos apds o desarme.
Selecione [13] Reset automadt infinit
para reinicializacdo continua apés o
desarme.

Range:

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Funcao:

10 s* [0 - 600 s]

Insira o intervalo de tempo desde o
desarme até o inicio da funcao
reset automatico. Este parametro
esta ativo quando

parametro 14-20 Modo Reset estiver
programado para [1]-[13] Reset
automdtico.

Option:

14-22 Modo Operacao

Funcao:

Utilize este parametro para
especificar a operacao normal, para
executar testes ou para inicializar
todos os parametros, exceto:
. Parémetro 15-03 Energi-
zagoes.
. Parametro 15-04 Supera-
quecimentos.
. Parametro 15-05 Sobretens
oes.

Esta fungdo sé é ativada quando a
energia é desligada e religada no
conversor de frequéncia.

[0] * Operagdo
normal

Operacéo normal do conversor de
frequéncia com o motor na
aplicagao selecionada.

[1] Test.da placa d
cntrl

Testa as entradas e saidas
analdgicas e digitais e a tenséo de

Option: Funcao: Option: Funcao:
[9] Reset controle de +10 V. Este teste requer
automatico x9 um conector de teste com ligagoes
[10] * Reset internas.
autométco x10 Use o seguinte procedimento para
N1l Reset o teste do cartao de controle:
automatco x15 1.  Selecione [1] Teste do
[12] Reset cartdo de controle.
automatco x20 2. Desligue a alimentacdo de
[13] Reset automat | Selecione a funcdo reset ap6s um

rede elétrica e aguarde a
luz do display apagar.

3. Programe os interruptores
S201 (A53) e S202
(A54)=ON/I.

4. Insira o plugue de teste

(consulte llustragao 3.54).

5. Conecte a alimentagao de
rede elétrica.

6. Execute os varios testes.

7. Os resultados sao exibidos
no display e o conversor
de frequéncia entra em
um loop infinito.

8. Parametro 14-22 Modo
Operacao é automati-
camente programado para
[0] Operagédo normal.
Execute um ciclo de
energizagao para iniciar na
operagao normal depois
um teste de cartdo de
controle.

Se o teste esta OK

Leitura do LCP: Cartao de controle
OK.

Desligue a alimentacdo de rede
elétrica e remova o plugue de teste.
O LED verde no cartao de controle
acende.

Se o teste falhar

Leitura do LCP: Falha de E/S do
cartao de controle.

Substitua o conversor de frequéncia
ou o cartdo de controle. A luz
indicadora vermelha no cartdo de
controle esta ligada. Para testar os
plugues, conecte/agrupe os
terminais a seguir conforme
mostrado em llustragdo 3.54:

. (18, 27 e 32)

. (19, 29 e 33)

MG200B28
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14-22 Modo Operacao

14-24 AtrasoDesarmLimCorrnte

Option: Funcao: Range: Funcao:
. (42, 53 e 54) ramento térmico do conversor de
frequéncia permanece ativo.
o
<
SENENCAE BRI e 14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque
0D PDODOTE R .
2 ange: Funcao:
\OHOHOH [ [ [ HOHQ\Q g . . .
60 s* [0 - 60 s] Insira o atraso do desarme do limite
de torque em s. Quando o torque
de saida atingir os limites de torque
(parametro 4-16 Limite de Torque do
39| 42| 50| 43| 54| 55 it [V i L et
] odo Motor e pardmetro 4-17 Limite
8 O 8 O 8 de Torque do Modo Gerador) uma
[ 1][s 1][s 1|8 1|8 1|8 1 a . 7 .
adverténcia é acionada. Quando a
adverténcia do limite de torque
llustragao 3.54 Teste do cartao . .
estiver continuamente presente,
de controle da fiacao . .
durante o periodo especificado
neste parametro, o conversor de
frequéncia desarma. Desative o
[2] Inicializacdo Redefine todos os valores de atraso do desarme ao programar o
parametro para as configuracées parametro para 60 s=DESLIGADO. O
padrao, exceto: monitoramento térmico do
. Pardmetro 15-03 Energi- conversor de frequéncia permanece
zagées. ativo.
. Pardmetro 15-04 Supera- %
) 14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor
quecimentos.
Range: Funcao:
. Parametro 15-05 Sobretens
Ses Size [0 -355] Quando o conversor de frequéncia
related* detecta uma sobretensao no tempo
O conversor de frequéncia serd programado, o desarme é acionado
redefinido durante a energizacao apés o tempo programado.
seguinte.
Pardmetro 14-22 Modo Opera¢do
também reverte para a 3.13.4 14-3* Ctrl.Limite de Corr
configuracdo padrao [0] Operagéo
normal. O conversor de frequéncia apresenta um controlador de
B Modo Boot limite de corrente integral que é ativado q,uano!o a
- corrente do motor (e, portanto, o torque) é mais alta que
[5] Clear service . . ) o
logs os limites de torque definidos em pardmetro 4-16 Limite de
Torque do Modo Motor e pardmetro 4-17 Limite de Torque do
14-24 AtrasoDesarmLimCorrnte Modo Gerador.
Range: Funcio: Quando o limite de corr~ente é atlng'ldo durante a operacao
- — do motor ou na operagao regenerativa, o conversor de
60 s* [0 - 60 s] Insira o atraso do desarme do limite . K . L.
frequéncia tenta reduzir o torque abaixo dos limites de
de corrente em s. Quando a R . ,
5 o torque predefinidos o mais rapido possivel e sem perder
corrente de saida atingir o limite de
) o controle do motor.
corrente (pardmetro 4-18 Limite de X .
. Enquanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor
Corrente) uma adverténcia é .
i L de frequéncia somente pode ser parado programando uma
acionada. Quando a adverténcia do L L.
- ) entrada digital para [2] Parada por inércia inversa ou [3]
limite de corrente estiver .. L
) Parada por inércia inversa e reset. Todos os sinais nos
continuamente presente, durante o o . N . ,
) . terminais 18 a 33 nao estdo ativos até que o conversor de
periodo especificado neste . ~ . i . L.
) frequéncia ndo esteja mais préximo do limite de corrente.
parametro, o conversor de L.
. . Ao usar uma entrada digital programada para [2] Parada
frequéncia desarma. Para funcionar . o
) . por inércia inversa ou [3] Parada por inércia inversa e reset, o
continuamente em limite de N . N
motor néo utiliza o tempo de desaceleracdo, uma vez que
corrente sem desarme, programe o N NP
N ) o conversor de frequéncia é parado por inércia.
parametro para 60 s. O monito-
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14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcao:

14-40 Nivel do VT

Range: Funcao:

o - o nserir o valor do ganho propor-
100 %* [5 - 500 %] | i lor d h

cional para o controlador do limite
de corrente. A selecao de um valor
alto faz com que o controlador
reaja mais rapido. Uma
programagao excessivamente alta

causa instabilidade no controlador.

14-31 Tempo de Integracao-ContrLim.Corrente

Range: Funcao:
Size [0.002 - 2 s] | Controla o tempo de integracao do
related* controlador do limite de corrente.

Configurando-o para um valor
menor faz com que ele reaja mais
rapidamente. Uma configuragao
excessivamente baixa redunda em
instabilidade do controlador.

14-32 Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro

Range: Funcao:
Size [1- 100 ms] |Programa uma constante de tempo
related* do filtro passa-baixa do controlador

do limite de corrente.

3.13.5 14-4* Otimiz. de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimizacdo de energia
nos modos de torque varidvel (VT) e de otimizacdo
automatica de energia (AEO).

A otimizacdo automatica de energia esta ativa somente se
pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque estiver programado
como [2] Otim. Autom. Energia CT ou [3] Otim. Autom
Energia VT.

perda de energia no motor, porém,
reduz também a capacidade de
carga.

14-41 Magnetizacdo Minima do AEO

Funcao:

AVISO!
Este parametro nao esta ativo
quando

pardmetro 1-10 Construgdo do
Motor estiver programado para
[1] PM, SPM ndo saliente.

Range:

Size [30 - 200 %]
related*

Insira a magnetizacao minima
permitida para o AEO. A selecdo de
um valor baixo reduz a perda de
energia no motor, porém, reduz
também a resisténcia a alteragoes
repentinas da carga.

14-42 Freqiiéncia AEO Minima

Range: Funcao:
Size [0 - 40 Hz] m
related*

Este parametro nao esta ativo
quando

pardmetro 1-10 Construgdo do
Motor estiver programado para
[1] PM, SPM ndo saliente.

Insira a frequéncia minima na qual
a Otimizacdo automatica de energia
(AEO) deve estar ativa.

14-43 Cosphi do Motor

14-40 Nivel do VT Range: Funcao:
Range: Funcao: ke AD =0 m
related* A o 2 e
66 %* 140 - 90 %] m Este parametro nao esta ativo
< . quando
Néo se pode ajustar este . -
A pardmetro 1-10 Construgdo do
parametro enquanto o motor .
estiver em funcionamento Motor estiver programado para
: [1] PM, SPM ndo saliente.
A
VISO' O setpoint do Cos(phi) é automati-
Este parametro nao esta ativo camente programado para o
quando desempenho otimizado do AEO
pardmetro 1-10 Constru¢do do durante a AMA. Em circunstancias
Motor estiver programado para normais, NAO altere este parametro.
[1] PM, SPM ndo saliente. No entanto, em algumas situacées
pode ser necessdrio inserir um novo
Insira o nivel de magnetizacédo do valor novo para sintonia fina.
motor em velocidade baixa. A
selecdo de um valor baixo reduz a
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 165
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3.13.6 14-5* Ambiente

AVISO!

Execute um ciclo de energizacdo apds alterar qualquer
um dos parametros no grupo do pardmetro 14-5*

Ambiente.

Estes parametros auxiliam o conversor de frequéncia a
funcionar sob condi¢ées ambientais especiais.

14-50 Filtro de RFI

Option:

Funcao:

[0]

Off (Desligado)

Selecione [0] Off (Desligado)
somente quando o conversor de
frequéncia for alimentado por uma
fonte de alimentacao isolada, ou
seja, rede elétrica IT. Neste modo,
as capacidades de RFI internas
(capacitores de filtro) entre o chassi
e o circuito de filtro de RFI da rede
elétrica sao cortadas para evitar
danos ao barramento CC e para
reduzir as correntes capacitivas do
ponto de aterramento (de acordo
com IEC 61800-3).

(=

On (Ligado)

Selecione [1] Ligado para garantir
que o conversor de frequéncia
esteja em conformidade com as

14-51 Compensacao do Link CC

Option:

Funcao:

[1

On (Ligado)

Ativa a compensacao do
barramento CC.

14-52 Controle do Ventilador

Option: Funcao:

Selecionar a velocidade minima do
ventilador principal.

[0] * Automatica Selecione [0] Automdtico para
operar o ventilador somente
quando a temperatura interna do
conversor de frequéncia estiver na
faixa de 35 °C (95 °F) a aproxima-
damente 55 °C (131 °F). O
ventilador funciona a velocidade
baixa a 35 °C (95 °F) e em
velocidade total a aproxima-
damente 55 °C (131 °F).

[1 Ligado 50%

[2] Ligado 75%

[3] Ligado 100%

[4] Ambiente

Temp. Baixa
Automdtico

14-53 Mon.Ventldr

normas de EMC. Option: Funcéo:
Selecione a acao do conversor de
14-51 Compensacao do Link CC frequéncia se uma falha de
Option: Funcio: ventilador for detectada.
A tensdo retificada CA-CC no [0] Desativado
conversor de frequéncia do [1] * Adverténcia
barramento CC esta associada a [2] Desarme
ripples de tensdo. Esses ripples
podem aumentar de magnitude 14-55 Filtro de Saida
com o aumento da carga. Esses Option: Funcao:
ripples sdo indesejaveis porque m
podem gerar ripple de torque e de N .
i Néo se pode ajustar este
corrente. Um método de .
o . parametro enquanto o motor
compensagao é usado para reduzir . i
. . estiver em funcionamento.
esses ripples de tensdo no
barramento CC. Em geral, a
- a Selecione o tipo de filtro de saida
compensacdo do barramento CC é
a L conectado.
recomendavel para a maioria das
aplicagdes, mas preste atencao ao [o] * SemfFiltro
operar em enfraguecimento do [11 FiltrOnda-
campo pois ele pode gerar Senoidl
oscilagées na velocidade do eixo do 121 FiltrOnda- Se um filtro de onda senoidal
motor. No enfraquecimento do Senoidl Fixo | Danfoss estiver conectado a saida,
campo, desligue a compensacdo do esta opcdo garante que a
barramento CC. frequéncia de chaveamento sera
[0] Off (Desligado) | Desativa a compensacao do fixa acima da frequéncia de projeto
barramento CC. do filtro (a ser programada em
parametro 14-01 Freqiiéncia de
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14-55 Filtro de Saida 3.13.7 14-6* Derate Automatico

Option: Funcao:

Este grupo contém parametros de derating do conversor

Chaveamento) na poténcia
de frequéncia em casos de alta temperatura.

especifica. Isso evita que o filtro

emita ruido, fique superaquecido e 14-60 Funcao no Superaquecimento
sofra danos.

Se o dissipador de calor ou o cartdo de controle de temperatura

A VISO. exceder o limite de temperatura programado, uma adverténcia

A frequéncia de chaveamento serd ativada. Se a temperatura aumentar ainda mais, selecione se
é ainda controlada automati- o conversor de frequéncia deve desarmar (bloqueio por desarme)
camente pelo recurso TAS ou efetuar derate da corrente de saida.

dependendo da temperatura, Option: Funcéo:

mas sempre limitada a estar [0] Desarme O conversor de frequéncia desarma
acima do nivel critico do filtro (bloqueio por desarme) e gera um
Danfoss. alarme. Desligue e ligue para

reinicializar o alarme; no entanto,

SR X » isso nao permitird uma nova
14-56 Capacitancia do Filtro Saida seiidh @ e S GLe 4

Insira a capacitancia do filtro de saida. O valor pode ser temperatura do dissipador de calor

encontrado no rétulo do filtro. Para a funcdo de compensacao caia abaixo do limite do alarme.

do filtro LC na conexdo em estrela, insira a capacitancia —
i . [1] * Derate Se a temperatura critica for
equivalente por fase do filtro (3 vezes a capacitancia entre 2 . o
N excedida, a corrente de saida é
fases na conexao delta). . .
reduzida até atingir a temperatura

Range: Funcao: permitida.
Size [0.1 - 6500 Insira a capacitancia do filtro de
related* uF] saida.
3.13.8 Sem Desarme na Sobrecarga do

14-57 Indutancia do Filtro de Saida Inversor

Range: Funcao: .
- - - — Em alguns sistemas de bombeamento, o conversor de
Size [0.001 - 65 Selecione a indutancia do filtro de N - .. .
) frequéncia nao foi dimensionado adequadamente para
related* mH] saida. O valor pode ser encontrado

gerar a corrente necessaria em todos os pontos da caracte-
ristica operacional fluxo-pressao. Nestes pontos, a bomba
precisa de uma corrente maior do que a corrente nominal
do conversor de frequéncia. O conversor de frequéncia

no rétulo do filtro.

14-58 Voltage Gain Filter

Range: Funcao: pode gerar 110% da corrente nominal continuamente
100 %* [0 - 200 %] | Selecione o ganho aplicado a durante 60 s. Se ainda continuar sobrecarregado, o
tenséo ao usar um filtro LC. conversor de frequéncia normalmente desarma (fazendo

com que a bomba pare por inércia) e emite um alarme.

14-59 Numero Real de Unidades Inversoras

Este parametro é relevante somente para conversores de
frequéncia de alta poténcia.

Range: Funcao:
Size [1-1] Programa o numero real de
related* unidades inversoras operacionais.
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carga do ‘
inversor
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Adverténcia Adverténcia €mpo

llustracdo 3.55 Corrente de saida em condicdo de sobrecarga

Se a bomba nao puder funcionar continuamente com a
capacidade exigida, opere-a com uma velocidade reduzida
por um tempo.

Selecione parametro 14-61 Fungédo na Sobrecarga do Inversor
para automaticamente reduzir a velocidade da bomba até
a corrente de saida estar abaixo de 100% da corrente
nominal (definida em pardmetro 14-62 Inv: Corrente de
Derate de Sobrecarga).

Parametro 14-61 Fung¢do na Sobrecarga do Inversor é uma
alternativa para permitir o desarme do conversor de
frequéncia.

O conversor de frequéncia faz uma estimativa da carga na
secdo de poténcia com um contador da carga do inversor,
que causa uma adverténcia a 98% e uma reinicializagcao de
adverténcia a 90%. Quando em 100%, o conversor de
frequéncia desarma e emite um alarme.

O status do contador pode ser lido no

pardmetro 16-35 Térmico do Inversor.

Se parametro 14-61 Fungdo na Sobrecarga do Inversor
estiver programado para [3] Derate, a velocidade da bomba
é reduzida quando o contador exceder 98% e permanece
reduzida até o contador cair abaixo de 90,7%.

Se pardmetro 14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga
estiver programado para 95%, por exemplo, uma
sobrecarga estavel causa flutuacdo da velocidade da
bomba entre valores correspondentes a 110% e 95% da
corrente de saida nominal do conversor de frequéncia.

14-61 Funcao na Sobrecarga do Inversor

E usada se houver sobrecarga estavel além dos limites térmicos
(110% durante 60 s).

Option: Funcéo:

[0] Desarme O conversor de frequéncia desarma
e emite um alarme.

[1= Derate Reduz a velocidade da bomba para

diminuir a carga na secdo de
poténcia e permitir que resfrie.

14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga

Range: Funcao:
95 %* [50 - 100 %]

Insira o nivel da corrente (em % de
corrente de saida nominal para o
conversor de frequéncia) quando
estiver funcionando com a
velocidade da bomba reduzida apés
a carga no conversor de frequéncia
exceder o limite permitido (110%
durante 60 s).

3.13.9 14-8* Opcionais

14-80 Opcional Suprido Pela Fonte 24 VCC Externa

Option: Funcéo:
AVISO!
Esse parametro mudara sua

funcao somente ao executar
um ciclo de energizacao.

[0] * Nao Selecione [0] Ndo para usar a
alimentagédo de 24 V CC do

conversor de frequéncia.

[1] Sim Selecione [1] Sim se uma
alimentacdo de 24 V CC externa for
usada para energizar o opcional. As
entradas/saidas sao isoladas
galvanicamente do conversor de
frequéncia quando sdo operadas de

uma alimentacdo externa.
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3.13.10 14-9* Configuracdes de Defeitos

14-90 Nivel de Falha

Matriz [21]

14-90 Nivel de Falha Option: Funcio:
Matriz [21] ignora todas as adverténcias e
Option: Funcao: alarmes da fonte escolhida.
[0] Off (Desligado) | Utilize este parametro para 1 Adverténcia

personalizar os niveis de falha. Use 2] DEETE

[0] Off com cuidado, pois isto 131 Blog. por

Desarme
[4] Desarm ¢/
reset atrasad
Falha Parametro Alarme Desliga | Adverténcia [ Desarme | Bloqueio por Desarme com reset atrasado
do desarme

10 V baixo 1490.0 1 X D - - -
24 V baixo 1490.1 47 X - - D -
Alimentacéo 1,8 V 1490.2 48 - - D -
baixa
Limite de tensdo 1490.3 64 X D - - -
Defeito do terra 1490.4" 14 - - D X _
Def.do Terra 2 1490.5" 45 _ _ D X ~
Limite de torque 1490.6 12 X D - - -
Sobrecorrente 1490.7 13 - - - D X
Curto-circuito 1490.8 16 - - X D -
Temperatura do 1490.9 29 - - X D -
dissipador de calor
Sensor do dissipador | 1490.10 39 - - X D -
de calor
Temperatura do 1490.11 65 - - X D -
cartao de controle
Temperatura do 1490.12 69 - - X D -
cartdo de poténcia
Temperatura do 1490.13% 244 - - X D _
dissipador de calor
Sensor do dissipador | 1490.143 245 - - X D -
de calor
Temperatura do 1490.153) 247 - - X D -
cartdo de poténcia
Falha de limite de 1490.16" 2 100 - - D X -
derag

Tabela 3.22 Acbes possiveis quando o alarme selecionado aparecer

D = Configuragdo padrdo. X = Sele¢édo possivel.
1) Somente essas falhas séo configurdveis no FC 202. Devido a uma limitacéo de software com os pardmetros de matriz, todos os outros sdo

mostrados em Software de Setup MCT 10. Para os outros indices de pardmetro, gravar qualquer outro valor diferente do seu valor atual (ou seja,

o valor padrdo) retorna um erro de valor fora da faixa. Assim, néo é permitido alterar o nivel de falha dos nédo configurdveis.

2) Este pardmetro era o 1490.6 em todas as versoes de firmware até 1.86.
3) Alarme 244, Temperatura do dissipador de calor, alarme 245, Sensor do dissipador de calor e alarme 247, Temperatura do cartdo de poténcia

sdo usados para multiplos cartées de poténcia.

MG200B28
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3.14 Parametros 15-** Informagdo do VLT

Grupo do parametro contendo informagées do conversor
de frequéncia, como dados operacionais, configuracéo de
hardware e versdes de software.

3.14.1 15-0* Dados Operacionais

15-00 Horas de funcionamento

Range: Funcao:
0 h* [0 -

2147483647 h] | de frequéncia funcionou. O valor é

Visualize quantas horas o conversor

gravado quando o conversor de
frequéncia é desligado.

15-01 Horas em Funcionamento

Range: Funcao:
0 h* [0 - Exibe quantas horas o motor
2147483647 h] | funcionou. Zera o contador em

parametro 15-07 Reinicialzar

Contador de Horas de Func. O valor
é gravado quando o conversor de

frequéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh

Range: Funcao:

0 kWh* [0 - Registra o consumo de energia do
2147483647 motor como valor médio ao longo
kWh] de 1 hora. Zera o contador em

parametro 15-06 Reinicializar o
Medidor de kWh.

15-03 Energizacoes
Range: Funcao:
0* [0 -

2147483647 ]

Visualize o nimero de vezes que o
conversor de frequéncia foi
energizado.

15-04 Superaquecimentos
Range: Funcao:

0* [0 - 65535 ]

Exibe o nimero das falhas de
temperatura do conversor de
frequéncia.

15-05 Sobretensoes

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcao:
[1] Reinicializr Pressione [OK] para reinicializar o
Contador contador de kWh em 0 (consulte
parametro 15-02 Medidor de kWh).
15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func
Option: Funcao:
[0] * Nao Nenhuma reinicializagdo do
reinicializar contador de horas de funcio-
namento é necessaria.
[1] Reinicializr Selecione [1] Reinicializar contador e
Contador pressione [OK] para zerar o
contador de horas de funcio-
namento (parametro 15-01 Horas em
Funcionamento) e
parametro 15-08 Numero de Partidas
(consulte também
pardmetro 15-01 Horas em Funcio-
namento).
15-08 Numero de Partidas
Range: Funcao:
C 0- AVISO!

2147483647 1 | Este parametro é redefinido ao

redefinir o
pardmetro 15-07 Reinicialzar
Contador de Horas de Func.

Este é um parametro de leitura
somente. O contador exibe o
numero de partidas e paradas
causadas por um comando de
partida/parada normal e/ou ao
entrar/sair em sleep mode.

3.14.2 15-1* Configuracdes do Registro de
Dados

O registro de dados permite registro continuo de até 4
fontes de dados (pardmetro 15-10 Fonte do Logging) em
periodicidades individuais (pardmetro 15-11 Intervalo de
Logging). Um evento de disparo (pardmetro 15-12 Evento do
Disparo) e uma janela (pardmetro 15-14 Amostragens Antes
do Disparo) sao utilizados para iniciar e parar o registro

Range: Funcéo: condicionalmente.
0% [0 - 65535 ] Exibe o nimero de sobretensbdes do
conversor de frequéncia. 15-10 Fonte do Logging
Matriz [4]
15-06 Reinicializar o Medidor de kWh Option: Funcio:
Option: Funcao: [0] * Nenhum
[0] * Nao Nenhuma reinicializacdo do [15] Readout:
reinicializar contador de kWh é necessaria. actual setup
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15-10 Fonte do Logging

15-10 Fonte do Logging

Matriz [4] Matriz [4]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[1397] Alert Alarm [1652] Feedback
Word [Unidade]
[1398] Alert Warning [1654] Feedback 1
Word [Unidade]
[1399] Alert Status [1655] Feedback 2
Word [Unidade]
[1600] Control Word [1656] Feedback 3
[1601] Referéncia [Unidade]
[Unidade] [1659] Adjusted
[1602] Referéncia % Setpoint
[1603] Est. [1660] Entrada digital
[1610] Poténcia [kW] [1662] Entrada
[1611] Poténcia [hp] Analégica 53
[1612] Tensao do [1664] Entrada
motor Analégica 54
[1613] Freqiiéncia [1665] Saida
[1614] Corrente do Analogica 42
motor [mA]
[1616] Torque [Nm] [1666] Saida Digital
[1617] Velocidade [bin]
[RPM] [1675] Entr. Analdgica
[1618] Térmico X30/11
Calculado do [1676] Entr. Analdgica
Motor X30/12
[1622] Torque [%)] [1677] Saida
[1624] Calibrated Analégica
Stator X30/8 [mA]
Resistance [1687] Bus Readout
[1626] Poténcia Alarm/Warning
Filtrada [kW] [1689] Configurable | Registra a alarm/warning word que
[1627] Poténcia Alarm/Warning | esta configurada em
Filtrada [hp] Word parametro 8-17 Configurable Alarm
[1630] Tensio de and Warningword.
Conexao CC [1690] Alarm Word
[1632] Energia de [1691] Alarm Word 2
Frenagem /s [1692] Warning Word
[1633] Energia de [1693] Warning Word
Frenagem /2 2
min [1694] Status Word
[1634] Temp. do Estendida
Dissipador de [1695] Est. Status
Calor Word 2
[1635] Térmico do [1697] Alarm Word 3
Inversor [1698] Warning Word
[1645] Motor Phase U 3
Current [1830] Entr.anal6g.X4
[1646] Motor Phase V 2/1
Current [1831] Entr.Analog X4
[1647] Motor Phase 2/3
W Current [1832] Entr.anal6g.X4
[1650] Referéncia 2/5
Externa
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 171




Dt

Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

15-10 Fonte do Logging

15-12 Evento do Disparo

Matriz [4] Option: Funcao:
Option: Funcao: [11] Abaixo da
[1833] Saida Anal veloc.baix
X42/7 [V] [12] Acima da
[1834] Saida Anal veloc.alta
X42/9 [V] [13] Fora da faixa
[1835] Saida Anal d feedb
X42/11 [V] [14] Abaixo de
[1850] Leitura Sem o feedb.baix
Sensor [15] Acima de
[unidade] feedb.alto
[1860] Digital Input 2 [16] Adverténcia
[2791] Cascade térmica
Reference [17] Red.Elétr Fora
[3110] Status Word- d Faix
-Bypass [18] Reversao
[19] Adverténcia
2o [Aarme
Matriz [4] (desarme)
Range: Funcao: [21] Alarm(blog.p/
Size [0-0] Insira o intervalo em ms entre cada desarm)
related* amostragem das variaveis a serem [22] Comparador 0
registradas. [23] Comparador 1
[24] Comparador 2
25 | Comparador 3
Option: Funcao: [26] Regra l6gica 0
Seleciona o evento do disparo. (271 Regra 1dgica 1
Quando o evento de disparo (28] Regra logica 2
ocorrer, uma janela é aplicada para [29] Regra l6gica 3
congelar o registro. O registro [33] Entrada
retém uma porcentagem especi- digital, DI18
ficada de amostras antes da [34] Entrada
ocorréncia do evento de disparo digital, DI19
(parametro 15-14 Amostragens Antes [35] Entrada
do Disparo). digital, DI27
[0] * FALSE (Falso) (36] Entrada
1 Tz digital, DI29
(Verdadeiro) 371 Entrada
[2] Em funcio- digital, DI32
namento (38] Entrada
[3] Dentro da digital, DI33
Faixa [50] Comparador 4
[4] Na referéncia [51] Comparador 5
[5] Limite de [60] Regra log 4
torque [61] Regra l6g 5
[6] Corrente limite
[71 Fora da Faix
de Corr
[8] Abaixo da |
baixa
[9] Acima da |
alta
[10] Fora da Faix
de Veloc
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15-13 Modo Logging # |Dados do registro de [Numero do parametro

Option: Funcao:

[0] * Sempre Selecione [0] Registrar sempre para
efetuar Log registro continuo.

[1] Log Unico no | Selecione [1] Log Unico no trigger

trigger para iniciar e parar o registro
condicionalmente, usando

pardmetro 15-14 Amostragens Antes
do Disparo.

parametro 15-12 Evento do Disparo e

Range: Funcéo:

15-14 Amostragens Antes do Disparo

50* [0-1001] Insira a porcentagem de todas as

amostras a serem mantidas no

de disparo. Consulte também

parametro 15-13 Modo Logging.

registro antes de ocorrer um evento

parametro 15-12 Evento do Disparo e

3.14.3 Log de servico

A funcionalidade do log de servico salva informacgdes de
registro detalhadas de um intervalo de 5 segundos, caso
ocorram determinados alarmes. Técnicos de servico podem
analisar essas informacgdes para solucionar problemas e
otimizar o conversor de frequéncia.

O conversor de frequéncia pode salvar até 24 registros de
log de servico na memdria flash.

Consulte a lista de alarmes que disparam um log de
servico em capétulo 3.14.6 Alarmes que disparam um
registro de log de servico. Desarmes/alarmes dependentes
da aplicagdo, como o Safe Torque Off, por exemplo, ndo
disparam um registro de log de servico.

Taxa de amostragem
Ha 2 periodos com diferentes taxas de amostragem:

. Amostras lentas: 20 amostras a uma taxa de 250
ms resultando em 5 s de histérico antes do
desarme.

. Amostras rapidas: 50 amostras a uma taxa de 5
ms resultando em 250 ms de histérico detalhado
antes do desarme.

AVISO!

Para ativar a marcacao do relégio de tempo real (RTC),
use o médulo de relégio de tempo real. Se o relégio de
tempo real nédo estiver disponivel, o tempo de operacdo
em pardmetro 15-32 LogAlarme:Tempo sera registrado.

O log de servico contém os elementos mostrados em
Tabela 3.23.

alarme

1 |Hora do desarme (um |Pardmetro 0-89 Leitura da Data e Hora

dos valores): ou pardmetro 15-32 LogAlarme:Tempo

o Reldgio de tempo
real de prioridade
(quando

disponivel).

e Tempo de
operacdo de
prioridade (se o
RTC néo estiver
disponivel).

2 [Cédigo do alarme Parametro 15-30 Log Alarme: Cod

Falha

3 |Frequency Pardmetro 16-13 Freqliéncia

4 |Velocidade (rpm) Pardmetro 16-17 Velocidade [RPM]

5 |Referéncia (%) Pardmetro 16-02 Referéncia %

7 |Tensao do Parametro 16-30 Tensdo de Conexdo
barramento CC cc

9 [Corrente U da fase do | Paradmetro 16-45 Motor Phase U
motor Current

10| Corrente V da fase do |Pardmetro 16-46 Motor Phase V
motor Current

11| Corrente W da fase Parametro 16-47 Motor Phase W
do motor Current

12| Tensédo das fases do [ Parametro 16-12 TensGo do motor

motor

15| Control word Pardmetro 16-00 Control Word

16 | Status word Parametro 16-03 Est.

Tabela 3.23 Dados do log de servico

3.14.4 Apagar o log de servico

A memodria flash armazena até 24 registros. Para salvar
mais registros, apague a memoéria do log de servico.

Para apagar o log de servico:

1. Em pardmetro 14-22 Modo Operagéo, selecione a
opcao [5] Clear Service Log.

2. Desligue e ligue o conversor de frequéncia.
Apagar o log de servico estende o tempo de
energizacdo em aproximadamente 1 s.

Salve os registros do log de servico usando o Software de
Setup MCT 10 antes de apagar o log de servico.

Apague o log de servico apds uma colocacdo em funcio-
namento para remover qualquer alarme ocorrido durante
os testes.

MG200B28
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Indicacdo do log de servico
Pardmetro 16-42 Service Log Counter exibe o nimero de
logs de servico armazenados na memdria.

O conversor de frequéncia indica uma memoria de log
servico cheia por uma das seguintes maneiras:

. O LCP exibe a mensagem:
Apagar logs Log de servico cheio: 28 [M26]

o Bit 25 é definido como alto em
parametro 16-96 Word de Manutenc¢édo
(0x2000000).

Executar a inicializacdo do conversor de frequéncia ndo
apaga a memoria do log de servico.

3.14.5 Leitura das informagdes do Log de
servico

Use o Software de Setup MCT 10 para ler as informacoes
do log de servico.

Para ler as informagbes de servigo:

1. Abra o Software de Setup MCT 10.

2. Selecione um conversor de frequéncia.
3. Selecione o plug-in Log de servico.
4.

Clique em Ler a partir do conversor.

B scrvice log test.ssp - MCT 10 Set-up Software

- __W

File Edit View Inset Communication Tools Options Help

=] e G
- J USB1 -
o & Project NB! "Read from drive™ causes Service Log folder cont

2-fig 1; FC-102 11.00kW (PL1K) 380V-480V —
2= Quick Menus Read from drive
4-1= All Parameters
N\ Alarms
-4 ¢} Smart Logic
Clock Functions
- [{f] Timed Actions
&y Preventive Maintenance
E Cascade Controller
. 1B Drive File System
[B# Software Customizer

{
| g ] senvice Loo)
il

.. B Log0, Code 14, Value13
il Log1, Code7, Valued
- B Log 2, Code 45, Value15

e30bg260.10

llustragao 3.56 MCT 10, Leia a partir do conversor

llustracéo 3.57 exibe a visualizacdo do log de servico no
Software de Setup MCT 10. Use o cursor para visualizar as
leituras detalhadas de uma hora especifica.

DptionsHelp

L

00000 17 43Chex 000001000011 11006
1000.0000 17 EBhex 00001110 100001115

e€30bg261.10

Service Logllog 0, Code 14,

Yok 13\Status Word

llustracao 3.57 Visualiza¢ao do log de servico, 5 s

Use a fungdo de zoom para focar nos ultimos 250 ms antes
da falha. Consulte o llustra¢édo 3.58.

Options _ Help

N B4 8| a k[N 3

L. Cdor Name

Sonal UnitsPiv

13Motor Frequency s w2 s

Motor Frequency

220 2 721
ao0e 2 43Chex 00000100001111006i

\Service LogLog 0, Cade 14,V 52009 42 ES7hex 00001110100001116in

€30bg262.10

llustracao 3.58 Visualizagao detalhada do log de servico, 250
ms

174 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28



Dt

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

3.14.6 Alarmes que disparam um registro
de log de servico

Titulo do alarme

Falta Fase Elétr

Tensdo CC alta

Tensdo CC baix

Sobretensdo CC
Subtensao CC

| N|o|un]| | H*

9 |Sobrecarga do inversor
10 [ETR do motor finalizado

12 [Limite de torque

13 [Sobrecorrente

14 |Falha de aterramento (ponto de aterramento)

16 |Curto-circuito

18 |Falha na partida

25 [Resistor de frenagem

26 [Sobrecarga do freio
27 |IGBT do freio

28 |Verificacao do freio
30 [Perda da fase U

31 [Perda da fase V

32 [Perda da fase W

36 [Falha de rede elétrica

37 [Desbalanceamento da tensdo de alimentagao

44 |Falha de aterramento (ponto de aterramento) AL44

45 |Falha de aterramento (ponto de aterramento) 2

59 |Limite de corrente

Tabela 3.24 Alarmes que disparam um registro de log de servi¢o

AVISO!

Se um alarme possui dois estados (adverténcia/alarme),
ele dispara um registro de log de servico somente ao
entrar no estado de alarme.

3.14.7 15-2* Registro do Historico

Visualizar até 50 registros de dados, por meio dos
parametros de matriz, neste grupo do parametro. Os dados
sdo registrados toda vez que ocorrer um evento (ndo
confundir com eventos do SLC). Eventos, neste contexto,
sdo definidos como uma alteragdo em uma das seguintes
areas:

. Entradas digitais.

. Saidas digitais.

. Warning word.

. Alarm word.

. Status word.

. Control word.

. Status word estendida.

Os eventos sao registrados com valor e registro de data e
hora em ms. O intervalo de tempo entre dois eventos

depende da frequéncia com que os eventos ocorrem (no
maximo uma vez a cada varredura). O registro de dados é
continuo, porém, se ocorrer um alarme, o registro é salvo e
os valores podem ser vistos no display. Este recurso é util,
por exemplo, ao executar servico depois de um desarme.
Visualizar o registro do histérico contido neste parametro,
por meio da porta de comunicacdo serial ou pelo display.

15-20 Registro do Historico: Evento
Matriz [50]

Range: Funcéo:

0* [0-255]

Exibe o tipo de evento nos eventos
registrados.

15-21 Registro do Historico: Valor

Matriz [50]
Range: Funcéo:
0 [0 - Exibe o valor do evento registrado.

2147483647 ] | Interpreta os valores do evento de

acordo com Tabela 3.25:

Entrada Valor decimal.

digital Consulte a descricao
no par.

parametro 16-60 Entr
ada digital, apds a
conversdo para valor
binario.

Saida Valor decimal.
digital (ndo |Consulte
monitorada, | pardmetro 16-66 Said

neste a Digital [bin] para

release de [obter uma descricao

SW) no parametro apos a
conversao para valor
binario.

Warning Valor decimal.

word Consulte

pardmetro 16-92 War
ning Word para obter
uma descricdo.

Alarm word | Valor decimal.
Consulte

pardmetro 16-90 Alar
m Word para obter
uma descricéo.

Status word | Valor decimal.
Consulte

pardmetro 16-03 Est.
para obter uma
descricdo no
parametro apos a
conversao para valor
binario.
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15-21 Registro do Histérico: Valor

15-31 Log Alarme:Valor

pardmetro 16-00 Cont
rol Word para obter
uma descricao.

Status word [Valor decimal.
estendida  [Consulte

pardmetro 16-94 Stat
us Word Estendida
para obter uma

descricao.

Tabela 3.25 Eventos registrados

15-22 Registro do Histdrico: Tempo

Matriz [50]

Range: Funcao:

0 ms* [0 - Exibe o instante em que o evento
2147483647 registrado ocorreu. O tempo é
ms] medido em milissegundos, desde a

partida do conversor de frequéncia.
O valor maximo corresponde a
aproximadamente 24 dias, o que
significa que a contagem reinicia
em 0 apods esse intervalo de tempo.

15-23 Registro do Histdrico: Data e Hora

Matriz [50]

Range: Funcao:

Size [0-0] Parametro de matriz; Data e hora
related* 0-49: Este parametro exibe o

instante em que o evento
registrado ocorreu.

3.14.8 15-3* Registro de alarme

Os parametros neste grupo sao parametros de matriz onde
até 10 registros de falhas podem ser visualizados. 0 é o
dado de registro mais recente e 9 é o mais antigo. Cédigos
de falha, valores e carimbo de tempo podem ser
visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Log Alarme: Coéd Falha

Matriz [10]
Range: Funcao:
0% [0 - 65535 ] | Visualize o cddigo de falha e

verifique seu significado em
capétulo 5 Resolugdo de Problemas.

Matriz [50] Matriz [10]

Range: Funcao: Range: Funcao:
Control Valor decimal. 0% [-32767 - Exibe uma descricdo extra do erro.
word Consulte 32767 ] Este parametro é usado princi-

palmente com o alarme 38, falha
interna.

15-32 LogAlarme:Tempo

Matriz [10]
Range: Funcao:
0 s* [0 - Exibe o instante em que o evento

2147483647 s] | registrado ocorreu. O tempo é
medido em seg. da partida do

conversor de frequéncia.

15-33 Log Alarme: Data e Hora

Matriz [10]

Range: Funcao:

Size [0-0] Parametro de matriz; Data e hora
related* 0-9: Este parametro exibe o instante

em que o evento registrado
ocorreu.

15-34 Alarm Log: Setpoint

Matriz [10]
Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Parametro de matriz; valor de status
ProcessCtrl |- 999999.999 0-9. Este parametro mostra o status
Unit* ProcessCtrlUnit [ do alarme:
] 0: Alarme inativo.
1: Alarme ativo.

15-35 Alarm Log: Feedback

Matriz [10]

Range: Funcao:
0 [-999999.999

ProcessCtrl |- 999999.999

Unit* ProcessCtrlUnit

15-36 Alarm Log: Current Demand
Matriz [10]

‘

Range: Funcao:

0 %* [ 0-100% ]

15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

Matriz [10]

Option: Funcao:
[0] *
[1] %
[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
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15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

3.14.9 15-4* Identificagao do Drive

Matriz [10]
Option: Funcao: Parametros que contém informac¢bes somente leitura sobre
a configuracdo de hardware e software do conversor de
(1] PULSOS/s frequéncia.
[20] I/s
[21] I/min 15-40 Tipo do FC
[22] I/h Range: Funcéo:
[23] m*/s 0* [0-61 Exibir o tipo de FC. A leitura é
[24] m*/min idéntica ao campo de poténcia da
[25] m*/h definicdo do cédigo do tipo,
[30] kg/s caracteres 1-6.
[31] kg/min
[33] t/min Range: Funcao:
[34] t/h 0% [0-20] Exibir o tipo de FC. A leitura é
[40] m/s idéntica ao campo de poténcia da
[41] m/min definicao do cdédigo do tipo,
[45] m caracteres 7-10
[60] °C
7o [mbar
[71] bar Range: Funcao:
[72] Pa 0* [0-20] Exibir o tipo de FC. A leitura é
[73] kPa idéntica ao campo de poténcia da
[74] m WG definicdo do cdédigo do tipo,
[75] mm Hg caracteres 11-12
[80] kw
1120] GPM 15-43 Versao de Software
[121] galao/s Range: Funcéo:
[122] galdo/min 0% [0-5] Exibe a versdao do SW combinada
[123] galdo/h (ou versao do pacote) que consiste
[124] CFM de SW de poténcia e SW de
[125] pé cubico/s controle.
[126] pé cubico/min
127 |pé cabicon
[130] Ib/s Range: Funcao:
[131] Ib/min 0* [0-40] Exibe a string do cédigo do tipo
[132] Ib/h usada para reordenar o conversor
[140] pés/s de frequéncia na sua configuracao
[141] pés/min original.
[145] pé
[170] psi Range: Funcéo:
[171] Ib/pol? 0* [0-40] Visualize a string do cédigo do tipo
[172] pol wg real.
[173] pé WG
[174] poleg Hg 15-46 Ne. do Pedido do Cnvrsr de Freqiiéncia
[180] HP Range: Funcao:
0* [0-8] Exibe o numero de pedido de 8
digitos usado para reordenar o
conversor de frequéncia na sua
configuragdo original. Para restaurar
o niimero de pedido apés a troca
do cartdo de poténcia, consulte
pardmetro 14-29 Cddigo de Service.
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15-47 Ne. de Pedido da Placa de Poténcia.

Range: Funcao:

0* [0-8]

Exibir o nUmero de compra do
cartao de poténcia.

15-48 N° do Id do LCP

3.14.10 15-6* Ident. do Opcional.

Este grupo do parametro somente leitura contém
informagbes sobre as configuragdes de hardware e
software dos opcionais instalados nos slots A, B, CO e C1.

15-60 Opcional Montado

15-49 ID do SW da Placa de Controle

Funcao:

Range:
0* [0-20]

Exibir o niUmero da versao de
software do cartao de controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia

Funcao:

Range:
0* [0-20]

Exibir o niUmero da versao de
software do cartao de poténcia.

15-51 Ne°. Série Conversor de Freq.
Range: Funcao:

0* [0-10]

Exibir o niumero de série do
conversor de frequéncia.

15-53 No. Série Cartao de Poténcia

Range: Funcao:

0* [0-19]

Exibir o niUmero de série do cartao
de poténcia.

15-54 Config File Name

Matriz [5]

Range: Funcao:

Size [0-16] Mostra os nomes de arquivos de
related* configuragbes especiais.

15-58 Nome do arquivo SmartStart

Range: Funcao:
Size [0-20] Mostra o nome do arquivo do
related* SmartStart.

15-59 Nome do arquivo

Range: Funcao:
Size [0-161] Mostra o arquivo CSIV (costumer-
related* -specific initial values) atualmente

em uso.

Range: Funcao: Matriz [8]
0* | [0-20] | Exibir o nimero do ID do LCP. ‘ Range: Funcio:
0* | [0-30] | Mostra o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional

Matriz [8]
Range: Funcao:
0 [0-20] Exibe a versdo do software do

opcional instalado.

15-62 N°. do Pedido do Opcional

Matriz [8]
Range: Funcao:
0* [0-8] Exibe o codigo de compra dos

opcionais instalados.

15-63 N° Série do Opcional

Matriz [8]
Range: Funcao:
0% [0-18] Exibe o nimero] de série do

opcional instalado.

15-70 Opcional no Slot A
Range:
0* [0-30]

Funcao:

Exibir o string do cédigo do tipo
para o opcional instalado no slot A
e a tradugao desse string. Por
exemplo, string do cédigo do tipo
AX significa sem opcional.

15-71 Versao de SW do Opcional - Slot A
Range:
0* [0-20]

Funcao:

Exibir a versao de software do
opcional instalado no slot A.

15-72 Opcional no Slot B
Range:
0* [0-30]

Funcao:

Exibir o string do cédigo do tipo,
para o opcional instalado no slot B,
e a traducao desse string. Por
exemplo, para a string do cédigo
do tipo BX, a tradugao é Sem
opcional.
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15-73 Versao de SW do Opcional - Slot B

15-93 Parametros Modificados

Range: Funcao: Range: Funcao:
0* [0-20] Exibir a versao de software do 0% [0-9999 ] Exibe a lista dos parametros que
opcional instalado no slot B. foram alterados desde a
configuracao padrao. A lista termina
15-74 Opcional no Slot CO com 0. As alteracdes podem nao
Range: Funcao: ser visiveis por até 30 s apds a
0¥ [0-30] Exibir o string do cédigo do tipo TETETREe
dos opcionais instalados no slot C e x
< . 15-98 Identific. do VLT
uma traducao desse string. Por
exemplo, o string do cédigo do Range: Funcao:
tipo CXXXX significa sem opcional. 0% | [0-40] |
15-75 Versao de SW do Opcional no Slot CO 15-99 Metadados de Parametro
Range: Funcao: Matriz (30]
o* [0-20] Exibir a versdo de software do Range: Funcao:
opcional instalado no slot C. 0* [0 - 9999 ] Este parametro contém os dados
usados pela ferramenta Software de
15-76 Opcional no Slot C1 Setup MCT 10 .
Range: Funcao:
0* [0-30] Mostra o string do codigo do tipo
para os opcionais (CXXXX, se ndo
houver opcional).
15-77 Versao de SW do Opcional no Slot C1
Range: Funcao:
0* [0-20] Versao de software para o opcional
instalado no slot C.
15-80 Horas de funcionamento do ventilador
Range: Funcao:
0 h* [0 - Este parametro exibe quantas horas
2147483647 h] | o ventilador externo funcionou. O
valor é gravado quando o
conversor de frequéncia é
desligado.
3.14.11 15-9* Informagdes do Parametro
15-92 Parametros Definidos
Range: Funcao:
0* [0-9999 ] Exibe a lista de todos os
parametros definidos no conversor
de frequéncia. A lista termina com
0.
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3.15 Parametros 16-** Leituras de Dados

3.15.1 16-0* Status Geral

Range:

16-00 Control Word

Funcao:

0*

[0 - 65535 ]

Exibe a control word enviada do
conversor de frequéncia por meio
da porta de comunicagédo serial em
cédigo hex.

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999 - Exibe o valor de referéncia atual

ceFeedback | 999999 aplicado com base em impulso ou

Unit* Reference- analdgico na unidade resultante da
FeedbackUnit] | configuracao selecionada em

parametro 1-00 Modo Configura¢do
(Hz, Nm ou RPM).

16-02 Referéncia %

Range: Funcao:
0 %* [-200 - Exibe a referéncia total. A referéncia
200 %] total é a soma de referéncias

digitais, analdgicas, predefinidas, de
barramento, e congela referéncias,
além de catch up e reducdo de
velocidade.

Range: Funcao:

0* [0 - 65535 ] Exibe a status word enviada do
conversor de frequéncia por meio
da porta de comunicagdo serial em
coédigo hex.

16-05 Valor Real Principal [%]

Range: Funcao:

0 %* [-100 - Exibir a word de 2 bytes enviada
100 %] com a status word para o fieldbus

mestre informando o valor real
principal. Consulte o Guia de
Programacéo do VLT® PROFIBUS DP
MCA 107 para obter mais detalhes.

16-09 Leit.Personalz.

Range: Funcao:
0 Custom- [-999999.99 - | Visualize as leituras definidas pelo
ReadoutUni | 999999.99 usuario em parametro 0-30 Unidade
t* CustomRea- de Leitura Personalizada,

doutUnit] pardmetro 0-31 Valor Min Leitura

Personalizada e

16-09 Leit.Personalz.

Range:

Funcao:

parametro 0-32 Valor Mdx Leitura
Personalizada.

3.15.2 16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]

Range: Funcao:
0 kw= [0 - 10000 Mostra a poténcia do motor em kW.
kw1 O valor mostrado é calculado com

base na tensao do motor real e na
corrente do motor. O valor é
filtrado e, portanto, aproxima-
damente 1,3 s podem decorrer
desde que um valor de entrada
mude até quando os valores das
leituras dos dados mudem. A
resolucao do valor de leitura no
fieldbus é de incrementos de 10 W.

16-11 Poténcia [hp]

Range: Funcao:
0 hp* [0 - 10000 Exibe a poténcia do motor em hp.
hp] O valor mostrado é calculado com

base na tensao do motor real e na
corrente do motor. O valor é
filtrado e, portanto, aproxima-
damente 1,3 ms podem decorrer
desde que um valor de entrada
mude até quando os valores das
leituras dos dados mudem.

16-12

Range:

Tensao do motor

Funcao:

0 v

[0 - 6000 V]

Exibe a tensao do motor, um valor
calculado que é utilizado para
controla-lo.

Range:

16-13 Freqiiéncia

Funcao:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz]

Exibe a frequéncia do motor sem
amortecimento de ressonancia.

Range:

16-14 Corrente do motor

Funcao:

0 A*

[0 - 10000 A]

Visualize a corrente do motor
medida como valor médio, Irms. O
valor é filtrado e, portanto, aproxi-
madamente 1,3 s podem decorrer
desde que um valor de entrada
mude até quando os valores das
leituras dos dados mudem.
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16-15 Freqiiéncia [%]

Range: Funcao:

16-20 Angulo do Motor

Range: Funcao:

0 %* [-100 -
100 %]

Visualize uma word de 2 bytes
reportando a frequéncia real do
motor (sem amortecimento de
ressonancia) como uma
porcentagem (escala 0000-4000
hex) de pardmetro 4-19 Freqliéncia
Mdx. de Saida. Programe
pardmetro 9-16 Configuracéo de
Leitura do PCD indice 1, para envia-
-lo com a status word ao invés do

MAV.
16-16 Torque [Nm]

Range: Funcao:
0 Nm* [-30000 - Exibe o valor do torque, com um
30000 Nm] sinal, aplicado ao eixo do motor. A

linearidade nao é exata entre 110%
de corrente do motor e o torque,
em relagdo ao torque nominal.
Alguns motores fornecem torque
com mais de 160%. Portanto, os
valores minimos e maximos
dependem da corrente maxima do
motor e do motor usado. O valor é
filtrado e, portanto, aproxima-
damente 1,3 s podem decorrer
desde que um valor de entrada
mude até quando os valores das
leituras dos dados mudem.

16-17 Velocidade [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [-30000 - Exibir a rotacdo atual do motor.
30000 RPM]

Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %] Exibe a carga térmica calculada no

motor. O limite de desativacdo é
100%. A base para o célculo é a
funcao ETR, selecionada em
pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do
Motor.

0% [0 - 655351 | Exibe o ajuste do angulo atual do
encoder/resolver relativo a posicao
do indice. A faixa de valores de 0
até 65535 corresponde a 0 a 2 x pi

(radianos).

16-22 Torque [%]
Range:

0 %* [-200 -
200 %]

Funcao:

Este é um parametro de leitura
somente.

Exibe o torque real produzido em
porcentagem do torque nominal,
baseando-se na configuracdo da
poténcia e na velocidade nominal
do motor em

parametro 1-20 Poténcia do Motor
[kW] ou parametro 1-21 Poténcia do
Motor [HP] e

parametro 1-25 Velocidade nominal
do motor.

Este é o valor monitorado pela
funcao de correia partida
configurada no grupo de pardmetro
22-6* Detecgdo de Correia Partida.

16-23 Motor Shaft Power [kW]

Funcao:

Range:
0 kws

[0 - 10000 Exibe a poténcia aplicada ao eixo
kw1 do motor. O valor exibido é uma
estimativa baseada no torque do
eixo do motor e na velocidade do
motor.

16-24 Calibrated Stator Resistance

Range: Funcao:
0.0000 [0.0000 - Mostra a resisténcia do estator
Ohm* 100.0000 calibrado.

Ohm]

16-26 Poténcia Filtrada [kW]

Funcao:

Range:
0 kw=

[0 - 10000
kW]

16-19 Temperatura Sensor KTY

16-27 Poténcia Filtrada [hp]

Range: Funcao: Range: Funcao:
0 °Cx [0-0°C] Retorna a temperatura real do 0 hp* [0 - 10000
sensor KTY embutido no motor. hp]
Consulte o grupo do pardmetro 1-9*
Temper. do Motor.
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3.15.3 16-3* Status do Drive

16-37 Corrente Max.do Inversor

Range:

16-30 Tensao de Conexao CC

Funcao:

0 Vv

[0 - 10000 V]

Exibe um valor medido. O valor é
filtrado com uma constante de
tempo de 30 ms.

16-32 Energia de

Frenagem /s

Range: Funcao:
0 kWw* [0 - 10000 Exibe a poténcia de frenagem
kW1 transmitida a um resistor do freio

externo, informada como um valor
instantaneo.

16-33 Energia de

Frenagem /2 min

Range: Funcao:
0 kW [0 - 10000 Exibe a poténcia de frenagem
kW1 transmitida a um resistor de freio

externo. A poténcia média é
calculada em um nivel médio com
base no intervalo de tempo
selecionado em

pardmetro 2-13 Monitoramento da
Poténcia d Frenagem.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor

Range: Funcao:

0 °Cx [0 - 255 °C] | Exibe a temperatura do dissipador
de calor do conversor de
frequéncia. O limite de desativagao
é 90 +5 °C (194 +9 °F) e o motor é
ativado novamente a 60 +5 °C (140
+9 °F).

16-35 Térmico do Inversor
Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %] Visualizar a carga térmica no
inversor. O limite de desativacdo é
100%.

16-36 Corrente Nom.do Inversor

Range: Funcao:
Size [0.01 - 10000 | Exibir a corrente nominal do
related* Al inversor, que deve ser igual a que

consta na plaqueta de identificacao
do motor conectado. Os dados sédo
utilizados para o célculo do torque,
da protecéo de sobrecarga do
motor, e assim por diante.

Range: Funcao:
Size [0.01 - 10000 | Exibir a corrente méxima do
related* Al inversor, que deve ser igual a que

consta na plaqueta de identificacao
do motor. Os dados sao utilizados
para o calculo do torque, da
protecéo de sobrecarga do motor, e
assim por diante.

Range:

16-38 Estado do SLC

Funcao:

0*

[0-100]

Exibe o estado do evento em
execucao pelo Controlador do SL.

Range:

16-39 Temp.do Control Card

Funcao:

0 °Cx

[0-100 °C]

Exibe a temperatura do cartdao de
controle, estabelecida em C.

Option:

16-40 Buffer de Logging Cheio

Funcao:

Exibe se o buffer de registro esta
cheio (consulte capétulo 3.14.2 15-1*
Configuragées do Registro de Dados).
O buffer de registro nunca esta
cheio quando

parametro 15-13 Modo Logging
estiver programado para [0] Sempre
registrar.

[0y *

Nao

(1

Sim

Range:

16-42 Service Log Counter

Funcao:

0*

[0-24]

Exibe o nimero de logs de servico
armazenados no arquivo
Servicelog. Se o arquivo ServiceLog
estiver cheio, apague os dados
registrados selecionando a opgao
[5] Apagar logs de servico em
pardmetro 14-22 Modo Operagdo. Os
dados registrados seréo excluidos
na préxima energizagao.

Range:

16-49 Origem da

Falha de Corrente

Funcao:

0*

[0-8]

O valor indica a origem da falha de
corrente, incluindo:
. Curto-circuito.

. Sobrecorrente.

. Desbalanceamento da
tensao de alimentagédo (da
esquerda): 1-4 — inversor,
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16-49 Origem da Falha de Corrente

Range: Funcao:

16-53 Referéncia do DigiPot

Range:

Funcao:

5-8 - retificador, 0 -
nenhuma falha registrada.

Apds um alarme de curto-circuito, (Imax2), um alarme de
sobrecorrente (Imax1), ou um desbalanceamento da tensao
de alimentacgdo, contém o numero do cartdao de poténcia
associado ao alarme. Apenas mantém um numero
indicando o nimero do cartdo de poténcia de maior
prioridade (primeiro o mestre). O valor persiste ao ciclos de
energizacdo, mas serd substituido pelo numero do novo
cartdo de poténcia se um novo alarme ocorrer (mesmo se
for um ndmero de prioridade baixa). O valor s6 sera
apagado quando o registro de alarme for apagado (ou
seja, um reinicializacdo de 3 dedos reinicializaria a leitura
para 0).

3.15.4 16-5* Referéncia e Feedback

16-50 Referéncia Externa

Range: Funcao:
0* [-200 - 200 ]

Exibe a referéncia total, a soma das
referéncias digitais, analdgicas,
predefinidas, fieldbus e congela
referéncias, além de catch up e
reducdo de velocidade.

16-52 Feedback [Unidade]

‘

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Exibir o valor do feedback
ProcessCtrl |- 999999.999 | resultante apds o processamento
Unit* ProcessCtrlUnit | do feedback 1-3; consulte:

Pardmetro 16-54 Feedback
1 [Unidade].

] .

. Pardmetro 16-55 Feedback
2 [Unidade].

. Parametro 16-56 Feedback
3 [Unidade].

no gerenciador de feedback.

Consulte o grupo do pardmetro
20-0* Feedback.

O valor esta limitado pelas configu-
ragdes em pardmetro 3-02 Referéncia
Minima e pardmetro 3-03 Referéncia
Mdxima. Unidades de medida como
programadas no

parametro 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.

0*

[-200 - 200 ]

Exibe a contribuicao do
potenciometro digital para a
referéncia real.

16-54 Feedback 1 [Unidade]

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Exibir o valor de feedback 1;
ProcessCtrl |- 999999.999 | consulte o grupo do pardmetro
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Feedback.

16-55 Feedback 2 [Unidade]

‘

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Exibir o valor do feedback 2;
ProcessCtrl |- 999999.999 | consulte o grupo do pardmetro
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Feedback.

]

A unidade é programada em
parametro 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.

16-56 Feedback 3 [Unidade]

Range: Funcéo:

0 [-999999.999 | Exibir o valor do feedback 3;
ProcessCtrl |- 999999.999 | consulte o grupo do pardmetro
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Feedback.

Range:

16-58 Saida do PID [%]

Funcao:

0 %*

[0 - 100 %]

Este parametro retorna o valor de
saida do controlador PID de malha
fechada do conversor de frequéncia
em porcentagem.

16-59 Adjusted Setpoint

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Mostra o valor do setpoint ajustado.
ProcessCtrl |- 999999.999

Unit* ProcessCtrlUnit

]
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3.15.5 16-6* Entradas e Saidas

16-60 Entrada digital

Range: Funcao:
0¥ [0 - 655351 [ Exibe os estados do sinal das
entradas digitais ativas. Por
exemplo, a entrada 18 corresponde
ao bit 5. 0=Nenhum sinal, 1=sinal
conectado.
Bit O Terminal de entrada
digital 33.
Bit 1 Terminal de entrada
digital 32.
Bit 2 Terminal de entrada
digital 29.
Bit 3 Terminal de entrada
digital 27.
Bit 4 Terminal de entrada
digital 19.
Bit 5 Terminal de entrada
digital 18.
Bit 6 Terminal de entrada
digital 37.
Bit 7 Terminal X30/4 de E/S
da entrada digital GP
Bit 8 Terminal X30/3 de E/S
da entrada digital GP
Bit 9 Terminal X30/2 de E/S
da entrada digital GP
Bits 10— |Reservadas para futuros
63 terminais.
Tabela 3.26 Bits de entrada
digital
Option: Funcao:
Exibir a programacéo do terminal
de entrada 53.
[0] * Corrente
[1] Tensao
Range: Funcao:
0% | [-20-201 | Exibir o valor real na entrada 53. ‘
Exibir a programacéo do terminal de entrada 54.
Option: Funcdo:
[o] * Corrente
[1] Tensao

16-64 Entrada Analdgica 54

Range: Funcao:

0% | [-20 - 20 ] | Visualize o valor real na entrada 54.

16-65 Saida Analégica 42 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcao:

Visualize o valor real na saida 42,
em mA. O valor exibido reflete a
selecdo em parametro 6-50 Terminal
42 Saida.

16-66 Saida Digital [bin]
Range:
0% [0-15]

Funcao:

Visualize o valor binario de todas as
saidas digitais.

16-67 Entr Pulso #29 [Hz]
Range:
0* [0 - 130000 ]

Funcao:

Exibir a taxa de frequéncia real no
terminal 29.

16-68 Entr Pulso #33 [Hz]
Range:
0* [0 - 130000 ]

Funcao:

Exibir a taxa de frequéncia real no
terminal 33.

16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]
Range:
0* [0 - 40000 ]

Funcao:

Exibir o valor real no terminal 27 no
modo de saida digital.

16-70 Saida de Pulso #29 [Hz]
Range:
0* [0 - 40000 ]

Funcao:

Exibir o valor real de pulsos no
terminal 29 no modo de saida
digital.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcao:

Exibir a configuracéo de todos os
relés.

Selegso de Leitura [P16-71]:
Saida de relé [bin]: 00000 bin

Rele 09 do cartdo do opcionald

Relé 08 do cartdo do opcionald

Relé 07 do cartdo do opcionald

Relé 02 do cartdo de poténcia

Rele 01 do cartdo de poténcia
1308BA185.10

llustracao 3.59 Configuragées dos
relés
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16-72 Contador A

Range: Funcao:

16-79 Saida Analégica X45/3 [mA]

Range:

Funcao:

0¥ [-2147483648 | Visualize o valor atual do contador
- A. Os contadores séo Uteis como
2147483647 1 | operandos de comparador; consulte
parametro 13-10 Operando do
Comparador.

Reinicialize ou altere o valor por
meio de entradas digitais (grupo do
pardmetro 5-1* Entradas Digitais) ou
utilizando uma agao SLC

(parametro 13-52 Ag¢do do SLC).

16-73 Contador B

Range: Funcao:
0* [-2147483648 | Visualize o valor atual do contador
- B. Contadores sao Uteis como

2147483647 1

operandos de comparador,
parametro 13-10 Operando do
Comparador.

Reinicialize ou altere o valor por
meio de entradas digitais (grupo do
pardmetro 5-1* Entradas Digitais) ou
utilizando uma agao SLC
(parametro 13-52 Ag¢do do SLC).

16-75 Entr. Analogica X30/11
Range:
0* [-20-201

Funcao:

Exibe o valor real na entrada
X30/11 da VLT® General Purpose 1/0
MCB 101.

16-76 Entr. Analégica X30/12
Range:
0* [-20 - 20 ]

Funcao:

Exibe o valor real na entrada
X30/12 da VLT® General Purpose I/0
MCB 101.

16-77 Saida Analégica X30/8 [mA]
Range:
0* [0-30]

Funcao:

Exibe o valor real da entrada X30/8
em mA.

16-78 Saida Anal. X45/1 [mA]

Mostra o valor da saida real no
terminal X45/3. O valor exibido
reflete a selegao em

pardmetro 6-80 Terminal X45/3
Saida.

0% [0-30]

3.15.6 16-8* Fieldbus e Porta do FC

Par. para reportar as referéncias e control words do bus.

16-80 CTW 1 do Fieldbus
Range:
0* [0 - 65535 ]

Funcao:

Exibe a control word de 2 bytes
(CTW) recebida do fieldbus mestre.
A interpretacao da control word
depende do opcional de fieldbus
instalado e do perfil da control
word selecionada em

parametro 8-10 Perfil de Controle.
Para obter mais informagoes,
consulte o manual do fieldbus
pertinente.

16-82 REF 1 do Fieldbus
Range:
0* [-200 - 200 ]

Funcao:

Exibe a word de 2 bytes enviada
com a control word do fieldbus
mestre para ajustar o valor de
referéncia.

Para obter mais informagoes,
consulte o manual do fieldbus
pertinente.

16-84 StatusWord do Opcional d Comunicacdo

Range: Funcao:

0% [0 - 65535 ]

Mostra a status word de
comunicacgao estendida do fieldbus
opcional.

Para obter mais informagoes,
consulte o manual do fieldbus
pertinente.

16-85 CTW 1 da Porta Serial

Range: Funcao: -
0* [0-30] Mostra o valor da saida real no Range: Funcao:
terminal X45/1. O valor exibido 0% [0 - 655351 |[Exibe a control word de 2 bytes
reflete a selecio em (CTW) recebida do fieldbus mestre.
pardmetro 6-70 Terminal X45/1 A interpretacao da control word
Saida. depende do opcional de fieldbus
instalado e do perfil da control
word selecionada em
parametro 8-10 Perfil de Controle.
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Range:

16-86 REF 1 da Porta Serial

Funcao:

16-94 Status Word Estendida

Range: Funcao:

0* [-200 - 200 ]

Exibe a status word de 2 bytes
(STW) enviada para o fieldbus
mestre. A interpretacao da status
word depende do opcional de
fieldbus instalado e do perfil da
control word selecionada em
parametro 8-10 Perfil de Controle.

Range:

16-89 Configurable Alarm/Warning Word

Funcao:

0* [0 - 65535 ]

Mostra a alarm/warning word que é
configurada em

pardmetro 8-17 Configurable Alarm
and Warningword.

3.15.7 16-9* Leitura dos Diagnds

AVISO!

Ao usar o Software de Setup MCT 10, a leitura dos
parametros s6 pode ser feita on-line, isto é, como o
status real. Isso significa que o status ndao é armazenado
no arquivo do Software de Setup MCT 10.

16-90 Alarm Word

Range:

Funcao:

0* [0 -
4294967295 ]

Mostra a alarm word enviada
através da porta de comunicacdo
serial em cédigo hex.

16-91 Alarm Word 2

Range:

Funcao:

0* [0 -
4294967295 ]

Exibir a alarm word 2 enviada
através da porta de comunicacdo
serial, em cédigo hex.

16-92 Warning Word

Range:

Funcao:

0* [0 -
4294967295 ]

Mostra a warning word enviada
através da porta de comunicacdo
serial em cédigo hex.

16-93 Warning Word 2

Range:

Funcao:

0* [0 -
4294967295 ]

Exibir a warning word 2 enviada
através da porta de comunicacdo
serial, em cédigo hex.

0* [0 -
4294967295 ]

Retorna a status word enviada pela
porta de comunicagao serial, em
codigo hex.

16-95 Est. Status Word 2
Range:

0* [0 -
4294967295 |

Funcao:

Retorna a warning word estendida
2, enviada através da porta de
comunicagao serial, em cédigo hex.

16-96 Word de Manutencao
Range: Funcéo:
0% [0 -

4294967295 ]

Leitura da word de manutencao
preventiva. Os bits refletem o status
dos eventos de manutencao
preventiva programados no grupo
do pardmetro 23-1* Manutengdo. 13
bits representam combinagoes de
todos os itens possiveis:

. Bit 0: Rolamentos do

motor.

. Bit 1: Rolamentos da
bomba.

. Bit 2: Rolamentos do
ventilador.

. Bit 3: Valvula.

. Bit 4: Transmissor de
presséo.

. Bit 5: Transmissor de
vazao.

. Bit 6: Transmissor de
temperatura.

. Bit 7: Vedagdes da bomba.

. Bit 8: Correia do
ventilador.

. Bit 9: Filtro.

. Bit 10: Ventilador de
resfriamento do conversor
de frequéncia.

. Bit 11: Verificagdo da
integridade do sistema do
conversor de frequéncia.

. Bit 12: Garantia.

. Bit 13: Texto de
manutencao 0.

. Bit 14: Texto de
manutengao 1.

. Bit 15: Texto de
manutencgao 2.
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16-96 Word de Manutencao 16-96 Word de Manutencao

Range: Funcao: Range: Funcéo:
. Bit 16: Texto de A word de manutencdo preventiva
manutencdo 3. exibe 040Ahex.
. Bit 17: Texto de Posicao| 1 > 3 2
manutencao 4. Valor 0 P 0 A
. Bit 25: Log de servico hexade
cheio. cimal
Posica | Valvu [ Rola | Rola | Rola Tabela 3.28 Exemplo:
04> la | ment [ ment | ment
os 0s 0s O primeiro digito 0 indica que
do [ da | do nenhum item da quarta linha
ventil | bom | moto requer manutengao.
ador | ba r O segundo digito 4 refere-se a
Posica | Veda | Trans | Trans | Trans terceira linha, indicando que o
03> | coes - miss - ventilador de resfriamento do
da | miss | or | miss conversor de frequéncia requer
bom |or de| de or manutencao.
ba |[tem- | vaza [ de O terceiro digito 0 indica que
perat| o | pres- nenhum item da segunda linha
ura sdo requer manutengao.
Posica | Verifi | Venti | Filtro | Corre O quarto digito A refere-se a linha
0 2> | caca |lador ia do superior, indicando que a vélvula e
oda | de Venti os rolamentos da bomba requerem
integ | resfri lador manutencao.
ridad [amen
e do |to do
siste | conv
ma | ersor
do
conv
ersor
Posica Ga-
ol1=> - - - ranti
a
Onhex - - - -
Thex = = = +
2hex = = + =
3hex = & 4k
4hex = + = =
Shex - 9 = Ak
6Ghex “F “F —
7hex + + i
8hex + = =
Ohex + = = A
Ahex 4 = + =
Bhex + “F i
Chex + + - -
Dhex + + - +
Ehex + + -
Fhex + + +
Tabela 3.27 Word de manutencao
Exemplo:
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3.16 Parametros 18-** Leituras de Dados 2

3.16.1 18-0* Log de Manutencao

Este grupo contém os ultimos 10 eventos de manutencdo
preventiva. O log de manutencao 0 é o mais recente e 0 9
€ 0 menos recente.

Selecionando um dos logs e pressionando [OK], o item de
manutencdo, a acdo e a hora da ocorréncia sao exibidos
em pardametro 18-00 Log de Manutengéo: Item —

parametro 18-03 Log de Manutencao: Data e Hora.

A tecla do registro de alarme permite acessar o registro de
alarme e o log de manutencao.

18-00 Log de Manutencao: Item

Matriz [10]
Exibe o cédigo de falha. Para obter informagdes sobre o cédigo
de falha, consulte o guia de design.

Range: Funcao:

0* [0-255]

O significado do item de
manutenc¢ao pode ser encontrado
em pardmetro 23-10 Item de
Manutencao.

18-01 Log de Manutencao: Acao
Matriz [10]
Exibe o codigo de falha. Para obter informagdes sobre o codigo

de falha, consulte o guia de design.
Range: Funcéo:

0* [0-255]

O significado da acéo de
manutencdo pode ser encontrado
em pardmetro 23-11 Ac¢do de
Manutencéo.

18-02 Log de Manutencao: Tempo

Matriz [10]
Range: Funcéo:
0 s* [0 - Mostra quando o evento registrado

2147483647 s] | ocorreu. O tempo é medido em s

desde a ultima energizacédo.

18-03 Log de Manutencéo: Data e Hora

Matriz [10]

Range: Funcéo:

Size [0-0] Mostra quando o evento registrado
related* ocorreu.

AVISO!

Isto requer que a data e a hora
sejam programadas no
parametro 0-70 Data e Hora.

O formato da data depende da
programacao do

18-03 Log de Manutencao: Data e Hora

Matriz [10]

Range: Funcéo:

pardmetro 0-71 Formato da Data,
enquanto que o formato da hora
depende da programacao do

pardmetro 0-72 Formato da Hora.

AVISO!

O conversor de frequéncia nao
tem nenhum backup da
funcéo relégio. A data/hora
definida é redefinida para o
valor padrédo (01/01/2000
00:00) apds um desligamento
a menos que haja instalado
um moédulo de relégio de
tempo real com backup. Em
parametro 0-79 Falha de Clock,
é possivel programar uma
adverténcia caso o relégio nao
tenha sido ajustado
corretamente, por exemplo,
apo6s um desligamento. A
configuracao incorreta do
relégio afeta os registros de
hora do eventos de
manutencao.

AVISO!

Ao instalar um cartao opcional VLT® Analog 1/0 MCB 109,
esta incluida uma bateria de backup para a data e hora.

3.16.2 18-1* Log de Fire Mode

O registro cobre as ultimas 10 falhas que foram suprimidas
pela funcdo de modo de emergéncia. Consulte o grupo do
parametro 24-0* Modo de Emergéncia. O registro pode ser
exibido por meio dos parametros a seguir ou pressionando
[Alarm Log] (Registro de Alarme) no LCP e selecionando o
Log do modo de emergéncia. Nao é possivel reinicializar o
log do modo de emergéncia.

18-10 Log de Fire Mode: Evento

Range: Funcao:
0* [0-255]

Este parametro contém uma matriz
com 10 elementos. O nimero lido
representa um cédigo de erro que
corresponde a um alarme
especifico. Esse alarme pode ser
encontrado no capitulo Solugdo de
problemas do guia de design.
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18-11 Log de Fire Mode: Tempo

Range:

Funcao:

18-32 Entr.anal6g.X42/5

Range: Funcao:

0 s*

[0 -
2147483647 s]

Este parametro contém uma matriz
com 10 elementos. O parametro
exibe o instante em que o evento
registrado ocorreu. O tempo é
medido em segundos, desde a
primeira partida do motor.

18-12 Log de Fire Mode: Data e Hora

Range: Funcao:
Size [0-0] Este parametro contém uma matriz
related* com 10 elementos. O parametro

mostra a data e o horario em que o
evento registrado ocorreu. A funcao
baseia-se no fato de que a data e a
hora reais foram programadas no
pardmetro 0-70 Data e Hora.
Observacao: Nao ha uma bateria de
backup integrada para o relégio.
Utilize um backup externo, por
exemplo, o cartdo opcional de E/S
Analégica VLT® Analog 1/0 MCB
109. Consulte o grupo do pardmetro
0-7* Programacgdo do Relégio

3.16.3 18-3* Leituras Analogicas

18-30 Entr.anal6g.X42/1

Range:

Funcao:

0*

[-20-201

Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/1 no VLT® Analog
I/0 Card MCB 109.

As unidades dos valores mostrados
no LCP correspondem ao modo
selecionado no

pardmetro 26-00 Modo Term X42/1.

Range:

18-31 Entr.Anal6g.X42/3

Funcao:

0*

[-20 - 20 ]

Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/3 no VLT® Analog
I/0 Card MCB 109.

As unidades dos valores mostrados
no LCP correspondem ao modo
selecionado no

pardmetro 26-01 Modo Term X42/3.

0% [-20 - 20 ] Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/5 no VLT® Analog
1/0 Card MCB 109.

As unidades dos valores mostrados
no LCP correspondem ao modo
selecionado no

pardmetro 26-02 Modo Term X42/5.

18-33 Saida Anal X42/7 [V]

Funcao:

Range:
0 [0-30]

Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/7 no VLT® Analog
1/0 Card MCB 109.

O valor exibido reflete a selecdo em
parametro 26-40 Terminal X42/7
Saida.

18-34 Saida Anal X42/9 [V]
Range: Funcao:

0* [0-30]

Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/9 no VLT® Analog
1/0 Card MCB 109.

O valor exibido reflete a selecao em
pardmetro 26-50 Terminal X42/9
Saida.

18-35 Saida Anal X42/11 [V]

Funcao:

Range:
0* [0-30]

Leitura do valor do sinal aplicado
no terminal X42/11 no VLT® Analog
1/0 Card MCB 109.

O valor exibido reflete a selecdo em
pardmetro 26-60 Terminal X42/11
Saida.

18-36 Entrada analdgica X48/2 [mA]

Range: Funcao:

0% [-20-20]

Exibir a corrente real medida na
entrada X48/2 (VLT® Sensor Input
Card MCB 114).

18-37 EntradaTemp X48/4
Range: Funcao:

0* [-500 - 500 ]

Exibir a temperatura real medida na
entrada X48/4 (VLT® Sensor Input
Card MCB 114). A unidade de
temperatura baseia-se na selecdo
em pardmetro 35-00 Term. X48/4
Temp. Unidade.

MG200B28
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18-38 EntradaTemp X48/7

Range: Funcao:

0* [-500 - 500 ] | Exibir a temperatura real medida na
entrada X48/7 (VLT® Sensor Input
Card MCB 114). A unidade de
temperatura baseia-se na selecdo
em pardmetro 35-02 Term. X48/7
Temp. Unidade.

18-39 EntradaTemp X48/10
Range: Funcao:

0* [-500 - 500 ] | Exibir a temperatura real medida na
entrada X48/10 (VLT® Sensor Input
Card MCB 114). A unidade de
temperatura baseia-se na selecdo
em pardmetro 35-04 Term. X48/10
Temp. Unidade.

18-50 Leitura Sem o Sensor [unidade]

Range: Funcao:
0 Sensor- [-999999.999
lessUnit* - 999999.999

Sensor-

lessUnit]

3.16.4 18-6* Entradas e Saidas 2

18-60 Digital Input 2

Range: Funcao:

0* [0 - 65535 ] Exibir os estados do sinal das
entradas digitais ativas no VLT®
Advanced Cascade Controller MCO
102: A contagem das posicoes da

direita para a esquerda em binario
sdao: DI7..DI1T = pos. 2 ...pos. 8.
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3.17 Parametros 20-** Malha Fechada do FC

PID de malha fechada

Este grupo de parametros é utilizado para configurar o
controlador PID de malha fechada que controla a
frequéncia de saida do conversor de frequéncia.

DRC de malha fechada

O DRC (Controle de Rejeicao de Disturbios) melhora a
aderéncia ao setpoint de controle de processo desejado
(por exemplo, a pressdo de dgua desejada), respondendo
mais rapidamente tanto a disturbios de carga incidental
quanto a mudangas no setpoint. O DRC reage rapidamente
para garantir que o sistema retorne rapidamente a pressu-
rizacao desejada. Esta regulamentacdo aperfeicoada
garante consisténcia do processo e reduz as oscilacdes que
podem adversamente afetar a infraestrutura mecanica. O
DRC baseia-se em um algoritmo de controle de
propriedade que compensa todo comportamento que se
observe desviar do esperado com base no modelo fisico
basico gerado pela DRC Identify. Dessa forma, o Controle
do DRC depende intrinsecamente das caracteristicas do
sistema medidas pelo pardmetro 20-79 Sintonizag¢do
Automdtica do PID quando estiver programado para SPC.
Em seguida, o controlador do DRC é acionado com base
nas informagdes medidas pelo sistema recuperadas
durante o processo de sintonizacdo automatica. A

capacidade de resposta do DRC é inicialmente programada
para um valor que depende se o sistema relevante é
definido como "normal" (padrédo) ou "rapido", o qual pode
ser alterado em pardmetro 20-71 Desempenho do PID. Um
sistema rapido pode ser um sistema de irrigacdo definido
por pogo com tempos de rampa curtos que exigem
resposta rapida as mudancas desejadas de pressdo de agua
ou vélvulas abertas.

AVISO!

O DRC ainda nao é recomendado para uso em sistemas
que utilizam a funcionalidade de Controlador em Cascata
(por exemplo, sistemas municipais de distribuicdo de
agua).

3.17.1 20-0* Feedback

Este grupo de parametros é utilizado para configurar o
sinal de feedback do controlador PID de malha fechada. Se
o conversor de frequéncia estiver no modo de malha
fechada ou de malha aberta, os sinais de feedback podem
ser mostrados no display do LCP. Também pode ser
utilizado para controlar uma saida analégica de um
conversor de frequéncia e ser transmitido por diversos
protocolos de comunicacéo serial.

[ o
\ b
m
<
‘ Setpoint 3
Setpoint 1 i I @
P 20-21 | |
Setpoint2 e | [
P20-22 i |
‘ ) - : \
Setpoint3 e SetpO{nt ML:l|t!p|0 min.
| Setpoint Multiplo max. |
P 20-23 ‘
[
|
| |
\ : |
\ | | o Feedback
Feedback 1 S to Feedback 1 I
Fonte de Feedback 1 o—| CONV- de Feedback | Feedbac \ omento Feedbac : [ ‘
P 20-01 | Somento Feedback 2 | |
P 20-00 Somento Feedback 3 | | |
‘ Soma (142+3) \ | |
0,
Fonte de Feedback 2 | Conv. de Feedback | Feedback 2 } Diferenca (1-2) % ‘/ ‘
P 20-03 P 2004 | Média (1+2+3) \ J
‘ Minimo (1]2]3) vy \
Fonte de Feedback 3 Conv. de Feedback | Feedback 3 Méximo (1]23) |
P 20-07 | ————— — ——— _ _\_ _ _ |
P 20-06
Funcdo Feedback
P 20-20
llustracdo 3.60 Sinais de entrada no controlador PID de malha fechada
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20-00 Fonte de Feedback 1

20-00 Fonte de Feedback 1

Option: Funcao: Option: Funcao:
m [105] Pressao Sem | Exige o setup pelo Software de
Se o feedback nao for Sensor Setup MCT 10 com plug-in sem
utilizado, programe sua fonte sensor.
para [0] Sem Fungdo. O [200] Ext. Closed
Pardmetro 20-20 Fungdo de Loop 1
Feedback determina como o [201] Ext. Closed
controlador PID usa os 3 Loop 2
feedbacks possiveis. [202] Ext. Closed
Loop 3
Até 3 sinais de feedback diferentes
podem ser utilizados para fornecer
o sinal de feedback para o Este parametro permite que uma fungao de conversao seja
controlador PID do conversor de aplicada ao feedback 1.
frequéncia. [0] Linear ndo tem efeito sobre o feedback.
Este parametro define qual entrada [1] Raiz quadrada é comumente usada quando um sensor de
é usada como fonte do primeiro pressao é usado para fornecer o feedback de fluxo
sinal de feedback. ((vazao « \/pressdo)).
As entradas analdgicas X30/11 e Option: Funcio:
X30/12 referem-se as entradas no Nk e
VLT® General Purpose I/0 MCB 101. 1] Raiz quadrada
[1] Entrada
analégica 53 Option: Funcao:
[21 * Entrada m
analogica 54 Este parametro esta disponivel
3] Entr Pulso 29 somente ao utilizar a
[4] Entr Pulso 33 conversao de feedback de
[7] Entr. Anal. pressao para temperatura.
X30/11 Se a opcao [0] Linear for
[8] Entr. Anal. selecionada no
X30/12 pardmetro 20-01 Conversdo de
[9] Entr.anal6g.X4 Feedback 1, a configuracao de
2/1 qualquer opgao no
[10] Entr.Analég.X4 pardmetro 20-02 Unidade da
2/3 Fonte de Feedback 1 nao
1] Entr.analog X4 importa, pois a conversao é de
2/5 1 para 1.
[15] Entrada
Analdgica Este parametro determina a
X48/2 unidade que é usada para esta
[99] Normal fonte do feedback antes de aplicar
Feedback a conversdo de feedback de
[100] Feedb. do Bus parametro 20-01 Conversdo de
1 Feedback 1. Esta unidade néo é
101] Feedb. do Bus usada pelo controlador PID.
2 [0]
[102] Feedb. do bus [1] %
3 [5] PPM
[104] Vazéo Sem Exige o setup pelo Software de [10] 1/min
Sensor Setup MCT 10 com plug-in sem 1] RPM
SENsor. [2] PULSOS/s
[20] I/s
[21] I/min
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20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 20-03 Fonte de Feedback 2

Option: Funcao: Option: Funcao:
[22] I/h [3] Entr Pulso 29
[23] m/s [4] Entr Pulso 33
[24] m>/min [7] Entr. Anal.
[25] m’/h X30/11
[30] ka/s [8] Entr. Anal.
[31] kg/min X30/12
[32] kg/h [9] Entr.analég.X4
133] t/min 2/
[34] t/h [10] Entr.Analég.X4
[40] m/s 2/3
[41] m/min [11] Entr.anal6g.X4
[45] m 2/5
160] oC [15] Entrada
701 mbar Analdgica
[71] bar X48/2
72] Pa [99] Normal
Feedback
[73] kPa
[100] Feedb. do Bus
[74] m WG 1
[75] mm Hg
[101] Feedb. do Bus
[80] kw )
12 PM
1201 G [102] Feedb. do bus
[121] galao/s 3
(122] galao/min [104] Vazdao Sem
[123] galao/h Sensor
(124] CFM [105] Pressdao Sem
[125] pé cubico/s Sensor
[126] pé cubico/min [200] Ext. Closed
[127] pé cubico/h Loop 1
[130] Ib/s [201] Ext. Closed
[131] Ib/min Loop 2
[132] Ib/h [202] Ext. Closed
[140] pés/s Loop 3
[141] pés/min
[145] Pe 20-04 Conversao de Feedback 2
[160] °F Option: Funcao:
[170] psi Consulte pardmetro 20-01 Conversédo
[171] Ib/pol? de Feedback 1 para obter mais
1721 pol wg detalhes.
[173] pé WG [0] * Linear
[174] poleg Hg [1] Raiz quadrada
[180] HP
20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2
20-03 Fonte de Feedback 2 Consulte pardmetro 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 para
Option: Funcao: obter mais detalhes.
Consulte parametro 20-00 Fonte de Option: Funcio:
Feedback 1 para obter mais | Ok | TeED | |
detalhes.
" 20-06 Fonte de Feedback 3
[0] * Sem fungéo
m Enicask Option: Funcéo:
analogica 53 Consulte parametro 20-00 Fonte de
2] Entrada Feedback 1 para obter mais
analdgica 54 detalhes.
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20-06 Fonte de Feedback 3

20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3

Option: Funcao: Consulte parametro 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 para
[0] * Sem funcao obter mais detalhes.
[1] Entrada Option:
analdgica 53 [5] PPM
[2] Entrada [10] 1/min
analdgica 54 1 RPM
[3] Entr Pulso 29 121 PULSOS/s
[4] Entr Pulso 33 [20] I/s
[7] Entr. Anal. [21] I/min
X30/11 221 /h
[8] Entr. Anal. 23] m¥/s
X30/12 24] me/min
[9] Entr.anal6g.X4 [25] m¥/h
21 ; [30] ka/s
[10] 573tr.Anang.X4 311 kg/min
[32] kag/h
[11] Entr.anal6g.X4 -
s [33] t/min
[34] t/h
[15] Entrada
- [40] m/s
Analdgica -
X48/2 [41] m/min
[99] Normal [45] m
Feedback [60] -
[100] Feedb. do Bus [70] mbar
1 [71] bar
[101] Feedb. do Bus [72] Pa
> [73] kPa
[102] Feedb. do bus [74] m WG
3 [75] mm Hg
[104] Vazdo Sem [80] kw
Sensor [120] GPM
[105] Pressdo Sem [121] galéao/s
Sensor [122] galdo/min
[200] Ext. Closed [123] galao/h
Loop 1 [124] CFM
[201] Ext. Closed [125] pé cubico/s
Loop 2 [126] pé cubico/min
[202] Ext. Closed [127] pé cubico/h
Loop 3 [130] Ib/s
g 131 Ib/mi
20-07 Conversao de Feedback 3 (1311 min
. - [132] Ib/h
Option: Funcao: [140] 0és/s
Consulte parametro 20-01 Conversdo N4t pés/min
de Feedback 1 para obter mais [145] pé
detalhes. [160] oF
[0y * Linear [170] psi
[1] Raiz quadrada 71 Ib/pol?
3 [172] pol wg
20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3
. . [173] pé WG
EZ::J:Z i;:a;:zle;reos 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 para [174] poleg Hg
’ [180] HP
Option: Funcao:
[0]
[11 %
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20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

3.17.2 20-2* Feedback/Setpoint

Este parametro determina a unidade que é usada para a
referéncia e feedback do setpoint que o controlador PID usa para Este grupo do pardmetro ¢ usado para determinar como o
controlar a frequéncia de saida do conversor de frequéncia. controlador PID usa os trés sinais de feedback possiveis
Option: Funcao: para controlar a frequéncia de saida do conversor de
frequéncia. Este grupo também é usado para armazenar as
E?i 7 trés referéncias de setpoint internas.
5] PTDM Pardmetro 20-20 Fungdo de Feedback
[10] /min Este parametro determina como os 3 feedbacks possiveis
o o sdo usados para controlar a frequéncia de saida do
conversor de frequéncia.
[12] PULSOS/s
20] Vs AVISO!
[21] I/min Qualquer feedback sem uso deve ser programado para
[22] I/h [0] Sem fun¢do na sua fonte do feedback
[23] m?/s pardmetro 20-00 Fonte de Feedback 1,
[24] m3/min pardmetro 20-03 Fonte de Feedback 2 ou
[25] m3/h pardmetro 20-06 Fonte de Feedback 3.
[30] ka/s
[31] kg/min O feedback resultante da fungdo selecionada em
132] kg/h pardmetro 20-20 Fungéo de Feedback é usado pelo
[33] t/min controlador PID para controlar a frequéncia de saida do
[34] uh conversor de frequéncia. Esse feedback pode também ser
[40] m/s exibido no display do conversor de frequéncia, ser
1] /min utilizado para controlar uma saida analdgica, e ser
5] - transmitido por diversos protocolos de comunicacao serial.
[60] °C
[70] mbar O conversor de frequéncia pode ser configurado para
o1 bar cuidar de aplicacdes multizonais. 2 aplicagdes multizonais
721 = diferentes sdo suportadas:
o o . Multizonas, setpoint Unico.
[74] m WG . Multizonas, setpoint multiplo.
[75] mm Hg A diferenca entre os 2 é ilustrada nos exemplos a seguir:
[80] kw
[120] GPM Exemplo 1 — multizonas, setpoint Unico
[121] galao/s Em um edificio de escritérios, um sistema hidraulico de
[122] galdo/min VAV (volume de ar varidvel) deve garantir uma pressao
[123] galdo/h minima em caixas VAV escolhidas. Devido as perdas de
[124] CEM pressdo varidveis em cada duto, ndo se pode assumir que
[125] pé cubico/s a pressao em cada caixa VAV seja a mesma. A pressdao
[126] pé cabico/min minima necessaria é a mesma para todas as caixas VAV.
127] pé cubico/h Selecione a opgao [3] Minimo em pardmetro 20-20 Fungéo
[130] b/ de Feedback para configurar este método de controle.
0311 Io/min Insira a pressao em pardametro 20-21 Setpoint 1. O
321 ™ controlador PID aumenta a yelocidade c!o venti.la(#or.se
[140] Sess algum feedback estiver abaixo do setpoint, e diminui a
S velocidade do ventilador se todos os feedbacks estiverem
E:g p?S/mm acima do setpoint.
pe
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/pol?
[172] pol wg
73] pé WG
[174] poleg Hg
[180] HP
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llustracdo 3.61 Esquema de aplicagao multizonais

Exemplo 2 - multizonas, setpoint multiplo

O exemplo anterior ilustra o uso de multizonas, controle
de setpoint multiplo. Se as zonas necessitarem de pressées
diferentes para cada caixa VAV, cada setpoint pode ser
especificado em pardametro 20-21 Setpoint 1,

parametro 20-22 Setpoint 2 e pardmetro 20-23 Setpoint 3.
Selecionando [5] Setpoint multiplo minimo em

pardmetro 20-20 Fung¢do de Feedback, o controlador PID
aumenta a velocidade do ventilador se houver algum valor
do feedback abaixo do seu setpoint. Se todos os feedbacks
estiverem acima de seus setpoints individuais, o
controlador PID diminui a velocidade do ventilador.

20-20 Funcao de Feedback

Option: Funcéo:
[0] Soma

Configura o controlador PID para
usar a soma dos feedback 1,
feedback 2 e feedback 3 como o
feedback.

A soma do setpoint 1 com
quaisquer outras referéncias que
estejam ativadas (consulte o grupo
do pardmetro 3-1* Referéncias) sera
utilizada como a referéncia de
setpoint do controlador PID.

[1] Diferenca Configura o controlador PID para
usar a diferenca entre o feedback 1
e o feedback 2 como o feedback. O
feedback 3 nado é usado nesta
selecdo. Somente o setpoint 1 é
usado. A soma do setpoint 1 com
quaisquer outras referéncias que
estejam ativadas (consulte o grupo
do pardmetro 3-1* Referéncias) sera

20-20 Funcao de Feedback

Option: Funcéo:

utilizada como a referéncia de
setpoint do controlador PID.

[2] Média Configura o controlador PID para
usar a média dos feedback 1,
feedback 2 e feedback 3 como o

feedback.

[3] Minimo Configura o controlador PID para
comparar feedback 1, feedback 2 e
feedback 3 e usar o menor valor
como o feedback. Somente o
setpoint 1 é usado. A soma do
setpoint 1 com quaisquer outras
referéncias que estejam ativadas
(consulte o grupo do parametro 3-1*
Referéncias) sera utilizada como a
referéncia de setpoint do
controlador PID.

[4] * Maéximo Configura o controlador PID para
comparar feedback 1, feedback 2 e
feedback 3 e usar o maior desses

valores como o feedback.

Somente o setpoint 1 é usado. A
soma do setpoint 1 com quaisquer
outras referéncias que estejam
ativadas (consulte o grupo do
parametro 3-1* Referéncias) sera
utilizada como a referéncia de
setpoint do controlador PID.

[5] Min Setpoint
Multiplo

Configura o controlador PID para
calcular a diferenca entre feedback
1 e setpoint 1, feedback 2 e

196 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28



Dt

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

20-20 Funcao de Feedback

20-20 Funcao de Feedback

Option: Funcao: Option: Funcao:
setpoint 2 e feedback 3 e setpoint M
3. Usa-se o par feedback/setpoint S cemamie 2 diveie e
em que o feedback for o mais feedback forem usados, o
distante abaixo da sua respectiva feedback que nio for usado
referéncia de setpoint. Se todos os deve ser programado para [0]
sinais de feedback estiverem acima Sem Fungdo em
de seus setpoints correspondentes, pardmetro 20-00 Fonte de
o controlador PID usa o par Feedback 1,
feedback/setpoint em que a pardmetro 20-03 Fonte de
diferenca entre o feedback e o Feedback 2 ou
setpoint € a menor. pardmetro 20-06 Fonte de
AVISO! Feedback 3. Cada referéncia de
Se somente 2 sinais de setpoint é a soma do seu valor
feedback forem usados, o de parametro respectivo
feedback que nao for usado (pardmetro 20-21 Setpoint 1,
deve ser programado para [0] pardmetro 20-22 Setpoint 2 e
Sem Fungédo em pardametro 20-23 Setpoint 3) e
parametro 20-00 Fonte de todas as outras referéncias
Feedback 1, ativadas (consulte o grupo do
pardmetro 20-03 Fonte de pardmetro 3-1* Referéncias)
Feedback 2 ou
Peedbock 3. Cat reforine
Feedback 3. Cada referéncia de
setpoint é a soma do seu valor Range: Funcao:
de parametro respectivo e de 0 [[999999.999 | O Setpoint 1 é utilizado no modo
quaisquer outras referéncias ProcessCtrl |-999999.999 | de malha fechada para inserir uma
ativadas (consulte o grupo do Unit* ProcessCtrlUnit | referéncia de setpoint que é usada
pardmetro 3-1* Referéncias). ] pelo controlador PID do conversor
de frequéncia. Consulte a descricdo
[6] Méx Setpoint | Configura o controlador PID para da pardmetro 20-20 Funcéo de
Multiplo calcular a diferenca entre feedback Feedback.
1 e setpoint 1, feedback 2 e AVISO!
setpoint 2 e feedback 3 e setpoint A referéncia de setpoint
3. Usa-se o par feedback/setpoint inserida aqui é adicionada a
em que o feedback for o mais todas as outras referéncias
distante acima da sua respectiva ativadas (consulte o grupo do
referéncia de setpoint. Se todos os pardmetro 3-1* Referéncias).
sinais de feedback estiverem abaixo
de seus setpoints correspondentes,
feedback/setpoint em que a Range: Funcio:
diferenca entre o feedback e a - -
referéncia de setpoint & a menor. 0 [[999999.999 | O Setpoint 2 é usadc-> no ‘modo de
ProcessCtrl |-999999.999 | malha fechada para inserir uma
Unit* ProcessCtrlUnit | referéncia de setpoint para o
] controlador PID. Consulte a
descricao da
pardmetro 20-20 Funcéo de
Feedback.
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20-22 Setpoint 2

20-60 Controle sem o sensor

20-23 Setpoint 3

Range: Funcéo:

0 [-999999.999 | O Setpoint 3 é usado no modo de
ProcessCtrl |-999999.999 | malha fechada para inserir uma
Unit* ProcessCtrlUnit | referéncia de setpoint para o

] controlador PID. Consulte a
descricao da

pardmetro 20-20 Funcéo de
Feedback.

AVISO!

Se as referéncias minima e
maxima forem alteradas, uma
nova sintonizacao automatica
do PID pode ser necessaria.

AVISO!

A referéncia de setpoint
inserida aqui é adicionada a
todas as outras referéncias
ativadas (consulte o grupo do
parametro 3-1* Referéncias).

20-60 Controle sem o sensor

Option: Funcéo:
[20] I/s

[23] m*/s

[24] m>/min

[25] m*/h

[71] bar

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[120] GPM

[121] galdo/s

[122] galdo/min
[123] galdo/h

[124] CFM

[125] pé cubico/s
[126] pé cubico/min
[170] psi

[171] Ib/pol?

[172] pol wg

[173] pé WG

Range: Funcao: Option: Funcao:
AVISO [174] |poleg Hg |
B stk Gl seieli 20-69 Informacdes Sem o Sensor
inserida aqui é adicionada a

A . Matriz [8]

todas as outras referéncias
ativadas (consulte o grupo do Range: Funcao:
pardmetro 3-1* Referéncias). 0* | 0-25] |

3.17.3 20-7* Sintonizacao Automatica

Sintonizacdo Automatica do PID

O controlador de malha fechada do conversor de
frequéncia (grupo do parametro 20-** Malha Fechada do
Drive) pode ser sintonizado automaticamente, simpli-
ficando e economizando tempo durante a colocacdo em
funcionamento, enquanto garante um ajuste de controle
preciso. Para usar a sintonizacdo automatica, configure o
conversor de frequéncia para malha fechada em
pardmetro 1-00 Modo Configuragéo.

Use um painel de controle local grafico (GLCP) para
responder as mensagens durante a sequéncia de
sintonizacdo automatica.

Selecionar tanto PID quanto SPC em

pardmetro 20-79 Sintoniza¢do Automadtica do PID coloca o
conversor de frequéncia no modo de sintonizagao
automatica. Em seguida, o LCP mostra instrucdes na tela.

Para iniciar o ventilador/bomba, pressione [Auto On] e
apliqgue um sinal de partida. As configuragbes de controle
padrdo garantem que o setpoint seja eventualmente
alcancado. Para sintonizagao automatica do PID, é possivel
ajustar manualmente a velocidade pressionando [4] ou [Y]
até um nivel onde o feedback fica em torno do setpoint
do sistema.

ACUIDADO

Se o feedback estiver fora dos limites especificados
(2073 e 2074) definidos durante o setup do auto tune, a
sintonizacdo automatica é descartada. Os limites
também servem como protecao de aplicacdo durante a
execucdo da sintonizacdo automatica.

JAVISO!
Nao é possivel operar o motor na velocidade minima ou
maxima enquanto estiver manualmente ajustando a
velocidade do motor devido a necessidade de aumentar
a velocidade do motor durante a sintonizacao
automatica.

A sintonizacao automatica introduz mudancas graduais
enquanto opera em um estado estavel e, entdo, monitora
o feedback. Para controle do PID, a resposta de feedback
da sintonizagdo automética define os valores exigidos para
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pardmetro 20-93 Ganho Proporcional do PID e

pardmetro 20-94 Tempo de Integracdo do PID sao calculados.
Parametro 20-95 Tempo do Diferencial do PID é configurado
para o valor 0 (zero). Pardmetro 20-81 Controle Normal/
Inverso do PID é determinado durante o processo de
sintonizagao.

Esses valores calculados sao apresentados no LCP e podem
ser aceitos ou rejeitados. Uma vez aceitos, os valores sdo
gravados nos parametros especificos e o modo de
sintonizacdo automatica é desativado no

pardmetro 20-79 Sintoniza¢do Automadtica do PID.
Dependendo do sistema, o tempo necessario para executar
a sintonizacdo automatica pode levar vérios minutos.

Antes de executar a sintonizagdo automadtica, programe os
parametros a seguir de acordo com a inércia da carga:
. Pardmetro 3-41 Tempo de Acelera¢do da Rampa 1.

. Parametro 3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa
1.

Ou
. Pardmetro 3-51 Tempo de Acelerag¢do da Rampa 2.

. Pardmetro 3-52 Tempo de Desacelera¢do da Rampa
2.

Se a sintonizagdo automatica do PID for executada com
tempos de rampa de desaceleracdo, os parametros
sintonizados automaticamente geralmente resultam em um
controle lento. Antes de ativar a sintonizacdo automatica
do PID, remova o ruido excessivo do sensor de feedback
usando o filtro de entrada (grupos de pardmetro 6-**
Entrad/Said Analég, 5-5* Entrada de Pulso e 26-** Op¢ao E/S
Analégica MCB 109, parametro 6-16 Terminal 53 Const. de
Tempo do Filtro, parametro 6-26 Terminal 54 Const. de Tempo
do Filtro, pardmetro 5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso
#29, pardmetro 5-59 Const de Tempo do Filtro de Pulso #33).
Para obter os mais precisos parametros de controlador,
execute a sintonizacdo automatica do PID enquanto a
aplicagdo funciona em uma operacao tipica, ou seja, com
uma carga habitual.

Sintonizacdo automatica do SPC

O SPC inicia uma sintonizacdo do DRC. Se o feedback do
sistema determinar que o sistema seja de 2° ordem, a
sintonizacdo automatica procede automaticamente com a
sintonizacao dos parametros do PID. Se o SPC descartar o
DRC, aparecerd na barra de processo que vai até a etapa 4.

O DRC supbe que as aplicacdes de destino do conversor
de frequéncia podem ser genericamente modeladas como
sistemas de 12 ordem com mais tempo morto. A
sintonizacdo automatica do DRC esta fornecendo o
feedback para o célculo.

. T = constante de tempo do sistema de processo
Kp ganho do sistema de processo.

. 0 = atraso de tempo entre a entrada e saida. O
DRC s6 pode ser configurado usando o SPC.

20-70 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcao:

Selecione a velocidade de resposta
da aplicagao, quando conhecida. A
configuragao padrao é suficiente
para a maioria das aplicagdes. Um
valor mais preciso reduz o tempo
necessario para realizar a adaptacao
do PID. A configuragdo nao possui
impacto nos valores dos parametros
e impacta somente a velocidade da
sintonizagdo automatica.

[0] * Automatica Leva entre 30-120 s para concluir.

[1] Pressdo Rapida | Leva entre 10-60 s para concluir.

[2] Pressao Baixa | Leva entre 30-120 s para concluir.

[3] Temperatura Leva entre 10-20 minutos para

Répida concluir.

[4] Temperatura Leva entre 30-60 minutos para

Lenta concluir.

20-71 Desempenho do PID

Option: Funcao:
[0] * Normal

A configuracéo normal deste
parametro é apropriada para
controle de pressdo em sistemas de
ventilagao.

[1] Répida A configuracdo rapida é utilizada
em sistemas de bombeamento,
onde uma resposta de controle

mais rapida é desejada.

20-72 Modificacao de Saida do PID

Range: Funcao:

0.10% [0.01 - 0.50 ] | Este parametro configura a
magnitude dos saltos qualitativos
durante a sintonizagao automatica.
Este valor é uma porcentagem da
velocidade total. Isso &, se a
frequéncia de saida maxima no
pardmetro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM]/

pardmetro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz] esta definida
para 50 Hz, 0,10 é 10% de 50 Hz,
sendo entdo 5 Hz. Programe este
parametro para um valor que
resulte em alteragoes de feedback
de 10-20% para uma melhor
precisdo da sintonizacdo.
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20-73 Nivel Minimo de Feedback

]

Range: Funcao:

-999999 [-999999.999 | Insira o nivel de feedback permitido
ProcessCtrl |- par. 20-74 minimo em unidades do usuario,
Unit* ProcessCtrlUnit | conforme definido em

pardmetro 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback. Se o nivel cair
abaixo de pardmetro 20-73 Nivel
Minimo de Feedback, a sintonizagao
automatica é abortada e uma

3.17.4 20-8* Configuracbes Basicas do PID

Este grupo do parametro é usado para configurar a
operagao bdsica do controlador PID, incluindo:

Resposta ao feedback acima ou abaixo do
setpoint.

A velocidade em que comeca a funcionar.

Quando indica que o sistema atingiu o setpoint.

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

acima de pardmetro 20-74 Nivel
Mdximo de Feedback, a sintonizagao
automdtica é abortada e uma
mensagem de erro aparece no LCP.

mensagem de erro aparece no LCP. Option: Funcao:
. — [0] * Normal A frequéncia de saida do conversor
20-74 Nivel Maximo de Feedback ¢ ety el ¢rends @
Range: Funcao: feedback é maior que a referéncia
999999 [par. 20-73 - | Insira o nivel de feedback permitido de setpoint. Esse comportamento é
ProcessCtrl | 999999.999 maximo em unidades do usuario, comum em aplicacdes de ventilador
Unit* ProcessCtrlUnit | conforme definido em e bomba de suprimento
] pardametro 20-12 Unidade da controladas por pressao.
Referéncia/Feedback. Se o nivel subir [1] Inverso A frequéncia de saida do conversor

de frequéncia aumenta quando o
feedback é maior que a referéncia
de setpoint.

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]

~
: - Range: Funcao:
Option: EFum:atf: T [0 -par 213 m
ste parametro inicia a sequéncia "
de sintonizacdo automatica. Uma related e Este parametro s6 € visto se
vez que a sintonizagdo automatica pardmetro 0-02 Unidade da
foi concluida com sucesso e as Veloc. do Motor estiver
configuragoes foram aceitadas ou programado para [0] RPM.
rejeitadas ao pressionar [OK] ou
[Cancelar] no final da sintonizacao, Quando o conversor de frequéncia
este parametro é reinicializado para é iniciado, ele primeiramente
[0] Desativado. acelera até a velocidade de saida
no modo de malha aberta,

[or~ Disabled seguindo o tempo de aceleracao

[1] PID Ativa a sintonizacdo automatica do ativo. Ao atingir a velocidade de
12 saida programada, o conversor de

[2] Smart Process | Ativa a sintonizacdo automatica de frequéncia alterna automaticamente
controle do processo inteligente. para o modo de malha fechada e o
Isto seleciona automaticamente o controlador PID comeca a funcionar.
principio de controlador mais Isso é util em aplicagdes que
adequado (PID ou DRC). exigem uma aceleracao rapida até

Bl DRC i o & 2t (23 uma velocidade minima na partida.
sintonizacdo automatica do SPC.
Néo é usada tipicamente como
uma opg¢do manual.
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20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

20-91 Anti Windup do PID

word do conversor de frequéncia
estara alto (valor = 1).

A Largura de Banda Na Referéncia é
calculada como uma porcentagem
da referéncia de setpoint.

3.17.5 20-9* Controlador PID

Use estes parametros para ajustar o controlador PID
manualmente. Ajustando os parametros do controlador
PID, o desempenho do controle pode ser melhorado.
Consulte o Guia de Design do VLT® AQUA Drive FC 202 para
obter orientagdes sobre como ajustar os parametros do
controlador PID.

Range: Funcao: Option: Funcao:
% ~ . ra .
related hz] Este parametro s6 é visto se A opcao [1] Ligado é ativada
pardmetro 0-02 Unidade da automaticamente se 1 das
Veloc. do Motor estiver seguintes opgoes for
programado para [1] Hz. selecionada nos parametros no
grupo do pardmetro 21-** Ext.
Quando o conversor de frequéncia Malha fechada:: [0] Normal, [X]
é iniciado, ele primeiramente Ativado Ext CLX PID.
acelera até a frequéncia de saida no
modo de malha aberta, seguindo o [0] Off (Desligado) | O integrador continua alterando o
tempo de aceleracao ativo. Ao valor, inclusive depois de a saida
atingir a frequéncia de saida atingir um dos extremos.
programada, o conversor de Posteriormente, isto podera causar
frequéncia alterna automaticamente um atraso de mudanca da saida do
para o modo de malha fechada e o controlador.
controlador PID comeca a funcionar.
I 2 i | S [17 * On (Ligado) O integrador é blogueado se a
sso é util em aplicacbes que
) g g~ q ) ’ saida do controlador PID integrado
exigem uma aceleracao rapida até ) .
. o ) tiver atingido um dos extremos
uma velocidade minima na partida. . L.
(valor minimo ou maximo) e,
portanto, ndo conseguira adicionar
20-84 Larg Banda Na Refer. ) )
mais altera¢des ao valor do
Range: Funcao: parametro de processo controlado.
5 %* [0 - 200 %] |Quando a diferenca entre o Isso permite que o controlador
feedback e a referéncia de setpoint responda mais rapidamente quando
for menor do que o valor deste puder controlar o sistema
parametro, o display do conversor novamente.
de frequéncia mostra Funcionar na
referéncia. Este status pode ser 20-93 Ganho Proporcional do PID
comunicado externamente, Range: Funcio:
rogramando a funcao de uma
3 i < o . ) 2% [0-10] O ganho proporcional indica o
saida digital para [8] Funcionar na )
L L 5 ndmero de vezes em que o erro
referéncia/Sem adverténcia. Além . .
di L 1 entre o setpoint e o sinal de
isso, para comunicagao serial, o .
g ) g feedback deve ser aplicado.
de status Na Referéncia da status

Se (erro x ganho) saltar com um valor igual aquele que
estd programado no pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima, o
controlador PID tenta alterar a velocidade de saida igual
aquela que estd programada no pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM]/parametro 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz]. No entanto, na pratica, isto
é limitado por esta configuracao.

A faixa proporcional (erro que faz a saida mudar de 0-
100%) pode ser calculada com a férmula:

1 . A
[Proporcional Gain] x (Mdx Referéncia)

AVISO!

Configure o valor para pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima
antes de configurar os valores do controlador PID no
grupo do pardmetro 20-9* Controlador PID.
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20-94 Tempo de Integracdo do PID

Range:

Funcao:

20-95 Tempo do Diferencial do PID

Range:

Funcao:

8 s*

[0.01 - 10000
|

O integrador acumula uma contri-
buicdo para a saida do controlador
PID desde que haja um desvio
entre a referéncia/setpoint e os
sinais de feedback. A contribuicao é
proporcional ao tamanho do desvio.
Isto garante que o desvio (erro)
tendera a zero.

Uma resposta rapida a qualquer
desvio é obtida quando o tempo
de integragao é programada com
um valor baixo. Programando-o
com valor muito baixo, no entanto,
pode fazer com que o controle se
torne instavel.

O valor configurado é o tempo
necessario para o integrador
adicionar a mesma contribuicao
que o proporcional de um
determinado desvio.

Se o valor for configurado para
10.000, o controlador funciona
como um controlador proporcional
puro com uma banda P baseada no
valor programado no

pardmetro 20-93 Ganho Proporcional
do PID Quando néo houver desvio
presente, a saida do controlador
proporcional é 0.

Range:

20-95 Tempo do Diferencial do PID

Funcao:

0 s*

[0-105]

O diferenciador monitora a rapidez
com que o feedback muda. Se o
feedback mudar rapidamente, o
diferenciador ajusta a saida do
controlador PID para reduzir a
rapidez de mudanca do feedback.
Uma resposta rapida do controlador
PID é obtida quando este valor é
alto. Entretanto, se for utilizado um
valor muito alto, a frequéncia de
saida do conversor de frequéncia
podera se tornar instavel.

O tempo de diferenciagao é util em
situagdes em que sao necessarios
conversores de frequéncia com um
controle de velocidade preciso e
uma resposta extremamente rapida.
No entanto, pode tornar-se dificil
conseguir este ajuste para obter um
controle de sistema adequado. O
tempo de diferenciacdo néao é
comumente utilizado em aplicagdes

de &gua/esgoto. Portanto, é melhor
deixar este parametro em 0 ou OFF.

Range:

20-96 Difer. do PID: Limite de Ganho

Funcao:

5

[1-50]

A funcao diferencial de um
controlador PID responde a rapidez
de mudanca do feedback. Em
consequéncia, uma mudanca
repentina do feedback pode fazer
com que a funcgao diferencial cause
uma mudanca grande na saida do
controlador PID. Este parametro
limita o efeito méximo que a
funcdo diferencial do controlador
PID pode produzir. Um valor menor
reduz o efeito maximo da funcao
diferencial do controlador PID.

Este parametro estd ativo somente
quando o parametro 20-95 Tempo
do Diferencial do PID néo estiver
programado para OFF (Desligado)
(0s).

202
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3.18 Parametros 21-** Malha Fechada
Estendida

O FC 202 oferece 3 controladores PID de malha fechada
estendidos além do controlador PID. Esses controladores
podem ser configurados independentemente para
controlar atuadores externos (valvulas, amortecedores e
assim por diante) ou para serem usados em conjunto com
o controlador PID interno com o objetivo de melhorar as
respostas dinamicas a mudancas de setpoint ou disturbios
de carga.

Os controladores PID de malha fechada estendida podem
estar interconectados ou conectados ao controlador PID de
malha fechada para formar uma configuracdo de malha
dupla.

Para controlar um dispositivo de modulagao (por exemplo,
um motor de valvula), este dispositivo deve ser um
servomotor de posicionamento com eletrnica integrada
que aceita um sinal de controle de 0-10 V (sinal do VLT®
Analog 1/0 Option MCB 109) ou 0/4-20 mA.

A funcdo de saida pode ser programada nos seguintes
parametros:
. Cartao de controle, terminal 42:
Pardmetro 6-50 Terminal 42 Saida (opcionais 113]...
[115] ou [149]...[151], Ext. Malha fechada 1/2/3.

e VLT® General purpose I/0 card MCB 101, terminal
X30/8: Pardmetro 6-60 Terminal X30/8 Saida,
configuracdo [113]..[115] ou [149]..[151], Ext.
Malha fechada 1/2/3.

*  VLT® Analog I/O Option MCB 109, terminal
X42/7..11: Pardmetro 26-40 Terminal X42/7 Saida,
pardmetro 26-50 Terminal X42/9 Saida,
pardmetro 26-60 Terminal X42/11 Saida (opcionais
[113]...[115], Ext. Malha Fechada 1/2/3).

O VLT® General purpose 1/0 Card MCB 109 e o VLT®
Analog 1/0 Option MCB 109 sao opcionais.

3.18.1 21-0* Sintonizacao Automatica do
CL Estend.

Os controladores PID de malha fechada estendida podem
ser sintonizados automaticamente, simplificando e
economizando tempo durante a colocagdao em funcio-
namento, enquanto garantem um ajuste preciso do
controle do PID.

Para usar a sintonizacdo automatica do PID, configure o
controlador PID estendido relevante para a aplicacao.

Use um LCP grafico para responder as mensagens durante
a sequéncia de sintonizacdo automatica.

Ao ativar a sintonizacao automatica, o

pardmetro 21-09 Sintonizagdo Automdtica do PID coloca o
controlador PID relevante no modo de sintoniza¢do
automatica do PID. Em seguida, o LCP fornecera instrugées
na tela.

A sintonizacao automatica do PID introduz mudancas
incrementais e, entdo, monitora o feedback. Com base na
resposta do feedback, os seguintes valores exigidos sao
calculados:

. Ganho proporcional do PID.

- Pardmetro 21-21 Ganho Proporcional Ext.
1 para EXT CL 1.

- Pardmetro 21-41 Ganho Proporcional Ext.
2 para EXT CL 2.

- Pardmetro 21-61 Ganho Proporcional Ext.
3 para EXT CL 3.

. Tempo de integracao.

- Parametro 21-22 Tempo de Integra¢éo Ext.
1 para EXT CL 1.

- Parametro 21-42 Tempo de Integracdo Ext.
2 para EXT CL 2.

- Pardmetro 21-62 Tempo de Integragéo Ext.
3 para EXT CL 3.

O tempo de diferenciacdo do PID esta programado para 0
nos parametros a seguir:
. Parametro 21-23 Tempo de Diferenciacéo Ext. 1
para EXT CL 1.

. Parametro 21-43 Tempo de Diferenciagdo Ext. 2
para EXT CL 2.

. Pardmetro 21-63 Tempo de Diferenciagéo Ext. 3
para EXT CL 3 sdo programados para o valor 0
(zero).

. Parametro 21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1
para EXT CL 1.

. Parametro 21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2
para EXT CL 2.

. Parametro 21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3
para EXT CL 3.

Esses valores calculados sao apresentados no LCP e podem
ser aceitos ou rejeitados. Uma vez aceitos, os valores sdo
gravados nos parametros especificos e o modo de
sintonizacdo automatica do PID é desabilitado em
pardmetro 21-09 Sintoniza¢do Automadtica do PID.
Dependendo no sistema sendo controlado, o tempo
necessario para executar a sintonizacdo automatica do PID
pode levar varios minutos.

Antes de ativar a sintonizacdo automatica do PID, remova
o ruido excessivo do sensor de feedback usando o filtro de
entrada (grupos de parametro 5-5* Entrada de Pulso, 6-**
Entrad/Said Analég e 26-** Opg¢do E/S Analdgica MCB 109, a
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constante de tempo do filtro do terminal 53/54 e a
constante de tempo do filtro de pulso #29/33).

21-00 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcéo:
Este parametro define a resposta da
aplicacdo. O modo padrdo deve ser
suficiente para a maioria das
aplicagoes. Se a velocidade relativa
da aplicacéo é conhecida, ela pode
ser selecionada aqui. Isto diminui o
tempo necessario para executar a
sintonizacdo automatica do PID. A
configuragdo nado tem impacto no
valor dos parametros sintonizados e
é utilizada somente para a
seqiiéncia de auto-sintonizacdo do
PID.

[0] * Automéatica

1 Pressdo Rapida

[2] Pressdao Baixa

[3] Temperatura

Rapida
[4] Temperatura
Lenta

Option:

21-01 Desempenho do PID

Funcao:

[0y

Normal

A configuragdo normal deste
parametro é apropriada para
controle de pressao em sistemas de
ventilagao.

(1

Rapida

A configuragdo rapida seria
geralmente utilizada em sistemas
de bombeamento, onde uma
resposta de controle rapida é
desejavel

Range:

21-02 Modificagao de Saida do PID

Funcao:

0.10%

[0.01 - 0.50 ]

Este parametro programa a
magnitude da alteracdo incremental
durante a sintonizagdo automatica.
O valor é uma porcentagem da
faixa operacional total. Isto é, se a
tensao méaxima da saida analdgica
estiver configurada para 10 V, 0,10
€ 10% de 10 V, que é 1 V.
Configure este parametro para um
valor que resulte em alteragdes de
feedback entre 10-20% para obter
uma melhor precisdo da
sintonizacao.

21-03 Nivel Minimo de Feedback

Range:

Funcao:

-999999+*

[-999999.999
- par. 21-04 ]

Insira o nivel de feedback permitido
minimo em unidades do usuario,
conforme definido em:
. Parametro 21-10 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 1
para EXT CL 1.

. Parametro 21-30 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 2
para EXT CL 2.

. Pardmetro 20-05 Unidade
da Fonte de Feedback 2
para EXT CL 3.

Se o nivel cair abaixo de

pardmetro 21-03 Nivel Minimo de
Feedback, a sintonizagao automatica
do PID é abortada e uma
mensagem de erro aparece no
display.

Range:

21-04 Nivel Maximo de Feedback

Funcao:

999999+

[par. 21-03 -
999999.999 ]

Insira o nivel de feedback permitido
maximo em unidades do usudrio,
conforme definido em:
. Parametro 21-10 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 1
para EXT CL 1.

. Pardmetro 21-30 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 2
para EXT CL 2.

. Pardmetro 20-05 Unidade
da Fonte de Feedback 2
para EXT CL 3.

Se o nivel subir acima de
pardmetro 21-04 Nivel Mdximo de
Feedback, a sintonizagao automatica
do PID é abortada e uma
mensagem de erro aparece no
display.
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21-09 Sintonizacao Automatica do PID

21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1

Option: Funcao: Option: Funcao:
Este parametro ativa a selecao do [20] I/s
controlador PID estendido para ser 21 I/min
sintonizado automaticamente e [22] I/h
iniciar a sintonizacdo automatica do [23] m3/s
PID para este controlador. Uma vez [24] m3/min
que a sintonizagao automatica foi [25] m¥/h
concluida com sucesso e as 130] ko/s
configuragoes foram aceitadas ou B1] it
rejeitadas ao pressionar [OK] ou 32 ka/h
[Cancelar] no final da sintonizacao, 53] t/g -
este parametro é reinicializado para hmm
[0] Desativado. [34] v
[40] m/s
[o] * Desativado [41] m/min
[1] PID 1 CL Ext. [45] =
Ativado 160] °C
[2] PID 2 CL Ext. 701 mbar
Ativado 71] bar
[3] PID 3 CL Ext. 2] Pa
Ativado
[73] kPa
% [74] m WG
3.18.2 21-1* Ref/Feedback de Malha 751 om Ha
Fechada 1 0 vy
[120] GPM
FC102 5 [121] galao/s
g [122] galdo/min
, R [123] galao/h
Referencia
Externa FC102 [124] CFM
P 21-13 [125] pé cubico/s
Controlador Sinal de 126 & cabico/mi
Set de Malha Saida [126] pé cubico/min
Fechada \ P 6-50 [127] pé clbico/h
P 21-15 Est1 \ [130] Ib/s
\ -
Feedback ‘ [131] Ib/min
P 2114 ‘ [132] Ib/h
| [140] pés/s
‘ [141] pés/min
MCB101 | Sinal de [145] pé
Saida
—— = = = - [160] °F
P 6-60
[170] psi
[171] Ib/pol?
llustracao 3.62 Feedback/Ref. de Malha Fechada 1 1721 pol wg
[173] pé WG
[174] poleg Hg
21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 [180] HP
Option: Funcao:
- - - 21-11 Referéncia Ext. 1 Minima
Selecione a unidade de medida .
para o sinal de referéncia/feedback. Range: Funcao:
e 0 [-999999.999 | Selecione a referéncia minima para
; = ExtPID1Uni |- par. 21-12 o controlador de malha fechada 1.
[ % & ExtPID1Unit]
[5] PPM
[10] 1/min
1] RPM
2] PULSOS/s
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21-12 Referéncia Ext. 1 Maxima

21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1

pardmetro 21-12 Referéncia Ext.
1 Mdxima antes de configurar

Range: Funcao: Option: Funcao:
100 [par. 21-11 - m 135] Digital input

ExtPID1Uni | 999999.999 Configure o valor para select

@ ExtPID1Unit]

21-14 Fonte do Feedback Ext. 1

Option: Funcao:
os valores do controlador PID P
no grupo do parémetro 20-9* Este parametro define qual entrada
Controlador PID. no conversor de frequéncia deve
ser tratada como a fonte do sinal
X .. - de feedback para o controlador de
Selecione a referéncia maxima para
malha fechada 1. As entradas
o controlador de malha fechada 1. i
analdgicas X30/11 e X30/12
A dinamica do controlador PID e A8 aniEehs ne VIT®
depende do valor programado General Purpose I/O Card MCB 101.
neste parametro. Consulte também .
pardmetro 21-21 Ganho Proporcional 01 Sem fungio
Ext. 1. [1] Entrada
analdgica 53
21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1 2] Entrada
Option: Funcéo: analogica 54
— [3] Entr Pulso 29
Este parametro define qual entrada a Entr Pulso 33
no conversor de frequéncia deve nir Fuso
ser tratada como a fonte do sinal 1 Eats Al
A X30/11
de referéncia para o controlador de
malha fechada 1. As entradas (8] S
analdgicas X30/11 e X30/12 X30/12
referem-se as entradas no VLT® ol HueEl e
General Purpose /0O Card MCB 101. A
[10] Entr.Analég.X4
[o] * Sem fungao 2/3
(1 Entrada [11] Entr.anal6g.X4
analdgica 53 2/5
(2] Entrada [15] Entrada
analogica 54 Analdgica
[7] Entr Pulso 29 X48/2
[8] Entr Pulso 33 [99] Normal
[20] Potenc. digital Feedback
[21] Entr Anal [100] Feedb. do Bus
X30/11 1
(22] Entr Anal [101] Feedb. do Bus
X30/12 2
[23] Entr.anal6g.X4 [102] Feedb. do bus
21 3
[24] Entr.Anal6g.X4 [104] Vazio Sem
2/3 Sensor
[25] Entr.anal6g.X4 [105] Pressdo Sem
2/5 Sensor
[29] Entrada [200] Ext. Closed
Analé6gica Loop 1
X48/2 [201] Ext. Closed
[30] Ext. Malha Loop 2
Fechada 1 [202] Ext. Closed
[31] Ext. Malha Loop 3
Fechada 2
[32] Ext. Malha
Fechada 3
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21-15 Setpoint Ext. 1

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | A referéncia de setpoint é utilizada
ExtPID1Uni |- 999999.999 |em malha fechada estendida 1. O
G ExtPID1Unit] Setpoint Ext 1. é adicionado ao

valor da Fonte de Referéncia Est.1
selecionada no

parametro 21-13 Fonte da Referéncia
Ext. 1.

1 . A
(m} X [M(ZX Referencza]

AVISO!

Configure o valor para pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima
antes de configurar os valores do controlador PID no
grupo do pardametro 20-9* Controlador PID.

21-22 Tempo de Integracao Ext. 1

Range: Funcao:

21-17 Referéncia Ext. 1[Unidade]

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Leitura do valor de referéncia para
ExtPID1Uni |- 999999.999 |a controlador de malha fechada 1.
t* ExtPID1Unit]

21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade]

Range: Funcao:

0 [-999999.999 | Leitura do valor de feedback para o
ExtPID1Uni |- 999999.999 | controlador de malha fechada 1.

& ExtPID1Unit]

21-19 Saida Ext. 1 [%]
Range:
0 %*

Funcao:

[0 - 100 %] Leitura do valor da saida do

controlador de malha fechada 1.

3.18.3 21-2* PID de Malha Fechada 1

21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1

Option: Funcao:

[0] * Normal Reduz a saida quando o feedback é
maior que a referéncia.

[1 Inverso Aumenta a saida quando o
feedback é maior que a referéncia.

21-21 Ganho Proporcional Ext. 1

Range: Funcao:

0.50*

[0-10] O ganho proporcional contém o
fator que indica o numero de vezes
em que o erro entre o setpoint e o

sinal de feedback deve ser aplicado.

Se o erro do produto multiplicado pelo seu ganho saltar
com um valor igual aquele que estd programado no
pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima, o controlador PID
tentard alterar a velocidade de saida igual aquela que estd
programada no pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do
Motor [RPM]/parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz]. No entanto, na pratica, é limitado por esta
configuracdo.

A faixa proporcional (erro que faz a saida mudar de 0-
100%) pode ser calculada com a férmula:

20 s* [0.01 - 10000

s] integrador acumula uma contri-

Com o passar do tempo, o

buicdo para a saida do controlador
PID desde que haja um desvio
entre referéncia/setpoint e os sinais
de feedback. A contribuicao é
proporcional ao tamanho do desvio.
Isto garante que o desvio (erro)
tenderd a zero.

Uma resposta rapida a qualquer
desvio é obtida quando o tempo
de integracdo é programada com
um valor baixo. Programando-o
com valor muito baixo, no entanto,
pode fazer com que o controle se
torne instavel.

O valor configurado é o tempo
necessario para o integrador
adicionar a mesma contribuicao
que o proporcional de um
determinado desvio.

Se o valor for configurado para
10.000, o controlador funciona
como um controlador proporcional
puro com uma banda P baseada no
valor programado no

pardmetro 20-93 Ganho Proporcional
do PID Quando nao houver desvio
presente, a saida do controlador
proporcional é 0.

21-23 Tempo de Diferenciacao Ext. 1

Range: Funcao:
0 s* [0-105]

O diferenciador nao responde a um
erro constante. Ele s6 fornece um
ganho se houver mudancga do
feedback. Quanto mais rapido o
feedback mudar, maior seré o
ganho do diferenciador.
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21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho

21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2

Range: Funcao: Option: Funcao:
5% [1-50] Programar um limite para o ganho [75] mm Hg
do diferenciador (GD). O GD [80] kw
aumenta se houverem mudancas [120] GPM
rapidas. Limite o GD para obter um [121] galdo/s
ganho diferencial puro para [122] galao/min
mudangas lentas e um ganho 23] galao/h
diferencial constante quando [124] M
ocorrerem mudangas rapidas. [125] o6 Gl
" 126 é cubico/min
21-26 Ext. 1 On Reference Bandwidth [126] P
[127] pé cubico/h
Range: Funcao: 1130] /s
5 %* [0 - 200 %] Insira a largura de banda na 131] Tsiriin
referéncia. Quando o erro de 1321 Ib/h
controle do PID (a diferenca entre a [140] o
referéncia e o feedback) for menor ——
[141] pés/min
que o valor desse parametro, o bit —
N [145] pé
de status na referéncia é alto.
[160] °F
[170] psi
3.18.4 21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb. 171 Ib/pol?
[172] pol wg
21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 [173] pé WG
Option: Funcao: [174] poleg Hg
Consulte pardmetro 21-10 Unidade [180] HP
da Ref./Feedback Ext. 1 para obter 21-31 Referéncia Ext. 2 Minima
mais detalhes. .
Range: Funcao:
oy 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-11 Referéncia
[ % ExtPID2Uni | - par. 21-32 Ext. 1 Minima para obter mais
[5] PPM t* ExtPID2Unit] | detalhes.
[10] 1/min
[11] RPM 21-32 Referéncia Ext. 2 Maxima
[12] PULSOS/s Range: Funcao:
20] Vs 100 [ par. 21-31 - | Consulte pardmetro 21-12 Referéncia
[21] I/min ExtPID2Uni | 999999.999 | Ext. 1 Mdxima para obter mais
[22] I/h t ExtPID2Unit] | detalhes.
[23] m>/s
[24] m*/min 21-33 Fonte da Referéncia Ext. 2
[25] m’/h Option: Funcéo:
130] kg/s Consulte pardmetro 21-13 Fonte da
(31] kg/min Referéncia Ext. 1 para obter mais
[32] kg/h detalhes.
[33] t/min 0] S funca
[34] th em funcdo
[1] Entrada
[40] m/s L.
analdgica 53
[41] m/min
[2] Entrada
[45] m -
. analdgica 54
[60] Cb [7] Entr Pulso 29
(701 mbar [8] Entr Pulso 33
71
(71] Isar [20] Potenc. digital
72
[72] a [21] Entr Anal
(73] kPa X30/11
[74] m WG
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21-33 Fonte da Referéncia Ext. 2

21-34 Fonte do Feedback Ext. 2

Option: Funcao: Option: Funcao:
[22] Entr Anal [104] Vazdo Sem
X30/12 Sensor
[23] Entranal6g.X4 [105] Pressdo Sem
2/1 Sensor
[24] Entr.Anal6g.X4 [200] Ext. Closed
2/3 Loop 1
[25] Entr.anal6g.X4 [201] Ext. Closed
2/5 Loop 2
[29] Entrada [202] Ext. Closed
Analdgica Loop 3
X48/2 .
Fechada 1 Range: Funcao:
[31] Ext. Malha 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-15 Setpoint
Fechada 2 ExtPID2Uni |- 999999.999 | Ext. T para obter mais detalhes.
[32] Ext. Malha i ExtPID2Unit]
y—
[35] Digital input
sellee Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Consulte o
ExtPID2Uni |- 999999.999 | pardmetro 21-17 Referéncia Ext.
Option: Funcao: t ExtPID2Unit] 1[Unidade], Referéncia Ext. 1
Consulte pardmetro 21-14 Fonte do [Unidade], para obter detalhes.
Feedback Ext. 1 para obter mais
(0] * Sem funcéo Range: Funcao:
] Eriach 0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-18 Feedback
analégica 53 ExtPID2Uni |- 999999.999 Ext. 1 [Unidade] para obter mais
2] Entrada t* ExtPID2Unit] detalhes.
analdgica 54 -
i Erur Puio 29
[41 Entr Pulso 33 Range: Funcdo:
[71 Entr. Anal. 0 %* [0 - 100 %] Consulte pardmetro 21-19 Saida Ext.
X30/11 1 [%] para obter mais detalhes.
[8] Entr. Anal.
X30712 3.18.5 21-4* PID de Malha Fechada 2
[9] Entr.anal6g.X4
2/1
[10] EntrAnalog X4 21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2
2/3 Option: Funcéo:
[11] Entranal6g.X4 Consulte parametro 21-20 Controle
2/5 Normal/Inverso Ext. 1 para obter
[15] Entrada mais detalhes.
Analdgica [o] * Normal
X48/2 [1] Inverso
[99] Normal
Feedback 21-41 Ganho Proporcional Ext. 2
[100] Feedb. do Bus Range: Funcao:
1 0.50* [0-10] Consulte pardmetro 21-21 Ganho
(o1l Feedb. do Bus Proporcional Ext. 1 para obter mais
2 detalhes.
[102] Feedb. do bus
3
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21-42 Tempo de Integracao Ext. 2

21-53 Fonte da Referéncia Ext. 3

Range: Funcao: Option: Funcao:
20 s* [0.01 - 10000 | Consulte pardmetro 21-22 Tempo de [1] Entrada
sl Integragdo Ext. 1 para obter mais analdgica 53
detalhes. 2] Entrada
analdgica 54
21-43 Tempo de Diferenciacao Ext. 2 7] Entr Pulso 29
Range: Funcao: [8] Entr Pulso 33
0 s* [0-105s] Consulte pardmetro 21-23 Tempo de [20] Potenc. digital
Diferenciacé@o Ext. 1 para obter mais [21] Entr Anal
detalhes. X30/11
[22] Entr Anal
21-44 Ext. 2 Dif. Limite de Ganho X30/12
Range: Funcio: [23] Entr.anal6g.X4
5 [1-50] Consulte pardmetro 21-24 Dif. Ext. 1 2/1
Limite de Ganho para obter mais (24] Entr.Analég.X4
detalhes. 23
[25] Entr.anal6g.X4
21-46 Ext. 2 On Reference Bandwidth 2/5
Range: Funcao: [29] AL
Analégica
5 %* [0 - 200 %] Insira a largura de banda na X48/2
referéncia. Quando o erro de
. [30] Ext. Malha
controle do PID (a diferenca entre a
L Fechada 1
referéncia e o feedback) for menor
n X [31] Ext. Malha
que o valor desse parametro, o bit
N Fechada 2
de status na referéncia é alto.
[32] Ext. Malha
Fechada 3
3.18.6 21-5* Ref./Fb. de Malha Fechada 3 35] Digital input
select
20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2
21-54 Fonte do Feedback Ext. 3
Consulte pardmetro 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 para N -
! Option: Funcao:
obter mais detalhes.
Outi Funca Consulte pardmetro 21-14 Fonte do
ption: uncao: Feedback Ext. 1 para obter mais
| oy | lisey | | detalhes.
21-51 Referéncia Ext. 3 Minima [0] * Sem fungéo
Range: Funcao: [1] Entrada
0 [-999999.999 [ Consulte pardmetro 21-11 Referéncia anzleales 52
ExtPID3Uni |- par. 21-52 Ext. 1 Minima para obter mais (2] Entrada
o ExtPID3Unit] | detalhes. analégica 54
[3] Entr Pulso 29
21-52 Referéncia Ext. 3 Maxima [4] Entr Pulso 33
Range: Funcao: 1 Entr. Anal.
- P X30/11
100 [ par. 21-51 - | Consulte pardmetro 21-12 Referéncia 5 Entr Anal
ExtPID3Uni | 999999.999 Ext. 1 Mdxima para obter mais (8] X;:}una.
t ExtPID3Unit] | detalhes.
[9] Entr.anal6g.X4
21-53 Fonte da Referéncia Ext. 3 2
. - [10] Entr.Anal6g.X4
Option: Funcao: 23
Consulte pardmetro 21-13 Fonte da 1] Entranalog X4
Referéncia Ext. 1 para obter mais 25
detalhes.
[0] * Sem fungéo
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21-54 Fonte do Feedback Ext. 3

Option: Funcao:

[15] Entrada
Analdgica
X48/2

[99] Normal
Feedback

[100] Feedb. do Bus
1

[101] Feedb. do Bus
2

[102] Feedb. do bus
3

[104] Vazédo Sem
Sensor

[105] Pressao Sem
Sensor

[200] Ext. Closed
Loop 1

[201] Ext. Closed
Loop 2

[202] Ext. Closed
Loop 3

21-55 Setpoint Ext. 3

t*

ExtPID3Unit]

Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-15 Setpoint
ExtPID3Uni |- 999999.999 | Ext. 1 para obter mais detalhes.

21-57 Referéncia Ext. 3 [Unidade]

t*

ExtPID3Unit]

Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-17 Referéncia
ExtPID3Uni |- 999999.999 | Ext. 1[Unidade] para obter mais

detalhes.

21-58 Feedback Ext. 3 [Unidade]

t*

ExtPID3Unit]

Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Consulte pardmetro 21-18 Feedback
ExtPID3Uni |- 999999.999 | Ext. 1 [Unidade] para obter mais

detalhes.

21-59 Saida Ext. 3 [%]

3.18.7 21-6* PID de Malha Fechada 3

21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3

Option: Funcao:
Consulte pardmetro 21-20 Controle
Normal/Inverso Ext. 1 para obter
mais detalhes.

[o] * Normal

[1] Inverso

21-61 Ganho Proporcional Ext. 3
Range: Funcao:

0.50*

[0-10] Consulte pardmetro 21-21 Ganho
Proporcional Ext. 1 para obter mais

detalhes.

21-62 Tempo de Integracao Ext. 3

Range: Funcéo:
20 s* [0.01 - 10000 | Consulte pardmetro 21-22 Tempo de
s] Integragdo Ext. 1 para obter mais
detalhes.

21-63 Tempo de Diferenciacao Ext. 3

Range: Funcéo:

0 s* [0-10s]

Consulte pardmetro 21-23 Tempo de
Diferenciagdo Ext. 1 para obter mais
detalhes.

21-64 Dif. Ext. 3 Limite de Ganho
Range:
5% [1-50]

Funcao:

Consulte pardmetro 21-24 Dif. Ext. 1
Limite de Ganho para obter mais
detalhes.

21-66 Ext. 3 On Reference Bandwidth
Range:
5 %*

Funcao:

[0 - 200 %] Insira a largura de banda na
referéncia. Quando o erro de
controle do PID (a diferenca entre a
referéncia e o feedback) for menor
que o valor desse parametro, o bit

de status na referéncia é alto.

Range: Funcao:
0 %* [0 - 100 %] Consulte pardmetro 21-19 Saida Ext.
1 [%] para obter mais detalhes.
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3.19 Parametros 22-** Fun¢bes da
Aplicacao

3.19.1 22-0* Diversos

Este grupo contém parametros usados em aplicagdes de
monitoramento de agua/ efluentes.

22-00 Atraso de Bloqueio Externo

Range: Funcao:

0 s* [0 - 600 s] Somente ¢ relevante se 1 das

entradas digitais no grupo do
parametro 5-1* Entradas Digitais

3.19.2 22-2* Deteccao de Fluxo-Zero

130BA252.13

Detecsro de Fluxo
zero/velocidade baixa

e —— e — —
‘ PiggiZW
| Detectada b =1

Baixa | |
‘ Poténcia e Tempori—

zador da

‘ === detecgdo
‘ Detectada ]
| Velocidade ‘ ‘ ’
| Baixa P22 P 22-24
- -

llustracdo 3.63 Fluxograma do sinal

O VLT® AQUA Drive FC 202 inclui funcées para detectar se
as condicdes de carga no sistema permitem que o motor
seja parado:

. Deteccao de poténcia baixa.

. Deteccao de velocidade baixa.

1 desses 2 sinais deve estar ativo durante um tempo
programado (pardmetro 22-24 Atraso de Fluxo-Zero) antes
da acdo selecionada ocorrer. A¢des possiveis para
selecionar (pardmetro 22-23 Fungdo Fluxo-Zero) sao:

. Nenhuma acéo.

. Adverténcia.
. Alarme.

. Sleep mode.

22-00 Atraso de Bloqueio Externo

Range: Funcao:

tiver sido configurada para [7]
Bloqueio Externo. O temporizador
do blogueio externo introduz um
atraso apos o sinal ter sido
removido da entrada digital
programada para bloqueio externo
antes que ocorra uma reagao.

22-01 Tempo do Filtro de Energia

Range: Funcao:
050s* | 1002-105 |

Sleep mode

Comando de |
sleep mode ‘
externo

Tempori—
zador de
‘ funciona—
‘ mento

=1 T min
‘ Tempori—
|

Sleep
mode

zador de
N sleep

|

\

\

\

|

\

e \
min ‘
\

|

\

\

\

|

\

—> Adverténcia
P 22-40

— Alarme P 22-41

P 22-23

Controlador em
cascata
(comando de

L, desescalona-
mento)

Deteccao de Fluxo-Zero

Esta funcdo é usada para detectar uma situacdo de fluxo
zero no sistema de bombas em que todas as valvulas
podem ser fechadas. Ela pode ser utilizada quando é
controlada tanto pelo controlador Pl integrado no
conversor de frequéncia, como por um controlador PI
externo. Programe a configuracao real em

parametro 1-00 Modo Configuragéo.

Modo de configuracédo para:

. Controlador Pl integrado: Malha fechada.

. Controlador Pl externo: Malha aberta.
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AVISO!

Execute a sintonizacdo de fluxo-zero antes de definir os
parametros do controlador PI.

FC

130BA253.10

Ly

llustracdo 3.64 Esquema de Deteccéo de Fluxo-zero

\ 4

A Presséo

130BA254.10

Fluxo

llustracao 3.65 Grafico de Deteccao de Fluxo-zero

A deteccdo de fluxo-zero é baseada nas medidas de
velocidade e poténcia. Para uma determinada velocidade, o
conversor de frequéncia calcula a energia com fluxo zero.
Esta coeréncia é baseada no ajuste de 2 conjuntos de
velocidade e poténcia associada em fluxo zero. Ao
monitorar a poténcia é possivel detectar condicdes de
fluxo zero em sistemas de pressdo de succdo flutuante ou
se a bomba tem uma caracteristica plana em direcdo a
baixa velocidade.

Baseie os 2 conjuntos de dados na medicao de poténcia
em aproximadamente 50% e 85% da velocidade maxima
com a valvula fechada. Os dados sdo programados no
grupo do pardmetro 22-3* Sintonizagédo da Poténcia de Fluxo-
-Zero. Também é possivel executar um pardmetro 22-20 Set-
-up Automdtico de Poténcia Baixa, percorrendo
automaticamente o processo de colocacdo em operacao e
também armazenando automaticamente os dados
medidos. Configure o conversor de frequéncia para malha
aberta no pardmetro 1-00 Modo Configura¢do, quando
executando o setup automatico (consulte o grupo do
pardmetro 22-3* Sintonizagéo da Poténcia de Fluxo-zero).

AVISO!

Ao usar o controlador PI integrado, execute a
sintonizacdo de fluxo-zero antes de configurar os
parametros do controlador PI.

Deteccao de velocidade baixa

A deteccao de velocidade baixa fornece um sinal se o
motor estiver operando com velocidade minima, conforme
configurada em parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [RPM] ou pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [Hz]. Acbes sdo comuns com deteccdo de fluxo-zero
(selecdo individual ndo é possivel).

O uso da deteccao de velocidade baixa nao é limitado a
sistemas com uma situagao de fluxo-zero. Ela pode ser
usada em qualquer sistema em que a operagdo na
velocidade minima permita uma parada do motor até a
carga exigir uma velocidade maior que a velocidade
minima. Um exemplo sdo sistemas com ventiladores e
compressores.

AVISO!

Em sistemas de bomba, garanta que a velocidade
minima em pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [RPM] ou pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [Hz] tenha sido configurada alta o suficiente para a
deteccéo, de modo que a bomba possa funcionar a uma
velocidade alta mesmo com valvulas fechadas.

Deteccao de bomba seca

A deteccédo de fluxo-zero pode também ser usada para
detectar se a bomba tem funcionado a seco (baixo
consumo de energia e alta velocidade). Ela pode ser
utilizada com o controlador Pl integrado e com um
controlador PI externo.

As condicdes para o sinal de bomba seca séo:

. Consumo de energia abaixo do nivel de fluxo-
-zero.

. Bomba funcionando em velocidade maxima ou
na referéncia de malha aberta maxima, a que for
menor.

O sinal deve estar ativo durante um tempo programado
(parametro 22-27 Atraso de Bomba Seca) antes de a acao
selecionada ocorrer.
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AcOes possiveis para selecionar (pardmetro 22-26 Fung¢édo
Bomba Seca) séo:

. Adverténcia.
. Alarme.

Ativar a deteccdo de poténcia baixa em

parametro 22-21 Detec¢do de Poténcia Baixa. Execute a
sintonizacdo usando o grupo do parametro 22-3*,
Sintonizagdo da Poténcia de Fluxo-zero.

Em um setup de deteccdo de bomba seca, selecione [0] Off
(Desligar) em parametro 22-23 Fungéo Fluxo-Zero. Caso
contrario, confirme que as opgdes nesse parametro ndo
impedem a deteccao de bomba seca.

22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa

Inicio do setup automatico dos dados de poténcia para a
sintonizagdo de poténcia de fluxo-zero.

Option: Funcéo:
[0] * [Off] (Desligar)
[11 Ativado m

Faca o setup automatico apés
o sistema atingir a
temperatura operacional
normal.

AVISO!

E importante que

parametro 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM] ou
parametro 4-14 Lim. Superior
da Veloc do Motor [Hz] sejam
configurados para a velocidade
operacional méaxima do motor.
E importante fazer o setup
automatico antes de
configurar o controlador PI
integrado, uma vez que as
configuracdes sao reinicia-
lizadas ao alterar de malha
fechada para malha aberta em
pardmetro 1-00 Modo
Configuracdo.

AVISO!

Execute a sintonizacao com as
mesmas configura¢ées no
parametro 1-03 Caracteristicas
de Torque para a operacao
apos a sintonizagao.

Um sequéncia de setup automatico
é ativada, configurando automati-
camente a velocidade para
aproximadamente 50% e 85% da
velocidade nominal do motor

22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa

Inicio do setup automatico dos dados de poténcia para a
sintonizagdo de poténcia de fluxo-zero.

Option: Funcéo:

(pardmetro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM],

pardmetro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz]). Nessas 2
velocidades, o consumo de energia
é medido e armazenado automati-
camente.

Antes de ativar o setup automético:
1. Feche as valvulas para
criar uma condicao de
fluxo-zero.

2. Configure o conversor de
frequéncia para malha
aberta
(parametro 1-00 Modo
Configuragéo).

Também é importante
programar o

pardmetro 1-03 Caracte-
risticas de Torque.

22-21 Deteccao de Poténcia Baixa

Option: Funcéo:

[0] * Desativado
[1] Ativado

Para programar os parametros do
grupo do pardmetro 22-3*
Sintonizagédo da Poténcia de Fluxo-
-Zero para a operacao correta,
execute a colocacdo em funcio-
namento da deteccdo de poténcia
baixa.

22-22 Deteccao de Velocidade Baixa

Option: Funcao:
[0] * Disabled
[1 Enabled

Detecta quando o motor opera
com uma velocidade como a
configurada em pardmetro 4-11 Lim.
Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [Hz].

[2] Enabled with
boost

Esta opgao esta disponivel quando
[3] Malha Fechada estiver
selecionada em

pardmetro 1-00 Modo Configuragdo.

Ative esta opgao para melhorar a
deteccao de velocidade baixa para
aplicagées com pelo menos uma
das seguintes caracteristicas:
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22-22 Deteccao de Velocidade Baixa 22-22 Deteccao de Velocidade Baixa

Option: Funcao: Option: Funcao:

. Variagdo da pressao de . Variagdo da pressao de
entrada. entrada.

. Uma queda de pressdo na . Uma queda de pressdo na
saida causada pelo saida causada pelo
fechamento de uma fechamento de uma
vélvula de retencdo. vélvula de retencao.

Nessas aplicacdes, o conversor de Nessas aplicacdes, o conversor de

frequéncia potencialmente néo frequéncia potencialmente néao

reduz a velocidade ao minimo reduz a velocidade ao minimo

como exigido para a deteccao de como exigido para a deteccao de

velocidade baixa normal. velocidade baixa normal.

Quando esta opcao esta Quando esta opcao esta

selecionada, o conversor de selecionada, o conversor de

frequéncia cria um pulso de pressao frequéncia cria um pulso de pressao

(impulso de pressao) quando o (impulso de pressao) quando o

feedback estd na faixa definida em feedback esta na faixa definida em

pardmetro 20-84 Larg Banda Na pardmetro 20-84 Larg Banda Na

Refer. durante um periodo de Refer. durante um periodo de

tempo definido em tempo definido em

pardmetro 22-40 Tempo Minimo de pardmetro 22-40 Tempo Minimo de

Funcionamento ou mais. Funcionamento ou mais.

Pardmetro 22-45 Impulso de Setpoint Pardmetro 22-45 Impulso de Setpoint

ajusta a altura dos pulsos. ajusta a altura dos pulsos.

Pardmetro 22-46 Tempo Mdximo de Pardmetro 22-46 Tempo Mdximo de

Impulso define o comprimento Impulso define o comprimento

maximo do pulso. méximo do pulso.

/ VISO. Consulte as Instrucées de ytilizagdo
do Cascade Controller Options MCO

Garanta que o sistema pode 101/102 para obter mais

suportar a pressao de impulso. informacgoes sobre o controlador
em cascata.

[3] Enabled for Para aplicagdes com varios
multiple drives | conversores de frequéncia. Ative a . VISO'

deteccdo de velocidade baixa com Garanta que o sistema pode

0s seguintes recursos: suportar a pressao de impulso.

. Tempo minimo de funcio-
namento.

. Sleep time minimo.

. Boost.

[4] Enabled Para aplicacdes com varios
multidrive conversores de frequéncia. Esta
boost opcao esta disponivel quando [3]
Malha Fechada estiver selecionada
em parametro 1-00 Modo
Configuragao.
Ative esta opgdo para melhorar a
deteccdo de velocidade baixa para
aplicagdes com pelo menos uma
das seguintes caracteristicas:
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22-23 Funcao Fluxo-Zero

AcOes comuns para deteccao de poténcia baixa e detec¢do de

Option:

velocidade baixa (sele¢des individuais ndo sdo possiveis).

Funcao:

(o *

[Off] (Desligar)

AVISO!
Néao programe

parametro 14-20 Modo Reset
para [13] Reset automadtico
infinito, quando

parametro 22-23 Fungdo Fluxo-
-Zero estiver configurado para
[3] Alarme. Isso faz com que o
conversor de frequéncia
alterne continuamente entre
funcionar e parar quando uma
condicdo de fluxo-zero for
detectada.

AVISO!

Desative a funcao de bypass
automatico do bypass se o
conversor de frequéncia estiver
equipado com um bypass de
velocidade constante com uma
funcéo de bypass automatico,
que inicia o bypass se o
conversor de frequéncia
apresentar uma condicao de
alarme persistente e [3] Alarme
estiver selecionado como
funcéo de fluxo-zero.

(1

Sleep mode

O conversor de frequéncia entra em
sleep mode e para quando uma
condigao de fluxo-zero for
detectada. Consulte o grupo do
pardmetro 22-4* Sleep Mode quanto
as opgodes de programacéo do sleep
mode.

[2]

Adverténcia

O conversor de frequéncia continua
funcionando, mas ativa uma
adverténcia de fluxo-zero
(adverténcia 92, Fluxo-zero). Uma
saida digital ou um fieldbus pode
enviar uma adverténcia para outro
equipamento.

[3]

Alarme

O conversor de frequéncia para de
funcionar e ativa um alarme de
fluxo-zero (alarme 92, Fluxo-zero).
Uma saida digital do conversor de
frequéncia ou um fieldbus pode
sinalizar um alarme para outro
equipamento.

[4]

Stop and Trip

22-24 Atraso de Fluxo-Zero

Range:

Funcao:

10 s*

[1 - 600 s]

Programe por quanto tempo deve-
-se detectar poténcia baixa/
velocidade baixa antes de ativar
sinais para agoes. Se a deteccao
desaparecer antes de o
temporizador expirar, o
temporizador sera reinicializado.
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22-26 Funcdao Bomba Seca

Selecione a acdo para operacdo de bomba seca.

22-26 Funcdao Bomba Seca

Selecione a ac¢do para operacdo de bomba seca.

Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[o] * [Off] (Desligar) saida digital do conversor de
m Adverténcia m frequéncia ou um barramento de
Para usar a deteccio de bomba comunicagéf) serial pode enviar
seca: uma adverténcia para outro
equipamento.
1. Ative a deteccao de
poténcia baixa em [2] Alarme O conversor de frequéncia para de
pardmetro 22-21 Detecg funcionar e ativa um alarme de
de Poténcia Baixa. bomba seca (alarme 93, Bomba
seca). Uma saida digital do
2. Coloque em funcio- conversor de frequéncia ou um
namento a deteccdo de fieldbus pode sinalizar um alarme
poténcia baixa utilizan para outro equipamento.
o grupo do pardmetro
22-3* Sintonizagdo da [3] Reset alarme | O conversor de frequéncia para de
Poténcia de Fluxo-Zero manual funcionar e ativa um alarme de
Sintonizagdo da Poténc bomba seca (alarme 93, Bomba
de Fluxo-Zero, ou seca). Uma saida digital do
parametro 22-20 Set-up conversor de frequéncia ou um
Automdtico de Poténcia fieldbus pode sinalizar um alarme
Baixa. para outro equipamento.
[4] Stop and Trip
AVISO)
Nao programe Range: Funcao:
pardmetro 14-20 Modo Reset 10 s* [0 - 600 s] Define por quanto tempo a
para [13] Reset automdtico condicdo de bomba seca deve
infinito, quando permanecer ativa antes de ativar
pardmetro 22-26 Fun¢do Bomba uma adverténcia ou um alarme.
Seca estiver configurado para O conversor de frequéncia aguarda
[2] Alarme. Isso faz com que o o tempo de atraso de fluxo-zero
conversor de frequéncia (paréametro 22-24 Atraso de Fluxo-
alterne continuamente entre -Zero) expirar antes de iniciar o
funcionar e parar quando uma temporizador para o atraso da
condicao de bomba seca for bomba seca.
detectada.
22-28 Velocidade Baixa do Fluxo Zero [RPM]
AVISO! Range: Funcio:
Para conversores de frequéncia Size [0 - par. 4-13 | Usado para configurar a velocidade
com bypass de velocidade related* RPM] de deteccao da velocidade baixa de
constante. fluxo zero.
Se uma funcao de bypass Se uma deteccdo de velocidade
automatico iniciar o bypass baixa a uma velocidade diferente
nas condicdes de alarme da velocidade minima do motor for
persistente, desative a funcao necessaria, este parametro pode ser
de bypass automatico se [2] usado.
Alarme ou [3] Reset alarme
manual estiver selecionado
como a funcao de bomba seca.
O conversor de frequéncia continua
funcionando, mas ativa uma
adverténcia de bomba seca
(adverténcia 93, Bomba seca). Uma
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22-29 Velocidade Baixa do Fluxo Zero [Hz]

Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-14 | Usado para configurar a velocidade
related* Hz] de deteccao da velocidade baixa de

fluxo zero.

Se uma deteccao de velocidade
baixa a uma velocidade diferente
da velocidade minima do motor for
necessaria, este parametro pode ser
usado.

3.19.3 22-3* Sintonizacao da Poténcia de
Fluxo-Zero

Se o setup automatico estiver desabilitado em
pardmetro 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa, a
sequéncia de sintonizagao é:

AVISO!

Programe o pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque
antes da sintonizacdo ocorrer.

1. Feche a vaélvula principal para parar o fluxo.

2. Faca o motor funcionar até que o sistema atinja a
temperatura operacional normal.

3. Pressione [Hand On] e ajuste a velocidade para
aproximadamente 85% da velocidade nominal.
Observe a velocidade exata.

4. Leia o consumo de energia observando a energia
real na linha de dados no LCP ou pelos seguintes
parametros:

4a Parametro 16-10 Poténcia [kW].
Ou

4b  Pardmetro 16-11 Poténcia [hp] no Menu
Principal.

Observe a leitura da poténcia.

5. Altere a velocidade para aproximadamente 50%
da velocidade nominal. Observe a velocidade
exata.

6. Leia o consumo de energia observando a energia
real na linha de dados no LCP ou pelos seguintes
parametros:

6a Pardametro 16-10 Poténcia [kW].
Ou

6b  Pardmetro 16-11 Poténcia [hp] no Menu
Principal.

Observe a leitura da poténcia.

7. Programe as velocidades usadas em:

7a  Parametro 22-32 Velocidade Baixa [RPM].
7b  Parametro 22-33 Velocidade Baixa [Hz].
7c  Pardmetro 22-36 Velocidade Alta [RPM].
7d  Parametro 22-37 Velocidade Alta [Hz].

8. Programe os valores de poténcia associados em:

8a Parametro 22-34 Poténcia de Velocidade
Baixa [kW].

8b Parametro 22-35 Poténcia de Velocidade
Baixa [HP].

8c Parametro 22-38 Poténcia de Velocidade
Alta [kW].

8d Pardmetro 22-39 Poténcia de Velocidade
Alta [HP].

9. Retorne usando [Auto On] ou [Off].

22-30 Poténcia de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
0 kW=

[0 - 0 kW] Leitura da poténcia de fluxo zero
calculada na velocidade real. Se a
poténcia cair para o valor do
display, o conversor de frequéncia
considera a condi¢do como uma

situacdo de fluxo zero.

22-31 Correcao do Fator de Poténcia

Range: Funcao:
100 %*

[1 - 400 %] Faca as correcdes da poténcia
calculada no

parametro 22-30 Poténcia de Fluxo-
-Zero.

Se for detectado um fluxo-zero
quando nao deveria, diminua a
configuragao. No entanto, se o
fluxo-zero nao for detectado
quando deveria ser detectado,
aumente a configuracdo para acima
de 100%.

22-32 Velocidade Baixa [RPM]

Range: Funcao:

Size [0 - par. Para ser usado se

related* 22-36 RPM] parametro 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor estiver programado para [0]
RPM (parametro ndo visivel se [1] Hz
for selecionado).

Programe a velocidade para o nivel
de 50%.

A funcao é utilizada para armazenar
os valores necessarios para

sintonizar a deteccdo de fluxo-zero.
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22-33 Velocidade Baixa [Hz]

22-37 Velocidade Alta [Hz]

Motor estiver programado para [1]
Hz (parametro nao visivel se [0]
RPM for selecionado).

Programe a velocidade para o nivel
de 50%.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [0 - par. Para ser utilizado se Size [0 - par. 4-14 | Para ser utilizado se
related* 22-37 Hz] pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do related* Hz] pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do

Motor estiver programado para [1]
Hz (parametro nao visivel se [0]
RPM for selecionado).

Programe a velocidade para o nivel
de 85%.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW]

22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW]

estiver configurado para [0] Interna-
cional (parametro nao visivel se [1]
América do Norte estiver
selecionado)

Programe o consumo de energia
em 50% do nivel de velocidade.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [0 - 5.50 kW] | Para ser utilizado se Size [0 - 5.50 kW] | Para ser utilizado se
related* parametro 0-03 Definicoes Regionais related* pardmetro 0-03 Definigbes Regionais

estiver configurado para [0] Interna-
cional (parametro nao visivel se [1]
Ameérica do Norte estiver
selecionado).

Programe o consumo de energia
em 85% do nivel de velocidade.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

22-35 Poténcia de Velocidade Baixa [HP]

22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP]

estiver programado para [1] América
do Norte (parametro nao visivel se
[0] Internacional estiver
selecionado).

Programe o consumo de energia
em 50% do nivel de velocidade.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0 - 7.50 hp] | Para ser utilizado se Size [0 - 7.50 hp] | Para ser utilizado se
related* parametro 0-03 Defini¢oes Regionais related* pardmetro 0-03 Defini¢oes Regionais

estiver programado para [1] América
do Norte (parametro nao visivel se
[0] Internacional estiver
selecionado).

Programe o consumo de energia
em 85% do nivel de velocidade.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

22-36 Velocidade Alta [RPM]

Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-13 | Para ser utilizado se
related* RPM] parametro 0-02 Unidade da Veloc. do

Motor estiver configurado para [0]
rpm (parametro nao visivel se [1] Hz
estiver selecionado).

Programe a velocidade para o nivel
de 85%.

A funcéo é utilizada para armazenar
os valores necessarios para
sintonizar a deteccao de fluxo-zero.

3.19.4 22-4* Sleep Mode

Se a carga no sistema permite a parada do motor e a
carga for monitorada, o motor pode ser parado ativando a
funcao sleep mode. Ndo é um comando de parada normal,
mas desacelera o motor até 0 rpm e para de energizar o
motor. Quando em sleep mode, determinadas condicdes
sdo monitoradas para descobrir quando a carga foi
aplicada ao sistema novamente.

O sleep mode pode ser ativado a partir da deteccdo de
fluxo-zero/deteccéo de velocidade minima ou por meio de
um sinal externo aplicado a uma das entradas digitais

MG200B28
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(programado nos parametros de configuracdo das entradas Em sistemas em que o controlador Pl integrado é usado
digitais, grupo do parametro 5-1* Entradas Digitais). para controlar pressdo ou temperatura; por exemplo,

Para facilitar o uso de, por exemplo, um interruptor de sistemas de impulso com um sinal de feedback de pressao
fluxo eletromecanico para detectar uma condicdo de fluxo- aplicado ao conversor de frequéncia a partir de um

-zero e ativar o sleep mode, a acdo ocorre na transicao de transdutor de presséo:

subida do sinal ext?rn? aplicado. .C.aso contrério, o 1. Programe pardmetro 1-00 Modo Configuracdo para
conversor de frequéncia nunca sairia do sleep mode 13] Malha Fechada.

novamente, pois o sinal estaria conectado estavelmente.
2. Configure o controlador Pl para sinais de

Se parametro 25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero estiver referéncia e feedback.

configurado para [1] Ativado, ativar o sleep mode aplicara llustragdo 3.67 mostra um sistema de impulso.
um comando ao controlador em cascata (se ativado) para
iniciar o desescalonamento das bombas defasadas peressao) =
(velocidade constante) antes de parar a bomba de N
. .z <<
comando (velocidade variavel). | E
Pimpuisao Psistema 5
P22-15{ D o
P22-44{ ;™
Ao entrar em sleep mode, a linha de status inferior no
display mostra sleep mode. !
\
i i 5 Fret § Fou(Frequencia) /| |
Consulte também o fluxograma do sinal, llustragédo 3.63. |
Existem 3 modos diferentes de usar a fungdo sleep mode: ! : |
\
\ | |
. Sistema de impulso com feedback de pressao. \ | |
\
i 3 |
. Sistema com feedback de pressao. o Tempo
. X . aﬁ;e;ta o f TAtivdado sleep i
. Sistema de impulso sem feedback de pressao. Zero/Baixo  goner O N

ativado

3 llustracao 3.67 Sistema de impulso com feedback de pressao
FC
Se for detectado fluxo-zero, o conversor de frequéncia
L aumenta o setpoint de pressao para garantir uma leve
DOEC’SS sobrepressdo no sistema (impulso a ser configurado em
{0900 pardmetro 22-45 Impulso de Setpoint).
HOOOO b O feedback do transdutor de pressdo é monitorado.
Quando esta pressdo cai com uma porcentagem
programada abaixo do setpoint normal de pressdo (Pset), 0

130BA255.11

motor acelera novamente. Entdo, a pressdo é controlada
para atingir o valor programado (Pset).

FC Conversor de frequéncia
fo Saida de frequéncia

Ps P sistema

PsL P setpoint

llustracdo 3.66 Funcao Sleep Mode
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FC 100

Conlralatlar da
FID Externo

llustracao 3.68 Sistema com feedback de pressao

Em sistemas em que a pressao ou temperatura é
controlada por um controlador Pl externo, as condicdes de
ativacdo nao podem estar baseadas no feedback do
transdutor de pressdo/temperatura, pois o setpoint nao é
conhecido. No exemplo com um sistema de impulso, a
pressdo Pset ndo é conhecida. Programe

parametro 1-00 Modo Configuragdo para [1] Malha aberta.
Exemplo: Sistema de impulso.

e o
o]
3
[aa)
o
P 2
sistema
Psel ‘ 77?77:7:*::“%;
|
|
| |
| ; Tempo
frer 1 foulfregencia) ‘ |
\
fret/fout | |
friwaer — > — — 7 — — — — —
LT
| \
| |
| |
] fout Tempo
Detectado F|UX0W WAtivado sleep T
Zero/baixo mode P Ref = Pwake

llustracao 3.69 Sistema de impulso sem feedback de pressao

Quando for detectada uma poténcia baixa ou uma
velocidade baixa, o motor é parado, mas o sinal de
referéncia (fref) do controlador externo continua sendo
monitorado, e devido a pressao baixa criada, o controlador
aumenta o sinal de referéncia para ganhar presséo.
Quando o sinal de referéncia atingir um valor definido em
fwake, 0 Mmotor da partida novamente.

A velocidade é definida manualmente por um sinal de
referéncia externo (referéncia remota). Defina as configu-
racdes (grupo do pardmetro 22-3* Sintoniza¢do da Poténcia
de Fluxo-zero) para sintonizar a fungao de fluxo zero para
padrao.

Controlador Pl interno Controlador Pl externo ou controle manual
(pardmetro 1-00 Modo Configuragdo) (parametro 1-00 Modo Configuragdo)
Sleep mode Ativacao Sleep mode Ativagao
Deteccédo de fluxo zero Sim - Sim (exceto configuracgao |-
(somente bombas) manual da velocidade)
Deteccdo de velocidade baixa |Sim - Sim -
Sinal externo Sim - Sim -
Pressao/temperatura - Sim - Nao
(transmissor conectado)
Frequéncia de saida - Nao - Sim

Tabela 3.29 Visdo geral das configuracdes possiveis

AVISO!

Sleep mode nao permanecera ativo quando a referéncia
local estiver ativa (configure manualmente com as teclas
de navegacao do LCP). Consulte o pardmetro 3-13 Tipo de
Referéncia.

Nao funciona no modo manual ligado. Execute o setup
automatico em malha aberta antes de configurar
entrada/saida em malha fechada.

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcéo:
60 s* [0 - 600 s]

Configure o tempo de funcio-
namento minimo do motor apés
um comando de partida (entrada
digital ou fieldbus) antes de entrar
em sleep mode.

MG200B28
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22-41 Sleep Time Minimo

22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB

permanecer em sleep mode. Esta
configuracdo anula qualquer
condicao de ativagao.

22-42 Velocidade de Ativacao [RPM]

Range: Funcao:

Size [0 - par. 4-13 | Para ser utilizado se
related* RPM] parametro 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor tiver sido configurado para
[0] RPM (parametro nao visivel se
[1] Hz estiver selecionado). Para ser
utilizado somente se

parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver programado para [0] Malha
aberta e um controlador externo
aplicar a referéncia de velocidade.
Programe a velocidade de
referéncia em que o sleep mode
deve ser cancelado.

22-43 Velocidade de Ativacao [Hz]

Range: Funcao:
Size [0 - par. 4-14 | Para ser utilizado se
related* Hz] parametro 0-02 Unidade da Veloc. do

Motor tiver sido configurado para
[1] Hz (parametro nao visivel se [0]
RPM estiver selecionado). Para ser
utilizado somente se

parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver configurado para [0] Malha
Aberta e a referéncia de velocidade
for aplicada por um controlador
externo que controle a pressao.
Programe a velocidade de
referéncia em que o sleep mode
deve ser cancelado.

22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB

Range: Funcao:
10 %*

[0 - 100 %] Para ser utilizado somente se
parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver configurado para [3] Malha
Fechada e o controlador Pl
integrado for usado para controlar a
pressao.

Programe a queda de pressao
permitida em porcentagem do
setpoint para a pressao (Pset) antes
de cancelar o sleep mode.

Range: Funcao: Range: Funcao:
30 s* [0 - 600 s] Configure o tempo minimo para M

Se usado em aplicacdes em
que o controlador Pl integrado
estiver definido para controle
de inversao em

parametro 20-71 Desempenho
do PID, o valor configurado em
parametro 22-44 Ref. de
Ativacdo/Diferenca de FB é
automaticamente adicionado.

22-45 Impulso de Setpoint

Range: Funcéo:
0 %* [-100 -
100 %]

Para ser usado somente se
parametro 1-00 Modo Configuragédo
estiver configurado para [3] Malha
Fechada e o controlador PI
integrado for usado. Em sistemas
com, por exemplo, controle de
pressdao constante, é vantajoso
aumentar a pressao do sistema
antes de o motor ser parado. Isso
estende o tempo em que o motor
é parado e ajuda a evitar partidas/
paradas frequentes.

Defina a sobrepressao/superaque-
cimento em porcentagem do
setpoint para a pressao (Pset)/
temperatura antes de entrar em
sleep mode.

Se configurado para 5%, a pressao
de impulsdo é Pserx1,05. Os valores
negativos podem ser usados, por
exemplo, no controle da torre de
resfriamento, onde uma mudanca
negativa é necessaria.

22-46 Tempo Maximo de Impulso

Range: Funcao:
60 s* [0 - 600 s]

Para ser utilizado somente se
parametro 1-00 Modo Configuragéo
estiver configurado para [3] Malha
Fechada e o controlador Pl
integrado for usado para controlar a
pressao.

Programe o tempo méaximo para o
qual o modo de impulso é
permitido. Se o tempo programado
for excedido, o sleep mode é
acessado sem aguardar que a
pressao de impulso programada
seja atingida.
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3.19.5 22-5* Final de Curva

22-50 Funcao Final de Curva

Option: Funcao:
As condicdes de final de curva ocorrem quando uma ’AIVIEI.E
bomba estd produzindo um volume muito grande para .
garantir a pressao definida. Isso pode ocorrer se houver Se '° convel:sor de frequéncia
um vazamento no sistema de tubulacdo de distribuicao. SO equupadc'> com um
bypass de velocidade
N . . constante com uma funcao de
O conversor de frequéncia inicia a funcdo selecionada no o s
. o . bypass automatico que inicia o
parametro 22-50 Fungao Final de Curva nas seguintes
o bypass se o conversor de
condigoes: a
. 3 . frequéncia apresentar uma
. O conversor de frequéncia esta funcionando na i
. . A ] . condicdo de alarme
velocidade maxima (parametro 4-13 Lim. Superior i .
. . persistente, certifique-se de
da Veloc. do Motor [RPM] ou pardmetro 4-14 Lim. . =
S ior da Veloc do Motor [Hz]) desativar a funcdo de bypass
uperior da Veloc do Motor [Hz]). "
p automatico se [2] Alarme ou
. O sinal de feedback é menor que o setpoint de [3] Reset alarme manual estiver
pressdo por um valor que é igual a ou que selecionado como a funcdo de
excede 2,5% do valor em final de curva.
pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.
. As condicdes sdo ativas durante um tempo [0 [Off] (Desligar) | O monitoramento de final de curva
programado em pardmetro 22-51 Atraso de Final nao esta ativo.
de Curva. [1] Adverténcia O conversor de frequéncia continua
E possivel obter um sinal em uma das saidas digitais funcionando, mas ativa uma
selecionando [192] Final de Curva no grupo do parametro adverténcia de final de curva
5-3* Saidas Digitais e/ou grupo do pardmetro 5-4* Relés. O (adverténcia 94, Final de curva). Uma
sinal estara presente quando ocorrer uma condicdo de final saida digital do conversor de
de curva e a selecdo em parametro 22-50 Fung¢éo Final de frequéncia ou um barramento de
Curva for diferente de [0] Off (Desligar). A funcdo de final comunicagéo serial pode enviar
de curva pode ser usada somente quando estiver uma adverténcia para outro
operando com o controlador PID integrado (/3] Malha equipamento.
Fechada em pardmetro 1-00 Modo Configuragéo). 2] Alarme O conversor de frequéncia para de
22-50 Fungao Final de Curva funcionar e ativa um alarme de
. - . final de curva (alarme 94, Final de
Option: Funcao:
A curva). Uma saida digital do
m conversor de frequéncia ou um
Nova partida automatica fieldbus pode sinalizar um alarme
reinicializa o alarme e reinicia para outro equipamento.
o sistema. —
[3] Reset alarme O conversor de frequéncia para de
manual funcionar e ativa um alarme de
A VISO- final de curva (alarme 94, Final de
Nao programe o curva). Uma saida digital do
parametro 14-20 Modo Reset conversor de frequéncia ou um
para [13] Reset automdtico fieldbus pode enviar um alarme
infinito, quando para outro equipamento.
parametro 22-50 Fungdo Final 4l Stop and Trip
de Curva estiver configurado
para [2] Alarme. Isso faz com
que o conversor de frequéncia
alterne continuamente entre
funcionar e parar quando uma
condicdo de final de curva for
detectada.
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22-51 Atraso de Final de Curva

Range: Funcao:
10 s* [0 - 600 s]

Quando uma condigao de final de
curva for detectada, um
temporizador é ativado. Quando o
tempo programado neste
parametro expirar e a condi¢ao de
final de curva permanecer todo o
periodo, a fungdo programada em
pardmetro 22-50 Funcdo Final de
Curva é ativada. Se a condicao
desaparecer antes de o
temporizador expirar, o
temporizador sera reinicializado.

3.19.6 22-6* Deteccao de Correia Partida

A deteccédo de correia partida pode ser usada em sistemas
de malha aberta e de malha fechada, para bombas e
ventiladores. Se o torque do motor estimado estiver abaixo
do valor de torque da correia partida

(pardmetro 22-61 Torque de Correia Partida) e a frequéncia
de saida do conversor de frequéncia estiver acima ou igual
a 15 Hz, a funcdo de correia partida

(pardmetro 22-60 Fungdo Correia Partida) é executada.

22-60 Funcao Correia Partida

Seleciona a acdo a ser executada se a condi¢do de correia
partida for detectada.

Funcao:
AVISO!
Nao programe
pardmetro 14-20 Modo Reset
para [13] Reset automdtico
infinito, quando
parametro 22-60 Fungdo
Correia Partida estiver
programado para [2] Desarme.
Isso faz com que o conversor
de frequéncia entre em ciclo
continuamente entre a
operacao e a parada quando
uma condicao de correia
partida for detectada.

Option:

22-60 Funcao Correia Partida

Seleciona a acdo a ser executada se a condicdo de correia
partida for detectada.

Funcao:

AVISO!

Para conversores de frequéncia
com bypass de velocidade
constante.

Se uma funcao de bypass
automatico iniciar o bypass
nas condicées de alarme
persistente, desative a funcao
de bypass automatico do
bypass se [2] Alarme ou [3]
Reset. alarme manual estiver
selecionado como a funcao de
correia partida.

Option:

[0] * [Off] (Desligar)
[1] Adverténcia

O conversor de frequéncia continua
funcionando, mas ativa uma
adverténcia de correia partida
(adverténcia 95, Correia partida).
Uma saida digital do conversor de
frequéncia ou um barramento de
comunicacgao serial pode enviar
uma adverténcia para outro
equipamento.

[2] Desarme O conversor de frequéncia para de
funcionar e ativa uma adverténcia
de correia partida (alame 95, Correia
partida). Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um
fieldbus pode sinalizar um alarme

para outro equipamento.

[3] Stop and Trip

22-61 Torque de Correia Partida

Range: Funcao:
10 %*

[0 - 100 %] Defina o torque de correia partida
como uma porcentagem do torque

nominal do motor.

22-62 Atraso de Correia Partida

Range: Funcao:
10 s [0 - 600 s]

Programa o tempo durante o qual
as condig¢oes de correia partida
devem estar ativas antes de
executar a acao selecionada em
parametro 22-60 Funcdo Correia
Partida.
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3.19.7 22-7* Protecao de Ciclo Curto

Em algumas aplicagdes, ha a necessidade de limitar o
numero de partidas. Uma forma de fazé-lo é garantir um
tempo de funcionamento minimo (o tempo entre uma
partida e uma parada) e um intervalo minimo entre as
partidas.

Isso significa que qualquer comando de parada normal
pode ser ignorado por pardmetro 22-77 Tempo Minimo de
Funcionamento e qualquer comando de partida normal
(partida/jog/congelamento) pode ser ignorado por
parametro 22-76 Intervalo entre Partidas.

Nenhuma dessas duas func¢des fica ativa se os modos
desligado e manual ligado forem ativados por meio do
LCP. Se pressionar [Hand On] ou [Off], os dois tempori-
zadores serdo zerados e ndo iniciardo a contagem até que
[Auto On] seja pressionado e um comando de partida ativo
seja aplicado.

22-75 Protecao de Ciclo Curto

Option: Funcao:
[o] * Desativado

Temporizador programado no
parametro 22-76 Intervalo entre
Partidas esta desativado.

[1 Ativado Temporizador programado no
pardmetro 22-76 Intervalo entre

Partidas esta ativado.

22-76 Intervalo entre Partidas

Range: Funcao:
Size [ par. 22-77 - | Programa o tempo minimo entre
related* 3600 s] duas partidas. Qualquer comando

de partida normal (partida/jog/
congelamento) é ignorado até que
o temporizador tenha expirado.

22-77 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcao:

2276 5] Nao funciona no modo

cascata.

Define o tempo minimo de funcio-
namento apds um comando de
partida normal (partida/jog/
congelamento). Qualquer comando
de partida normal (partida/jog/
congelamento) é ignorado até que
o temporizador tenha expirado. O
temporizador comeca a contagem
ap6s um comando de partida
normal (partida/jog/congelamento).

22-77 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcao:

Uma parada por inércia (inversa) ou
um comando de bloqueio externo
substitui o temporizador.

22-78 Cancel.Tempo Func.Min.

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativado
22-79 Valor Cancel.Tempo Funcion.Min.
Range: Funcao:
0 [-999999.999
ProcessCtrl |- 999999.999
Unit* ProcessCtrlUnit
]

3.19.8 22-8* Compens. de Vazao

Em determinadas aplicagdes, ndo é possivel colocar um
transdutor de pressdo em um ponto remoto do sistema,
podendo ser instalado apenas préximo a saida do
ventilador/bomba. A compensacdo de vazdo opera
ajustando o setpoint de acordo com a frequéncia de saida,
que é quase proporcional ao fluxo. Assim, compensa
perdas maiores em vazdes mais altas.

Hoesian (pressdo requerida) é o setpoint para a operagao
em malha fechada (Pl) do conversor de frequéncia, e é

definido como para a operacdo em malha fechada sem
compensacao de vazdo.

130BA383.11

llustracao 3.70 Setup da compensacao de vazao

Ha 2 métodos que podem ser empregados, dependendo
se a velocidade no ponto de trabalho projetado do sistema
é conhecida.
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Velocidade no ponto Velocidade no ponto
Parametro usado projetado projetado

conhecida desconhecida

Pardmetro 22-80 Compensagdo de Vazdo + +
Pardmetro 22-81 Curva de Aproximag¢do Quadrdtica-Linear + +
Parametro 22-82 Cdlculo do Work Point + +
Parametro 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]/ N N
pardmetro 22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]
Pardmetro 22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]/ N ~
parametro 22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]
Parametro 22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero + +
Pardmetro 22-88 Press@o na Velocidade Nominal - +
Pardmetro 22-89 Vazdo no Ponto Projetado - +
Pardmetro 22-90 Vazéo na Velocidade Nominal - +

Tabela 3.30 Velocidade no ponto projetado conhecida/desconhecida

22-80 Compensacao de Vazao 22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao: Option: Funcao:
[0] * Desativado Compensacdo de setpoint ndo Exemplo 1
ativa. LD =
[1] Ativado Compensacao de setpoint ativa. g
Habilitar este parametro permite a oo
operacdo de setpoint com HMIN
compensacao de fluxo. 21 P

22-81 Curva de Aproximacao Quadratica-Linear llustracéo 3.72 A velocidade no
Range: Funcao: ponto de operacao do projeto
100 %* [0 - 100 %] m do sistema é conhecida.

Nao visivel quando

funcionando em cascata. .
Na folha de dados que contém as
caracteristicas do equipamento

Exemplo 1 especifico em diferentes

O ajuste deste parametro permite velocidades, os pontos Hoesin €

form v ntrol 7
e @ g gl G Gl Gt QpesicN tornam possivel encontrar o

possa ser ajustada. ponto A, que é o ponto de

=linezy operacao do projeto do sistema. As

100%=Forma Ideal (tedrica).

caracteristicas da bomba, nesse

ponto, devem ser identificadas e a

H (head .
(head) velocidade correspondente

programada. Fechar as vélvulas e

130BA388.11

ajustar a velocidade até alcancgar
Hmin permite identificar a
velocidade no ponto de fluxo-zero.
O ajuste do parametro 22-81 Curva
de Aproximagdo Quadrdtica-Linear
permite, entdo, que a forma da

curva de controle possa ser

Curva de Controle

ajustada infinitamente.

Q (vazao) Exemplo 2

llustracdo 3.71 Curva de Aproximacdo Quadratico-Linear A velocidade no ponto de operacio
do projeto do sistema ndo é
conhecida. Quando a velocidade no
ponto de operacdo do projeto do
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22-82 Calculo do Work Point 22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao: Option: Funcao:
sistema for desconhecida, outro . Pardmetro 22-90 Vazdo na
ponto de referéncia na curva de Velocidade Nominal.
controle deve ser determinado com
base na folha de dados. 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]
Examinando a velocidade nominal Range: Funcao:
na curva e tracando a pressao de Size [0- par. Resolucao em 1 RPM.
projeto (HDES'G_N’ Ponto C), a vazdo related* 22-85 RPM] Insira a velocidade do motor em
el 9 e, v, [Poil 2 rpm na qual o fluxo é 0 e a presséao
determinada. De forma semelhante, . , .

3 ) minima Hwmin é obtida. Como
tracando a vazdo de pr01e~to alternativa, insira a velocidade em
(Qoesian, Ponto D), a pressao Hoesin Hz em parametro 22-84 Velocidade
naquela vazdo pode ser o it L G
determinada. Conhecer esses dois pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do
pontos na curva da bomba, X
! Motor estiver programado para
Juntarnente co.m Huin como RPM, parametro 22-85 Velocidade no
descrito, hper.mlte gue o conversor R T e i o LA
O EE R CEELE © oo 66 ser usado. Fechar as vélvulas e
el &, Gl B @ @i reduzir a velocidade até a pressdo
de controle, que também inclui o .. . X

minima Hmin ser atingida determina
ponto de operacdo A do projeto do esse valor
sistema.
22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]

D;‘;, Range: Funcao:

i Size [0 - par. Resolugéo 0,033 Hz.

- QoG QoL 0 ) related* ceiele Insira a velocidade do motor em Hz
llustracao 3.73 A velocidade no na qual o fluxo parou efetivamente
ponto de operacio do projeto e a pressao minima Hmin seja
o FeEmn mfe @ @hliedidh obtida. Como alternativa, insira a

velocidade em rpm em
pardmetro 22-83 Velocidade no
- ” — Fluxo-Zero [RPM]. Se
[0] * Desativado Célculo do ponto de opera¢do nao . .
. . pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do
ativo. Para ser utilizado se a .
X . Motor estiver programado para Hz,
velocidade no ponto projetado for ) )
. pardmetro 22-86 Velocidade no
conhecida. . )
Ponto projetado [Hz] também deve
[1] Ativado Calculo do ponto de operagéo ser usado. Fechar as vélvulas e
ativo. Ativar este parametro permite reduzir a velocidade até a pressdo
o calculo do ponto de operacao do minima Hw ser atingida determina
projeto do sistema desconhecido na esse valor.
velocidade de 50/60 Hz, a partir
dos dados de entrada definidos em:
. Parametro 22-83 Velocidade
no Fluxo-Zero [RPM].
. Pardmetro 22-84 Velocidade
no Fluxo-Zero [Hz].
. Pardmetro 22-87 PressGo na
Velocidade de Fluxo-Zero.
. Pardmetro 22-88 PresséGo na
Velocidade Nominal.
. Parametro 22-89 Vazdo no
Ponto Projetado.
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22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]

Range: Funcao:
Size [0 - 60000 Resolu¢ao em 1 RPM.
related* RPM]

Visivel somente quando

parametro 22-82 Cdlculo do Work
Point esta programado como [0]
Desabilitado. Insira a velocidade do
motor em rpm na qual o ponto de
operacao do projeto do sistema
seja obtido. Como alternativa, insira
a velocidade em Hz em

pardmetro 22-86 Velocidade no
Ponto projetado [Hz]. Se

pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor estiver programado para
RPM, pardmetro 22-83 Velocidade no
Fluxo-Zero [RPM] também deve ser
usado.

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]

Range: Funcao:
Size [0.0 - par. Resolugao 0,033 Hz.
related* 4-19 Hz]

Visivel somente quando

parametro 22-82 Cdlculo do Work
Point estd programado como [0]
Desabilitado. Insira a velocidade do
motor em Hz na qual o ponto de
operacao do projeto do sistema
seja obtido. Como alternativa, insira
a velocidade em rpm em
parametro 22-85 Velocidade no
Ponto projetado [RPM]. Se
parametro 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor estiver programado para Hz,
parametro 22-83 Velocidade no
Fluxo-Zero [RPM] também deve ser
usado.

22-87 Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
0* [0 - par Insira a pressao Hwin corres-
22-88 ] pondente a velocidade em fluxo-

-zero em unidades de referéncia/
feedback.

22-88 Pressao na Velocidade Nominal

Consulte também parametro 22-82 Cdlculo do Work Point.

Range: Funcao:
999999.999 | [par. 22-87 - | Insira o valor que corresponde a
& 999999.999 | pressao na velocidade nominal em

unidades de referéncia/feedback.
Este valor pode ser definido
utilizando-se a planilha de dados da
bomba.

22-89 Vazao no Ponto Projetado

Range:

Nominal ponto A.

Consulte também o pardmetro 22-88 PressGo na Velocidade

Funcao:

0*

[0 -
999999.999 ]

Vazéo no ponto projetado (sem
unidades).

22-90 Vazao na Velocidade Nominal

Consulte também pardmetro 22-82 Cdlculo do Work Point.

Range: Funcéo:
Size [O- Insira o valor corresponde ao fluxo
related* 999999999 ] na velocidade nominal. Este valor

pode ser definido utilizando-se a
planilha de dados da bomba.

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.
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3.20 Parametros 23-** Fun¢bes Baseadas no
Tempo

3.20.1 23-0* A¢bes Temporizadas

Use acbes temporizadas para acdes executadas didria ou
semanalmente, por exemplo, diferentes referéncias para
horas de trabalho/horas de folga. Até 10 a¢des
temporizadas podem ser programadas no conversor de
frequéncia. Selecione o nimero da acdo temporizada na
lista ao entrar no grupo do pardmetro 23-** Fungées
baseadas no tempo a partir do LCP. Pardmetro 23-00 Tempo
LIGADO e parametro 23-04 Ocorréncia, em seguida, consulte
0 numero da agdo temporizada selecionada. Cada acdo
temporizada é dividida em um tempo ON (ligado) e um
tempo OFF (desligado), em que 2 a¢des diferentes podem
ser executadas.

As linhas de display 2 e 3 no LCP mostram o status do
modo de a¢des temporizadas (pardmetro 0-23 Linha do
Display 2 Grande e parametro 0-24 Linha do Display 3
Grande, configuracado [1643] Status das acdes temporizadas).

AVISO!

Se os comandos forem aplicados simultaneamente nas
entradas digitais por OFF e ON constantes, o modo de
acoes temporizadas muda para agdées temporizadas
automaticas e os dois comandos sdo descartados.

Se pardmetro 0-70 Data e Hora nao estiver definido ou se
o conversor de frequéncia estiver programado para o
modo manual ou modo OFF (por exemplo por meio do
LCP), o modo de acdes temporizadas serd alterado para
[0] Desativado.

As acoes temporizadas tém prioridade mais alta do que
as mesmas a¢oes/comandos ativados pelas entradas
digitais ou pelo Smart Logic Controller.

As a¢des programadas em agdes temporizadas sdo
mescladas com ag¢des correspondentes de entradas digitais,
control word via barramento, e Smart Logic Controller, de
acordo com regras de mesclagem definidas no grupo do
pardmetro 8-5* Digital/Bus.

AVISO!

Programe o relégio (grupo do pardmetro 0-7*
Programacdo do Reldgio) corretamente para as a¢oes
temporizadas funcionarem.

AVISO!

Ao instalar o VLT® Analog 1/0 Option MCB 109, esta
incluida uma bateria de backup para a data e hora.

AVISO!

A ferramenta de configuracdo baseada em PC Software
de Setup MCT 10 contém um guia especial para facil
programacao de a¢oes temporizadas.

23-00 Tempo LIGADO

Matriz [10]

Range: Funcéo:

Size [0-01] Define o tempo ON da agao
related* temporizada.

AVISO!

O conversor de frequéncia nao
tem nenhum backup da
funcao relégio. Apés um
desligamento, a data/hora é
redefinida para o valor padrao
(01/01/2000 00:00), a menos
que haja instalado um médulo
de relégio de tempo real com
backup. Em

parametro 0-79 Falha de Clock,
é possivel programar uma
adverténcia se o relégio néo
tiver sido ajustado
corretamente, por exemplo,
apo6s um desligamento.

23-01 Acao LIGADO

Matriz [10]

Option: Funcéo:
AVISO!
Para os opcionais [32]
Programar saida digital A
baixa-[43] Programar saida
digital F alta, consulte também
o grupo do parametro 5-3*
Saidas digitais e o grupo do
pardmetro 5-4* Relés.
Selecione a acdo durante o tempo
ON. Consulte o
parametro 13-52 A¢do do SLC, para a
descricdo das opcoes.

[o] * DESATIVADO

[1] Nenhuma

acao

[2] Selec.set-up 1

[3] Selec.set-up 2

[4] Selec.set-up 3

[5] Selec.set-up 4

[10] Selec

ref.Predef.0

MG200B28
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23-01 Acao LIGADO

23-01 Acao LIGADO

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:

[11] Selec [42] Defin said
ref.predef.1 dig.E alta

[12] Selec. [43] Defin said
ref.predef2 dig.F alta

[13] Selec. [60] Resetar
ref.predef3 Contador A

[14] Selec. [61] Resetar
ref.predef4 Contador B

[15] Selec. [62] Counter A (up)
ref.predef5 [63] Counter A

[16] Selec. (down)
ref.predef6 [64] Counter B (up)

[17] Selec. [65] Counter B
ref.predef7 (down)

[18] Selecionar [70] Iniciar
rampa 1 Tmporizadr3

[19] Selecionar [71] Iniciar
rampa 2 Tmporizadr4

[22] Funcionar [72] Iniciar

[23] Fncionar em Tmporizadr5
Revrsao [73] Iniciar

[24] Parada Tmporizadré

[26] Dc Stop [74] Iniciar

[27] Parada por Tmporizadr7
inércia [80] Sleep mode

[28] Congelar saida [81] Derag

[29] Iniciar [82] Reset Derag
tmporizadr 0 Counter

[30] Iniciar [90] Progr.ModByp
tmporizadr 1 assECB

[31] Iniciar [91] Progr.ModoDri
tmporizadr 2 veECB

[32] Defin said [100] Resetar
dig.A baix Alarmes

[33] Defin said [101] Reset Flow
dig.B baix Totalized

[34] Defin said Volume
dig.C baix Counter

[35] Defin said [102] Reset Flow
dig.D baix Actual Volume

[36] Defin said Counter
dig.E baix

[37] Defin said
dig.F baix

[38] Defin said
dig.A alta

[39] Defin said dig.
B alta

[40] Defin said
dig.C alta

[41] Defin said
dig.D alta
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23-02 Tempo DESLIGADO

23-04 Ocorréncia

Matriz [10] Matriz [10]
Range: Funcéo: Option: Funcéo:
Size [0-0] Define o tempo OFF da agao [11] Day 2 of
related* temporizada. month
A VISO [12] Day 3 of
: month
O conversor de frequéncia nao RE Day 4 of
tem nenhum backup da month
funcao relégio. A data/hora
. z . [14] Day 5 of
definida é redefinida para o "
mon
valor padréao (01/01/2000 = S
00:00) ap6s um desligamento, (131 ay ho
a menos que haja instalado mont
um médulo de relégio de [16] Day 7 of
tempo real com backup. Em month
pardmetro 0-79 Falha de Clock, [17] Day 8 of
é possivel programar uma month
adverténcia se o relégio ndo (18] Day 9 of
tiver sido ajustado month
corretamente, por exemplo, 9] Day 10 of
apo6s um desligamento. month
[20] Day 11 of
month
23-03 Acao DESLIGADO [21] Day 12 of
Matriz [10] month
Veja pardmetro 23-01 A¢do LIGADO para saber as acdes [22] Day 13 of
disponiveis. month
Option: Funcao: (23] Day 14 of
| [0] * | Desabilitado | | O
[24] Day 15 of
23-04 Ocorréncia month
Matriz [10] [25] Day 16 of
Option: Funcao: el
: — ° [26] Day 17 of
Selecione para quais dias a acdo th
mon
temporizada se aplica. Especifique = S 18 o
dias de trabalho/dias de folga em: [271 ay h °
o Parédmetro 0-81 Dias Uteis. mont
: [28] Day 19 of
. Parametro 0-82 Dias Uteis month
Adicionais. 129] Day 20 of
. Pardmetro 0-83 Dias Ndo- month
-Uteis Adicionais. [30] Day 21 of
[o] * Todos os dias month
[1] Dias uteis [31] Day 22 of
[2] Dias néo uteis et
[3] Segunda-feira (32] Day 2: of
[4] Terca-feira mont -
[5] Quarta-feira 31 Day tz: °
mon
[6] Quinta-feira
: [34] Day 25 of
[7] Sexta-feira
month
[8] Sabado
9 Domni [35] Day 26 of
2 omingo month
(ol Day 1h°f 36] Day 27 of
mont month
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23-04 Ocorréncia 23-04 Ocorréncia

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[37] Day 28 of [39] Day 30 of
month month
[38] Day 29 of [40] Day 31 of
month month

3.20.2 23-1* Manutencao

O desgaste pelo uso requer inspecdo periddica e manutencdo de elementos na aplicagao, por exemplo, rolamentos do
motor, sensores de feedback, vedacgdes e filtros. Com a manutencdo preventiva, os intervalos de servico podem ser
programados no conversor de frequéncia. O conversor de frequéncia emite uma mensagem quando a manutencao for
necessaria. 20 eventos de manutencdo preventiva podem ser programados no conversor de frequéncia.

Especifique o seguinte para cada evento:
. Iltem de manutencdo (por exemplo, rolamentos do motor).

. Acdo de manutencdo (por exemplo, substituicao).
. Base do tempo de manutencao (por exemplo, horas em funcionamento, ou uma determinada data e hora).

. Intervalo de tempo entre manuteng¢des ou a data e hora da préxima manutencao.

AVISO!

Para desativar um evento de manutencao preventiva, programe o pardmetro 23-12 Estimativa do Tempo de Manuten¢do
associado para [0] desativado.

A manutencdo preventiva pode ser programada no LCP, mas é recomendavel usar o Software de Setup MCT 10 baseado em

PC.
e
N
File  Edit View Insert Communication Tools  OptionsHelp ?:(:
o
EEE EEEEN BEEE EE. o000 12§ 2
E‘%\gg{k ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
&= Xﬁrpgg%e?eﬂVE 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= X . 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: E);e(jrj&z:é?lsplay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Brakes 23104 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
W Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Limits /Warnings 2310.6 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[+ m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[£— M Drive Information 2310.12  |Maintenance tem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
B Ext. Closed Loop 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Application Functions 2310.17  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E1—m Time-based Functions 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= Ti"Ted Actions 2310.19  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= Ma!ntenance 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Maintenance Reset
| Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
| Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—m Cascade Controller 23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
m Water Application Functions  [2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[F— M Cascade Controller

llustracao 3.74 Software de Setup MCT 10
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O LCP indica (com um icone de chave inglesa e a letra M) o momento para uma a¢do de manutencao preventiva e pode ser
programado para ser indicado em uma saida digital no grupo do pardmetro 5-3* Saidas Digitais. O status da manuten¢ao
preventiva é exibido em parametro 16-96 Word de Manuteng¢do. Uma indicacdo de manutencdo preventiva pode ser reinicia-
lizada por uma entrada digital, pelo barramento do FC, ou manualmente no LCP através de pardmetro 23-15 Reinicializar
Word de Manutengdo.

Um log de manutencdo com os 10 registros mais recentes pode ser lido no grupo do parametro 18-0* Log de Manutenc¢do e
por meio da tecla [Alarm Log] no LCP apés selecionar log de manutencao.

AVISO!

Os eventos de manutencdo preventiva sdo definidos em uma matriz de 20 elementos. Desse modo, cada evento de
manutencao preventiva deve usar o mesmo indice de elementos da matriz em pardmetro 23-10 Item de Manutencdo até
pardmetro 23-14 Data e Hora da Manutencdo.

23-10 Item de Manutencao

23-10 Item de Manutencao

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcao: Option: Funcao:
Matriz com 20 elementos mostrada [22] Definido pelo
abaixo do nimero do parametro no usuario 3
display. Pressione [OK] e navegue [23] Definido pelo
entre os elementos com [<],[>], [4] usuario 4
e[Vl [24] Definido pelo
usudario 5
Selecione o item a ser associado ao -
- . [25] def p/usuér. 6
evento de manuten¢ao preventiva. -
[26] Service log full
[1] = Rolamentos
do motor 23-11 Acao de Manutencao
[2] Rolamentos Matriz [20]
do ventilador Option: Funcio:
Bl Rolamentos da Selecione a acédo a ser associada ao
bomba evento de manutencao preventiva.
[4] Vélvula :
[5] Transmissor de ( Lubrificar
pressao [2] Limpar
[6] Transmissor de B3] Substituir
vazao [4] Inspecionar/
[71 Transm. da Verificar
temperatura [5] Revisar
[8] Vedacao da [6] Renovar
bomba [7] Verificar
[9] Correia do [20] Texto de
Ventilador Manutencao 0
[10] Filtro [21] Texto de
[11] Ventilador de Manutencao 1
resfriamento [22] Texto de
do drive Manutencao 2
[12] Verificacao da [23] Texto de
integridade do Manutencgao 3
sistema [24] Texto de
[13] Garantia Manutencéo 4
[20] Definido pelo [25] Texto de
usuario 1 Manutencao 5
[21] Definido pelo [28] Clear logs
usuario 2
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23-12 Estimativa do Tempo de Manutencao

23-13 Intervalo de Tempo de Manutencao

a data e hora da ocorréncia da
proxima manutencdo em
pardmetro 23-14 Data e Hora da
Manutengao.

23-13 Intervalo de Tempo de Manutencao

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcao: Range: Funcao:
Selecione a base de tempo a ser manutencgdo estd indicado para a
associada ao evento de préxima segunda-feira as 8:00. Se
manutencao preventiva. este evento de manutencgao nao for
- " = reinicializado até terca-feira as 9:00,
[0] * Desativado Desativa o evento de manutencao i ) 5 i
preventiva a préxima ocorréncia serd na
j préxima terca-feira 9:00.
[1] Horas em O numero de horas que o motor
Funcio- funcionou. As horas em funcio- 23-14 Data e Hora da Manutencao
namento namento nao sao reinicializadas na Matriz [20]
energizacdo. Especifique o intervalo .
de tempo de manutencao em Range: Funcao:
parémetro 23-13 Intervalo de Tempo Size [0-0] Programe a data e hora da préxima
de Manutencdo. related* ocorréncia de manutencao se o
2 P O nimero de horas que o evento de manutengao preventiva
u u
for baseado na data/hora. O
Funcio- conversor de frequéncia funcionou. e ok e clEpere ok
namento As horas de funcionamento ndo sao SEarEEED i
reinicializadas na energizacao. e (7 Fenies 2o Dai
Especifique o intervalo de tempo '
q enquanto que o formato da hora
e manutencao em <
depende da programacao do
ardmetro 23-13 Intervalo de Tempo .
Z y P parametro 0-72 Formato da Hora.
e Manutencéo.
AVISO
[3] Data e Hora Utiliza o relégio interno. Especifique

O conversor de frequéncia nao
tem nenhum backup da
funcéo relégio. A data/hora
definida é redefinida para o
valor padrao (01/01/2000
00:00) ap6s um desligamento.
Em parametro 0-79 Falha de

Matriz [20] e a
Clock, é possivel programar
Range: Funcao: uma adverténcia se o relégio
1 h* [1- Programe o intervalo associado ao nao tiver sido ajustado
2147483647 h] | evento de manutengdo preventiva corretamente, por exemplo,
atual. Este parametro somente sera apods um desligamento.
usado se [1] Horas em funcio- Programe a hora para pelo
namento ou [2] Horas de menos uma hora mais tarde
funcionamento estiver selecionado do que a hora real.
em pardmetro 23-12 Estimativa do
Tempo de Manuteng¢do. O /
temporizador é reinicializado a ISO. » )
partir do Ao instalar um cartao opcional
parametro 23-15 Reinicializar Word vLr® BELEE V) G L
B TR 109, esta incluida uma bateria
de backup para a data e hora.
Exemplo:
Um evento de manutengao
preventiva estd programado para
segunda-feira as 8:00.
Pardmetro 23-12 Estimativa do
Tempo de Manutengao é [2] Horas
de funcionamento e
pardmetro 23-13 Intervalo de Tempo
de Manutengdo é 7 x 24 horas =
168 horas. O préximo evento de
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23-15 Reinicializar Word de Manutencao

Option: Funcao:
AVISO!
Quando as mensagens sao
reinicializadas, item de
manutencao, acao e data/hora
da manutencdo nao sao
cancelados. O

Pardmetro 23-12 Estimativa do
Tempo de Manutencdo é
programado para [0] Desabi-
litado.

Programe este parametro para [1]
Reinicializar para reinicializar a word
de manutengao no

parametro 16-96 Word de
Manutengdo e reinicializar a
mensagem mostrada no LCP. Este
parametro muda de volta para [0]
Nao reinicializar ao pressionar [OK].

[o] * Nao
reinicializar

[1 Reinicializar

23-16 Texto.Manutencao

Matriz [6]

Range: Funcéo:

0* [0-20]

6 textos individuais (Texto de
Manutencao 0,..., Texto de
Manutencéo 5) podem ser escritos
para utilizagdo no

pardmetro 23-10 Item de
Manutengdo ou

pardmetro 23-11 Acdo de
Manutengdo.

O texto esta escrito de acordo com
as orientagdes no

pardmetro 0-37 Texto de Display 1.

3.20.3 23-5* Log de Energia

O conversor de frequéncia esta continuamente
acumulando o consumo do motor controlado, baseado na
energia real produzida pelo conversor.

Esses dados podem ser usados por um log de energia
permitindo comparar e estruturar as informacdes sobre o
consumo de energia com o tempo.

Ha 2 funcoes:
. Os dados relacionados a um periodo pré-
-programado, definidos por uma data e hora
definidas para inicio.

. Os dados relacionados a um periodo anterior
predefinido, por exemplo, os ultimos 7 dias
durante o periodo pré-programado.

Para cada uma dessas duas fung¢des, os dados sao
armazenados em diversos contadores, permitindo
selecionar um quadro cronolégico bem como uma divisao
em horas, dias ou semanas.

O periodo/divisao (resolu¢do) pode ser programado no
parametro 23-50 Resolugdo do Log de Energia

Os dados sdo baseados no valor registrado pelo contador
de kWh no conversor de frequéncia. Esse valor do
contador pode ser lido em pardmetro 15-02 Medidor de
kWh que contém o valor acumulado desde a primeira
energizacdo ou o reset mais recente do contador
(pardmetro 15-06 Reinicializar o Medidor de kWh).

Todos os dados para o log de energia sdo armazenados
nos contadores, que podem ser lidos do
pardmetro 23-53 LogEnergia.

5 kWh
(Par.15-02, Contador de KWh)

Contador 6

130BA282.10

Contador 5

Contador 4
Contador 3

Contador 2

Contador 1
Contador 0

llustracao 3.75 Grafico do log de energia

O contador 00 sempre contém os dados mais antigos. Um
contador cobre um periodo de XX:00 a XX:59 se em horas
ou de 00:00 a 23:59 se em dias.

Se ao registrar as ultimas horas ou dias os contadores
mudarem o contetido em XX:00 a cada hora, ou em 00:00
todos os dias.

O contador com o indice mais alto sempre esta sujeito a
atualizagdes (contendo os dados da hora atual desde XX:
00, ou do dia atual desde 00:00).

O conteudo dos contadores pode ser exibido como barras
no LCP. Selecione Quick Menu, Registros, Log de Energia: Bin
de Tendéncia Continuada/Bin de Tendéncia Temporizada/
Comparacéo de Tendéncias.

MG200B28
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23-50 Resolucao do Log de Energia

23-50 Resolucao do Log de Energia

Option: Funcao: Option: Funcéo:
m 7] Ultimas 5
O conversor de frequéncia nao SEUEEE
) ) (LD e 23-51 Inicio do Periodo
funcao relégio. Apés um .
. . Range: Funcao:
desligamento, a data/hora é
redefinida para o valor padrao Size [0-0] m
(01/01/2000 00:00), a menos related* Ao instalar o VLT® Analog I/0
que haja instalado um médulo option MCB 109, esté incluida
de relégio de tempo real com uma bateria de backup para a
backup. Portanto, o registro é data e hora.
parado até a data/hora ser
reajustada no Configure a data e hora em que o
parametro 0-70 Data e Hora. registro de energia inicia a
Em pardmetro 0-79 Falha de atualizacao dos contadores.
Clock, é possivel programar Primeiro, os dados serdao
utna adverténcia se o relégio armazenados no contador [00] e
nao tiver sido ajustado iniciarad na hora/data programada
corretamente, por exemplo, neste parametro,
ap6s um desligamento.
O formato da data depende da
Seleci T iod programagao no
¢ ?aone e el pardmetro 0-71 Formato da Data, e
registro do consumo: [0] Hora do
o formato da hora depende da
Dia, [1] Dia da Semana ou [2] Dia ~
) ) programacao no
do Més. Os contadores contém os X
. . pardmetro 0-72 Formato da Hora.
dados de registro a partir da data/
horaﬁprogramada pflr'a o inl’cicl> 2353 LogEnergia
(parametro 23-51 Inicio do Periodo) e :
0s numeros de horas/dias, como foi Matriz [31]
programado Range: Funcao:
(parametro 23-50 Resolucdo do Log o* [0 - m
de Energia). 42949672951 | Todos os contadores sdo
O registro inicia na data q Affl
q automaticamente reinicia-
programada em lizados, quando a
parametro 23-51 Inicio do Periodo e =
programacéao do
continua até 1 dia/semana/més . ~
parametro 23-50 Resolug¢do do
tenha passado. Os contadores .
Log de Energia. Quando a
contém dados de 1 dia, 1 semana . .
capacidade for excedida, a
ou 5 semanas, retroativo no tempo, . -
atualizacao dos contadores
até a hora atual. At
para no valor maximo.
O registro inicia na data
programada no
A
parametro 23-51 Inicio do Periodo. VI S O'
Em todos os casos, a divisdo dos Ao instalar um cartdo opcional
periodos refere-se a horas de VLT® Analog I/0 Option MCB
g
funcionamento (horario em que 109, esta incluida uma bateria
conversor de frequéncia é de backup para a data e hora.
energizado).
(0] Hora do Dia A matriz com diversos elementos é
[1] Dia da igual ao numero de contadores
S ([00]-[xx] abaixo do numero do
2] Dia do Més parametro no display). Pressione
5] Oltimas 24 [OK] e navegue entre os elementos
Horas com [4] e [V].
[6] Ultimos 7 Dias Elementos da matriz:
236 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28
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23-53 LogEnergia

Matriz [31]

Range: Funcéo:

1308A280.11
R e R
3553 Medidor de cnergis

[oe1

[Fedior de eneram 7o
33-53 Medidor de erergin |
f051

[25-55 WMedidor de cnergs |
021 —

[Fedoor de ererae 23 5]
T3 53 Modidor de anerdis

2] —

M=ddor ce energls 2357
23-53 Medidor de energia

jo1] —

23-53 Medidor de energia
[oo]

llustracao 3.76 Log.Energia

Os dados do ultimo periodo séao
armazenados no contador com o
indice mais alto.

Ao desligar a unidade, todos os
valores do contador sao
armazenados e recuperados na
energizacao seguinte.

23-54 Reinicializar Log de Energia

Option: Funcéo:

Selecione [1] Reinicializar para
reinicializar todos os valores dos
contadores nos logs de energia
mostrados no

pardmetro 23-53 LogEnergia. Depois
de pressionar a tecla OK, a
configuragdo do valor do parametro
muda automaticamente para [0]
Nao Reinicializar.

[o] * Nao
reinicializar

[1] Reinicializar

3.20.4 23-6* Tendéncia

A tendéncia é utilizada para monitorar uma variavel de
processo, durante um periodo de tempo, e registrar a
repetitividade com que os dados se encaixam, em cada
uma das dez faixas de dados definidas pelo usuario. Esta é
uma ferramenta conveniente para obter uma visdo geral
rapida indicando onde focar nas melhorias de operacgao.

Dois conjuntos de dados para tendéncias podem ser
criados para tornar possivel comparar valores de correntes
para uma varidvel de operacdo selecionada com dados
para um determinado periodo de referéncia para a mesma
variavel. Este periodo de referéncia pode ser pré-

-programado (pardmetro 23-63 Inicio de Periodo
Temporizado e pardmetro 23-64 Fim de Periodo
Temporizado). Os dois conjuntos de dados poderdo ser
lidos a partir de pardmetro 23-61 Dados Bin Continuos
(atual) e pardmetro 23-62 Dados Bin Temporizados
(referéncia).

E possivel criar tendéncias para as seguintes variaveis
operacionais:
. Poténcia.

. Corrente.
. Frequéncia de saida.
. Velocidade do motor.

A funcédo de tendéncia inclui 10 contadores (formando um
bin) para cada conjunto de dados contendo os ndmeros
de registros que refletem com que frequéncia as variaveis
de operagdo estdo dentro dos 10 intervalos predefinidos. A
classificacdo baseia-se em um valor relativo da variavel.

O valor relativo para a variavel de operagao é determinado
como:
. Real/nominal x 100% - para poténcia e corrente.

. Real/méax x 100% - para frequéncia de saida e
velocidade do motor.

O tamanho de cada intervalo pode ser ajustado indivi-
dualmente; porém, o padrao serd 10% para cada um. A
poténcia e a corrente podem exceder o valor nominal, mas
esses registros estdo incluidos no contador de 90 a 100%
(max).

Variavel de operaca de S
Valor relativo <
% g
00— — — — — — — — — — — — : =
— Contador9:40 @
ol T T AT _ _ _ - Contadorsi+
70 — — — —f 4+ —\— — — — — — Contador 7: +2
60| — — — _ — Contador 6: +1
I A sy
;g — I‘ D ‘j ‘1‘ f‘ D ‘j‘t‘ Ea Contador 3: +1
— l _ ||| LI — Contador2:+0
%g _ \I‘ T—‘ ‘ ‘I‘ 1 H | Ha Contador 1: +1
LT I T — contador 0: 45

Prerrrrrrereeereen s G

llustracao 3.77 Tempo e valores relativos

A cada segundo, o valor da varidvel operacional
selecionada é registrado. Se um valor foi registrado como
igual a 13%, o contador 10 a <20% ¢é atualizado com o
valor 1. Se o valor permanecer em 13% para 10 s, é
adicionado 10 ao valor do contador.

O conteudo dos contadores pode ser exibido como barras
no LCP. Selecione Quick Menu=Registros: Bin de Tendéncia
Continuada/Bin de Tendéncia Temporizada/Comparag¢do de
Tendéncias.

MG200B28
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AVISO!

O contador inicia a contagem sempre que o conversor de
frequéncia é energizado. Um ciclo de energizacao logo
apos um reset reinicializa os contadores. Os dados da
EEPROM séo atualizados uma vez a cada hora.

23-60 Variavel de Tendéncia

Option:

Funcao:

Selecione a variavel operacional
desejada para ser monitorada pela
tendéncia.

[0l

Poténcia [kW]

E a poténcia entregue ao motor. A
referéncia do valor relativo é a
poténcia do motor programada no
parametro 1-20 Poténcia do Motor
[kW] ou no parametro 1-21 Poténcia
do Motor [HP]. O valor real pode ser
lido em parametro 16-10 Poténcia
[kW] ou em

pardmetro 16-11 Poténcia [hp].

[1]

Corrente [A]

E a corrente de saida para o motor.
A referéncia do valor relativo é a
corrente de motor nominal
programada no

pardmetro 1-24 Corrente do Motor. O
valor real pode ser lido em
pardmetro 16-14 Corrente do motor.

(2]~

Frequéncia
[Hz]

E a frequéncia de saida para o
motor. A referéncia do valor relativo
é a velocidade maxima do motor
programada no pardmetro 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz]. O
valor real pode ser lido em
parametro 16-13 Freqiiéncia.

B3]

Velocidade do
Motor [RPM]

A referéncia do valor relativo é a
velocidade méxima do motor
programada no pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM].

Range:

23-61 Dados Bin Continuos

Funcao:

0*

[0 -
4294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9],
abaixo do nimero do parametro,
no display). Pressione [OK] e
navegue entre os elementos com
[Ale[V]

Sdo 10 contadores com a
frequéncia de ocorréncia da variavel
operacional monitorada, classificada
de acordo com os seguintes
intervalos:

. Contador[0]: 0-<10%.

. Contador [1]: 10-<20%.

23-61 Dados Bin Continuos

Range:

Funcao:

. Contador [2]. 20-<30%.
. Contador [3]: 30-<40%.
. Contador [4]: 40-<50%.
. Contador[5]: 50-<60%.
. Contador [6]. 60-<70%.
. Contador [7]: 70-<80%.
. Contador [8]: 80-<90%.

. Contador [9]: 90-<100%
ou maximo.

Os limites minimos acima para os
intervalos sdo os limites padrao.
Estes podem ser alterados em
parametro 23-65 Valor Bin Minimo.

A contagem comeca quando o
conversor de frequéncia é
energizado pela primeira vez. Todos
os contadores podem ser zerados,
no pardametro 23-66 Reinicializar
Dados Bin Continuos.

23-62 Dados Bin Temporizados

4294967295 ]

Matriz [10]
Range: Funcao:
0% [0 - Matriz de 10 elementos ([0]-[9],

abaixo do niumero do parametro,
no display). Pressione [OK] e
navegue entre os elementos com

[Ale [V].

Sdo 10 contadores com a
frequéncia de ocorréncia dos dados
operacionais monitorados, classi-
ficados de acordo com os
intervalos, conforme o

pardmetro 23-61 Dados Bin
Continuos.

A contagem comeca na data/hora
programadas no

pardmetro 23-63 Inicio de Periodo
Temporizado e para na data/hora
programadas no

pardmetro 23-64 Fim de Periodo
Temporizado. Todos os contadores
podem ser zerados, no

pardmetro 23-67 Reinicializar Dados
Bin Temporizados.
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23-63 Inicio de Periodo Temporizado 23-64 Fim de Periodo Temporizado

tem nenhum backup da

Matriz [10] Range: Funcao:

Range: Funcao: o formato da hora da configuracéo
Size [0-0] m no pardmetro 0-72 Formato da Hora.
related- O conversor de frequéncia nao P RTE TR —"

funcao relégio. A data/hora Range: Funcao:
configurada é redefinida para Size [0-100 %] |Matriz de 10 elementos ([0]-[9],
o valor padrio (01/01/2000 related* abaixo do nimero do parametro,

00:00) ap6s um desligamento,
a menos que haja um moédulo
de relégio de tempo real com
backup instalado. Portanto, o
registro é parado até a data/
hora ser reajustada no
pardmetro 0-70 Data e Hora.
Em parametro 0-79 Falha de
Clock, é possivel programar
uma adverténcia se o relégio
nao tiver sido ajustado
corretamente, por exemplo,
apo6s um desligamento.

AVISO!

no display). Pressione [OK] e
navegue entre os elementos com
[l e [V]

Programe o limite minimo para
cada intervalo, nos

parametro 23-61 Dados Bin
Continuos e pardmetro 23-62 Dados
Bin Temporizados. Exemplo: Ao
selecionar [1] contador e alterar a
configuracao de 10% para 12%, [0]
contador é baseado no intervalo 0
para <12% e [1] contador no
intervalo 12 para <20%.

23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos

Ao instalar o VLT® Analog 1/0 Option: Funcéo:

option MCB 109, esta incluida [o] * Nao Selecione [1] Reinicializar para

uma bateria de backup para a reinicializar reinicializar todos os valores em

data e hora. pardmetro 23-61 Dados Bin
Continuos. Depois de pressionar

Configure a data e hora em que a [OK], a configuracéo do valor do

tendéncia inicia a atualizagdo dos parametro muda automaticamente

contadores bin temporizados. para [0] Ndo Reinicializar.

O formato da data depende da [1] Reinicializar

configuragao no
pardmetro 0-71 Formato da Data, e

23-67 Reinicializar Dados Bin Temporizados

o formato da hora depende da Option: Funcao:
configuragao no Selecione [1] Reinicializar para
parametro 0-72 Formato da Hora. reinicializar todos os contadores em
pardmetro 23-62 Dados Bin
Range: Funcio: Depois de pressionar [OK], a

Size [0-0] m configuragao do valor do parametro

relateds . muda automaticamente para [0]
Ao instalar o VLT® Analog 1/0 Néio Reinicializar.
Option MCB 109, esta incluida
uma bateria de backup para a [or= Nao
dEE @ e reinicializar

[1] Reinicializar

Configure a data e hora em que a
andlise de tendéncia deve parar de
atualizar os contadores bin
temporizados.
O formato da data depende da
configuragdo no
pardmetro 0-71 Formato da Data, e
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3.20.5 23-8* Contador de Restituicao

O recurso de Contador de retorno financeiro pode efetuar
um calculo estimado do retorno financeiro se o conversor
de frequéncia estiver instalado em uma fébrica existente
para garantir economia de energia ao alterar o controle de
velocidade de fixo para variavel. A referéncia para a
economia obtida é um valor programado para mostrar a
poténcia média produzida antes da atualizacdo com
controle de velocidade variavel.

Potencia nominal do motor
i 1-20/21)

Potencia
(em velocidade fixa) (par 23-80)

M TN\ potencinrl eniregue com
controle de velocidade variavel
(ler par 16-10/11)

©

llustracao 3.78 Comparacao entre poténcia de referéncia e

1308A259.11

poténcia real

A diferenca entre a poténcia de referéncia em velocidade
constante e a poténcia real produzida com o controle da
velocidade mostra a economia real.

Como um valor para o caso de velocidade constante, o
tamanho nominal do motor (kW) é multiplicado por um
fator (programado em %) que exibe a poténcia produzida
a uma velocidade constante. A diferenca entre esta
poténcia de referéncia e a poténcia real é acumulada e
armazenada. Leia a diferenca na energia em

parametro 23-83 Economia de Energia.

O valor acumulado da diferenga no consumo de energia é
multiplicado pelo custo da energia em moeda local, e o
investimento é subtraido. Leia sobre esse célculo de
economia nos custos em pardmetro 23-84 Economia nos
Custos.

Economia no custo=(2. (poténcia de referéncia - poténcia
real)) x custo da energia — custos adicionais.

O ponto de equilibrio (retorno financeiro) ocorre quando o
valor lido no parametro muda de negativo para positivo.

Nao é possivel reinicializar o contador de economia de
energia; porém, o contador pode ser interrompido a
qualquer momento, configurando o pardmetro 23-80 Fator
de Referéncia de Poténcia para 0.

Parametros de configuracao

Parametro 1-20 Poténcia do
Motor [kW]
Fator de referéncia de poténcia |Pardmetro 23-80 Fator de

Poténcia nominal do motor

em % Referéncia de Poténcia

Pardmetro 23-81 Custo da
Energia

Custo de energia por kWh

Investimento Parametro 23-82 Investimento

Parametros de leitura

Economia de energia Pardmetro 23-83 Economia de
Energia
Pardmetro 16-10 Poténcia [kW]/

parametro 16-11 Poténcia [hp]

Poténcia real

Economia de custo Pardametro 23-84 Economia nos

Custos

Tabela 3.31 Visdao Geral dos Parametros

23-80 Fator de Referéncia de Poténcia

Range: Funcao:
100 %* [0 - 100 %]

Programa a porcentagem do
tamanho nominal do motor
(programado em

pardmetro 1-20 Poténcia do Motor
[kW] ou pardametro 1-21 Poténcia do
Motor [HP]), o qual exibe a poténcia
média produzida ao longo do
tempo, funcionando a uma
velocidade constante (antes da
atualizacao com o controle de
velocidade variavel).

Programe um valor diferente de 0
para iniciar a contagem.

23-81 Custo da Energia

Range: Funcao:
1* [0 - Programe o custo real de um kWh
999999.99 ] na moeda local. Se o custo da

energia for alterado posteriormente,
o célculo para todo o periodo serd
afetado.

23-82 Investimento

Range: Funcao:

0 [0 - Programe o valor do investimento

999999999 ] realizado na melhoria da fabrica
com o controle de velocidade, na
mesma moeda utilizada no

parametro 23-81 Custo da Energia.
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23-83 Economia de Energia

Range: Funcao:

0 kWh* [0 - 0 kWh] Este parametro permite uma leitura
da diferenga acumulada entre a
poténcia de referéncia e a poténcia
de saida real.

Se o tamanho do motor tiver sido

programado em hp

(parametro 1-21 Poténcia do Motor

[HP]), o valor equivalente em kW é
usado para a economia de energia.

23-84 Economia nos Custos

Range: Funcao:

0* [0 - Este parametro permite uma leitura
2147483647 ] |do célculo, baseado na equagao
acima (em moeda local).

23-85 CO2 Conversion Factor

Range: Funcao:

500 g* [0 - 1000 g] |Insira a emissao de CO2 em gramas
por 1 kWh de energia elétrica
produzida. Os valores tipicos de
emissdo de gases de efeito estufa
no ciclo de vida para diferentes
fontes de energia sao:

. Renovaveis: 25 g.
. Nucleares: 70 g.

. Gas natural: 350 g.
e  Oleo: 800 g.

. Carvao: 1000 g.

Para obter valores de emissao mais
precisos para sua regiao, entre em
contato com o 6rgao ambiental

regional.
23-86 CO2 Reduction
Range: Funcao:
0 kg* [0 - 0 kgl Mostra a reducao de CO2 em kg

com base no fator de conversao de
CO2 (parametro 23-85 CO2
Conversion Factor) e energia
economizada

(parametro 23-83 Economia de
Energia).
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3.21 Parametros 24-** Funcdes de Aplicacao 2

3.21.1 24-0* Modo de Emergéncia

ACUIDADO

Observe que o conversor de frequéncia é apenas 1 dos componentes do sistema. O funcionamento correto do modo de
emergéncia depende da exatiddo do projeto e da correta escolha dos componentes do sistema. Sistemas de ventilacédo
para aplicagdes que envolvam seguranca da vida precisam de aprovacao pelas autoridades locais emergenciais. A nao
interrupcao do conversor de frequéncia devido a operacéo em modo de emergéncia pode causar sobrepressao e
danificar o sistema e os componentes, incluindo amortecedores e dutos de ar. O conversor de frequéncia por si pode ser
danificado e se tornar uma fonte de perigo. Danfoss isenta-se da responsabilidade por erros, mau funcionamento,
ferimentos pessoais ou quaisquer danos causados ao préprio conversor de frequéncia ou seus componentes, a sistemas
de bombeamento e seus componentes ou a outras propriedades, quando o conversor de frequéncia for programado
para modo de emergéncia. Sob nenhuma circunstancia, a Danfoss sera responsavel perante o usuario final ou terceiros,
por quaisquer danos ou perdas diretas ou indiretas, especiais ou consequentes, sofridas por esses terceiros, que vierem
a acontecer em decorréncia de o conversor de frequéncia haver sido programado e operado em modo de emergéncia.

Fundamentos

O modo de emergéncia é para uso em situagoes criticas, onde é imprescindivel que o motor continue funcionando,
independentemente das fun¢des de protecdo normais do conversor de frequéncia. Algumas escolhas da funcdo do modo de
emergéncia fazem com que os alarmes e as condi¢des de desarme sejam descartados, permitindo que o motor funcione
ininterruptamente.

Ativacao

O modo de emergéncia s6 é ativado através de terminais de entrada digital. Consulte o grupo do parametro 5-1* Entradas
Digitais.

Mensagens do display

Quando o modo de emergéncia é ativado, o display mostra uma mensagem de status de Modo de Emergéncia e uma
adverténcia de Modo de Emergéncia.

Quando o modo de emergéncia é, em seguida, desativado, as mensagens de status desaparecem e a adverténcia é
substituida pela adverténcia M Emergéncia Estava Ativo. Esta mensagem somente pode ser reinicializada desligando e
ligando a energia da alimentacdo do conversor de frequéncia. Se um alarme que afeta a garantia (consulte

pardmetro 24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode) ocorrer enquanto o conversor de frequéncia estiver ativo no modo de
emergéncia, o display mostra a adverténcia de Limites Excedidos do Modo de Emergéncia.

As saidas digitais e de relé podem ser configuradas para mensagens de status de Modo de Emergéncia Ativo e adverténcia
de Modo de Emergéncia Estava Ativo. Consulte o grupo do parametro 5-3* Saidas Digitais e o grupo do parametro 5-4* Relés.
As mensagens de Modo de Emergéncia Estava Ativo também podem ser acessadas pela warning word, através da
comunicacao serial. (Consulte a documentacao pertinente).

Acesse as mensagens de status Modo de Emergéncia através da status word estendida.

Mensagens do

Mensagem Tipo LCP i Warning word 2 | Status word ext. 2
display

Modo de Emergéncia Status + + - + (bit 25)
Modo de Emergéncia Adverténcia + - - -
Modo de Emergéncia Estava . .

. Adverténcia + + + (bit 3) -
Ativo
Limites do Modo de .

Adverténcia + + - -

Emergéncia Excedidos

Tabela 3.32 Mensagens do display

Log

Para obter uma visao geral dos eventos relacionados ao modo de emergéncia, veja o log do modo de emergéncia, grupo do
pardmetro 18-1* Log do Modo de Emergéncia, ou pressione [Alarm Log] no LCP.

O log inclui até 10 dos eventos mais recentes. Os alarmes que afetam a garantia tém prioridade maior que os 2 outros tipos
de eventos.

O log nao pode ser reinicializado.

Os seguintes eventos sao registrados:
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. Alarmes que afetam a garantia (consulte pardmetro 24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode).

. Modo de emergéncia ativado.

. Modo de emergéncia desativado.

Todos os outros alarmes que ocorrerem enquanto o modo de emergéncia estiver ativado sao registrados como normal.

AVISO!

Durante a operacdao em modo de emergéncia, todos os comandos de parada para o conversor de frequéncia sdao
ignorados, incluindo parada por inércia/parada por inércia inversa e bloqueio externo. No entanto, se Safe Torque Off
estiver disponivel no conversor de frequéncia, esta funcao ainda estara ativa.

AVISO!

Se usar a funcao live zero em modo de emergéncia, entdo ela também estara ativa para as entradas analégicas, além da
entrada usada para o setpoint/feedback do modo de emergéncia. Caso o feedback dessas outras entradas analdgicas

seja perdido, por exemplo, se um cabo for queimado, a funcao live zero entrara em operacdo. Se nao for o desejado,

desative a funcao live zero para essas outras entradas.
Programe a funcao live zero desejada se houver uma auséncia de sinal quando o modo de emergéncia estiver ativo em
pardmetro 6-02 Fun¢do Timeout do Live Zero de Fire Mode.
A adverténcia de live zero tem prioridade maior que a adverténcia de Modo de Emergéncia.

AVISO!

Ao programar o comando [11] Partida em Reversdo no terminal de entrada digital em pardmetro 5-10 Terminal 18

Entrada Digital, o conversor de frequéncia interpreta isso como um comando de reversao.

24-00 Funcao de Fire Mode

24-01 Configuracao do Fire Mode

Option: Funcao: Option: Funcao:
AVISO! AVISO!
Conforme afirma acima, os Antes de ajustar o controlador
alarmes sao gerados ou PID, programe
ignorados, de acordo com a parametro 24-09 Atendimento
selecao feita no do Alarme de Fire Mode, [2]
parametro 24-09 Atendimento Desarme, Todos os Alarmes/
do Alarme de Fire Mode. Teste.
[o] * Desativado A funcéo de modo de emergéncia 4 VISO.
néo estd ativa. Se [2] Ativar-Funcionar Reverso
[1] Ativado Neste modo, o motor continua estiver selecionado em
funcionando no sentido horario. pardmetro 24-00 Fungdo de Fire
Funciona somente em malha Mode, [3] Malha Fechada nao
aberta. Programe pode ser selecionada em
pardmetro 24-01 Configuracédo do pardmetro 24-01 Configuragdo
Fire Mode para [0] Malha Aberta. do Fire Mode.
[2] Ativado- Neste modo, o motor continua
_Reverso funcionando no sentido anti- [0] * Malha Aberta | Quando o modo de emergéncia
-horario. Funciona somente em esta ativo, o motor funciona a uma
malha aberta. Programe velocidade constante, com base em
parametro 24-01 Configura¢do do uma referéncia programada. A
Fire Mode para [0] Malha Aberta. unidade é a mesma selecionada em
parametro 0-02 Unidade da Veloc. do
[3] Ativo-Pp/Inérc | Neste modo, a saida é desativada e Motor.
é permitido que o motor pare por
e, [3] Malha Quando o modo de emergéncia
Fechada estd ativo, o controlador PID interno
(4] Enabled-Run controla a velocidade com base no
Fwd/Rev setpoint e em um sinal de feedback
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24-01 Configuracao do Fire Mode

24-02 Unidade do Fire Mode

Option: Funcao: Option: Funcao:
selecionado em [121] galdo/s
parametro 24-07 Fonte de Feedback [122] galao/min
do Fire Mode. Selecione a unidade [123] galdo/h
em parametro 24-02 Unidade do Fire [124] CFM
Mode. Para outras configuragdes de [125] pé cabico/s
PID, utilize o grupo do pardmetro [126] pé cabico/min
20-** Malha Fechada do Drive como [127] pé cubico/h
na operacdo normal. Se o motor [130] b/s
também for controlado pelo -
i [131] Ib/min
controlador do PID interno, quando
< [132] Ib/h
em operagao normal, o mesmo
transmissor podera ser utilizado (140] pés/s
para ambos os casos, selecionando [141] pés/min
a mesma fonte. [145] pé
[160] °F
Option: Funcio: 171] Ib/pol?
Selecione a unidade quando o (1721 pol wg
modo de emergéncia estiver ativo e [173] s e
funcionando em malha fechada. [174] poleg Hg
[180] HP
[0]
[2] rpm Range: Funcéo:
B3] Hz Size [-999999.999 | Valor minimo da referéncia/setpoint
[4] Nm related* - par. 24-04 (limitacdo da soma do valor no
[5] PPM FireModeUnit] | pardmetro 24-05 Referéncia
[10] 1/min Predefinida do Fire Mode e valor do
[11] RPM sinal na entrada selecionada no
[12] PULSOS/s pardmetro 24-06 Fonte de Referéncia
[20] I/s do Fire Mode).
[21] I/min Se estiver funcionando em malha
221 I/h aberta, quando o modo de
23] m¥/s emergéncia estiver ativo, a unidade
24] o — de medida é selecionada pela
25] mh configuragdo do
330] O pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do
- Motor. Para malha fechada,
[31] kg/min . .
selecione a unidade no
[32] kg/lj‘ pardmetro 24-02 Unidade do Fire
[33] t/min Mode.
[34] t/h
41l i (i1 Range: Funcao:
[45] m - - - -
5 Size [ par. 24-03 - | Valor méaximo da referéncia/setpoint
[60] & related* 999999.999 (limitacdo da soma do valor no
[70] mbar FireModeUnit] | pardmetro 24-05 Referéncia
71 bar Predefinida do Fire Mode e valor do
[72] Pa sinal na entrada selecionada no
[73] kPa pardmetro 24-06 Fonte de Referéncia
[74] m WG do Fire Mode).
[75] mm Hg Se estiver funcionando em malha
[801] kW aberta, quando o modo de
[120] GPM emergéncia estiver ativo, a unidade
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24-04 Emergency Mode Max Reference

24-07 Fonte de Feedback do Fire Mode

Range: Funcao: Option: Funcao:
de medida é selecionada pela Selecione a entrada do feedback a
configuragdo do ser usada para o sinal de feedback
pardmetro 0-02 Unidade da Veloc. do do modo de emergéncia quando o
Motor. Para malha fechada, modo de emergéncia estiver ativo.
selecione a unidade no Se o motor também for controlado
pardmetro 24-02 Unidade do Fire pelo controlador do PID interno,
Mode. quando em operagao normal, o
mesmo transmissor pode ser
Range: Funcao: selecionando a mesma fonte.
0 %* [-100 - Insira a referéncia/setpoint [0] * Sem fungéo
100 %] predefinida necessaria como uma 1 Entrada
porcentagem do valor em analdgica 53
parametro 24-04 Emergency Mode 21 Entrada
Max Reference. O valor programado analdgica 54
é adicionado ao valor representado B3l Entr Pulso 29
pelo sinal na entrada analdgica, 4] Entr Pulso 33
selecionada em 71 Bt Aasll
parametro 24-06 Fonte de Referéncia X30/11
el e e, [8] Entr. Anal.
X30/12
,
[9] Entr.anal6g.X4
Option: Funcéo: 2/1
Selecione a entrada de referéncia [10] Entr.Analég.X4
externa a ser usada para o modo 2/3
de emergéncia. Este sinal é [11] Entr.anal6g.X4
adicionado ao valor programado 2/5
em pardmetro 24-06 Fonte de [99] Normal
Referéncia do Fire Mode. Feedback
[0] * Sem funcéao [100] Feedb. do Bus
[11 Entrada 1
analogica 53 [101] Feedb. do Bus
[2] Entrada 2
analdgica 54 [102] Feedb. do bus
[71 Entr Pulso 29 3
[20] Potenc. digital . .
211 Entr Anal Option: Funcao:
X30/11 [0] Desarme&Rese | Se esse modo for selecionado, o
22] Entr Anal t-Alarme conversor de frequéncia continua
X30/12 Critico funcionando, ignorando a maioria
23] Entranalog.xa dos alarmes, mesmo se isso resultar
21 em danos ao conversor de
4] EntrAnalog XA frequéncia. Os alarmes criticos sao
23 alarmes que ndao podem ser
" suprimidos; porém, é possivel tentar
[25] Entr.anal6g.X4 X
275 dar uma nova partida (reset
automatico infinito).
[29] Entrada
Analégica [1] * Desarme nos | Se houver um alarme critico, o
X48/2 Alarmes conversor de frequéncia desarma e
Criticos ndo se reinicializa automaticamente
(reinicializagdo manual).
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24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode

Option: Funcao:

[2] Desarme E possivel testar a operacio de

Todos Alarms- | modo de emergéncia, mas todos os
-Test estados de alarme sao ativados

normalmente (reinicializacao

3.21.2 24-1* Bypass do Drive

Funcdo para ativacdo dos contatores externos para bypass
do conversor de frequéncia, para operagao on-line direta
do motor, se houver um desarme.

24-10 Funcao Bypass do Drive

manual). Option: Funcéo:
A
AVISO! AVISO!
Determinados alarmes sao alarmes que afetam a Apos habilitar a funcao de
garantia e que podem afetar a vida til do conversor de bypass d_° conversor de
frequéncia. Caso ocorra 1 desses alarmes ignorados frequéncia, a fungaoﬂSafe
enquanto em modo de emergéncia, um log do evento é T°“.1”e off (na~s verses onde
registrado no log do modo de emergéncia. for mclu!da) nao esta em
Os 10 dltimos eventos de alarmes que afetam a garantia, .C°“f°"“~'dade com as
ativagdo do modo de emergéncia e desativagdo do modo instalagoes padrao EN 954-1,
de emergéncia sao armazenados. Cat.3.
/ VISO Este parametro determina as circun-
- - . B stancias que ativam a funcao de
A configuracao no pardmetro 14-20 Modo Reset é descon- o
. . . X X bypass do conversor de frequéncia.
siderada se o modo de emergéncia estiver ativo
(consulte o grupo do parametro 24-0* Modo de (o * Desativado
Emergéncia). [1] Ativo Se em operacdo normal, a funcao
de bypass automatico do conversor
NUm Alarmes que de frequéncia é ativada nas
e- Descrigio Alarmes afetam seguintes condigdes:
ro criticos garantia e Se houver um blogueio
Falta Fase Elétr X zor desarme ou um
esarme.
Sobretensdo CC X
Subtensao CC X . Ap6s o numero definido
Sobrecarga do inversor X de tentativas de reinicia-
13 Sobrecorrente X lizagao programadas em
Falha de aterramento (ponto parametro 14-20 Modo
14 X Reset.
de aterramento)
16 Curto-circuito X . Se o temporizador de
2 Pwr. Temp do Cartdo de atraso de bypass
Poténcia X (pardmetro 24-11 T. Atraso-
33 Falha de inrush X -Bypass do Drive) expirar
38 Defeito interno X antes de concluir as
65 TempPlacaCntrl X tentativas de reinicia-
68 Parada segura X lizacao.
[2] Ativado
Tabela 3.33 Atendimento do Alarme de Modo de Emergéncia (Somente em
Fire Mode)
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24-11 T. Atraso-Bypass do Drive

Range: Funcao:

0 s* [0 - 600 s] Programavel em incrementos de 1
s. Quando a funcéo de bypass for
ativada de acordo com a
configuragao

pardmetro 24-10 Func¢do Bypass do

Drive, o temporizador de atraso do
bypass comeca a operar. Se o
conversor de frequéncia tiver sido
programado para varias tentativas
de novas partidas, o temporizador
continua funcionando enquanto o
conversor de frequéncia tenta uma
nova partida. Se o motor tiver
reiniciado durante o intervalo de
tempo do temporizador de atraso
do bypass, o temporizador é
reinicializado.

Se o motor ndo conseguir dar
partida no final do tempo de atraso
de bypass, o relé de bypass do
conversor de frequéncia é ativado,
o qual foi programado para bypass
em pardmetro 5-40 Fungao do Relé.
Se houver também um atraso de
relé programado em

pardmetro 5-41 Atraso de Ativagdo
do Relé, [Relé] ou

parametro 5-42 Atraso de
Desativagdo do Relé, [Relé], esse
tempo deve decorrer também antes
de a acdo do relé ser executada.

Quando nédo houver nenhuma
tentativa de nova partida
programada, o temporizador
funcionara durante o periodo de
atraso definido neste parametro e,
em seguida, ativara o relé de
bypass do conversor de frequéncia,
que foi programado para bypass
em pardmetro 5-40 Fungéo do Relé.
Se houver também um atraso de
relé programado em

pardmetro 5-41 Atraso de Ativagédo
do Relé ou parametro 5-42 Atraso de
Desativagao do Relé, [Relé], esse
tempo deve decorrer também antes
de a acdo do relé ser executada.
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3.22 Parametros 25-** Controlador em Cascata

Parametros para configurar o controlador em cascata bdsico para controle sequencial de diversas bombas. Para obter uma
descricdo mais orientada para a aplicacdo e exemplos de fiacdo, consulte Exemplos de Aplicagédo, Controlador em Cascata no
guia de design.

Para obter informagdes sobre o uso de recursos avancados dos opcionais de controlador em cascata, consulte

capétulo 3.24 Pardmetros 27-** Cascade CTL Option.

Para configurar o controlador em cascata ao sistema real e a estratégia de controle desejada, siga a sequéncia comecando
com o grupo do pardmetro 25-0* Configuragées de Sistema, e em seguida o grupo do pardmetro 25-5*% Configuragées de
Alternacédo. Esses parametros podem ser programados normalmente com antecedéncia.

Os parametros nos grupos de pardmetro 25-2* Configuracées de Largura de Banda e 25-4* Configuragées de Escalonamento
frequentemente dependem da dinamica do sistema e do ajuste final, a ser efetuado no momento da colocacdo em funcio-
namento, na empresa.

AVISO!

O controlador em cascata deve operar em malha fechada controlada pelo controlador Pl interno (/3] malha fechada
selecionada em pardmetro 1-00 Modo Configuragdo). Se [0] malha aberta for selecionada em pardmetro 1-00 Modo
Configuragdo, todas as bombas de velocidade constante sdo desescalonadas, mas a bomba de velocidade variadvel ainda
é controlada pelo conversor de frequéncia, agora como uma configuracao de malha aberta:

Config. do controlador em cascata
|

T 1
Modo configuragdo (Par.1-00) Malha Aberta Malha Fechada

| |
Controlader em cascata (P- 25-00) Desativado Ativado
| |
Partida do motor (Par.25-02) Direto on line Soft Starter
l ]
]
| |
Ciclagem da bomba (Par.25-04): Desativado Ativado
| J
| I |
Bomba de Comando Fixa (P 25-05): Né&o Sim
Numero de bombas (Par. 25-06) 2| 2 3
1 | | 1
Alternacdo da bomba de comando Desligada Em Em Em
(Par.25-50): escalona- comando escalonamento
mgnto ou comando
| | | 1
. Intervalo Slee Temporizador
Evento Alternagao (Par.25-51): Externa tempor. Alt. modFe) predefinido
P 25-52 P 25-54
| | | ]
T I 1
Alternagéo se capacidade<50% (Par.25-55): Desativado Ativado
| J
I 1
Modo escalon. em alternacao (Par. 25-56): Lelnto Réapido
L ]
| 1308A279.12

llustracdo 3.79 Setup de exemplo para um controlador em cascata
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3.22.1 25-0* Configuragdes de Sistema

Parametros relacionados aos principios de controle e
configuracdo do sistema.

25-00 Controlador em Cascata

Option:

Funcao:

Para a operacgdo de sistemas de
varios dispositivos (bomba/
ventilador) onde a capacidade é
adaptada para a carga real com
controle de velocidade combinado
com controle liga/desliga dos
dispositivos. Simplificando, somente
sistemas de bombas estao descritos.
Para ativar a funcionalidade do
controlador em cascata, programe
parametro 1-00 Modo Configuragédo
para a opgao [3] Malha Fechada.

[0

Disabled

O controlador em cascata ndo esta
ativo. Todos os relés instalados de
fabrica, associados aos motores das
bombas pela funcao cascata sao
desenergizados. Se uma bomba de
velocidade variavel for conectada
ao conversor de frequéncia
diretamente (ndo controlada por
um relé interno), essa bomba/
ventilador é controlada como um
sistema de bomba Unica.

[1]

Basic Cascade
Ctrl

O controlador em cascata esta ativo
e escalona/desescalona as bombas
de acordo com a carga no sistema.

[2

Motor
Alternation
Only

25-02 Partida do Motor

25-02 Partida do Motor

Option:

Funcao:

[1

Dispositivo de
Partida Suave

Cada bomba de velocidade
constante é conectada a rede
elétrica através de um soft starter.

Em Estrela/
Delta

Bombas fixas conectadas com
partida estrela-triangulo sao
escalonadas da mesma maneira que
bombas conectadas com soft
starters. Elas sdo desescalonadas da
mesma maneira que bombas
conectadas diretamente a rede
elétrica.

Option:

25-04 Ciclo de Bomba

Funcao:

Para fornecer horas iguais de
operacdao em bombas de
velocidade constante, a bomba
usada pode ser ciclica. A selecéo de
ciclo de bomba é primeiro a entrar -
ultimo a sair ou horas iguais de
funcionamento para cada bomba.

Desativado

As bombas de velocidade constante
sdo conectadas na ordem 1-2 e
desconectadas na ordem 2-1
(primeira a entrar-ultima a sair).

(1

Ativado

As bombas de velocidade constante
sdo conectadas/desconectadas para
ter horas iguais de funcionamento
para cada bomba.

Option:

25-05 Bomba de Comando Fixa

Funcao:

A bomba de comando fixa é uma
configuragao quando a bomba de
velocidade varidvel estd conectada

Option: Funcao: diretamente ao conversor de
Os motores estdo conectados frequéncia. Se um contator for
diretamente a rede elétrica por instalado entre o conversor de
meio de um contator ou de um frequéncia e a bomba, esse
soft starter. Quando o valor de contator ndo é controlado pelo
pardmetro 25-02 Partida do Motor é conversor de frequéncia.
programado para uma opgao Ao operar com
diferente de [0] Direto Online, pardmetro 25-50 Alternagdo da
pardmetro 25-50 Alternagéo da Bomba de Comando programado
Bomba de Comando é automati- diferente de [0] Off (Desligar),
camente programado para o padrao programe este parametro para [0]
de [0] Direto Online. Ndo.

[o] * Direto Online | Cada bomba de velocidade [0] Nio A funcdo de bomba de comando
constante é conectada a rede pode alternar entre as bombas
elétrica diretamente através de um controladas pelos 2 relés internos.
contator. Conecte 1 bomba ao relé interno 1,

e a outra bomba ao relé 2. A
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25-05 Bomba de Comando Fixa 25-06 Numero de Bombas

Option: Funcao: Range: Funcao:
funcdo de bomba (bomba em velocidade constante controladas
cascata 1 e bomba em cascata 2) é por relés internos.
automaticamente designada aos
Le;:lj::sgz dC::ngc::; :a:azs 3.22.2 25-2* Configuracdes de Largura de
pelo conversor de frequéncia). Banda
m Sl A b e glg SRTETE S5k D Parametros para configurar a largura de banda na qual a
() eViETEeEe) @ e e e pressao pode operar antes de escalonar/desescalonar as
dimtarnente 2D EonEer ¢ bombas de velocidade constante. Inclui também diversos
. temporizadores para estabilizar o controle.
Pardmetro 25-50 Alternagéo da
Bomba de Comando ¢ automat-
camente programado para [0] Off Range: Funcao:
(Desligar). Os relés internos, relé 1 e Size [1- par. Programe a porcentagem da largura
relé 2, podem ser associados a related* 25-21 %] de banda (SBW) de escalonamento
bombas de velocidade constante para acomodar a flutuacio normal
separadas. No total, o conversor de da pressdo do sistema. Em sistemas
frequéncia pode controlar 3 de controle em cascata, para evitar
bombas. frequentes chaveamentos de
bombas de velocidade constante, a
25-06 Numero de Bombas pressdo do sistema é tipicamente
Range: Funcao: mantida dentro de uma largura de
2 [2-9] O numero de bombas conectadas banda em vez de em um nivel
ao controlador em cascata constante.
incluindo a bomba de velocidade A SBW é programada como uma
variavel. Se a bomba de velocidade porcentagem de
variavel estiver conectada pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.
diretamente ao conversor de Por exemplo, se a referéncia
frequéncia, e as outras bombas de méxima for 6 bar, o setpoint for
velocidade constante (bombas de 5 bar e a SBW estiver programada
reserva) sao controladas pelos 2 para 10%, uma pressio de sistema
relés internos, 3 bombas podem ser entre 4,5 e 5,5 bar é tolerada. Nao
controladas. Se as bombas de ocorre escalonamento ou desesca-
velocidade variavel e fixa serao lonamento nessa largura de banda.
controladas por relés internos,
somente 2 bombas podem ser
conectadas. .
SEW
Se pardmetro 25-05 Bomba de " sew o
Comando Fixa estiver programado
para [0] Néo: 1 bomba de 175788701
velocidade variavel e 1 bomba de llustracao 3.80 Largura de Banda
velocidade constante, ambas do Escalonamento
controladas por relé interno. Se
pardmetro 25-05 Bomba de
Comando Fixa estiver programado Relacionad | [1 até par. [ Programe a porcentagem da largura
para [1] Sim: 1 bomba de 0 ao 25-21 %] de banda (SBW) de escalonamento
velocidade varidvel e 1 bomba de tamanho* para acomodar a flutuagdo normal
velocidade constante controladas da pressdo do sistema. Em sistemas
por relés internos. de controle em cascata, para evitar
1 bomba de comando; consulte frequentes chaveamentos de
parémetro 25-05 Bomba de bombas de velocidade constante, a
Comando Fixa. 2 bombas de pressao do sistema é tipicamente
mantida dentro de uma largura de
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25-20 Largura de Banda do Escalonamento

Range:

Funcao:

25-21 Largura de Banda de Sobreposicdo

Range:

Funcao:

banda em vez de em um nivel
constante.

A SBW (Largura de Banda do
Escalonamento) é programada
como uma porcentagem do
parametro 3-03 Referéncia Mdxima e
pardmetro 3-04 Fung¢do de
Referéncia. Por exemplo, se o
setpoint for 5 bar e a SBW estiver
programada para 10%, uma pressao
de sistema de 4,5 a 5,5 bar é
tolerada. Ndo ocorre escalonamento
ou desescalonamento nessa largura
de banda.

SBW

Ponta de
SBW ojuste
r

F7SRASR A
llustracdo 3.81 Largura de Banda
do Escalonamento

25-21 Largura de Banda de Sobreposicao

Range: Funcao:
100 %* [ par. 25-20 - | Quando ha uma mudanca grande e
100 %) rapida na demanda do sistema

(como uma demanda subita de
agua), a pressao do sistema muda
rapidamente e um escalonamento
ou desescalonamento imediato de
uma bomba de velocidade
constante torna-se necessdrio, para
atender as necessidades. A OBW
(Largura de Banda de Sobreposicao)
é programada para sobrepor o
temporizador de ativagdo/
desativacdo (pardmetro 25-23 Atraso
no Escalonamento da SBW e
pardmetro 25-24 Atraso de Desesca-
lonamento da SBW) para resposta
imediata.

Sempre programe a OBW para um
valor maior que o valor
programado em

pardmetro 25-20 Largura de Banda
do Escalonamento. A OBW (Largura
de Banda de Sobreposicao) é uma
porcentagem da

parametro 3-02 Referéncia Minima e
parametro 3-03 Referéncia Mdxima.

Falxa de
sobrepasigo

! SBW Panto

Spw g alusts

17RZAETEAD

llustracao 3.83

A configuracéo de OBW muito
préxima de SBW poderia anular o
propdsito, com frequientes escalona-
mentos nas alteracdes
momentaneas de pressao. A
configuracao de OBW muito alta
poderia resultar em pressao inacei-
tavelmente alta ou baixa no
sistema, enquanto os tempori-
zadores da SBW estiverem
funcionando. O valor pode ser
otimizado com a familiaridade
crescente com o sistema. Consulte
0 parametro 25-25 Tempo da OBW.

Para evitar o escalonamento
acidental durante a fase de
colocacdo em funcionamento e
ajuste fino do controlador, inicia-
Imente, deixe a OBW na
configuracdo de fébrica de 100%
(Off). Ao concluir o ajuste fino,
programe a OBW para o valor
solicitado. E sugerido o valor inicial
de 10%.

25-22 Faixa de Velocidade Fixa

Range: Funcao:
Size [ par. 25-20 - | Quando o sistema de controle em
related* par. 25-21 %] | cascata esta funcionando

normalmente e o conversor de
frequéncia emite um alarme de
desarme, é importante manter a
pressao do sistema. O controlador
em cascata faz isso ao continuar a
escalonar/desescalonar a bomba de
velocidade constante em ligada e
desligada. Como manter a pressao
no setpoint exigiria escalonamentos
e desescalonamentos frequentes ao
ter somente uma bomba de
velocidade constante em funcio-
namento, é usada uma largura de
banda de velocidade constante
(FSBW) maior em vez da SBW. Em

MG200B28
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25-22 Faixa de Velocidade Fixa 25-24 Atraso de Desescalonamento da SBW

Range:

Funcao:

Range:

Funcao:

situacdes de alarme, ou se o sinal
de partida na entrada digital ficar
baixo, é possivel parar as bombas
de velocidade constante

pressionando [Off] ou [Hand On].

Se o alarme emitido for um de

namento é retardado pela duracdo
de tempo programada. Se a pressao
diminui dentro da SBW, antes da
expiracdo do temporizador, este é
reinicializado.

bloqueio por desarme, o 5

<

controlador em cascata para o (27-24) Atraso de inatividade N

. . . . de SBW =
sistema imediatamente, desligando

todas as bombas de velocidade SBW

constante. Isso é basicamente igual (27-20)

a parada de emergéncia (parada
por inércia/comando de parada por
inércia inversa) do controlador em
cascata.

Range:

25-23 Atraso no Escalonamento da SBW

Funcao:

15 s*

[0 - 3000 s]

O escalonamento imediato de uma
bomba de velocidade constante
ndo é desejavel quando uma queda
momentanea de pressdo no sistema
excede a largura de banda de
escalonamento (SBW). O escalo-
namento é retardado pela duragdo
de tempo programado. Se a
pressao aumenta dentro da SBW,
antes da expiragcao do
temporizador, este é reinicializado.

Ponto de ajuste

SBW (27-20)

Tempo de operagéo de SBW (27-23)

llustracao 3.84 Atraso no Escalo-
namento da SBW

o

Ponto de ajuste

SBW
(27-20)

llustracao 3.85 Atraso de
Desescalonamento da SBW

Range:

25-25 Tempo da OBW

Funcao:

10 s*

[0 - 300 s]

O escalonamento de uma bomba
de velocidade constante cria um
pico momentaneo de pressdo no
sistema, que pode exceder a largura
de banda de sopreposicéo (OBW).
Néo é recomendavel desescalonar
uma bomba em resposta a um pico

g de pressao de escalonamento. O

5 tempo da OBW pode ser

E programado para evitar o escalo-
SBW (27-20) namento, até que a presséo do

sistema estabilize e o controle
normal seja estabelecido. Programe
o temporizador para um valor que
permita ao sistema estabilizar, apds
o escalonamento. A configuracao
de fabrica de 10 s é adequada na
maioria das aplicacdes. Em sistemas
altamente dinamicos, um tempo
menor pode ser desejavel.

Range:

25-24 Atraso de Desescalonamento da SBW

Funcao:

15 s*

[0 - 3000 s]

O desescalonamento imediato de
uma bomba de velocidade
constante ndo é recomendado
quando ocorre um aumento de
pressao momentaneo no sistema
que excede a largura de banda de
escalonamento (SBW). O desescalo-
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25-28 Tempo da Funcdo Escalonamento

| | s
| | E Range: Funcao:
‘ ‘ OBW (27-21) 2 pardmetro 25-27 Fungao Escalo-
‘ ‘ namento, e quando a bomba de
‘ ‘ velocidade varidvel opera no limite
superior da velocidade do motor,
SBW (27-20) . . .
‘ V T pressioreal pardmetro 4-13 Lim. Superior da
‘ Setpoint Veloc. do Motor [RPM] ou
‘ / ‘ pardmetro 4-14 Lim. Superior da
i i SBW (27-20) Veloc do Motor [Hz], com pelo
menos 1 bomba de velocidade
‘ ‘ constante na posicao de parada.
‘ Quando o valor programado do
| | OBW (27-21) temporizador expirar, uma bomba
Temporizador . 2
do OBW (27-25) ‘ de velocidade constante é
llustragao 3.86 Tempo da OBW escalonada.
25-29 Funcao Desescalonamento
25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero Option: Funcao:
. - A funcao de desescalonamento
Option: Funcéo: ¢
— garante que o nimero minimo de
Este parametro assegura que, . .
o bombas estejam em funcionamento
quando ocorrer uma situacao de . .
para economizar energia e para
fluxo zero, as bombas de . . < 2
. ) evitar a circulagdo de dgua com
velocidade constante serdo desesca- <
i . pressdo zero na bomba de
lonadas, 1 a 1, até que o sinal de . ” <
. velocidade varidvel. Se a funcao de
fluxo zero desapareca. Isto exige .
4 s0.de fl . desescalonamento estiver
ue a deteccao de fluxo-zero esteja .
q o @ Ig d ) programada para [0] Desativado,
ativa. Consulte o grupo do .
) grup ) parametro 25-30 Tempo da Fung¢édo
pardmetro 22-2* Detec¢ao de Fluxo- < A
Desescalonamento néo esta ativado.
-Zero.
Se [0] Desabilitado estiver [0] Desativado
selecionado, o controlador em [1] Ativado
cascata nao altera o compor- _
. 25-30 Tempo da Funcao Desescalonamento
tamento normal do sistema.
Range: Funcao:
[o] * Desativado - —
- 15 s* [0 - 300 s] O temporizador da funcéo de
[1] Ativado ) 5
desescalonamento é programavel
25-27 Fungéao Escalonamento para evitar o escalonamento/
. - desescalonamento frequente das
Option: Funcao: q
- bombas de velocidade constante. O
Se a funcdo de escalonamento .
. : . tempo da funcdo de desescalo-
estiver programada para
) S e namento inicia quando a bomba de
Desativado, pardmetro 25-28 Tempo X L, )
~ ) velocidade ajustavel esta
da Fung¢do Escalonamento nao estd ’
] funcionando em
ativado.
parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
[0] Desativado do Motor [RPM] ou
[1] Ativado pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
- do Motor [Hz], com 1 ou mais
25-28 Tempo da Funcao Escalonamento bombas de velocidade constante
Range: Funcéo: em operagao e com os requisitos
15 s* [0 - 300 s] O tempo da fungao de escalo- do sistema satisfeitos. Nesta
namento é programado para evitar situacdo, a bomba de velocidade
escalonamentos frequentes das variavel contribui pouco para o
bombas de velocidade constante. O sistema. Quando o valor
tempo da funcdo de escalonamento programado no temporizador
inicia se estiver [1] Ativado por expirar, um estagio é removido,
MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 253
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25-30 Tempo da Funcdo Desescalonamento 25-41 Atraso de Aceleracao

Range: Funcao: Range: Funcao:

evitando a circulagdo de agua com 2 s* [0-125] Ao remover uma bomba de
pressao zero na bomba de velocidade constante controlada
velocidade variavel. por um soft starter, é possivel
atrasar a aceleracao da bomba de

comando até um tempo
predefinido apds a partida da
bomba de velocidade constante.

175ZA640.11

F

Bomba VLT . . .
Bomba Este atraso elimina os picos de
desligada pressao ou o golpe de ariete no

sistema.

Para ser usado somente se [1] Soft
E Starter estiver selecionado em
@12 ] pardmetro 25-02 Partida do Motor.

-« »
-

Desativagao periodo
do temporizador (27-27)

Staging

130BC371.10

Speed

llustracao 3.87 Tempo da Fun¢ao Desescalonamento

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

3.22.3 25-4* Configuragdes de
Escalonamento

Parametros que determinam as condi¢des para escalo-
namento/desescalonamento de bombas.

25-40 Atraso de Desaceleracao

Range: Funcao:

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

10 s* [0-120 s] Ao adicionar uma bomba de
velocidade constante controlada

t i
por um soft starter ou um starter Time

estrela/delta, é possivel atrasar a P 25-40

desaceleracdo da bomba de
2 T Lead pump starts
comando até um tempo ‘ to ramp down

predefinido apds a partida da Cascade Controller

bomba de velocidade constante. calls for another
P . um

Este atraso elimina os picos de pump

pressdo ou o golpe de ariete no

sistema. ~
llustragao 3.88 Escalonamento

Use essa opcao somente se [1] Soft
Starter ou [2] Estrela Delta estiver
selecionado em

parametro 25-02 Partida do Motor.
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25-42 Limite de Escalonamento

Range: Funcao:

Destaging

pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [Hz], para

Lead pump pardmetro 4-13 Lim. Superior da
(controlled by freq. conv.) Veloc. do Motor [RPM] ou

parametro 4-14 Lim. Superior da

130BC372.10

Speed

Veloc do Motor [Hz], expresso em
porcentagem.

O limite de escalonamento deve

Fixed speed pump estar entre g,opy, = 2o x 100%
(controlled by soft starter)

a 100%, onde niow € o limite
inferior da velocidade do motor e
nHiGH é o limite superior da

velocidade do motor.

2] Time R

P25-41 Limit : Bomba de %

| | d';:"v'e'foséfé’g&'é’ :jo Velocidade constante o

motor E

1 T Lead pump starts )
toramp up Velocidade de

escalonamento Bomba de

Velocidade varlavel

Cascade Controller
prepares for

. Limite inferior de
removing pump velocidededo (L < 5
motor 0 4 5 egundos

llustracao 3.90 Limite Escalonamento

llustracao 3.89 Desescalonamento

AVISO!

AVISO! Se o setpoint for atingido ap6s o escalonamento antes
de a bomba de velocidade variavel atingir sua

velocidade minima, o sistema entra no estado de malha
fechada no momento que a pressao de feedback estiver
cruzando o setpoint.

Bombas fixas conectadas com partida estrela-triangulo
sao escalonadas da mesma maneira que bombas
conectadas com soft starters. Elas sao desescalonadas da
mesma maneira que bombas conectadas diretamente a
rede elétrica.

25-43 Limite de Desescalonamento

25-42 Limite de Escalonamento Range: Funcao:

Range: Funcio: Size [0-100 %] |Ao remover uma bomba de
related* velocidade constante para evitar

Size [0-100 %] |Ao adicionar uma bomba de

. . um undershoot de presséo, a
related* velocidade constante para evitar P

~ bomba de velocidade variavel
um overshoot de pressao, a bomba i . .
acelera até uma velocidade mais
alta. Quando a bomba de

velocidade variavel atingir a

de velocidade varidvel desacelera
até uma velocidade mais baixa.
Quando a bomba de velocidade )
. . . velocidade de desescalonamento, a
variavel atingir a velocidade de ) 5
bomba de velocidade constante é
desescalonada. O limite de desesca-
lonamento é usado para calcular a
velocidade da bomba de velocidade
variavel quando ocorrer o desesca-

lonamento da bomba de

escalonamento, a bomba de
velocidade constante é escalonada.
O limite de escalonamento é usado
para calcular a velocidade da
bomba de velocidade variavel

quando ocorrer o ponto de ) ’
velocidade constante. O célculo do

intervencdo da bomba de o i
limite de desescalonamento é a

velocidade constante. O célculo do
razao entre pardmetro 4-11 Lim.

Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.

limite de escalonamento é a razdo
entre pardmetro 4-11 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [RPM] ou

do Motor [Hz], para
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25-43 Limite de Desescalonamento

Range:

Funcao:

25-45 Velocidade de Escalonamento [Hz]

Range:

Funcao:

parametro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM] ou
parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz], expresso em
porcentagem.

O limite de desescalonamento deve

estar entresTAGE% = 1o x 100% a

100%, onde niow € o limite inferior
da velocidade do motor e nhigH é o
limite superior da velocidade do
motor.

Limite superior
da velocidade
do motor

Velocidade de
desescalona-
mento

Limite inferior

Limite superior
da velocidade do
motor

130BA367.10

Limite superior
da velocidade do
motor

da velocidade 7
do motor

——
0 1 3

g‘; Segundos

llustragao 3.91 Limite Desescal.

25-44 Velocidade de Escalonamento [RPM]

Range:

Funcao:

0 RPM*

[000 - 30000
RPM]

Leitura do valor calculado para
velocidade de escalonamento. Ao
adicionar uma bomba de
velocidade constante para evitar
um overshoot de pressdo, a bomba
de velocidade variadvel desacelera
até uma velocidade mais baixa.
Quando a bomba de velocidade
variavel atingir a velocidade de
escalonamento, a bomba de
velocidade constante é escalonada.
O célculo da velocidade de escalo-
namento é baseado em

parametro 25-42 Limite de Escalo-
namento e pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM].

A velocidade de escalonamento é
calculada pela seguinte férmula:

_ Nsrace %
Nsrace = MHiGH™ 100

onde nHigH € o limite superior da
velocidade do motor e nstaceioo% €
o valor do limite de escalonamento.

0 Hz*

[0 - 6500 HZ]

Leitura do valor calculado para
velocidade de escalonamento. Ao
adicionar uma bomba de
velocidade constante para evitar
um overshoot de pressao, a bomba
de velocidade variavel desacelera
até uma velocidade mais baixa.
Quando a bomba de velocidade
variavel atingir a velocidade de
escalonamento, a bomba de
velocidade constante é escalonada.
O célculo da velocidade de escalo-
namento é baseado em

pardmetro 25-42 Limite de Escalo-
namento e parametro 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz].

A velocidade de escalonamento é
calculada pela seguinte férmula:
STAGE = HIGH% onde nHiGH € 0
limite superior da velocidade do

motor e nstaceioo% € o valor do
limite de escalonamento.

25-46 Velocidade de Desescalonamento [RPM]

Range: Funcao:
0 RPM* [000 - 30000 | Leitura do valor calculado para
RPM] velocidade de desescalonamento.

Ao remover uma bomba de
velocidade constante para evitar
um undershoot de pressao, a
bomba de velocidade varidvel
acelera até uma velocidade mais
alta. Quando a bomba de
velocidade varidvel atingir a
velocidade de desescalonamento, a
bomba de velocidade constante é
desescalonada. A velocidade de
desescalonamento é calculada com
base em pardmetro 25-43 Limite de
Desescalonamento e

pardmetro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM].

A velocidade de desescalonamento
é calculada pela seguinte formula:
DESTAGE = HIGH% onde nHiGH € o
limite superior da velocidade do

motor e NpesTaGe100% € O valor do
limite de desescalonamento.
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25-47 Velocidade de Desescalonamento [Hz]

Range: Funcao:

0 Hz* [0 - 6500 Hz] | Leitura do valor calculado para
velocidade de desescalonamento.
Ao remover uma bomba de
velocidade constante para evitar
um undershoot de pressao, a
bomba de velocidade variavel
acelera até uma velocidade mais
alta. Quando a bomba de
velocidade variavel atingir a
velocidade de desescalonamento, a
bomba de velocidade constante é
desescalonada. A velocidade de
desescalonamento é calculada com
base em pardmetro 25-43 Limite de
Desescalonamento e

pardmetro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz].

A velocidade de desescalonamento
é calculada pela seguinte féormula:

_ DESTAGE %
DESTAGE = HIGH: 100

onde nHigH € o limite superior da
velocidade do motor e NpesTAGE100%
é o valor do limite de desescalo-
namento.

Limite superior da [ S .

Velocidade do motor
Velocidade de —

| | ~Bomba velocidade
desescalonamento Va \
\ \

_\variavel

130BA368.10

LiTnit%irgeréor de | '/ @
velocidade do motor

kAtivado o conLando Segundos
| de parada corjtrolada

Limite superiorda A
velocidade do motor

‘ Bomba de velocidade
. constante
Velocidade de ‘ |
desesclonamento
\ \
|

Limite inferior da
velocidade do motor

L | Segundo?
Limite superiorda 4 )
velocidade do motor [ Fll)jﬁ’]d speed
Velocidade de | pump
desesclonamento |
\
Limite inferior da |
velocidade do motor | >
Segundos

llustracdo 3.92 Velocidade de Desescalonamento

25-49 Staging Principle

Selecione o principio de escalonamento para o escalonamento
de bombas de velocidade constante (modo direto online). Para
configurar o conversor de frequéncia para que retorne a
operacdo de malha fechada imediatamente apds uma bomba ser
escalonada ou desescalonada, selecione [1] Escalonamento
Rdpido. Use [1] Escalonamento Rdpido em sistemas com
mudancas rapidas de demanda.

Option: Funcao:
[0] * Normal

25-49 Staging Principle

Option:

Selecione o principio de escalonamento para o escalonamento
de bombas de velocidade constante (modo direto online). Para
configurar o conversor de frequéncia para que retorne a
operagao de malha fechada imediatamente apds uma bomba ser
escalonada ou desescalonada, selecione [1] Escalonamento
Rdpido. Use [1] Escalonamento Rdpido em sistemas com
mudancas rapidas de demanda.

Funcao:

[1] | Rapid Staging |

3.22.4 25-5* Configuracdes de Alternacao

Parametros para definir as condi¢cdes de alternagao da
bomba de velocidade variavel (comando), quando
selecionadas como estratégia de controle.

25-50 Alternacao da Bomba de Comando

Option:

Funcao:

AVISO!
Se parametro 25-05 Bomba de
Comando Fixa estiver
programado para [1] Sim, sé é
possivel selecionar [0] Off
(Desligar).

A alternacdo da bomba de
comando equaliza a utilizacdo das
bombas, pela mudancga periédica
da bomba cuja velocidade é
controlada. Esta medida garante
que as bombas sejam igualmente
utilizadas ao longo do tempo. A
alternacdo equaliza o uso das
bombas, selecionando sempre a
bomba com o menor nimero de
horas de funcionamento para o
escalonamento seguinte.

[0] [Off] (Desligar)

Néao ocorre alternacéo da fungao da
bomba de comando. Ndo é possivel
configurar este parametro para
nenhuma opgao diferente de [0] Off
(Desligar) se parametro 25-02 Partida
do Motor estiver programado
diferente de [0] Direto Online.

[1 No escalo-
namento

A alternacdo da funcdo da bomba
de comando ocorre no escalo-
namento de outra bomba.

[2] No comando

A alternagdo da fungao da bomba
de comando ocorre em um sinal de
comando externo ou em um
evento pré-programado. Consulte o
pardmetro 25-51 Evento Alternagéo,
para as opgoes disponiveis.

MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

257




Dt

Descricao do Parametro VLT® AQUA Drive FC 202

25-50 Alternacao da Bomba de Comando 25-52 Intervalo de Tempo de Alternacao

Option: Funcao: Range: Funcao:
[3] No escalo- A alternacdo da bomba de alternagao expirar (pode ser
namento ou velocidade variavel (de comando) verificado em pardmetro 25-53 Valor
no comando | ocorre no escalonamento ou de do Temporizador de Alternagao). O
acordo com [2] No Comando. temporizador fica pausado quando
o conversor de frequéncia ndo esta
25-51 Evento Alternacéao em funcionamento.

Option: Funcao:

" — 25-53 Valor do Temporizador de Alternacao
Este parametro estd ativo somente

se as opcoes [2] No Comando ou [3] Range: Funcao:

No Escalonamento ou Comando 0* [0-71] Parametro de leitura do valor do
foram selecionadas em intervalo de tempo de alternagéo,
pardmetro 25-50 Alternagéo da programado em

Bomba de Comando. Se um evento pardmetro 25-52 Intervalo de Tempo
de alternacao for selecionado, a de Alternagdo.

alternacao da bomba de comando

ocorre toda vez que o evento 25-54 Tempo de Alterna¢ao Predefinido
RERHICTE Range: Funcéao:
[o] * Externa A alternacdo ocorre quando um Size [0-0] Ao selecionar [3] Tempo Predefinido
sinal é aplicado a uma das entradas related* em pardmetro 25-51 Evento
digitais no bloco de terminais e Alternagdo, a alternacao da bomba
essa entrada tiver sido designada de velocidade variavel é realizada
para [121] Alternag¢do da Bomba de diariamente, na hora especificada
Comando no grupo do pardmetro programada no tempo de
5-1* Entradas Digitais. alternagao predefinido. A hora
drdo é ia-noite (00:00 12:00
[1 Intervalo de A alternacdo ocorre todas as vezes LI & ke ou
. AM, dependendo do formato do
Tempo de que pardmetro 25-52 Intervalo de
- . . horario).
Alternagao Tempo de Alternagdo expirar.
[2] Sleep mode A alternacao ocorre todas as vezes 25-55 Alternar se Carga < 50%

que a bomba de comando entrar

| do. P Option: Funcao:
em sleep mode. Programe
pardmetro 20-23 Setpoint 3 para [1] m

Sleep Mode ou aplique um sinal Vélido somente se

externo para essa fungéo. pardmetro 25-50 Alternagdo da
[3] Tempo A alternacdo ocorre em uma hora LA 3 (T s

. . ) diferente de [0] Off (Desligar).
Predefinido especifica, durante o dia. Se

parametro 25-54 Tempo de

Alternagdo Predefinido estiver Ao selecionar [1] Ativado, a

programado, a alternacdo sera AlmiEe d seurls 59 Feee

. - ocorrer se a capacidade for igual ou
realizada diariamente na hora P 9

especificada. A hora padrao é meia- e Gs S0k, © elale ¢
-noite (00:00 ou 12:00 AM,

dependendo do formato do

capacidade é a razdo das bombas
em funcionamento (incluindo a

ool bomba de velocidade variavel) para

o numero total de bombas

25-52 Intervalo de Tempo de Alternaciao SllFpenles (nelnze 2 eirlss ci

velocidade variavel, mas nao as

Range: Funcao:
9 bloqueadas).
24 h* [1-999 h] Ao selecionar [1] Intervalo de Tempo N
. RUNNING
~ Capacidade = ———— x 100 %
de Alternag¢do em Nrora
parémetro 25-51 Evento Alternagdo, Para o controlador em cascata
a alternacao da bomba de basico, todas as bombas tém o
velocidade variavel ocorre toda vez mesmo tamanho.
que o intervalo de tempo de

258 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28



i

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

25-55 Alternar se Carga < 50%

Option: Funcao:

[0] Desativado A alternacdo da bomba de
comando ocorre em qualquer
capacidade de bomba.

[17 * Ativado A funcéo da bomba de comando é

alternada somente se o nimero de
bombas funcionando estiver
fornecendo menos que 50% do
total de capacidade da bomba.

Option:

25-56 Modo Escalonamento em Alternacao

Funcao:

(o]

Lenta

Este parametro estd ativo somente
se a opgdo selecionada em
parametro 25-50 Alternacdo da
Bomba de Comando for diferente de
[0] Off (Desligar).

Sdo possiveis 2 tipos de escalo-
namento e desescalonamento de
bombas. A transferéncia lenta torna
0 escalonamento e o desescalo-
namento suave. A transferéncia
rapida faz o escalonamento e o
desescalonamento o mais rapido
possivel; a bomba de velocidade
varidvel é cortada (parada por
inércia).

Na alternacdo, a bomba de
velocidade variavel é acelerada até
a velocidade méxima e, em seguida,
desacelerada até parar.

(1

Répida

Na alternacdo, a bomba de
velocidade variavel é acelerada até
a velocidade méaxima e, em seguida,
desacelerada até parar.

llustragdo 3.93 e llustragdo 3.94
mostram a alternagdo tanto na
configuragdo rapida como na lenta.

Freq. desescalonamento |

Freq. escalonamento -

Comando de alternacao/Paradas do PID S
(a2}
| | 2
<
— [}
f —— <]
MIN ' Tempo <
\ ‘ | Partidas do
contr. PID
f by
MAX 1 — et - = —
,,,,, EA
Operacao de rede eletrica—[ [ <5 s Tempo

llustracao 3.93 Configuracao Lento

Parada por inércia

130BAG14.10

Operacao de rede elétrica

200 ms-2 s (padrédo 500 ns}5s  Tempo

-
i
q
—

lw— 100ms

Tempo

llustracao 3.94 Configuracao Rapido

25-58 Atraso de Funcionamento da Proxima Bomba

Range:

Funcao:

0.1 s*

[0.1-55]

Este parametro estd ativo somente
se a opgao selecionada em
parametro 25-50 Alternagéo da
Bomba de Comando for diferente de
[0] Off (Desligar).

Este parametro programa o tempo
entre a parada da bomba de
velocidade variavel antiga e a
partida de outra bomba, que atuara
como uma nova bomba de
velocidade variavel. Consulte
pardmetro 25-56 Modo Escalo-
namento em Alternagdo para obter
uma descricao sobre escalonamento
e alternacao.

25-59 Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica

Range: Funcao:
0.5 s* [ par. 25-58 - | Este parametro estd ativo somente
5] se a opgao selecionada em

pardmetro 25-50 Alternacéo da
Bomba de Comando for diferente de
[0] Off (Desligar).

Este parametro programa o tempo
entre a parada da bomba de
velocidade varidvel antiga e a
partida desta bomba, que atuara
como uma nova bomba de
velocidade constante. Consulte
llustragdo 3.93 para obter uma
descricdo sobre escalonamento e
alternagao.

MG200B28
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3.22.5 25-8* Status

Parametros de leitura que fornecem informagbes sobre o
status operacional do controlador em cascata e sobre as
bombas controladas.

25-80 Status de Cascata

Funcao:

Range:

0* [0-25] Leitura do status do controlador em

cascata.

25-81 Status da Bomba

Range: Funcéo:
0* [0-25]

O status da bomba exibe o status
do nimero de bombas selecionadas
em pardmetro 25-06 Numero de
Bombas. E uma leitura do status de
cada bomba, mostrando uma
sequéncia de digitos que consiste
no numero da bomba e no seu
status.

Exemplo: A leitura é indicada da
seguinte forma: “1:D 2:0" Isso
significa que bomba 1 estd
funcionando e a sua velocidade é
controlada pelo conversor de
frequéncia, e que a bomba 2 estd
parada.

25-82 Bomba de Comando

Range: Funcéo:
0* [0 - par.
25-06 ]

Parametro de leitura da bomba de
velocidade variavel real no sistema.
O parametro da bomba de
comando é atualizado para refletir a
bomba de velocidade variavel atual
no sistema ao ocorrer uma
alternacgdo. Se nao for selecionada
uma bomba de comando
(controlador em cascata desativado
ou todas as bombas bloqueadas), o
display mostra N1.

25-83 Status do Relé

Matriz [9]
Range: Funcao:
0* [0-4] Leitura do status de cada relé

designado para controlar as
bombas. Cada elemento na matriz
representa um relé. Se um relé for
ativado, o elemento correspondente
serd programado para On. Se um
relé for desativado, o elemento
correspondente serd programado
para Off.

25-84 Tempo de Bomba LIGADA

Matriz [10]
Range: Funcao:

0 h* [0 - Leitura do valor para o tempo de
2147483647 h] [ bomba ligada. O controlador em

cascata tem contadores distintos

para as bombas e para os relés que
controlam as bombas. O tempo de
bomba ligada monitora as horas de
funcionamento de cada bomba. O
valor de cada contador de tempo
de bomba ligada pode ser reinicia-
lizado gravando 0 no parametro,
por exemplo, se a bomba for
substituida durante uma
manutencao.

25-85 Tempo de Relé ON (Ligado)

Matriz [9]

Range: Funcao:
0 h* [0 - Leitura do valor para o tempo de
2147483647 h] | relé ligado. O controlador em

cascata tem contadores distintos

para as bombas e para os relés que
controlam as bombas. A ciclagem
da bomba sempre é feita com base
nos contadores dos relés, sendo
sempre se utilizaria a bomba nova,
caso a bomba fosse substituida e o
seu valor no pardmetro 25-84 Tempo
de Bomba LIGADA seria reinicia-
lizado. Para usar

parametro 25-04 Ciclo de Bomba, o
controlador em cascata monitora o
tempo de relé ligado.

25-86 Reinicializar Contadores de Relé

Option: Funcao:
Reinicializa todos os elementos em
contadores do
pardmetro 25-85 Tempo de Relé ON
(Ligado).

[0] * Néo

reinicializar
[1] Reinicializar
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3.22.6 25-9* Servico

Parametros utilizados se houver manutencdo de 1 ou mais
bombas controladas.

25-90 Bloqueio de Bomba

Matriz [10]

Option: Funcéo:

Neste parametro, é possivel
desativar 1 ou mais bombas de
comando fixas. Por exemplo, a
bomba nao serd selecionada para
escalonamento mesmo que ela seja
a bomba seguinte na sequéncia de
operacdo. Nao é possivel desativar a
bomba de comando com o
comando de bloqueio de bomba.
Os bloqueios de entrada digital séo
selecionados como [130] Blogueio
da Bomba 1 - [132] Bloqueio de
Bomba 1 no grupo do pardmetro
5-1* Entrad/Said Digital.

[0] * Off (Desligado) | A bomba esta ativa para o escalo-
namento/desescalonamento.

[1] On (Ligado) O comando de bloqueio de bomba
é dado. Se um bomba estiver
funcionando, ela é imediatamente
desescalonada. Se a bomba nao
funcionar, o escalonamento néao é
permitido.

25-91 Alternacao Manual

Range: Funcéo:

0* [0 - par. Parametro de leitura da bomba de
25-06 ] velocidade variavel real no sistema.
Quando ocorrer uma alternagao, o
parametro da bomba de comando
é atualizado para refletir a bomba
de velocidade variavel atual no
sistema. Se nao for selecionada
uma bomba de comando
(controlador em cascata desativado
ou todas as bombas bloqueadas), o
display mostra N1.
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3.23 Parametros 26-** Opcao E/S Analdgica
MCB 109

O VLT® Analog I/0 Option MCB 109 estende a funciona-
lidade dos conversores de frequéncia da série VLT® AQUA
Drive FC 202 acrescentando algumas entradas e saidas
analdgicas programaveis adicionais. Isso é util em
instalacdes de controle em que o conversor de frequéncia
pode ser usado como E/S descentralizada, evitando a
necessidade de uma estacao externa e, assim, reduzindo
custos. Também torna o planejamento do projeto flexivel.

AVISO!

A corrente maxima nas saidas analdgicas 0-10 V é de 1
mA.

AVISO!

Ao usar o monitoramento do live zero, é importante que
todas as entradas analégicas que nao estiverem sendo
usadas para o controlador de frequéncia, por exemplo,
que estdo sendo usadas como parte da E/S descentra-
lizada do sistema de gerenciamento predial, tenham a
funcao de live zero desativada.

Terminal Parametros

Entradas analégicas

X42/1 Parametro 26-00 Modo Term
X42/1, parédmetro 26-10 Terminal
X42/1 Tenséo Baixa.

X42/3 Parametro 26-01 Modo Term
X42/3, parédmetro 26-20 Terminal
X42/3 Tenséo Baixa.

X42/5 Pardmetro 26-02 Modo Term
X42/5, pardmetro 26-30 Terminal
X42/5 Tenséo Baixa.

Saidas analdgicas

Também é possivel ler as entradas analdgicas, gravar nas
saidas analdgicas e controlar os relés, usando a
comunicagao por fieldbus.

Terminal Parametros

Entradas analdgicas (leitura)

X42/1 Pardmetro 18-30 Entr.anal6g.X42
/1.
X42/3 Pardmetro 18-31 Entr.Analég.X42
/3.
X42/5 Pardmetro 18-32 Entr.anal6g.X42
/5.
Saidas analégicas (gravacao)
X42/7 Parametro 18-33 Saida Anal
X42/7 [V].
X42/9 Parametro 18-34 Saida Anal
X42/9 [V].
X42/11 Parametro 18-35 Saida Anal
X42/11 [V].
Entradas analdgicas (leitura)
53 Parametro 16-62 Entrada
Analdgica 53.
54 Parametro 16-64 Entrada

Analdgica 54.

Saida analogica
42 Parametro 6-63 Terminal X30/8
Ctrl Saida Bus.

Relés
Relé 1, terminais 1, 2, 3. Pardmetro 16-71 Saida do Relé
[bin].
Relé 2, terminais 4, 5, 6. Pardmetro 16-71 Saida do Relé
[bin].

JAVISO!

Ative as saidas de relé através da control word bit 11
(relé 1) e bit 12 (relé 2).

X42/7 Parametro 26-40 Terminal X42/7
Saida.
X42/9 Parametro 26-50 Terminal X42/9
Saida.
X42/11 Parametro 26-60 Terminal X42/11
Saida.
Entradas analdgicas
53 Grupo do pardmetro 6-1*
Entrada Anal 53.
54 Grupo do pardmetro 6-2*

Entrada Anal 54.

Saida analdgica

42 Grupo do pardmetro 6-5* Saida
Anal 42.

Relés

Relé 1, terminais 1, 2, 3. Grupo do pardmetro 5-4* Relés.

Relé 2, terminais 4, 5, 6. Grupo do pardmetro 5-4* Relés.

Tabela 3.34 Entradas Analdgicas

Tabela 3.35 Entradas analdgicas por Fieldbus

Configuracao do relégio de tempo real integrado

O VLT® Analog 1/0 Option MCB 109 incorpora um relégio
de tempo real com bateria de backup. Este opcional pode
ser utilizado como backup da funcdo de relégio padréo,
incluida no conversor de frequéncia. Consulte o grupo do
pardmetro 0-7* Programacgao do Relégio

Use o MCB 109 para controlar dispositivos como atuadores
ou valvulas, usando a instalagdo de malha fechada
estendida e, assim, removendo o controle do sistema de
controle existente. Consulte o grupo do pardmetro 21-** Ext.
Malha Fechada. Existem 3 controladores PID de malha
fechada independentes.
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26-00 Modo Term X42/1 26-01 Modo Term X42/3

Option: Funcao: Option: Funcao:
O terminal X42/1 pode ser . Pardmetro 20-12 Unidade
programado como uma entrada da Referéncia/Feedback.
analdgica, que aceita uma tensao . Pardmetro 21-10 Unidade
ou entrada de sensores de da Ref/Feedback Ext. 1.
temperatura, Pt1000 (1000 Q em
0 °C (32 °F)) ou Ni 1000 (1000 Q . Pardmetro 21-30 Unidade
em 0 °C (32 °F)). Selecione o modo. Gl e Raelberas (255 2
[2] Pt 1000 [ °C] e [4] Ni 1000 [ C] se . Parametro 20-05 Unidade
operando em Celsius, ou [3] Pt 1000 da Fonte de Feedback 2.
[F] e [5] Ni 1000 [ F] se operando 1] * Tensao
em Fahrenheit. 2] Pt 1000 [°C]
AVISO! 3] Pt 1000 [°F]
Se a entrada nao estiver em 4] Ni 1000 [*C]
uso, programe-a para tensao. [5] Ni 1000 [°F]
Se programada para temperatura e . .
usada como feedback, programe a Option: Funcao:
unidade para Celsius ou Fahrenheit. O terminal X42/5 pode ser
. Pardmetro 20-12 Unidade programado como uma entrada
da Referéncia/Feedback. analdgica, que aceita uma tensao
. . ou entrada de sensores de
° et i Uit temperatura, Pt 1000 (1000 Q em
da Ref./Feedback Ext. 1. 0°°C) ou Ni 1000 (1000 Q em 0 °C).
. Parametro 21-30 Unidade Selecione o modo.
da Ref./Feedback Ext. 2. [2] Pt 1000 [C] e [4] Ni 1000 [ C] se
o Parémetro 20-05 Unidade operando em Celsius, ou [3] Pt 1000
da Fonte de Feedback 2. [F] e [5] Ni 1000 [ F] se operando
em Fahrenheit.
[+ Tenséo
2 Pt 1000 [°C] AVISO!
[3] Pt 1000 [°F] Se a entrada nao estiver em
[4] Ni 1000 [°C] uso, programe-a para tensao.
[5] Ni 1000 [°F]
Se programada para temperatura e
usada como feedback, programe a
Option: Funcao: unidade para Celsius ou Fahrenheit:
O terminal X42/3 pode ser . Parametro 20-12 Unidade
programado como uma entrada da Referéncia/Feedback.
analdgica, que aceita uma tensao . Pardmetro 21-10 Unidade
ou entrada de sensores de da Ref/Feedback Ext. 1.
temperatura, Pt 1000 ou Ni 1000.
Selecione o modo. . Parametro 21-30 Unidade
[2] Pt 1000 [C] e [4] Ni 1000 [C] se el e g2 e
operando em Celsius, ou [3] Pt 1000 o Parametro 20-05 Unidade
[F] e [5] Ni 1000 [ F] se operando da Fonte de Feedback 2.
em Fahrenheit. 1] * Tensdo
AVISO! 2 Pt 1000 [°C]
Se a entrada nao estiver em (3] Pt 1000 [°F]
uso, programe-a para tensao. [4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]
Se programada para temperatura e
usada como feedback, programe a
unidade para Celsius ou Fahrenheit.
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26-10 Terminal X42/1 Tensao Baixa

26-17 Term. X42/1 Live Zero

analdgica deve corresponder ao
valor de referéncia /feedback alto,
programado no

pardmetro 26-15 Term. X42/1 Ref./
Feedb. Valor Alto.

26-14 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o valor do escalonamento da

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que corresponda

Unit* Reference- ao valor de baixa tenséo,
FeedbackUnit] | programado em

pardmetro 26-10 Terminal X42/1
Tensdo Baixa.

Range: Funcao:

100 [-999999.999 | Insira o valor de escalonamento da
Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda
FeedbackU | Reference- ao valor de alta tenséo,

nit* FeedbackUnit] | programado em

pardmetro 26-11 Terminal X42/1
Tensdo Alta.

26-16 Term. X42/1 Constante de Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.005 s [0.005 - 10 5] [JYV7KYe]]

Néao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Essa é uma constante de tempo do
filtro passa-baixa digital de primeira
ordem para eliminar o ruido no
terminal X42/1 Um valor constante
de tempo alto melhora o amorte-
cimento, mas também aumenta o
atraso de tempo através do filtro.

Range: Funcao: Option: Funcao:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Insira o valor de tensao baixa. Este Este parametro faz com que seja
V] valor do sinal da gradacao da possivel ativar o monitoramento do
entrada analdgica deve corres- live zero, por exemplo, onde a
ponder ao valor baixo de entrada analdgica é o controle do
referéncia/feedback, programado no conversor de frequéncia, em vez de
pardmetro 26-14 Term. X42/1 Ref./ ser usada como um sistema de E/S
Feedb. Valor Baixo. descentralizada, como um sistema
de gerenciamento predial.
Range: Funcao: e Ativado
10 Vv* [par. 6-30 - | Insira o valor de tensao alta. Este
10 V] valor do escalonamento da entrada

Range: Funcao:
0.07 Vv* [0 - par. 6-31 | Insira o valor de tensao baixa. Este
V] valor do sinal da gradacgao da

entrada analégica deve corres-
ponder ao valor baixo de
referéncia/feedback, programado no
pardmetro 26-24 Term. X42/3 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

26-21 Terminal X42/3 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 V* [par. 6-30 - | Insira o valor de tenséo alta. Este
10 V] valor do escalonamento da entrada

analégica deve corresponder ao
valor de referéncia /feedback alto,
programado no

pardmetro 26-25 Term. X42/3 Ref./
Feedb. Valor Alto.

26-24 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o valor do escalonamento da

ceFeedback | - 999999.999 [ entrada analdgica que corresponda

Unit* Reference- ao valor de baixa tensdo,
FeedbackUnit] | programado em

parametro 26-20 Terminal X42/3
Tensao Baixa.

26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:

100 [-999999.999 | Insira o valor de escalonamento da
Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda
FeedbackU [ Reference- ao valor de alta tenséo,

nit* FeedbackUnit] | programado em

pardmetro 26-21 Terminal X42/3
Tensdo Alta.
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26-26 Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro

26-34 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo

Nao se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Insira a constante de tempo. Essa é
uma constante de tempo do filtro
passa-baixa digital de primeira
ordem para eliminar o ruido no
terminal X42/3. Um valor constante
de tempo alto melhora o amorte-
cimento, mas também aumenta o
atraso de tempo através do filtro.

Option:

26-27 Term. X42/3 Live Zero

Funcao:

Este parametro faz com que seja
possivel ativar o monitoramento do
live zero, por exemplo, onde a
entrada analdgica é o controle do
conversor de frequéncia, em vez de
ser usada como um sistema de E/S
descentralizada, como um sistema
de gerenciamento predial.

[0]

Desativado

(=

Ativado

Range:

26-30 Terminal X42/5 Tensao Baixa

Funcao:

0.07 V*

[0 - par. 6-31
4

Insira o valor de tenséo baixa. Este
valor do sinal da gradacao da
entrada analégica deve corres-
ponder ao valor baixo de
referéncia/feedback, programado no
pardmetro 26-34 Term. X42/5 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

26-31 Terminal X42/5 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 V* [par. 6-30 - | Insira o valor de tensao alta. Este
10 V] valor do escalonamento da entrada

analégica deve corresponder ao
valor de referéncia /feedback alto,
programado no

pardmetro 26-35 Term. X42/5 Ref./
Feedb. Valor Alto.

Range:

26-34 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo

Funcao:

0 Referen-

Unit*

[1999999.999

ceFeedback | - 999999.999

Reference-
FeedbackUnit]

Insira o valor do escalonamento da
entrada analégica que corresponda
ao valor de baixa tensao,
programado em

Range: Funcao: Range: Funcao:
0.005 s* [0.005 - 10 s] m parémetro 26-30 Terminal X42/5

Tensdo Baixa.

26-35 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
100 [-999999.999 | Insira o valor de escalonamento da
Reference- |- 999999.999 | entrada analdgica que corresponda
FeedbackU | Reference- ao valor de alta tensao,
nit* FeedbackUnit] | programado em
pardmetro 26-21 Terminal X42/3
Tensdo Alta.
26-36 Term. X42/5 Constnt Temp d Filtro
Range: Funcao:
0.005 s* 10.005 - 10 5] [YV7KYe]]

Néo se pode ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Essa é uma constante de tempo do
filtro passa-baixa digital de primeira
ordem para eliminar o ruido no
terminal X42/5. Um valor constante
de tempo alto melhora o amorte-
cimento, mas também aumenta o
atraso de tempo através do filtro.

26-37 Term. X42/5 Live Zero

Option: Funcao:
Ativar ou desativar o monito-
ramento do live zero.

[0] Desativado

[1] * Ativado

26-40 Terminal X42/7 Saida

Option: Funcao:
Programe a fungao do terminal
X42/7 como uma saida de corrente
analdgica.
[0] * Fora de
funcionament
[52] MCO 0-20mA
[100] Freq. saida 0-100 Hz, (0-10 V).
0-100
[101] Referéncia Referéncia minima-referéncia
Min-Max maxima, (0-10 V).
[102] Feedback -200% para +200% de
+-200% pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima,

(0-10 V).
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26-40 Terminal X42/7 Saida

26-42 Terminal X42/7 Max. Escala

Option: Funcao: Range: Funcao:
[103] Corr. motor 0- | O-corrente maxima do inversor 100 %* [0 - 200 %] Gradue a saida maxima do sinal
-Imax (pardmetro 16-37 Corrente Mdx.do analdgico selecionado no terminal
Inversor), (0-10 V). X42/7. Programe o valor maximo da
[104] Torque rel ao | O-limite de torque falles 4l Sm?l g2 e g e
lim (parametro 4-16 Limite de Torque do Grad~ue & sl el isnregar e
Modo Motor), (0-10 V). tensao menor que 10 V em escala
completa; ou 10 V em uma saida
[105] Torq rel ao 0-torque nominal do motor, (0- abaixo de 100% do valor maximo
nominal 10 V). do sinal. Se 10 V for a corrente de
[106] Poténcia 0-poténcia nominal do motor, (0- saida necessaria a um valor entre
10 V). 0-100% da saida em escala
completa, programe o valor
[107] Velocidade 0- | O-limite superior de velocidade N X
-HighLim (pardmetro 4-13 Lim. Superior da porcentual no parametro, ou seja,
'9 P - SUp 50% = 10 V. Se uma tensao de 0-
Veloc. do Motor [RPM] e .. ;
10 V for necessaria na saida
parametro 4-14 Lim. Superior da ..
maxima, calcule a porcentagem da
Veloc do Motor [Hz]), (0-10 V). X .
seguinte maneira:
[108] Torque 10V
+-160% [desejada mdxima picu] 20T
[109] Frq saida O- que &
-Fmax sv: 2 x 1009% = 200%
11 Ext. Malh -100%, (0-10 V). -
(131 xt. Malha 0-100%, (0-10V) Consulte o llustragdo 3.36.
Fechada 1
— 0, - .
(1141 =55 WEUE] OSI0053%, (SO 26-43 Terminal X42/7 Ctrl de Bus
Fechada 2 .
Range: Funcao:
[115] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V).
Fechada 3 0 %* [0 - 100 %] Mantém o nivel do terminal X42/7,
[139] Ctrl bus 0-100%, (0-10 V). se controlada pelo bus.
[41] Ctrl bus to. | 0-100%, (0-10 V). 26-44 Terminal X42/7 Predef. Timeout
[156] Flow Rate Range: Funcéo:
: 7 %* - 100 9 Manté ivel fini
26-41 Terminal X42/7 Min. Escala 0% [0~ 100 %] i lalpEcstniselie
. terminal X42/7.
Range: Funcao: Se um fieldbus e uma funcao de
0 %* [0 - 200 %] | Gradue a saida minima do sinal timeout estiverem selecionados em
analdgico selecionado no terminal pardmetro 26-50 Terminal X42/9
X42/7 como uma porcentagem do Saida, a saida é predefinida para
valor maximo do sinal. Por exemplo, esse nivel.
se 0 V (ou 0 Hz) for necessario a
25% do valor maximo de saida, 26-50 Terminal X42/9 Saida
o <
programe 25%. A gradagao de Option: Funcio:
valores até 100% nunca pode ser — -
. ~ Programe a funcao do Terminal
maior que a configuragdo corres-
X42/9.
pondente no
pardametro 26-42 Terminal X42/7 Mdx. [o] * Fora de
Escala. funcionament
Consulte o gréfico do [52] MCO 0-20mA
pardmetro 6-51 Terminal 42 Escala [100] Freq. saida 0-100 Hz, (0-10 V).
Minima de Saida. 0-100
[101] Referéncia Referéncia minima-referéncia
Min-Max maxima, (0-10 V).
[102] Feedback -200% para +200% de
+-200% pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima,
(0-10 V).
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26-50 Terminal X42/9 Saida

26-52 Terminal X42/9 Max. Escala

Option: Funcao: Consulte o llustragdo 3.36.
[103] Corr. motor 0- [ O-corrente maxima do inversor Range: Funcao:
-Imax (parametro 16-37 Corrente Mdx.do 100 %* [0 - 200 %] | Gradue a saida maxima do sinal
Inversor), (010 V). analdgico selecionado no terminal
[104] Torque rel a0 | 0-limite de torque X42/9. Programe o valor maximo da
lim (pardmetro 4-16 Limite de Torque do saida do sinal de saida de tensao.
Modo Motor), (0-10 V). Gradue a saida para fornecer uma
: tensao menor que 10 V em escala
[105] Torq rel ao 0-torque nominal do motor, (0- ;
inal 10V) completa; ou 10 V em uma saida
nomina ) abaixo de 100% do valor maximo
[106] Poténcia 0-poténcia nominal do motor, (0- do sinal. Se 10 V for a corrente de
10 V). saida necessaria a um valor entre
[107] Velocidade 0- | O-limite superior de velocidade 0-100% da salda em) escala
-HighLim (parametro 4-13 Lim. Superior da completa, programe o valor
Veloc. do Motor [RPM] e porcentual no parametro, ou seja,
pardmetro 4-14 Lim. Superior da 50% =10 V. Se uma tenso de 0~
Veloc do Motor [Hz]), (0-10 V) 10 V for necesséria na saida
maxima, calcule a porcentagem da
[108] Torque seguinte maneira:
+-160%
. 5v: 20V 5 100% = 200%
[109] Frq saida 0- 37 ° °
Tmax 26-53 Terminal X42/9 Ctrl de B
R ermina rl de bus
T e maha [0 100% 010 ) | 2653 Terminal X42/9 Ctl deBus
Fechada 1 Range: Funcao:
[114] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V). 0 %* [0 - 100 %] Mantém o nivel da Saida X42/9, se
Fechada 2 controlada pelo bus.
[115] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V).
Fechada 3 26-54 Terminal X42/9 Predef. Timeout
[139] Ctrl bus 0-100%, (0-10 V). Range: Funcéo:
[141] Ctrl bus t.o. 0-100%, (0-10 V). 0 %* [0 - 100 %] Mantém o nivel predefinido do
terminal X42/9.
116 itz [ Se um fieldbus e uma funcdo de
26-51 Terminal X42/9 Min. Escala timeout estiverem selecionados em
. 5 R . parametro 26-60 Terminal X42/11
Para obter mais informacdes, consulte pardmetro 6-51 Terminal 42 ) L, .
o ) Saida, a saida é predefinida para
Escala Minima de Saida. :
esse nivel.
Range: Funcao:
0 %* [0 - 200 %] Gradue a saida minima do sinal 26-60 Terminal X42/11 Saida
analdgico selecionado no terminal Option: Funcio:
X42/9, t d < -
5 c’or.'no uma Porcen agem co Programe a funcdo do Terminal
nivel maximo do sinal. Por exemplo,
. X42/11.
se 0 V for necessario a 25% do
valor maximo de saida, programe [0] * Fora de
25%. A gradacdo de valores até funcionament
100% nunca pode ser maior que a [52] MCO 0-20mA
configuracdo correspondente no [100] Freq. saida 0-100 Hz, (0-10 V).
parametro 26-52 Terminal X42/9 Max. 0-100
Escala. [101] Referéncia Referéncia minima-referéncia
Min-Max maxima, (0-10 V).
[102] Feedback -200% para +200% de
+-200% pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima,
(0-10 V).
[103] Corr. motor 0- [ O-corrente maxima do inversor
-Imax (pardmetro 16-37 Corrente Mdx.do
Inversor), (0-10 V).
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26-60 Terminal X42/11 Saida

26-62 Terminal X42/11 Max. Escala

Option: Funcao: Consulte o llustragdo 3.36.
[104] Torque rel ao | O-limite de torque Range: Funcao:
lim (pardmetro 4-16 Limite de Torque do 100 %* [0-200 %] |Gradue a saida maxima do sinal
Modo Motor), (0-10 V). analdgico selecionado no terminal
[105] Torq rel ao 0-torque nominal do motor, (0~ X42/9. Programe o valor maximo da
nominal 0 V). saida do sinal de saida de tenséo.
— — - Gradue a saida para fornecer uma
[106] Poténcia 0-poténcia nominal do motor, (0- .
10V) tensao menor que 10 V em escala
’ completa; ou 10 V em uma saida
[107] Velocidade 0- | O-limite superior de velocidade abaixo de 100% do valor maximo
-HighLim (pardmetro 4-13 Lim. Superior da do sinal. Se 10 V for a corrente de
Veloc. do Motor [RPM] e saida necessaria a um valor entre
pardmetro 4-14 Lim. Superior da 0-100% da saida em escala
Veloc do Motor [Hz]), (0-10 V). completa, programe o valor
[108] Torque porcentual no parémetro,ﬁou seja,
+160% 50% = 10 V. Se u.ma tenséo de 0-
[109] e 10 V for necesséria na saida
maxima, calcule a porcentagem da
-Fmax
int ira:
[113] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V). seguinte maneira
Fechada 1 [d,l*]xwo%
lesejada mdxima pico
[114] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V). que s
Fechada 2 1ov
[115] Ext. Malha 0-100%, (0-10 V). gy A = A0
Fechada 3 .
26-63 Terminal X42/11 Ctrl de Bus
[139] Ctrl bus 0-100%, (0-10 V).
Range: Funcao:
[141] Ctrl bus t.o. 0-100%, (0-10 V). - — —
0 %* [0 - 100 %)] Mantém o nivel da Saida X42/11, se
[156] Flow Rate controlada pelo bus.
26-61 Terminal X42/11 Min. Escala " "
Para obter mais informagées, consulte pardmetro 6-51 Terminal 42 ~
o i Range: Funcéo:
Escala Minima de Saida.
R Funcs 0 %* [0-100 %] [Mantém o nivel predefinido do
ange: uncao: terminal X42/11.
0 %* [0 - 200 %] Gradue a saida minima do sinal Se um fieldbus e uma funcdo de
analdgico, selecionado no terminal timeout estiverem selecionados, a
X42/11, como uma porcentagem do saida é predefinida para esse nivel.
nivel maximo do sinal. Por exemplo,
se 0 V for necessario a 25% do
valor maximo de saida, programe
25%. A gradagao de valores até
100% nunca pode ser maior que a
configuragdo correspondente no
pardmetro 26-62 Terminal X42/11
Madx. Escala.
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3.24 Parametros 27-** Cascade CTL Option

O grupo do parametro 27-** Cascade CTL Option esta
disponivel se 1 das condicdes a seguir for atendida:

. VLT® Extended Cascade Controller MCO 101 esté
instalado.

. VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102 esta
instalado.

. O conversor de frequéncia foi solicitado com o
cédigo de tipo LXX1.

Configuracao de fiacdao do relé usando MCO 101 ou MCO
102

Para obter uma descricdo detalhada da colocacdo em
funcionamento para aplicacdes de bomba mista e mestre/
escravo (utilizando operacdo de relé), consulte as Instrugdes
de Utilizag@o do VLT® Cascade Controller Options MCO
101/102.

Configuracdo de fiacao de comunicagao serial

A configuracdo de fiacdo de comunicagao serial suporta a
configuracdo do controlador em cascata mestre/escravo
controlando até 8 bombas no total.

Pelo menos 1 dos conversores de frequéncia no setup
deve ter o grupo do pardmetro 27-** Cascade CTL Option
ativado. Isso habilita a opcado Modbus CASCADE Master em
pardmetro 8-30 Protocolo.

O conversor de frequéncia com o menor endereco e a
capacidade do controlador em cascata é programado
como mestre principal. Os conversores de frequéncia
restantes devem ser enderecados com um endereco
exclusivo ou nimero continuo.

Para conversores de frequéncia escravos, o opcional
Modbus RTU em pardmetro 8-30 Protocolo deve ser
programado. A reacdo em caso de perda de comunicacdo
pode ser programada em pardmetro 8-03 Tempo de Timeout
de Controle e parametro 8-04 Fungdo Timeout de Controle.
Aplique essa configuracdo para todos os conversores de
frequéncia no sistema.

Esta configuracdo suporta somente o modo mestre/
escravo.

AVISO!

Faca a terminacdo do barramento RS485 com um resistor
nas duas extremidades. Para essa finalidade, programe o
interruptor S801 no cartdo de controle para ON (ligado).

e30bg296.10

Qe &

N [ [ ]

68| |69 68| |69 68| |69 68 | |69

1 |Mestre principal 1

Escravo 1

Escravo 2

Hlw|nN

Escravo X (até 7 escravos)

llustracao 3.95 Fiacao de comunicacdo serial

3.24.1 Configuracao Mestre/Escravo

O modo de controle em cascata mestre/escravo oferece o
melhor desempenho, o controle mais preciso e maxima
economia de energia. Esse modo controla diversas bombas
igualmente dimensionadas em paralelo, operando todas as
bombas na mesma velocidade e escalona as bombas
ligadas e desligadas de acordo com os requisitos do
sistema.

Em comparagdo com o controle em cascata de malha
fechada, as decisées de escalonamento e desescalo-
namento sao feitas com base na velocidade calculada por
conversores de frequéncia em vez de feedback.

Programe a velocidade do escalonamento ligado e
desligado de acordo com os requisitos do sistema para
obter a mais alta economia de energia.

Na configuracdo mestre/escravo, o conversor de frequéncia
mestre esta funcionando em malha fechada, e os
conversores de frequéncia escravos estdo funcionando em
malha aberta. Todos os conversores de frequéncia escravos
estao conectados a rede elétrica e os motores na mesma
maneira que o conversor de frequéncia mestre. Nesta
configuracdo, cada bomba é controlada por um conversor
de frequéncia. Todas as bombas e conversores de
frequéncia devem ser do mesmo tamanho.

MG200B28
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3.24.2 Configuragao de Bombas
Combinadas

Esta configuracdo combina alguns dos beneficios da
configuracdo mestre/escravo com algumas das economias
do custo inicial da configuragdo das bombas de velocidade
constante. Use essa configuracdo quando raramente
houver necessidade da capacidade extra das bombas de
velocidade constante.

A configuracdo de bombas combinadas suporta uma
combinacdo de bombas de velocidade varidvel conectadas
aos conversores de frequéncia com bombas de velocidade
constante extras. As bombas de velocidade varidvel sao
escalonadas e desescalonadas primeiramente com base na
velocidade do conversor de frequéncia. Entdo, por ultimo,
as bombas de velocidade constante sao escalonadas e
desescalonadas com base na pressdo de feedback.

AVISO!

Todos os conversores de frequéncia devem ter a mesma
faixa de poténcia. Todas as bombas de velocidade
variavel devem ser do mesmo tamanho. As bombas de
velocidade constante podem ter tamanhos diferentes.
Consulte o llustragdo 3.96.

130BA593.11

Relé 2
Relé 10

—_—
B | Reke+
N

100% 100% 100% 200%
llustracdo 3.96 Configuracao de Bombas Combinadas

3.24.3 Configuracao de bombas de
tamanhos diferentes

A configuracdo de bombas de tamanhos diferentes suporta
uma mistura limitada de bombas de velocidade constante
de tamanhos diferentes. Esta configuracdo oferece mais
ampla variedade de saidas do sistema com o menor
numero de bombas.

3.24.4 Uso de soft starters para bombas de
velocidade constante

Em uma configuracdo de bombas combinadas, os
contratados podem ser substituidos com soft starters.

AVISO!

A mistura de soft starters e contatores dificulta o
controle de pressao de saida, durante transi¢oes de
escalonamento e de desescalonamento. O uso de soft
starters atrasa o escalonamento devido ao tempo de
rampa de uma bomba de velocidade constante.

27-01 Pump Status

Exibe o status de cada bomba no sistema.

Option: Funcao:

[0] * Ready A bomba esta disponivel para ser
utilizada pelo Controlador em
Cascata.

[1] On Drive A bomba esta:

. Em funcionamento.

. Conectada ao conversor
de frequéncia.

. Controlada pelo
Controlador em Cascata.

[2] On Mains A bomba esta:

. Em funcionamento.

. Conectada a rede elétrica.

. Controlada pelo
Controlador em Cascata.

[3] Offline - Off A bomba esta desligada e
indisponivel para ser utilizada pelo
Controlador em Cascata.
[4] Offline - On A bomba esta:
Mains . Em funcionamento.

. Conectada a rede elétrica.

. Indisponivel para ser
utilizada pelo Controlador
em Cascata.

[5] Offline - On A bomba esta:
Drive . Em funcionamento.

. Conectada ao conversor
de frequéncia.

. Indisponivel para ser
utilizada pelo Controlador
em Cascata.

[6] Offline - Fault | A bomba esta:
. Em funcionamento.
. Conectada a rede elétrica.
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27-01 Pump Status

Exibe o status de cada bomba no sistema.

Option: Funcéo:

. Indisponivel para ser
utilizada pelo Controlador
em Cascata.

[7] Offline - Hand | A bomba esta:

. Em funcionamento.

. Conectada a rede elétrica.

. Indisponivel para ser
utilizada pelo Controlador
em Cascata.

[8] Offline - A bomba esta desligada e
External bloqueada externamente.
Interlock
[9] Spinning O Controlador em Cascata esta
executando um ciclo de giro da
bomba.
[10] No Relay A bomba nao estd conectada
Connection diretamente ao conversor de

frequéncia, e nao foi designado um
relé para a bomba.

Option:

27-02 Manual Pump Control

Este parametro é um parametro de comando que permite
controlar manualmente os estados individuais da bomba.
Selecionar um dos opcionais executa o comando no opcional e,
em seguida, retorna para a opgao [0] Sem Operagdo.

Funcao:

[o] *

No Operation

O conversor de frequéncia nao
emite qualquer comando.

[l

Online

Coloca a bomba a disposicao do
Controlador em Cascata.

[2]

Alternate On

Forca a bomba selecionada a
tornar-se a bomba de comando.

[3] Offline - Off Desliga a bomba e a torna
indisponivel para a cascata.

[4] Offline - On Liga a bomba e a torna indisponivel
para a cascata.

[5] Offline - Spin | Inicia um giro de bomba.

27-03 Current Runtime Hours

27-04 Pump Total Lifetime Hours

Range: Funcao:
0 h* [0 -
2147483647 h]

Mostra o total de horas operadas
de cada bomba conectada.

AVISO!

Este parametro pode ser programado para um
determinado valor, para fins de manutencéo.

3.24.5 27-1* Configuracao

Parametros para configurar o opcional do Controlador em
Cascata.

27-10 Cascade Controller

Selecione 0 modo de operagdo do Controlador em Cascata. Para
ativar a funcionalidade do Controlador em Cascata, programe
parametro 1-00 Modo Configuragédo para a opgao [3] Malha

Fechada.
Option: Funcéo:

[0] Disabled

Desliga o opcional do Controlador
em Cascata.

[1] Master/
Follower

Selecione esta opg¢édo para utilizar
somente bombas de velocidade
varidvel conectadas aos conversores
de frequéncia. Selecionar esta
opg¢ao programa

pardmetro 8-30 Protocolo para [22]
Cascade Modbus Master.

[2] Mixed Pumps | Selecione esta opcdo para utilizar
bombas de velocidade variavel e

bombas de velocidade constante.

[3] Basic Cascade | Desliga o opcional em cascata e
Ctrl retorna para operacdo em cascata
basica (Consulte o grupo de
pardmetro 25-** Controlador em
Cascata para obter mais
informacoes). Selecionar esta opcao
aumenta o numero de bombas que
o Controlador em Cascata basico
pode controlar. Os relés adicionais
no opcional podem ser utilizados
para estender o Controlador em
Cascata bésico com 3 relés.

0 h* [0 - Mostra o nimero total de horas em Range: Funcao:

2147483647 h] [ que cada bomba operou desde o Size [1-8] Exibe o nimero de conversores de
ultimo reset. Este valor é utilizado related* frequéncia que o Controlador em
para balancear as horas de funcio- Cascata controla. Dependendo do
namento entre as bombas. Para opcional instalado, o Controlador
zerar o valor, use em Cascata pode controlar os
pardmetro 27-91 Cascade Reference. numeros seguintes de conversores

de frequéncia:
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27-11 Number Of Drives

27-17 Motor Starters

bombas:

. VLT® Extended Cascade
Controller MCO 101: 0-6.

. VLT® Advanced Cascade
Controller MCO 102: 0-8.

. Software de Licenca de
Controle em Cascata
(codigo do tipo LXX1): 1-

‘ |

27-14 Pump Capacity

Range: Funcao:
Size [10 - 800 %] | Insira a capacidade de cada bomba
related* no sistema, em relagdo a primeira

bomba. Este é um parametro
indexado com uma entrada por
bomba. A capacidade da primeira
bomba é 100%.

27-16 Runtime Balancing

Programe a prioridade de cada bomba para balanceamento de

suas horas de funcionamento. Bombas com a mesma prioridade
sdo escalonadas/desescalonadas com base nas horas de funcio-

namento.
Option: Funcao:
[0] * Balanced Primeira a ser ligada, ultima a ser
Priority 1 desligada.
[1 Balanced Serd ligada se ndo houver bombas
Priority 2 com prioridade 1 disponiveis. Sera
desligada antes das bombas com
prioridade 1.
[2] Spare Pump Ultima a ser ligada, primeira a ser
desligada.

Range: Funcao: Option: Funcao:
. VLT® Extended Cascade Selecione o tipo de starter de rede
Controller MCO 101: 1-6. elétrica para as bombas de
. VIT® Advanced Cascade velocidade constante. Todas as
Controller MCO 102: 1-8 bombas de velocidade constante
’ ' devem ter o mesmo tipo de starter.
. Software de Licenca de - -
Controle em Cascata [0l Direct Online
(c6digo do tipo LXX1): 1- [1] Soft Starter Esta opgao adiciona um atraso
3 durante o escalonamento e o
desescalonamento das bombas. O
27-12 Number Of Pumps atraso é definido em
R F . pardmetro 27-41 Ramp Down Delay
ange: uncao:
9 e pardmetro 27-42 Ramp Up Delay.
Size [2-8] Exibe o numero de bombas que o
related* Controlador em Cascata controla. 2] Star/Delta Esta opcéo adiciona um atraso
Dependendo da configuracio, o durante o escalonamento de
Controlador em Cascata pode bombas. O atraso é definido em
controlar os numeros seguintes de parémetro 27-42 Ramp Up Delay.

27-18 Spin Time for Unused Pumps

Range: Funcao:
Size [0-99s] Insira o tempo para o giro de
related* bombas nao utilizadas. Se um

bomba de velocidade constante
nao funcionou nas ultimas 72 horas,
ela é ligada durante esse tempo.
Esta funcao impede os danos
causados pela longa inatividade da
bomba. Para desativar a funcao,
programe o valor deste parametro
para 0.

ACUIDADO

Garanta que o valor neste parametro ndo cause
sobrepressao no sistema.

27-19 Reset Current Runtime Hours

Selecione a opg¢do [1] Reinicializar para zerar todas as horas atuais

de funcionamento. O valor das horas de funcionamento é usado
para balanceamento dos tempos de funcionamento.

Option: Funcao:
[0] * Néao

reinicializar
[1] Reinicializar
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3246 27-2* Configurasdes de Largura de

Banda Range: Funcao:

uma repentina demanda de agua).

Parametros para configurar a resposta do controle. @ el (4 o) (et e o

27-20 Normal Operating Range pardmetro 21-12 Ext. 1 Maximum

Reference. Este parametro permite

Range: Funcéo: .
5 I responder a mudancgas repentinas
iz 1-100 9 nsir mpensagao maxim r
€ [ Cop] sira alco pensacao maxima para de demanda sem um atraso. A
related* o setpoint antes de uma bomba

o ) funcionalidade de cancelamento
poder ser adicionada ou removida. .
| g pode ser desativada configurando

O valor é uma porcentagem de 2
P 9 este parametro como 100%.

pardmetro 21-12 Ext. 1 Maximum
Reference. O sistema deve estar fora / VISO
da faixa de operagao normal para o
tempo especificado em

Em aplicagbes mestre/escravo, o limite de cancelamento
é utilizado como a condicdo de ativacdo. Consulte a
documentacao para o Opcional do Controlador em
Cascata MCO 101 para obter mais informacgodes.

pardmetro 27-23 Staging Delay ou
pardmetro 27-24 Destaging Delay,
antes de ocorrer uma operacdo em
cascata. A operacao normal é uma
operacao com pelo menos uma A

| | 5
bomba de velocidade variavel | | 3
o
disponivel. \ i OBW (27-21) =
. | |
g | |
~
2
N SBW (27-20)
wn
= ‘ \4\% ———Pressao real
SBW (27-20) ‘ ‘ Setpoint
Ponto de ajuste i / i SBW (27-20)
SBW (27-20) ‘ ‘
Tempo de operagao de SBW (27-23) OBW (27-21)
‘ Temporizador ‘
llustracdo 3.97 Atraso no Escalonamento da SBW " do OBW (27-25) ‘

llustracao 3.99 Tempo da OBW

é 27-22 Fixed Speed Only Operating Range
(27-24) Atraso de inatividade [N . = .
de SBW < Range: Funcao:
Size [0 - par Insira a compensacao permitida do
SBW related* 27-21 %] setpoint, na qual uma bomba de

(27-20) . e
velocidade constante é adicionada
Ponto de ajuste

ou removida quando ndo houver

(275_82\6\/) nenhuma bomba de velocidade

variavel operando. O valor é uma
porcentagem de

pardmetro 21-12 Ext. 1 Maximum

llustragao 3.98 Atraso de Desescalonamento da SBW

Reference. O sistema deve estar fora
deste limite para o tempo especi-
ficado em parametro 27-23 Staging

27-21 Override Limit Delay ou pardmetro 27-24 Destaging
Range: Funcao: Delay, antes de ocorrer uma
100 %* [ 10-100%] [Insiraa compensacdo maxima para operacdo em cascata.

o setpoint, antes de uma bomba
ser adicionada ou removida imedia-
tamente (por exemplo, se houver
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E 27-24 Destaging Delay
% Range: Funcéo:
E houver bombas de velocidade
SBW (27-20) variavel disponiveis,
parametro 27-22 Fixed Speed Only
Ponto de ajuste X )
Operating Range é usado.
SBW (27-20)

27-25 Override Hold Time

Range: Funcao:
Tempo de operacao de SBW (27-23) 10 s* [0 - 300 s] Insira o tempo minimo que se deve
llustragcdo 3.100 Atraso no Escalonamento da SBW aguardar apds o escalonamento ou

desescalonamento, antes de poder
ocorrer outro escalonamento ou

e desescalonamento, devido ao
E sistema exceder o valor em
5127—24) Atraso de inatividade g parametro 27-21 Override Limit. Esse
@ SBW - valor permite que o sistema se
Bw estabilize apés uma bomba ser

] (27-20) ligado ou desligada. Se este atraso
Ponto de ajuste ndo for suficientemente longo, os

transitérios causados ao ligar ou

(275-%\/) desligar uma bomba podem fazer
com que o sistema adicione ou
remova uma outra bomba

llustragao 3.101 Atraso de Desescalonamento da SBW desnecessariamente.

27-27 Min Speed Destage Delay
27-23 Staging Delay Range: Funcao:

Range: Funcao: Size [0 - 300 s] Insira o tempo que a bomba de

15 s* [0 - 3000 s] |Insira o tempo durante o qual o izl SR SRy MRy

S velocidade minima enquanto o

permanecer abaixo do intervalo de feedback do sistema ainda estiver

operacao antes de uma bomba de CEe ¢ BEEE E6 epaarED

. . normal, antes de uma bomba ser
velocidade constante ser ligada. Se !

. . desligada para economizar energia.
o sistema estiver operando com

pelo menos 1 bomba de velocidade b el ol @iigk @ el B

- . . desligar uma bomba se todas as
variavel disponivel,

pardmetro 27-20 Normal Operating bombas de velocidade variavel

. < estiverem operando na velocidade
Range é usado. Se nao houver

. ” minima, mas o feedback ainda
bombas de velocidade variavel ¢

disponiveis, pardmetro 27-22 Fixed estiver dentro da banda especi-
Speed Only Operating Range é

usado.

ficada. Nestas condigoes, uma
bomba pode ser desligada e o

sistema ainda ser capaz de manter

27-24 Destaging Delay o controle. As bombas que

- permanecem ligadas operam com
Range: Funcao: . "
mais eficiéncia.

15 s* [0 - 3000 s] |Insira o tempo durante o qual o

feedback do sistema deve
permanecer acima do intervalo
operacional antes de uma bomba
ser desligada. Se o sistema estiver
operando com pelo menos 1
bomba de velocidade variavel
disponivel, paradmetro 27-20 Normal
Operating Range é usado. Se nao
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= 27-31 Stage On Speed [RPM]
g <
2 Range: Funcao:
N
- i houver uma bomba de velocidade
Bomba variavel disponivel, ela é ligada.
desligada
o
N
~N
e}
<C
N
wn
F. =
“12) SBW (27-20)
Ponto de ajuste
< g SBW (27-20)
Desativacao periodo
do temporizador (27-27)
llustracdo 3.102 Tempo da Funcao Desescalonamento

Tempo de operagao de SBW (27-23)

llustragao 3.103 Atraso no Escalonamento da SBW

3.24.7 27-3* Velocidade de Escalonamento

Parametros para configurar a resposta do controle mestre/ =
~
escravo. <
(27-24) Atraso de inatividade [N
0 y ~
27-30 Sint. Automat.Veloc.Escal. de SBW -
Option: Funcao: sBW
[0] Desativado / (27-20)
[1]* Ativado Quando esta opcgao for selecionada, Ponto de ajuste
o conversor de frequéncia calcula e SBW
mantém os pardmetros 27-31 a (27-20)
27-34 atualizados. Se
pardmetro 27-31 Stage On Speed
[RPMJ, parémetro 27-32 Stage On llustracao 3.104 Atraso de Desescalonamento da SBW

Speed [Hz], pardmetro 27-33 Stage
Off Speed [RPM] e

pardmetro 27-34 Stage Off Speed 27-32 Stage On Speed [Hz]

[Hz] forem alterados por meio do

Range: Funcao:
fieldbus ou LCP, os novos valores - "

Size [0 - par. 4-14 | Se a velocidade da bomba de
sdo utilizados, mas seréo

related* Hz] comando exceder o valor neste

continuamente sintonizados A .
parametro durante o tempo especi-
automaticamente. . .
ficado em parametro 27-23 Staging

O conversor de frequéncia recalcula Delay e houver uma bomba de
e atualiza os parametros quando o velocidade variavel disponivel, a
escalonamento ocorre e otimiza as bomba variavel é ligada.

configuragdes para garantir alto

desempenho e baixo consumo de 27-33 Stage Off Speed [RPM]

energia.

Range: Funcao:
27-31 Stage On Speed [RPM] Size [0 - 1500 Se a velocidade da bomba de
related* RPM] comando for menor que o valor
Range: Funcao: neste parametro durante o tempo
Size [0 - par. 4-13 | A serem utilizados se for especificado em
related* RPM] selecionado RPM. parametro 27-24 Destaging Delay e
Se a bomba de comando estiver houver mais de 1 bomba de
funcionando acima da Velocidade velocidade variavel disponivel, a
de Ativacao do Escalonamento, bomba de velocidade variavel é
durante o tempo especificado em desligada.

parametro 27-23 Staging Delay e
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27-34 Stage Off Speed [Hz]

27-42 Ramp Up Delay

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [0.0 - 50 Hz] | Se a velocidade da bomba de 2 s* [0-125] Insira o atraso entre desligar uma
related* comando for menor que o valor bomba controlada por um soft
neste parametro durante o tempo starter e acelerar uma bomba
especificado em controlada pelo conversor de
pardmetro 27-24 Destaging Delay e frequéncia. Este parametro é
houver mais de 1 bomba de utilizado somente para bombas
velocidade variavel disponivel, a controladas por soft starter.
bomba de velocidade variavel é
desligada. AVISO!
Nao é utilizado como bombas
controladas em estrela/
3.24.8 27-4* Configuragdes de triangulo.
Escalonamento
Parametros para configurar as transicbes de escalo- Velocidade lfzr::?da /ml’cio da Rampa
namento. :Aceleragéo

27-40 Conf. Escal. Sint. Automat.

Quando este parametro é ativado, o limite de escalonamento e
desescalonamento é ajustado automaticamente durante a
operacdo. As configuragdes sdo otimizadas para evitar a pressao
de overshooting ou undershooting, durante o escalonamento e
desescalonamento de bombas.

Option: Funcao:

[0] * Desativado
[1] Ativado

27-41 Ramp Down Delay

Range: Funcao:
10 s* [0-120 5]

Insira o atraso entre ligar uma
bomba controlada por um soft
starter e desacelerar uma bomba
controlada pelo conversor de
frequéncia. Este parametro é
utilizado somente para bombas
controladas por soft starter e
estrela/triangulo.

1(27-41)
|Atraso
Ida Desace-
lleracso

Velocidade
A

|
Inicio da Rampa
|
|/
|

Bomba Controlada
por Soft Starter

130BA598.11

Velocidade Variavel

|
|
|
|
|
|
|
: da Bomba de Comando

¥ = Tempo

llustracdo 3.105 Atraso de Desacel.

Inicio do Escalonamento

Velocidade Variavel
da Bomba de Comando

130BA599.10

Bomba Contralada
por Soft Starter

Tempo

\Inicio do Escalonamento

llustracao 3.106 Atraso de Acel.

27-43 Staging Threshold

Range: Funcéo:
Size [0-100 %] |Insira a velocidade na rampa de
related* escalonamento em que a bomba

de velocidade constante é ligada. O
valor é uma porcentagem da
velocidade méxima da bomba.

Se pardmetro 27-40 Conf. Escal. Sint.
Automdt. estiver programado para
[1] Ativado, parametro 27-43 Staging
Threshold e

parametro 27-44 Destaging Threshold
sdo mantidos atualizados com os
novos valores calculados. Se
parametro 27-43 Staging Threshold e
parametro 27-44 Destaging Threshold
forem alterados por meio do
fieldbus ou do LCP, entdo os novos
valores sdo usados, mas serao
continuamente sintonizados
automaticamente.
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o~
I
~
o
) g
Motor speed Fixed speed pump %
high Monitor feedback and
change to closed loop if
. setpoint is reached
Staging speed o
(27-43) Variable speed pump
Motor speed
low

Closed loop
llustracao 3.107 Limite Escalonamento

27-44 Destaging Threshold

Range: Funcao:
Size [0 - 100 %]
related*

Insira a velocidade na rampa de
escalonamento em que a bomba
de velocidade constante é
desligada. O valor é uma
porcentagem da velocidade maxima
da bomba.

Se parametro 27-40 Conf. Escal. Sint.
Automadt. estiver programado para
[1] Ativado, pardmetro 27-43 Staging
Threshold e

pardmetro 27-44 Destaging Threshold
s&o mantidos atualizados com os
novos valores calculados. Se
pardmetro 27-43 Staging Threshold e
pardmetro 27-44 Destaging Threshold
forem alterados por meio do
fieldbus ou do LCP, entdo os novos
valores sao usados, mas serdao
continuamente sintonizados
automaticamente.

Closed loop

e€30bd076.12

Motor speed
high

Variable speed

pump

Destaging
speed

(27-44) Monitor feedback and

change to closed loop if
setpoint is reached

Fixed speed pump

Motor speed
low

= Time

llustracao 3.108 Limite Desescal.

27-46 Staging Speed [Hz]

Range: Funcao:

0 Hz*

[0 - 0 Hz] Exibe a velocidade de escalo-
namento real, baseada no limite de

escalonamento.

27-47 Destaging Speed [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM*

Exibe a velocidade de desescalo-
namento real, baseada no limite de
desescalonamento.

[0 - 0 RPM]

27-48 Destaging Speed [Hz]
Range: Funcao:

0 Hz*

Exibe a velocidade de desescalo-
namento real, baseada no limite de
desescalonamento.

[0 - 0 Hz]

3.24.9 27-5% Alternate Settings

Parametros para configurar as configuragoes de
alternacgoes.

27-51 Alternation Event

Selecione a opgdo [1] No Desescalonamento para ativar a
alternacdo no desescalonamento.

Option: Funcéo:
[0] Off
[1] At Destage

27-52 Alternation Time Interval

Range: Funcao:
0 min* [0 - 10080 Insira o tempo entre as alternagdes.
min] Desative a alternacéo ao digitar o

valor 0. Parametro 27-53 Alternation
Timer Value mostra o tempo
restante até ocorrer a préoxima
alternacao.

27-53 Alternation Timer Value

Range: Funcao:
0 min* [0 - 10080 Mostra o tempo restante antes de
min] ocorrer uma alternagédo baseada em

intervalo.
Parametro 27-52 Alternation Time
Interval define o intervalo de

Range: Funcao:
0 RPM* [0 - 0 RPM] Exibe a velocidade de escalo-
namento real, baseada no limite de
escalonamento.
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Velocidada

27-54 Alternation At Time of Day

Ativa a alternacdo de bombas em uma hora especifica do dia. O Bomba de Comando Atual Nova Bomba de Comando

130BA597.11

tempo é programado em pardmetro 27-55 Alternation Predefined
Time. Este parametro exige o relégio de tempo real.

Option: Funcéo:
[o] * Desativado
[1] Ativado : : > Tempo
I |
- . Atraso de Funcionamento da Proxima Bomba
27-55 Alternation Predefined Time 7.58)
Range: Funcao: llustragcao 3.109 Atraso Func. Prox.Bomba
Size [0-0] Insira a hora do dia para a
related* alternagao da bomba. Este

3.24.10 27-6* Entradas Digitais

parametro esta disponivel somente
se pardmetro 27-54 Alternation At

Time of Day estiver programado
para o opcional [1] Ativado.

Parametros para configurar entradas digitais. Os
parametros neste grupo estdo disponiveis somente se o
VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102 estiver
instalado.

27-56 Alternate Capacity is <

0 %* [0 - 100 %] Esse parametro garante que a . 5 .
) Selecione a fungédo para esta entrada digital.
bomba de comando esteja
funcionando a uma velocidade Option: Funcao:
menor que um determinado valor, [0] * Sem Operacdo
antes de ocorrer a alternacao [1] Rep.alarmes
baseada no tempo. Isto garante que [2] Paradp/
a alternacao somente ocorra inérc,reverso
quando a interrupgao na operagao [3] PardaP/inérc-
nao afete a qualidade do processo -rstinv
e minimize distdrbios no sistema [5] FrenagemCC,re
causados por alternagées. O valor é Verso
uma porcentagem da capacidade 6] Parada - Ativo
da bomba 1. Configurar este em 0
parametro para 0% o desativa 7] Blogueio
Externo
Range: Funcao: [9] Partida por
0.1 s* [0.1 -5 5] Insira o atraso entre a parada do pulso
bomba de comando atual e a [10] Reversao
partida da bomba de comando [11] Partida em
seguinte, ao alternar bombas de Reversio
comando. Este parametro permite [14] Jog
gue os contatores tenham tempo [15] Ref. predef.
para alternar enquanto ambas as ligada
bombas estao paradas. 6] Ref
predefinida bit
0
[17] Ref
predefinida bit
1
[18] Ref
predefinida bit
2
[19] Congelar
referéncia
[20] Congelar saida

278

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28




Descricao do Parametro Guia de Programacao

27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital

Selecione a funcédo para esta entrada digital. Selecione a funcédo para esta entrada digital.
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[21] Acelerar [120] Partida da
[22] Desacelerar Bomba de
[23] Sel¢c do bit 0 d Comando
setup [121] Alternacéo da
[24] Sel¢ do bit 1d Bomba de
setup Comando
[34] Bit0 da rampa [130] Bloqueio de
[36] FalhAlimnt- Bomba 1
-Ativ em 0 [131] Bloqueio de
[37] Emergency Bomba 2
Mode [132] Bloqueio de
[42] Ref source bit Bomba 3
0 [133] Bloqueio de
[51] Hand/Auto Bomba 4
Start [134] Bloqueio de
[52] Funcio- Bomba 5
namento [135] Bloqueio de
permissivo Bomba 6
[53] Partida [136] Blog. Bomba 7
manual [137] Blog. Bomba 8
[54] Partida [138] Blog. Bomba 9
automatica

551 TE—— 27-61 Terminal X66/3 Entrada digital

DigPot Este parametro contém todas as opgdes e fungdes listadas em
pardmetro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.

[56] Decremento
[57] Apagar
RefDigipot Este parametro contém todas as opcdes e fungdes listadas em
pardmetro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.
[62] Resetar
[65] BT Este parametro contém todas as opcodes e fungdes listadas em
CEniEED B pardmetro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.
[66] Sleep mode
(78] Reinicializar Este pardmetro contém todas as opgdes e fungdes listadas em
Word de pardmetro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.
Manutencao
[80] Cartao PTC 1 Este parametro contém todas as opcdes e fungdes listadas em
[85] Latched Pump parametro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.
Derag
mation Este parametro contém todas as opgdes e fungoes listadas em
(871 Reset Flow pardmetro 27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital.
Totalized
Volume
Counter
[88] Reset Flow
Actual Volume
Counter
[89] Reset Derag
Counter
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3.24.11 27-7* Conexodes 27-70 Relay
Esse parametro é relevante somente para uma configuragao de
Parametros para configurar conexdes de relés. fiacdo de relé.
27-70 Relay Use este parametro para configurar a funcao dos relés opcionais.
" . . O parametro é uma matriz A visibilidade dos opcionais depende
Esse parametro é relevante somente para uma configuracdo de . . o
. ) do opcional de MCO instalado no conversor de frequéncia:
fiacdo de relé.
Use este parametro para configurar a fungao dos relés opcionais. ® VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: Os relés
O parametro é uma matriz A visibilidade dos opcionais depende 10-12 estao disponiveis.
do opcional de MCO instalado no conversor de frequéncia: . VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: Os relés
e VILT® Extended Cascade Controller MCO 101: Os relés 13-20 estao disponiveis.
10-12 estao disponiveis. Em qualquer situacao, os relés padrao (Relé 1 e o Relé 2), e os
*  VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: Os relés relés no VLT® Relay Option MCB 105 estao disponiveis.
13-20 estdo disponiveis. Para programar a fungdo de um determinado relé, selecione-o e,
. . i . i i em seguida, selecione a funcdo. Se o opcional [0] Relé Padréo
Em qualquer situacéo, os relés padrao (Relé 1 e o Relé 2), e os . . i
estiver selecionado, o relé pode ser usado como de uso geral e a
relés no VLT® Relay Option MCB 105 estao disponiveis. . N ;
funcdo pode ser programada no grupo do pardmetro 5-4* Relés.
Para programar a funcao de um determinado relé, selecione-o e, . )
em seguida, selecione a funcdo. Se o opcional [0] Relé Padrédo Option: Funcao:
estiver selecionado, o relé pode ser usado como de uso geral e a [20] Pump 2 to
funcdo pode ser programada no grupo do pardmetro 5-4* Relés. Drive 5
Option: Funcéo: [21] Pl 2 ik
Drive 6
[o] * Standard Relay | Ativar conversor de frequéncia
[22] Pump 2 to
escravo X. )
Drive 7
[1] Drive 2 Enable 23] Pump 2 to
[2] Drive 3 Enable Drive 8
[3] Drive 4 Enable [24] Pump 3 to
[4] Drive 5 Enable Drive 1
[5] Drive 6 Enable [25] Pump 3 to
[6] Drive 7 Enable Drive 2
[7] Drive 8 Enable [26] Pump 3 to
[8] Pump 1 to Drive 3
Drive 1 [27] Pump 3 to
[9] Pump 1 to Drive 4
Drive 2 [28] Pump 3 to
[10] Pump 1 to Drive 5
Drive 3 [29] Pump 3 to
[11] Pump 1 to Drive 6
Drive 4 [30] Pump 3 to
[12] Pump 1 to Drive 7
Drive 5 [31] Pump 3 to
[13] Pump 1 to Drive 8
Drive 6 [32] Pump 4 to
[14] Pump 1 to Drive 1
Drive 7 [33] Pump 4 to
[15] Pump 1 to Drive 2
Drive 8 [34] Pump 4 to
[16] Pump 2 to Drive 3
Drive 1 [35] Pump 4 to
[17] Pump 2 to Drive 4
Drive 2 [36] Pump 4 to
[18] Pump 2 to Drive 5
Drive 3 [37] Pump 4 to
[19] Pump 2 to Drive 6
Drive 4 [38] Pump 4 to
Drive 7
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Esse parametro é relevante somente para uma configuragao de Esse parametro é relevante somente para uma configuragao de
fiacdo de relé. fiagdo de relé.
Use este parametro para configurar a fungao dos relés opcionais. Use este parametro para configurar a fungao dos relés opcionais.
O parametro é uma matriz A visibilidade dos opcionais depende O parametro é uma matriz A visibilidade dos opcionais depende
do opcional de MCO instalado no conversor de frequéncia: do opcional de MCO instalado no conversor de frequéncia:
. VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: Os relés . VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: Os relés
10-12 estao disponiveis. 10-12 estdo disponiveis.
. VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: Os relés . VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: Os relés
13-20 estao disponiveis. 13-20 estao disponiveis.
Em qualquer situacéo, os relés padrao (Relé 1 e o Relé 2), e os Em qualquer situacéo, os relés padrao (Relé 1 e o Relé 2), e os
relés no VLT® Relay Option MCB 105 estdo disponiveis. relés no VLT® Relay Option MCB 105 estdo disponiveis.
Para programar a funcao de um determinado relé, selecione-o e, Para programar a funcdo de um determinado relé, selecione-o e,
em seguida, selecione a funcdo. Se o opcional [0] Relé Padrédo em seguida, selecione a funcdo. Se o opcional [0] Relé Padréo
estiver selecionado, o relé pode ser usado como de uso geral e a estiver selecionado, o relé pode ser usado como de uso geral e a
funcdo pode ser programada no grupo do pardmetro 5-4* Relés. funcdo pode ser programada no grupo do pardmetro 5-4* Relés.
Option: Funcao: Option: Funcao:
[39] Pump 4 to [58] Pump 7 to
Drive 8 Drive 3
[40] Pump 5 to [59] Pump 7 to
Drive 1 Drive 4
[41] Pump 5 to [60] Pump 7 to
Drive 2 Drive 5
[42] Pump 5 to [61] Pump 7 to
Drive 3 Drive 6
[43] Pump 5 to [62] Pump 7 to
Drive 4 Drive 7
[44] Pump 5 to [63] Pump 7 to
Drive 5 Drive 8
[45] Pump 5 to [64] Pump 8 to
Drive 6 Drive 1
[46] Pump 5 to [65] Pump 8 to
Drive 7 Drive 2
[47] Pump 5 to [66] Pump 8 to
Drive 8 Drive 3
[48] Pump 6 to [67] Pump 8 to
Drive 1 Drive 4
[49] Pump 6 to [68] Pump 8 to
Drive 2 Drive 5
[50] Pump 6 to [69] Pump 8 to
Drive 3 Drive 6
[51] Pump 6 to [70] Pump 8 to
Drive 4 Drive 7
[52] Pump 6 to [71] Pump 8 to
Drive 5 Drive 8
[53] Pump 6 to [72] Pump 1 to
Drive 6 Mains
[54] Pump 6 to [73] Pump 2 to
Drive 7 Mains
[55] Pump 6 to [74] Pump 3 to
Drive 8 Mains
[56] Pump 7 to [75] Pump 4 to
Drive 1 Mains
[57] Pump 7 to [76] Pump 5 to
Drive 2 Mains
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27-70 Relay

Esse parametro é relevante somente para uma configuragao de
fiacdo de relé.

Use este parametro para configurar a fungao dos relés opcionais.
O parametro é uma matriz A visibilidade dos opcionais depende
do opcional de MCO instalado no conversor de frequéncia:

. VLT® Extended Cascade Controller MCO 101: Os relés
10-12 estao disponiveis.

. VLT® Advanced Cascade Controller MCO 102: Os relés
13-20 estdo disponiveis.

Em qualquer situacao, os relés padrdo (Relé 1 e o Relé 2), e os
relés no VLT® Relay Option MCB 105 estdo disponiveis.

Para programar a funcao de um determinado relé, selecione-o e,
em seguida, selecione a funcdo. Se o opcional [0] Relé Padrédo
estiver selecionado, o relé pode ser usado como de uso geral e a
funcdo pode ser programada no grupo do pardmetro 5-4* Relés.

Option: Funcao:
[77] Pump 6 to
Mains
[78] Pump 7 to
Mains
[79] Pump 8 to
Mains

3.24.12 27-9* Leituras

Este grupo do parametro contém os parametros de leitura
do controlador em cascata.

27-91 Cascade Reference

Mostra a saida de referéncia para conversores de frequéncia
escravos. Esta referéncia estd disponivel mesmo quando o
conversor de frequéncia mestre estiver parado. E a velocidade
que o conversor de frequéncia esta operando ou estaria se
estivesse ligado. O valor é uma porcentagem de

pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou

pardametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz].
Range: Funcéo:

0 %*

[-200 -
200 %]

27-92 % Of Total Capacity

Mostra o ponto de operagao do sistema como uma porcentagem

da capacidade do sistema total. 100% significa que todas as

bombas estéo ligadas em velocidade total.
Range: Funcao:

0 %*

[0 -0 %]

27-93 Cascade Option Status

Exibe o status do sistema de cascata.

Option: Funcéo:

[0] * Disabled O opcional de cascata nao é usado.

[1] Off A funcao de cascata esta desligada.

[2] Running A funcéo de cascata esta
funcionando normalmente.

[3] Running at A funcao de cascata esta

FSBW funcionando no modo de
velocidade constante. Nenhuma
bomba de velocidade variavel esta
disponivel.

[4] Jogging O sistema esta funcionando na
velocidade de jog programada em
parametro 3-11 Velocidade de Jog
[Hz].

[5] In Open Loop | O principio de controle esta
programado para malha aberta.

[6] Freezed O sistema esta congelado no
estado atual. Ndo ocorrem
alteragoes.

[7] Coast O sistema esta parado devido a
parada por inércia.

[8] Alarm O sistema esta operando com um
alarme.

[9] Staging Um operacdo de escalonamento
estd em andamento.

[10] Destaging Um operacao de desescalonamento

esta em andamento.

[11]

Em Alternacao

Uma operacéo de alternacgao estd
em andamento.

[12]

All Offline

[13]

Cascade CTL
Sleep
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27-94 Status do Sistema em Cascata

Este parametro exibe o status de cada uma das bombas. O valor
depende da configuracéo de fiacdo.

. Configuracéo de fiagdo do relé:
O parametro exibe o status de todos os relés
configurados no sistema. O valor tem o seguinte
formato: BOMBA_NUMERO:BOMBA_STATUS.
BOMBA_STATUS pode ter 1 dos valores a seguir: 0, R, D,
X.
Por exemplo:
1:D 2R 3:0 4X
D: Bomba de velocidade variavel. R: Bomba de
velocidade constante. 0: Nao esta funcionando. X:
Bloqueio.

. Configuracdo da fiagdo de comunicacéo serial:
O parametro mostra o status do sistema. O valor tem o
seguinte formato: MESTRE/SEGUIDOR:BOMBA_STATUS.
BOMBA_STATUS pode ter 1 dos valores a seguir: 0, D, X.
Por exemplo:
M:D F:0 F:X.
D: Bomba de velocidade varidvel. 0: Nao estd
funcionando. X: Bloqueio ou modo OFF. x: Desarmado
ou sem comunicagao.

Range: Funcao:
0* | 0-25] | |

27-95 Advanced Cascade Relay Output [bin]

Range: Funcao:

0* [0-255] Exibe o status de cada um dos
relés. Da esquerda para a direita, os

bits correspondem aos relés 13, 14,
15,16, 17, 18, 19, 20.

27-96 Extended Cascade Relay Output [bin]

Range: Funcao:

0* [0-71 Exibe o status de saidas de relé. Da
esquerda para a direita, os bits

correspondem as saidas de relé 12,
11 e 10.

MG200B28 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. 283



i

Descricao do Parametro

VLT® AQUA Drive FC 202

3.25 Parametros 29-** Water Application
Functions

O grupo contém parametros usados em aplicagdes de
monitoramento de agua / efluentes.

3.25.1 29-0* Pipe Fill

Em sistemas de alimentacdo de dgua, pode ocorrer ariete
hidraulico quando os canos encherem rapido demais.
Desse modo, é desejavel limitar a velocidade de
enchimento do cano. O fill mode do tubo elimina a
ocorréncia de ariete hidraulico, associado a rapida exaustao
do ar do sistema de encanamento, ao encher os canos em
velocidade baixa.

Essa funcao é usada em sistemas de tubulacdo horizontais,
verticais e mistos. Como em sistemas de tubulagao
horizontais a pressao ndo aumenta conforme o sistema
enche, o enchimento desses sistemas requer uma
velocidade especificada pelo usuario para que encha por
um tempo especificado pelo usudrio e/ou até um setpoint
de pressdo especificado pelo usudrio seja atingido.

A melhor maneira de encher um sistema de tubulagao
vertical é utilizar a funcdo do PID para acelerar a pressao
em uma taxa especificada pelo usuario entre o limite
inferior de velocidade do motor e uma pressao especi-
ficada pelo usuario.

A funcdo de enchimento da tubulagdo usa uma
combinacdo dessas alternativas para assegurar um
enchimento seguro de quaisquer sistemas.

Nao importa o sistema, o fill mode da tubulacdo da partida
usando a velocidade constante programada em

pardmetro 29-01 Pipe Fill Speed [RPM] até o tempo de
enchimento da tubulacdo em pardmetro 29-03 Pipe Fill Time
expirar. Isso, entdo, continua com a rampa de enchimento
programada em pardmetro 29-04 Pipe Fill Rate até o
setpoint de enchimento especificado em

pardmetro 29-05 Filled Setpoint ser alcancado.

Velocidade

Velocidade
max.

Vel.
\ Malha fechada

preenchimento—————

|
Velocidade —— \ I
minima | }
|
| |
|
I
|
|

130BA611.10

Rampa normal

S

I
| Rampa inicial
| |
Tempo de preenchimento ou setpoint cheio

llustracdo 3.110 Sistema de Encanamento Horizontal

Velocidade 4

130BA612.10

Velocidade max. - — — — — — — —
\ Malha fechada

|~ Velocidade de preenchimento unidade/s
|

.

Rampa inicial
|

Velocidade minima |-

|
Setpoint cheio Tempo

llustracao 3.111 Sistema de Encanamento Vertical

29-00 Pipe Fill Enable

Option: Funcao:
[o] * Desativado

Selecione [1] Ativado para encher a
tubulacdo a uma taxa especificada
pelo usuario.

[1] Ativado Selecione [1] Ativado para encher a
tubulacdo a uma taxa especificada

pelo usuario.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Range: Funcao:
Size [par. 4-11 - | Programe a velocidade de
related* par. 4-13 RPM] | enchimento para encher sistemas

de encanamentos horizontais. A
velocidade pode ser selecionada em
Hz ou rpm dependendo das
selecoes feitas em

parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [RPM]/pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM]
ou em pardmetro 4-12 Lim. Inferior
da Veloc. do Motor [Hz]/

parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz].

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Range: Funcao:
Size [par. 4-12 - | Programe a velocidade de
related* par. 4-14 Hz] | enchimento para encher sistemas

de encanamentos horizontais. A
velocidade pode ser selecionada em
Hz ou rpm dependendo das opg¢des
selecionadas em

parametro 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [RPM]/pardmetro 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM]
ou em pardmetro 4-12 Lim. Inferior
da Veloc. do Motor [Hz]/

parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz].
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29-03 Pipe Fill Time
Range: Funcao:

0 s* [0 - 3600 s]

Programe o tempo especificado
para enchimento do cano de
sistemas de encanamento
horizontais.

29-04 Pipe Fill Rate

Range: Funcao:

0.001 [0.001 - Especifica o enchimento em
ProcessCtrl | 999999.999 unidades, utilizando o controlador
Unit* ProcessCtrlUnit [ Pl. As unidades de enchimento sao

] unidades de feedback. Esta funcao
é usada para o enchimento de
sistemas de tubulacao verticais, mas
esta ativa quando o tempo de
enchimento esgotar, até o setpoint
do enchimento programado em
parametro 29-05 Filled Setpoint ser
alcangado.

29-05 Filled Setpoint

Range: Funcao:
0 [-999999.999 | Especifica o setpoint de enchimento
ProcessCtrl [-999999.999 | no qual a funcao de enchimento da

Unit* ProcessCtrlUnit | tubulacao é desabilitada e o

] controlador PID assume o controle.
Esta funcao pode ser usada tanto
para sistemas de encanamento
horizontais como verticais.

29-06 No-Flow Disable Timer

Range: Funcao:

0 s* | 0-36005) |

29-07 Filled setpoint delay

Funcao:

Range:
0 s* [0-105]

Selecione o atraso antes de o
conversor de frequéncia considerar
o setpoint de enchimento como
atingido, se for usada uma taxa de
enchimento em unidades por
segundo.

3.25.2 29-1* Deragging Function

O objetivo do recurso de deragging é eliminar os residuos
da lamina da bomba em aplicacdes de aguas residuais, de
forma que a bomba opere normalmente.

Um evento de deragging é definido como o tempo em
que o conversor de frequéncia inicia até terminar o derag.
Quando um derag é iniciado, o conversor de frequéncia
primeiro desacelera até parar e, em seguida, um atraso de
desativacdo expira antes do primeiro ciclo comecar.

-
Deragging run-time : Par. 29-12

Speed %
Derag E
function ]
activated @

|
\
+/- Derag
speed:
Par.:29-13
Par.:29-14
Derag off delay:
Par.29-15
0Hz/RPM  1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
T — 1 — \
\ \
\ \
| |

1 Cycle
Number of cycles : Par. 29 -10

llustracao 3.112 Funcéo de limpeza

Se um derag for acionado de um conversor de frequéncia
parado, o primeiro atraso de desativacdo é ignorado. O
evento de deragging pode consistir em varios ciclos: um
ciclo consiste em 1 pulso no sentido reverso seguido por 1
pulso no sentido para frente. A limpeza da bomba termina
apos a conclusdo do numero de ciclos especificado. Mais
especificamente, no Ultimo pulso (sempre para frente) do
ultimo ciclo, a limpeza da bomba é considerada concluida
apos o tempo de execugdo da limpeza expirar (o
conversorde frequéncia estd funcionando na velocidade de
limpeza). Entre pulsos, a saida do conversor de frequéncia
executa uma parada por inércia durante um tempo de
atraso de desligamento especificado para permitir a
deposicdo dos detritos na bomba.
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AVISO!

Néo ative a limpeza da bomba se ela ndo puder operar
no sentido reverso.

Existem 3 notificacdes diferentes para um evento de
limpeza de bomba em andamento:
. Status no LCP: Limpeza de bomba remota
automadtica.

. Um bit na status word estendida (bit 23, 80 0000
hex).

. Uma saida digital pode ser configurada para
refletir o status ativo da limpeza de bomba.

Dependendo da aplicacdo e do seu propésito de uso, esse
recurso pode ser usado como uma medida preventiva ou
reativa e pode ser acionado/iniciado das seguintes
maneiras:
. Em cada comando de partida
(parametro 29-11 Derag at Start/Stop).

. Em cada comando de parada
(parametro 29-11 Derag at Start/Stop).

. Em cada comando de partida/parada
(pardmetro 29-11 Derag at Start/Stop).

. Na entrada digital (grupo do paradmetro 5-1*
Entradas Digitais).

. Na agao do conversor de frequéncia com o smart
logic controller (pardmetro 13-52 A¢éo do SLC).

. Como agao temporizada (grupo do pardmetro 23-
-** Fung6es Baseadas no Tempo).

. Em alta poténcia (grupo do parametro 29-2* Derag
Power Tuning).

29-10 Derag Cycles

Range: Funcao:
Size [0-10] O numero de ciclos que o
related* conversor de frequéncia faz derags.

29-11 Derag at Start/Stop

Option: Funcao:
Funcdo de derag ao iniciar e parar
o conversor de frequéncia.

[0] * Off

[1] Start

[2] Stop

[3] Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Range: Funcao:

0 s* [0 - 3600 s]

O tempo que o conversor de
frequéncia permanece na

velocidade de derag.

29-13 Derag Speed [RPM]

Range: Funcao:

Size [0 - par. 4-13 | A velocidade na qual o conversor

related* RPM] de frequéncia efetua derag em rpm.

29-14 Derag Speed [Hz]

Range: Funcao:
Size [0.0 - par. A velocidade na qual o conversor
related* 4-14 Hz] de frequéncia efetua derag em Hz.

29-15 Derag Off Delay
Range:
10 s* [1 - 600 s]

Funcao:

O tempo em que o conversor de
frequéncia permanece desligado
antes de iniciar outro pulso de
derag. Permite que o contetido da
bomba se acomode.

29-16 Derag Counter
Range: Funcéo:
0* [0 -

2147483647 ]

Exibe o nimero de eventos de
deragging.

29-17 Reset Derag Counter

Option: Funcéo:
[0] * Néao
reinicializar
[1] Reinicializr Selecione a opcao [1] Reinicializar o
Contador Contador para reinicializar o
contador do derag.

3.25.3 29-2* Derag Power Tuning

O recurso de derag monitora a poténcia do conversor de
frequéncia, de maneira semelhante ao fluxo zero. Com
base em 2 pontos definidos pelo usuario e um valor de
ajuste, o monitor calcula uma curva de poténcia de derag.
Ele utiliza exatamente os mesmos célculos do fluxo zero,
sendo diferente por monitorar alta poténcia, e ndo baixa.
A colocagao em funcionamento dos pontos de fluxo zero
do usuario por meio do setup automatico de fluxo zero
também programa os pontos de curva de derag para o
mesmo valor.
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Power [kW/HP]

130BC370.10

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power -  — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31
Activate Derag
Derag power factor
Par. 29-22
|
|
|
Low Speed |
power & — |
Par. 29-26, |
Par. 29-27 | |
|
| |
l i
|
Low Speed High Speed Speed [Hz/RPM]

Par. 29-24, Par. 29-25 Par. 29-28, Par. 29-29

llustracdo 3.113 Derag Power Tuning

29-20 Derag Power[kW]
Range:
0 kW

Funcao:

[0 - 0 kw] Leitura da poténcia de derag

calculada na velocidade real.

29-21 Derag Power[HP]
Range:
0 hp*

Funcao:

[0 -0 hp] Leitura da poténcia de derag

calculada na velocidade real.

29-25 Low Speed [Hz]

Range: Funcao:
Size [0 - par. Programa a velocidade de saida
related* 29-29 Hz] usada para registro da poténcia de

derag em baixa velocidade em Hz.

29-26 Low Speed Power [kW]

Range: Funcao:

Size [0 - 5.50 kW] | Programa a velocidade de derag
related* em baixa velocidade em kW.
29-27 Low Speed Power [HP]

Range: Funcao:

Size [0 - 7.50 hp] | Programa a velocidade de derag
related* em baixa velocidade em hp.

29-28 High Speed [RPM]

Range: Funcao:
Size [0.0 - par. Programa a velocidade de saida
related* 4-13 RPM] usada para registro da poténcia de

derag em alta velocidade em rpm.

29-29 High Speed [Hz]

Range: Funcéo:
Size [0.0 - par. Programa a velocidade de saida
related* 4-14 Hz] usada para registro da poténcia de

derag em alta velocidade em Hz.

29-30 High Speed Power [kW]

Range: Funcéo:
Size [0 - 5.50 kW] | Programa a velocidade de derag
related* em alta velocidade em kW.

29-31 High Speed Power [HP]

29-23 Derag Power Delay
Range: Funcao:

601 s*

[1-601 s] O tempo em que o conversor de
frequéncia deve permanecer em

referéncia e uma condicdo de alta

Range: Funcao:
Size [0 - 7.50 hp] | Programa a velocidade de derag
Range: Funcao: related* em alta velocidade em hp.
200 %* [1 - 400 %] Programa uma correcdo se a
valor de poténcia muito baixo. Range: Funcio:
5 %* [1-100 %] Programa a porcentagem da largura

de banda do limite superior da
velocidade do motor para
acomodar a flutuacdo da pressao
do sistema.

poténcia para ocorrer um derag. 29-33 Power Derag Limit
Range: Funcao:
ez Lo szl (GG 3* [0-10] O numero de vezes que o monitor
Range: Funcao: de poténcia pode acionar derags
Size [0 - par. Programa a velocidade de saida consecutivos, antes de uma falha
related* 29-28 RPM] usada para registro da poténcia de ser relatada.
derag em baixa velocidade em rpm.
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29-34 Intervalo de Derag Consecutivo

Range: Funcao:

Relacionado ao [Relacionado ao | Derags séo considerados

tamanho* tamanho] consecutivos se
ocorrerem dentro do

intervalo especificado

neste parametro.

3.25.4 29-4* Pre/Post Lube

Use a funcao de pré/pos-lubrificacdo nas seguintes
aplicacdes:

. Um motor precisa de lubrificacdo em suas pegas
mecanicas antes e durante seu funcionamento,
para prevenir danos e desgaste. Esse é especifi-
camente o caso quando o motor néo tiver
funcionado por um longo tempo.

. Uma aplicacdo requer ventiladores externos para
funcionar.

A funcdo torna o sinal do conversor de frequéncia um
dispositivo externo por um periodo definido pelo usuario.
Um retardo de partida pode ser configurado com
parametro 1-71 Atraso da Partida. Com este atraso, a funcao
de pré-lubrificacdo funciona enquanto o motor estiver
parado.

Para informacdes sobre as op¢des da funcao de pré/pds-
-lubrificacdo, consulte os seguintes parametros:
. Parametro 29-40 Pre/Post Lube Function.

. Parametro 29-41 Pre Lube Time.
. Pardmetro 29-42 Post Lube Time.

Considere o seguinte caso de uso:
. Um dispositivo de lubrificacao inicia a lubrificacdo
no momento em que o conversor de frequéncia
recebe o comando de partida.

. O conversor de frequéncia da partida no motor. O
dispositivo de lubrificacdo ainda estd em funcio-
namento.

. Apo6s um certo tempo, o conversor de frequéncia
para o dispositivo de lubrificacdo.

Consulte o llustragédo 3.114.

N

130BD765.10

1 Curva de velocidade

2 Comando de partida (por exemplo, terminal 18)

3 Sinal de saida de pré-lubrificacao

t Comando de partida emitido (por exemplo, terminal 18
programado como ativo). O temporizador de retardo de
partida (parametro 1-71 Atraso da Partida) e o
temporizador de pré-lubrificacdo (pardmetro 29-41 Pre
Lube Time).

t2 O temporizador de retardo de partida expira. O
conversor de frequéncia comeca a acelerar.

t3 O temporizador de pré-lubrificagao (pardmetro 29-41 Pre
Lube Time) expira.

llustracao 3.114 Exemplo da Funcao de Pré/Pés-Lubrificacdo

29-40 Pre/Post Lube Function

Selecione quando a fungdo de pré/pds-lubrificacdo for ativada.
Use pardmetro 1-71 Atraso da Partida para programar o atraso
antes do conversor de frequéncia comecar a acelerar.

Option: Funcao:
[0] * Disabled
[1] Pre Lube Only
[2] Pre & Running
[3] Pre & Running
& Post
Range: Funcao:
10 s* [0 - 600 s] Insira a quantidade de tempo que a

funcao de pré-lubrificacao estara
ativa. Use somente quando o
opcional [1] Somente Pré-
-Lubrificagdo estiver selecionado em
parametro 29-40 Pre/Post Lube
Function.
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29-42 Post Lube Time

Range: Funcao:
10 s* [0 - 600 s]

Insira a quantidade de tempo que a
funcdo de poés-lubrificagao estara
ativa apos a parada do motor. Use
somente quando o opcional [3] Pré
e Funcionando e Pds estiver
selecionado em

parametro 29-40 Pre/Post Lube
Function.

3.25.5 29-5* Flow Confirmation

O recurso de confirmacao de fluxo foi criado para
aplicacdes em que hd necessidade de o motor/bomba
funcionar enquanto aguarda um evento externo. O
monitor de confirmacao de fluxo espera receber uma
entrada digital de um sensor em uma valvula de porta, um
interruptor de fluxo ou um dispositivo externo similar,
indicando que o dispositivo esta na posicao aberta e o
fluxo é possivel. Em parametro 29-50 Validation Time, defina
por quanto tempo o VLT® AQUA Drive FC 202 aguarda o
sinal de entrada digital do dispositivo externo para
confirmar o fluxo. Apds o fluxo ser confirmado, o conversor
de frequéncia verifica o sinal novamente apés o tempo de
verificacdo de fluxo e, depois, funciona normalmente. O
status do LCP exibe Verificando fluxo enquanto o monitor
de fluxo estiver ativo.

O conversor de frequéncia desarma com o alarme Fluxo
Ndo Confirmado, se o sinal de entrada digital esperado
tornar-se inativo antes de o tempo de validacdo de fluxo
ou o tempo de verificacdo de fluxo expirarem.

=
S
R
a
o
R

1 Curva de velocidade.

2 Comando de partida (por exemplo, terminal 18).

3 Sinal digital de um dispositivo externo que confirma que

o fluxo é possivel.
4 Verificagao de fluxo.
to Comando de partida emitido (por exemplo, terminal 18

programado como ativo).

t O sinal digital de um dispositivo externo se torna ativo
antes de pardmetro 29-50 Validation Time expirar.

t2 Quando pardmetro 29-51 Verification Time passar, o
conversor de frequéncia verifica o sinal do dispositivo
externo novamente e, depois, funciona normalmente.

llustracao 3.115 Confirmacao de fluxo

29-50 Validation Time

Range: Funcao:

Size [0-999 5] m

ezl Pardmetro 29-50 Validation
Time s6 é visivel no LCP se
uma entrada digital estiver
programada para [86]
Confirmagdo de Fluxo (consulte
o grupo do pardmetro 5-1*
Entradas Digitais).

A entrada digital de um dispositivo
externo deve estar ativa durante o
tempo de validagao.
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29-51 Verification Time

Range: Funcao:
15 5+ [0.10 - 255 m

sl Pardmetro 29-51 Verification

Time s6 é visivel no LCP se
uma entrada digital estiver
programada para [86]
Confirmagdo de Fluxo (consulte
o grupo do pardmetro 5-1*
Entradas Digitais).

Quando o tempo desse parametro
passar, o conversor de frequéncia
verifica o sinal do dispositivo
externo. Se o sinal estiver ativo, o
conversor de frequéncia funciona
normalmente.

29-52 Signal Lost Verification Time

Insira a duracdo do atraso ap6s o sinal ser considerado perdido.

Este parametro é ignorado se pardmetro 29-53 Flow Confirmation

Mode estiver programado para [0] Somente Confirmagdo.
Range: Funcéo:

15 [ 10.01-2554] ] |

29-53 Flow Confirmation Mode

Selecione o modo de operagao da fungao de monitoramento de

fluxo.

Option: Funcéo:

[0] * Confirmation

Only esta ativa somente durante a inicia-

A funcéo de confirmacao de fluxo

lizacdo da bomba.

[1] Monitor and
Stop estd ativa durante e apds a inicia-

A funcao de confirmacao de fluxo

lizacdo da bomba. O conversor de
frequéncia executa uma desace-
leracdo até parar se o sinal de
entrada for perdido.

[2] Monitor and
Coast

A funcao de confirmacgao de fluxo
estd ativa durante e apés a inicia-
lizacdo da bomba. O conversor de
frequéncia executa parada por
inércia se o sinal de entrada for
perdido.

3.25.6 29-6* Flow Meter

VLT® AQUA Drive FC 202 podem medir o fluxo no sistema.

Aplicacdes de irrigacdo sdo o caso de uso mais comum

para os parametros neste grupo. A funcionalidade permite:
. Medir o fluxo no sistema.

. Calcular o volume de dgua bombeada durante
um periodo de tempo.

. Reagir nas condicdes de fluxo (por exemplo, baixa
vazao).

. Controlar o sistema usando o volume de dgua
bombeada calculado pelo conversor de
frequéncia (por exemplo, parar de bombear
quando uma determinada quantidade de dgua
for bombeada, bombeamento ciclico de volumes
de agua).

. Utilizar o sinal de saida de um fluxdmetro externo
conectado a uma entrada do conversor de
frequéncia.

Entradas e tipos de sinal suportados

O recurso de fluxdmetro pode usar e graduar os sinais de
saida de fluxdmetros geralmente usados. O recurso suporta
0s seguintes tipos de sinal:

. Corrente 0/4-20 mA.
. Tensao: 0-10 V.

. Sinal de pulso (por exemplo: fluxémetros de roda
de pas).

Configure a escala do sinal recebido do fluxdmetro como
entrada, através dos parametros disponiveis para a
configuracdo de entrada (parametros no grupo do
parametro 6-** Entrad/Said Analdg ou 5-5* Entrada de
Pulso). O recurso de fluxdmetro também suporta entradas
de opcionais de hardware.

Contadores de volume
O recurso de fluxometro usa 2 contadores diferentes para
armazenar o volume calculado de agua bombeada:

. Parametro 29-66 Actual Volume: Consulte o
volume de dgua bombeada desde o ultimo reset
do contador.

. Parametro 29-65 Totalized Volume: Consulte o
volume de d4gua bombeada desde o ultimo reset
do contador. Utilize este parametro para o
volume total de dgua bombeada.

Os 2 contadores podem conter unidades diferentes. Use
pardmetro 29-66 Actual Volume para periodos menores de
tempo.

Cada parametro pode ser reinicializado individualmente
em 1 das seguintes maneiras:

. Usando pardmetro 29-67 Reset Totalized Volume ou
pardmetro 29-68 Reset Actual Volume.

. Usando uma entrada digital.

290 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28



Dt

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

. Usando uma ac¢do do smart logic controller.

Leitura dos dados
Os dados medidos estdo disponiveis por meio dos
parametros de leitura:

. Parametro 29-65 Totalized Volume.
. Pardmetro 29-66 Actual Volume.
. Parametro 29-69 Flow.

Para mostrar os parametros de leitura no LCP, configure as
linhas do display. Os operandos de comparador podem
usar os dados de parametros de leitura como condicdes
para SLC, e como gatilhos para ac¢des. O fluxo medido
também pode ser usado como entrada para o feedback.

AVISO!

Esse recurso de software nao foi projetado como parte
de um sistema calibrado de medicao. A preciséao total
também depende de fatores externos, tais como
condic¢des de fluxo e fluxdmetros usados. Consulte o guia
de design para detalhes sobre entradas analégicas e
digitais do conversor de frequéncia.

29-61 Flow Meter Source

Selecione a fonte para o sinal do fluxdmetro. As opgoes
disponiveis dependem da configuracdo do hardware.

Option: Funcéo:

[5] Analog Input
X42/3

[6] Analog Input
X42/5

[71 Analog Input
X48/2

[8] Pulse Input 29

[9] Pulse Input 33

[10] Bus Feedback
1

[11] Bus Feedback
2

[12] Bus Feedback
3

29-62 Flow Meter Unit

Selecione a unidade para a saida do fluxdmetro.

ion: Funcao:
Exemplos Optio uncao
[0] * I/s
. Uma sequéncia de SLC é acionada (ou parada) I min
apds uma determinada quantidade de agua ser ] h
bombeada.
[3] mA3/s
. O conversor de frequéncia executa 1 ou mais [4] mA3/min
agoes e reinicializa os contadores de volume em 5] mA3/h
uma sequéncia de SLC. 6] gal/s
. Um alerta é mostrado apds uma determinada [71 gal/min
quantidade de dgua ser bombeada. [8] gal/h
inA
29-60 Flow Meter Monitor 19] In"3/s
[10] inA3/min
Ative o monitoramento de fluxémetro. -
[11] inA3/h
Option: Funcao: 2] ftA3/s
[0] * Disabled [13] ftA3/min
[1] Enabled [14] ftA3/h
[2] Enabled While | Ativa o monitoramento somente
Running quando a bomba conectada estiver 29-63 Totalized Volume Unit
em funcionamento. Selecione a unidade para pardmetro 29-65 Totalized Volume.
Option: Funcéo:
29-61 Flow Meter Source L Disabled
Selecione a fonte para o sinal do fluxémetro. As opcdes Rl 0
disponiveis dependem da configuracdo do hardware. 2] mA3
Option: Funcao: [3] gal
[0] * Analog Input [4] inA3
53 [5] ftA3
[1] Analog Input [6] acre-in
54 [7] acre-ft
[2] Analog Input
X30/11
[3] Analog Input
X30/12
[4] Analog Input
X42/1
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29-64 Actual Volume Unit

Selecione a unidade para pardmetro 29-66 Actual Volume.
Option: Funcéo:

[0] * Disabled

[11 I

[2] mA3

31 gal

[4] inA3

[5] ftA3

[6] acre-in

[71 acre-ft

29-65 Totalized Volume

Mostra o volume total de 4gua bombeada.
Range: Funcao:

0 Totalized- | [0 -
VolumeUni | 2147483647
i TotalizedVolu-
meUnit]

29-66 Actual Volume

Mostra o volume de dgua bombeada durante um periodo de

tempo.
Range: Funcao:
0.00 [0.00 -
ActualVolu- | 21474836.47
meUnit* ActualVolu-
meUnit]

29-67 Reset Totalized Volume

Programe parametro 29-65 Totalized Volume para 0.

Option: Funcéo:
[0] * Nao

reinicializar
[11 Reinicializar

29-68 Reset Actual Volume

Programe parametro 29-66 Actual Volume para 0.

Option: Funcao:
[0] * Nao

reinicializar
[11 Reinicializar

29-69 Flow

Mostra a vazao real.

Range: Funcao:
0 FlowMe- [0 -
terUnit* 2147483647
FlowMe-
terUnit]
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3.26 Parametros 30-** Recursos Especiais
3.26.1 30-2* Ajuste Ajuste de Partida

30-22 Protecao de Rotor Bloqueado

Ligue e desligue a deteccéo de rotor bloqueado. Disponivel

somente para motores PM em VVC*.

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado)
[1] On (Ligado) Protege o motor da condicao de

rotor bloqueado. O algoritmo de
controle detecta uma possivel
condicéo de rotor bloqueado no
motor e desarma o conversor de
frequéncia para proteger o motor.

30-23 Tempo de Deteccao do Rotor Bloq.[s]

30-91 Channel

Range: Funcao:
5% [1-11]

Insira 0 numero do canal wireless.
O numero do canal padrao é 5.
Altere o nimero do canal se houver
interferéncia de outras redes
wireless. Canais recomendados:
Territério dos EUA: 1, 6, 11.

Europa: 1, 7, 13.

30-92 Password

Range: Funcao:
Size [8-48] Insira a senha da rede wireless.
related* Comprimento da senha: 8-48

caracteres.

30-97 Wifi Timeout Action

Range: Funcao: Selecione qual agao executar se uma referéncia local (modo
Size [0.05 - 1 3] Insira o tempo necessario para manual ligado) ou uma referéncia remota (modo automatico
related* detectar a condicdo de rotor ligado) for definida por meio da conexédo wireless e a conexao
bloqueado. Um baixo valor de for perdida.
parametro permite deteccao mais Option: Funcéo:
rapida. [0] * Do Nothing [ O conversor de frequéncia nao
executa qualquer acao adicional.
3.26.2 30-8* Compatibilidade [1] Stop Motor O conversor de frequéncia para o
motor (se o motor foi iniciado por
30-81 Resistor de Freio (ohm) meio de uma conexao wireless).
Range: Funcao:
Size [5- Programe o valor do resistor do
related* 65535.00 freio em Q com 2 decimais. Este
Ohm] valor é usado para monitoramento
da energia do resistor de freio no
parametro 2-13 Monitoramento da
Poténcia d Frenagem.
3.26.3 30-9* Wifi LCP (LCP com Wifi)
Parametros para configurar o LCP wireless 103.
30-90 SSID
Range: Funcdo:
Size [1-32] Insira 0 nome da rede wireless
related* (SSID). O valor padréo é:
Danfoss_<Numero de série do
conversor de frequéncia>. O
numero de série esta em
pardmetro 15-51 N°. Série Conversor
de Freq..
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3.27 Parametros 31-** OpcionlBypass 31-11 Bypass Horas Funcion

Range: Funcao:

Grupo do pardmetro para a configuracdo da placa do
opcional de bypass controlado eletronicamente, VLT®
Bypass Option MCO 104.

0 h* [0 - Exibe o nimero de horas em que o
2147483647 h] | motor funcionou no modo bypass.

O contador pode ser reinicializado

31-00 Modo Bypass em parametro 15-07 Reinicialzar

Option: Funcao: Contador de Horas de Func. O valor
[0] * Drive Selecione o modo de operacao do € gravado quando o conversor de
bypass: frequéncia é desligado.
O conversor de frequéncia opera o ——
31-19 Ativagao Bypass Remoto
motor.
Option: Funcao:
[1] Bypass O motor pode ser operado a -
velocidade total no modo bypass. (o1 D
11 Ativado

31-01 Atraso Partida Bypass

Range: Funcao:

30 s* [0 - 60 s] Programe o atraso de tempo no
momento em que o bypass recebe
um comando de funcionamento e o
momento em que ele da partida no
motor em velocidade total. Um
temporizador de contagem
regressiva mostra o tempo que
falta.

31-02 Atraso Desarme Bypass

Range: Funcao:

0 s* [0 - 300 s] Programe o atraso de tempo no
momento em que o conversor de
frequéncia sofre um alarme que o
para e 0 momento em que o motor
é alterado automaticamente para
controle de bypass. Se o atraso de
tempo for programado para 0, um
alarme do conversor de frequéncia
nédo altera automaticamente o
motor para controle de bypass.

31-03 Ativacao Modo Teste

Option: Funcao:
[0] * Desativado O modo de teste esta desativado.
[1 Ativado O motor funciona no bypass,

enquanto o conversor de frequéncia
pode ser testado em um circuito
aberto. Neste modo, o LCP nao
controla a partida/parada do
bypass.

31-10 Status Word-Bypass
Range: Funcao:

0* [0 - 65535 ] | Exibe o status do bypass como um
valor hexadecimal.

294 Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados. MG200B28



Danfits

Descricao do Parametro

Guia de Programacao

3.28 Parametros 35-** Opcional de Entrada

35-05 Term. Tipo de Entrada X48/10

do Sensor Ver o tipo de sensor de temperatura detectado na entrada
X48/10:
3.28.1 35-0* Temp. Modo Entrada (MCB . .
Option: Funcéo:
114)
[0] * Néo
. Conectado

35-00 Term. X48/4 Temp. Unidade o PT100 2-fios

Selecione a unidade a ser utilizada com as configuracoes e B3] PT1000 2-fios

leituras da entrada de temperatura X48/4. [5] PT100 3-fios

Option: Funcao: 71 PT1000 3-fios

[60] * °C =

[160] o 35-06 FuncaoAlarm Sensor de Temper.
Selecione a fungdo de alarme:

35-01 Term. Tipo de Entrada X48/4 Option: Funcio:

Ver o tipo de sensor de temperatura detectado na entrada 0] Off (Desligado)

X48/4: [2] Parada

Option: Funcao: [5] * Parada e

[0] * Néo desarme

Conectado [27] Forced stop

[1] PT100 2-fios and trip

[3] PT1000 2-fios

(5] PT100 3-fios 3.28.2 35-1* Temp. Entrada X48/4 (MCB

7] PT1000 3-fios 114)

35-02 Term. X48/7 Temp. Unidade

. . " . 35-14 Term. X48/4 Constnt Temp d Filtro

Selecione a unidade a ser utilizada com as configuracbes e

leituras da entrada de temperatura X48/7. Range: Funcao:

Option: Funcio: 0.005 s* [0.005 - 10 s] | Insira a constante de tempo do

[60] * e filtro. Essa é uma constante de

tempo do filtro passa-baixa digital
[160] °F . I
de primeira ordem para eliminar o

35-03 Term. Tipo de Entrada X48/7

Ver o tipo de sensor de temperatura detectado na entrada
X48/7:

Option: Funcao:
[0] * Néo
Conectado
[1] PT100 2-fios
[3] PT1000 2-fios
[5] PT100 3-fios
[7] PT1000 3-fios

35-04 Term. X48/10 Temp. Unidade

Selecione a unidade a ser utilizada com as configuracoes e
leituras da entrada de temperatura X48/10:

ruido elétrico no terminal X48/4.
Um valor constante de tempo alto
melhora o amortecimento, mas
também aumenta o atraso de

tempo através do filtro.

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

Este parametro possibilita ativar ou desativar o monitor de

temperatura no terminal X48/4. Os limites de temperatura
podem ser programados em pardmetro 35-16 Term. X48/4 Temp.
Baixa Limite e pardmetro 35-17 Term. X48/4 Temp. Alta Limite.

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativado

Option: Funcao: 35-16 Term. X48/4 Temp. Baixa Limite
[60] * °C Insira a leitura da temperatura minima que é esperada na
[160] °F operagao normal do sensor de temperatura no terminal X48/4.
Range: Funcao:
Size [-50 - par.
related* 35-17]
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35-17 Term. X48/4 Temp. Alta Limite

Insira a leitura da temperatura maxima que é esperada na

opera¢ao normal do sensor de temperatura no termina X48/4.

Range: Funcao:
Size [ par. 35-16 -
related* 204 ]

3.28.3 35-2* Temp. Entrada X48/7 (MCB

Range:

114)

35-24 Term. X48/7 Constnt Temp d Filtro

Funcao:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa é uma constante de
tempo do filtro passa-baixa digital
de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal X48/7.
Um valor constante de tempo alto
melhora o amortecimento, mas
também aumenta o atraso de
tempo através do filtro.

Option:

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Este parametro possibilita ativar ou desativar o monitor de
temperatura no terminal X48/7. Os limites de temperatura
podem ser programados em pardmetro 35-26 Term. X48/7 Temp.
Baixa Limite e pardmetro 35-27 Term. X48/7 Temp. Alta Limite.

Funcao:

[0] *

Desativado

(1

Ativado

35-26 Term. X48/7 Temp. Baixa Limite

Range: Funcao:
Size [-50 - par. Insira a leitura da temperatura
related* 35-27 ] minima que é esperada na

operacao normal do sensor de
temperatura no terminal X48/7.

35-27 Term. X48/7 Temp. Alta Limite

Range: Funcao:
Size [ par. 35-26 - | Insira a leitura da temperatura
related* 204 ] maxima que é esperada na

operacao normal do sensor de
temperatura no termina X48/7.

3.28.4 35-3* Temp. Entrada X48/10 (MCB
114)

35-34 Term. X48/10 Constnt Temp d Filtro

Range:

Funcao:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa é uma constante de
tempo do filtro passa-baixa digital
de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal X48/10.
Um valor constante de tempo alto
melhora o amortecimento, mas
também aumenta o atraso de
tempo através do filtro.

Option:

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Este parametro possibilita ativar ou desativar o monitor de

temperatura no terminal X48/10. Os limites de temperatura
podem ser programados em pardmetro 35-36 Term. X48/10 Temp.
Baixa Limite/parametro 35-37 Term. X48/10 Temp. Alta Limite.

Funcao:

[0 *

Desativado

(1

Ativado

35-36 Term. X48/10 Temp. Baixa Limite

Insira a leitura da temperatura minima que é esperada na
opera¢do normal do sensor de temperatura no terminal X48/10.

Range: Funcéo:
Size [-50 - par.
related* 35-37]

35-37 Term. X48/10 Temp. Alta Limite

Insira a leitura da temperatura maxima que é esperada na

operacao normal do sensor de temperatura no termina X48/10.

Range: Funcao:
Size [ par. 35-36 -
related* 204 1]

3.28.5 35-4* Entrada Analdgica X48/2 (MCB

114)

35-42 Term. X48/2 Corrente Baixa

Range: Funcéo:
4 mA* [0 - par. Insira a corrente (mA) que
35-43 mA] corresponde ao valor de referéncia

baixa, programado em

parametro 35-44 Term. X48/2 Ref./
Feedb. Baixo Valor. Programe o valor
em >2 mA para ativar a funcdo de
timeout do live-zero em

pardmetro 6-01 Fungao Timeout do
Live Zero.

296

Danfoss A/S © 05/2018 Todos os direitos reservados.

MG200B28




Descricao do Parametro Guia de Programacao

35-43 Term. X48/2 Corrente Alta

Range: Funcao:
20 mA* [ par. 35-42 - | Insira a corrente (mA) que
20 mA] corresponde ao valor de referéncia

alta (programado em
pardmetro 35-45 Term. X48/2 Ref./
Feedb. Alto Valor).

35-44 Term. X48/2 Ref./Feedb. Baixo Valor

Range: Funcao:

0 Referen- [-999999.999 | Insira o valor da referéncia ou

ceFeedback | - 999999.999 | feedback (em rpm, Hz, bar, e assim

Unit* Reference- por diante) que corresponde a
FeedbackUnit] | tensédo ou corrente programada em

parametro 35-42 Term. X48/2
Corrente Baixa.

35-45 Term. X48/2 Ref./Feedb. Alto Valor

Range: Funcao:

100 [-999999.999 | Insira o valor da referéncia ou
Reference- |- 999999.999 |feedback (em rpm, Hz, bar, e assim
FeedbackU [ Reference- por diante) que corresponde a

nit* FeedbackUnit] | tensao ou corrente programada em

parametro 35-43 Term. X48/2
Corrente Alta.

Range:

35-46 Term. X48/2 Constnt Temp d Filtro

Funcao:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Insira a constante de tempo do
filtro. Essa é uma constante de
tempo do filtro passa-baixa digital
de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal X48/2.
Um valor constante de tempo alto
melhora o amortecimento, mas
também aumenta o atraso de
tempo através do filtro.

Option:

35-47 Term. X48/2 Live Zero

Este parametro permite habilitar o monitoramento do live zero.

Funcao:

[0]

Desativado

(-

Ativado

MG200B28
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4 Listas de Parametros

4.1 Opcodes de Parametro

4.1.1 Configuragdes Padrao

Alteracdes durante o funcionamento

VERDADEIRO significa que o parametro pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estd em operacdo. FALSO
significa que o conversor de frequéncia deve ser parado antes que uma alteragdo possa ser feita.

Setup 4
Todos os setups: O parametro pode ser definido individualmente em cada um dos 4 setups, ou seja, 1 Unico parametro
pode ter 4 valores de dados diferentes.
1 setup: O valor dos dados é o mesmo em todos os setups.

N/A

Nenhum valor padrao disponivel.

indice de conversao

Este numero se refere a um valor de conversdo usado ao escrever ou ler por meio de um conversor de frequéncia.

indice | 100 75 74 | 70 | 67 6 5 4 3 2 |1]of-1|-2| -3 -4 -5 -6
de
conv.
Fator | 1 | 3600000 |3600| 60 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 | 100 | 10 | 1 | 0.1 {0.01]0.001 | 0.0001 | 0.00001 | 0.000001
de
conv.
Tabela 4.1 indice de conversao
Tipo de dados Descricao Tipo
2 Inteiro 8 Int8
3 Inteiro 16 Int16
4 Inteiro 32 Int32
5 Sem designacao 8 Uint8
6 Sem designacdo 16 Uint16
7 Sem designacdo 32 Uint32
9 String Visivel VisStr
33 Valor de 2 bytes normalizado N2
35 Sequéncia de bits de 16 varidveis booleanas V2
54 Diferenca de horario sem data TimD

Tabela 4.2 Descricéo do indice de conversao
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4.1.2 0-** Operacao/Display
Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
0-0* Programac.Basicas
0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Unidade da Veloc. do Motor [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Definicbes Regionais ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Estado Operacional na Energizacdo [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
[0] Na Unidade da
0-05 Unidade de Modo Local Veloc. do Motor 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Operagbes Set-up
0-10 |Setup Ativo [1] Setup 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Set-up da Programacéo [9] Ativar Set-up All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Este Set-up é dependente de [0] Ndo conectado All set-ups FALSE - Uint8
0-13  |Leitura: Setups Conectados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Leitura: Set-ups. Prog. / Canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* Display do LCP
0-20 |Linha do Display 1.1 Pequeno 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Linha do Display 1.3 Pequeno 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Linha do Display 2 Grande 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Linha do Display 3 Grande 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Meu Menu Pessoal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Leitura do LCP
0-30 Unidade de Leitura Personalizada [11 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Valor Min Leitura Personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 | Valor Max Leitura Personalizada doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Texto de Display 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 |Texto de Display 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 |Texto de Display 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* Teclado do LCP
Tecla [Hand on] (Manual ligado) do
0-40 |LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tecla [Off] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do
0-42 |LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |Tecla [Reset] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-44 |Tecla [Off/Reset]-LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |Tecla [Drive Bypass] LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar
0-50 |Copia do LCP [0] Sem cépia All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Copia do Set-up [0] Sem cépia All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Senha
0-60 |Senha do Menu Principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Senha de Menu Pessoal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Acesso a Senha do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Programacao do Relégio
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0-70 |Data e Hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Formato da Data ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Formato da Hora ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-73 | Diferenca de fuso horario 0 min 2 set-ups FALSE 70 Int16
0-74 DST/Horario de Verao [0] [Off] (Desligar) 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 | DST/Inicio do Horario de Verao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 | DST/Fim do Horério de Verdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Falha de Clock ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Dias Uteis ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 |Dias Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 |Dias Ndo-Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-84 | Time for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-85 |Summer Time Start for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-86 |Summer Time End for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-89 Leitura da Data e Hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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4.1.3 1-** Carga e Motor

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
1-0* Programag Gerais
1-00 |Modo Configuracéo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Principio de Controle do Motor [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
[3] Otimiz.
Automatica de
1-03 | Caracteristicas de Torque Energia TV All set-ups TRUE - Uint8
1-04 |Modo Sobrecarga [1] Torque normal All set-ups FALSE - Uint8
1-06 | Sentido Horario [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Selecdo do Motor
1-10 | Construcdo do Motor [0] Assincrono All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC+ PM/SYN RM
1-14 | Fator de Ganho de Amortecimento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
Const. de Tempo do Filtro de Baixa
1-15 | Veloc ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
Const. de Tempo do Filtro de Alta
1-16  |Veloc. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Const. de tempo do filtro de tensao ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Dados do Motor
1-20 Poténcia do Motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Poténcia do Motor [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Tensao do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Frequiéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Torque nominal do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Verificacdo da Rotacdo do motor [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
Adaptacdo Automdtica do Motor
1-29 (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
1-3* DadosAvang d Motr
1-30 Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Resisténcia Rotor(Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Reatancia Parasita do Rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Reatancia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  |Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Indutancia do eixo-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 |Induténcia do eixo-q (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39  |Pdlos do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
Forca Contra Eletromotriz em
1-40 | 1000RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 | g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46  |Ganho de Deteccao de Posicao 120 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Calibracdo de Torque em Baixa
1-47 Velocidade [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Int16
1-49 | Corrente na Indutancia Min. ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-5% Prog Indep Carga
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1-50 |Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Veloc Min de Magnetiz¢do Norm.
1-51 [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | Caracteristicas V/f - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 |Caracteristica V/f - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Corrente de Pulsos de Teste Flystart ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 | Frequiéncia de Pulsos de Teste Flystart ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Prog Dep. Carga
Compensacgao de Carga em Baix
1-60 | Velocid 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Compensacdo de Carga em Alta
1-61 Velocid 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |Compensacao de Escorregamento 0 % All set-ups TRUE Int16
Const d Tempo d Compens
1-63 |Escorregam ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Amortecimento da Ressonancia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Const Tempo Amortec Ressonanc 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Corrente Min. em Baixa Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Ajustes da Partida
1-70 |Modo de Partida ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Atraso da Partida 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Fungéo de Partida ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Flying Start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-77 | Veloc.max.partida do compr.[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 | Veloc.méax.partida do compr.[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | TempMax.Part.Comp.p/Desarm 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8* Ajustes de Parada
[0] Parada por
1-80 |Funcdo na Parada inércia All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Veloc.Min.p/Funcdo na Parada[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
Veloc. Min p/ Funcionar na Parada
1-82 |[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 | Velocidade de Desarme Baixa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Velocidade de Desarme Baixa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temper. do Motor
1-90 |Protecdo Térmica do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ventilador Externo do Motor [0] Nao All set-ups TRUE - Uint8
1-93 | Fonte do Termistor [0] Nenhum All set-ups TRUE - Uint8
1-94  [ATEX ETR curlim. speed reduction 0 % 2 set-ups TRUE -1 Uint16
1-95 Sensor Tipo KTY [0] Sensor KTY 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-96 Recurso Termistor KTY [0] Nenhum All set-ups TRUE - Uint8
1-97 | Nivel Limiar d KTY 80 °C 1 set-up TRUE 100 Int16
1-98 | ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.4 2-** Freios

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operacao

etro

2-0* Frenagem CC

2-00 |Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE Uint8

2-01 Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE Uint16

2-02 |Tempo de Frenagem CC 10s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-03 |Veloc.Acion Freio CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

2-04 [Veloc.Acion.d FreioCC [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

2-06 |Corrente de Estacionamento 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16

2-07 |Tempo de Estacionamento 3s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-1* Fungoes do Freio

2-10 |Funcao de Frenagem ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

2-11 Resistor de Freio (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16

2-12  |Limite da Poténcia de Frenagem (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
Monitoramento da Poténcia d

2-13 | Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

2-15 | Verificacdo do Freio [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

2-16 | Corr Max Frenagem CA 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32

2-17 Controle de Sobretensao [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8

2-19 |Ganho de Sobretensao 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.5 3-** Referéncia/Rampas

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
3-0* Limits de Referénc
3-02 |Referéncia Minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Referéncia Maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funcéo de Referéncia [0] Soma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referéncias
3-10 |Referéncia Predefinida 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Velocidade de Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
[0] Dependnt d
3-13  |Tipo de Referéncia Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Referéncia Relativa Pré-definida 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
[1] Entrada
3-15 |Fonte da Referéncia 1 analégica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Fonte da Referéncia 2 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Fonte da Referéncia 3 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Velocidade de Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa de velocid 1
3-41  |Tempo de Aceleracdao da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  |Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa de velocid 2
3-51 |Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Outras Rampas
3-80 |Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tempo de Rampa da Parada Répida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 |Tempo Inicial de Rampa 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 [Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 |Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 [Tempo de Rampa Final 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Potenciom. Digital
3-90 |Tamanho do Passo 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Tempo de Rampa 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Restabelecimento da Energia [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Limite Maximo 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Limite Minimo 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 | Atraso da Rampa de Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.6 4-** Limites/Adverténcs

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operacao

etro

4-1* Limites do Motor

4-10 |Sentido de Rota¢do do Motor [0] Sentido horério All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  |Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

Lim. Superior da Veloc. do Motor

4-13  |[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  |Lim. Superior da Veloc do Motor [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 |Limite de Torque do Modo Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  |Limite de Torque do Modo Gerador 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Limite de Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 |Freqiiéncia Max. de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5*% Ajuste Adverténcia
4-50 |Adverténcia de Corrente Baixa 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Adverténcia de Corrente Alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Adverténcia de Velocidade Baixa 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeed-
4-53 Adverténcia de Velocidade Alta HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advert. de Refer Baixa -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advert. Refer Alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999
ReferenceFeed-
4-56 | Advert. de Feedb Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Referen-
4-57 | Advert. de Feedb Alto ceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
[2] Desarme em
4-58 |Funcao de Fase do Motor Ausente 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd
4-60 |Bypass de Velocidade de [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass de Velocidade de [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 |Bypass de Velocidade até [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 |Bypass de Velocidade até [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 |Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** Entrad/Said Digital
Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
5-0* Modo E/S Digital
[0] PNP - Ativo em
5-00 |Modo I/O Digital 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Modo do Terminal 27 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 [Modo do Terminal 29 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas Digitais
5-10 [Terminal 18 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Terminal 27, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13  |Terminal 29, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Terminal X30/2 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 | Terminal 37 Parada Segura [1] AlarmParadSeg 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Terminal X46/1 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Terminal X46/3 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 |Terminal X46/5 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23  |Terminal X46/7 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Terminal X46/9 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Terminal X46/11 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Terminal X46/13 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Saidas Digitais
[0] Fora de funcio-
5-30 |Terminal 27 Saida Digital nament All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-
5-31 |Terminal 29 Saida Digital nament All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-
5-32 |Terminal X30/6 Saida Digital nament All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-
5-33 | Terminal X30/7 Saida Digital nament All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 |Funcédo do Relé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Atraso de Ativacao do Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Atraso de Desativacdo do Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de Pulso
5-50 |Term. 29 Baixa Freqliéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 |Term. 29 Alta Freqiiéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-52 | Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-53 | Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Const de Tempo do Filtro de Pulso
5-54 |#29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Term. 33 Baixa Freqliéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |Term. 33 Alta Frequéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
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0 ReferenceFeed-

5-57 |Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-58 |Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Const de Tempo do Filtro de Pulso
5-59 [#33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Saida de Pulso
[0] Fora de funcio-
5-60 [Terminal 27 Varidvel da Saida d Pulso nament All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Freq Méax da Saida de Pulso #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
[0] Fora de funcio-
5-63 [Terminal 29 Varidvel da Saida d Pulso nament All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Freq Méx da Saida de Pulso #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
Terminal X30/6 Saida de Pulso [0] Fora de funcio-
5-66 |Varidvel nament All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Freq Méax do Pulso Saida #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* Saida do encoder
5-80 |Atraso de Reconexao da Tampa AHF 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Bus Controlado
5-90 | Controle Bus Digital & Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |Saida de Pulso #27 Timeout Predef. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Saida de Pulso #29 Ctrl Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Saida de Pulso #29 Timeout Predef. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Saida de Pulso #X30/6 Controle de
5-97 |Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.8 6-** Entrad/Said Analog
Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
6-0* Modo E/S Analégico
6-00 |Timeout do Live Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Func¢ado Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
Func¢ado Timeout do Live Zero de Fire
6-02 Mode [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada Anal 53
6-10 |Terminal 53 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Terminal 53 Tensdo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Terminal 53 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Terminal 53 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-
6-14 | Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 | Terminal 53 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada Anal 54
6-20 |Terminal 54 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 |Terminal 54 Tensao Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Terminal 54 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Terminal 54 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-
6-24 | Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-25 | Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 Terminal 54 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada Anal X30/11
6-30 |Terminal X30/11 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Terminal X30/11 Tenséo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-34 | Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-35 |Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/11 Constante Tempo do
6-36 |Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 | Term. X30/11 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada Anal X30/12
6-40 |Terminal X30/12 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Terminal X30/12 Tensao Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-44 | Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
6-45 | Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/12 Constante Tempo do
6-46  |Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 Term. X30/12 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Saida Anal 42
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[100] Freq. saida

6-50 |Terminal 42 Saida 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Terminal 42 Predef. Timeout Saida 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Filtro de Saida Analdgica [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Saida Anal X30/8

[0] Fora de funcio-
6-60 |Terminal X30/8 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Terminal X30/8 Escala min 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Terminal X30/8 Escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Saida Analdgica 3

[0] Fora de funcio-
6-70 |Terminal X45/1 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Terminal X45/1 Min Escala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Terminal X45/1 Max. Escala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Terminal X45/1 Ctrl de Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Terminal X45/1 Predef. Timeout Saida 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Saida Analdgia 4

[0] Fora de funcio-
6-80 |Terminal X45/3 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min Escala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Terminal X45/3 Max Escala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Terminal X45/3 Ctrl de Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Terminal X45/3 Predef. Timeout Saida 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.9 8-** Com. e Opcionais

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
8-0* Programacg Gerais

[0] Digital e Control
8-01 Tipo de Controle Wrd All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Origem do Controle ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Tempo de Timeout de Controle ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Func¢ado Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Funcao Final do Timeout [1] Retomar set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reset do Timeout de Controle [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Trigger de Diagndstico [0] Inativo 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Filtragem de leitura ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Definicoes de Controle
8-10 |Perfil de Controle [0] Perfil do FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Status Word STW Configuravel [1] Perfil Padréao All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Control Word Configuravel CTW [1] Perfil padrao 2 set-ups TRUE - Uint8
8-17 | Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* Config Port de Com
8-30 |Protocolo ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Endereco ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |Baud Rate da Porta do FC ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 |Bits de Paridade / Parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Atraso Minimo de Resposta 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Atraso Max de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Atraso Inter-Caractere Maximo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do

[1] Telegrama

8-40 |Selecdo do telegrama padrdo 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | Configuracdo de gravacdo do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | Configuracdo de Leitura do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 |Selecdo de Parada por Inércia [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Selecdo de Parada Répida [4] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Selecdo de Frenagem CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Selecdo da Partida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Selecdo da Reverséo [0] Entrada digital All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Selegao do Set-up [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Selecao da Referéncia Pré-definida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnosticos da Porta do FC
8-80 |Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Contagem de Erros do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Mensagem Receb. do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Contagem de Erros do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Bus Jog
8-94 |Feedb. do Bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Feedb. do Bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |Feedb. do Bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-97 |Response Error Codes 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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4.1.10 9-** PROFIdrive

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
9-00 [Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Valor Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 |Configuracdo de Gravar do PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | Configuragao de Leitura do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Endereco do N6 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Selecdo de Telegrama [100] Nenhum 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametros para Sinais 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edicao do Parametro [1] Ativado 2 set-ups FALSE - Uint16
[1] Ativar mestre-
9-28 |Controle de Processo Ciclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Endereco Seguro 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Contador da Mens de Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Codigo do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |N°. do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Contador da Situacdo do defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 |Warning Word do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] BaudRate i
9-63 |Baud Rate Real encontrad All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentificacdo do Dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Numero do Perfil 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 | Control Word 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 |Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70  |Programming Set-up [9] Ativar Set-up All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Vr Dados Salvos Profibus [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
9-72  |Reinicializagdo do Drive [0] Nenhuma agao 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 Identificacdo do DO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Parametros Definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parametros Definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Parametros Definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Parametros Definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Param Definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Parametros Alterados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametros Alterados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Parametros Alterados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Parametros Alterados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Param alterados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Contador de Revisdes do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.11 10-** Fieldbus CAN
Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
10-0* Programa¢ Comuns
10-00 |Protocolo CAN [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Selecdo de Baud Rate ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
Leitura do Contador de Erros d
10-05 |Transm 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
Leitura do Contador de Erros d
10-06 |Recepg 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
10-07 |Leitura do Contador de Bus off 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
10-1* DeviceNet
Selecéo do Tipo de Dados de
10-10 |Processo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
GravagaoConfig dos Dados de
10-11 | Processo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
Leitura da Config dos Dados d
10-12 | Processo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Parametro de Adverténcia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Referéncia da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Controle da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtros COS
10-20 [Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |[Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 |Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acesso ao Param.
10-30 |Indice da Matriz 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Armazenar Valores dos Dados [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |Revisdo da DeviceNet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Gravar Sempre [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Céd Produto DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Parametros F do Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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4.1.12 13-** Smart Logic

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operacao

etro

13-0* Defini¢coes do SLC

13-00 |Modo do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-01 |Iniciar Evento ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-02 |Parar Evento ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
[0] Nao resetar o

13-03 |Resetar o SLC SLC All set-ups TRUE - Uint8

13-1* Comparadores

13-10 |Operando do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-11 |Operador do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-12 | Valor do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32

13-1* RS Flip Flops

13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-2* Temporizadores

13-20 |Temporizador do SLC ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD

13-4* Regras Logicas

13-40 |Regra Logica Booleana 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-41 |Operador de Regra Légica 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-42 |Regra Ldgica Booleana 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-43 |Operador de Regra Ldégica 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-44 |Regra Ldgica Booleana 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-5* Estados

13-51 |Evento do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-52 | Agéo do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-9*% User Defined Alerts

13-90 |Alert Trigger [0] FALSE (Falso) 2 set-ups TRUE - Uint8

13-91 |Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8

13-92 | Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]

13-9* User Defined Readouts

13-97 | Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32

13-98 | Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32

13-99 |Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
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4.1.13 14-** Func¢bes Especiais
Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
14-0* Chveamnt d Invrsr
14-00 |Padrdo de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Frequiéncia de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 |Sobremodulagdo [1] On (Ligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM Randdmico [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 |Falh red elétr [0] Sem fungao All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Tensao de Rede na Falha de Rede ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
Funcdo no Desbalanceamento da
14-12 |Rede [3] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-14 |Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 |Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Fungoes de Reset
[10] Reset
14-20 |Modo Reset automatco x10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tempo para Nova Partida Automatica 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
[0] Operagao
14-22 | Modo Operacdo normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Progr CodigoTipo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 | AtrasoDesarmLimCorrnte 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
Atraso do Desarme no Limite de
14-25 |Torque 60 s All set-ups TRUE Uint8
14-26 |Atraso Desarme-Defeito Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-28 |Programacdes de Producdo [0] Nenhuma agao All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Cédigo de Service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ctrl.Limite de Corr
Ganho Proporcional-
14-30 |-Contr.Lim.Corrente 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
Tempo de Integracéo-
14-31 |-ContrLim.Corrente ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Otimiz. de Energia
14-40 |Nivel do VT 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | Magnetizacao Minima do AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Frequéncia AEO Minima ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Cosphi do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro de RFI [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |[Compensacao do Link CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 |Controle do Ventilador [0] Automatica All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Mon.Ventldr [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Filtro de Saida [0] SemFiltro 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 |Capacitancia do Filtro Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |Indutéancia do Filtro de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-58 |Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 | Numero Real de Unidades Inversoras ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Derate Automatico
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14-60 |Funcdo no Superaquecimento [1] Derate All set-ups TRUE Uint8
14-61 |Funcado na Sobrecarga do Inversor [1] Derate All set-ups TRUE Uint8
14-62 |Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga 95 % All set-ups TRUE Uint16
14-8* Opcionais

Opcional Suprido Pela Fonte 24 VCC
14-80 |Externa [0] Nao 2 set-ups FALSE Uint8
14-9* Config.para Falhas
14-90 |Nivel de Falha ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint8
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4.1.14 15-** Informacgao do VLT

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
15-0* Dados Operacionais
15-00 |Horas de funcionamento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Horas em Funcionamento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Medidor de kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 |Energizacbes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 |Superaquecimentos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |Sobretensoes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reinicializar o Medidor de kWh [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
Reinicialzar Contador de Horas de
15-07 |Func [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Numero de Partidas 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Def. Log de Dados
15-10 |Fonte do Logging 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de Logging ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Evento do Disparo [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Sempre efetuar
15-13 |Modo Logging Log 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 [Amostragens Antes do Disparo 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-15 |Service Log Sampling [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
15-2* Registr.doHistorico
15-20 |Registro do Histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |Registro do Historico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 | Registro do Histérico: Tempo 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 | Registro do Histdrico: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* LogAlarme
15-30 [Log Alarme: Céd Falha 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Log Alarme:Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | LogAlarme:Tempo 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Log Alarme: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 |Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Identific. do VLT
15-40 |Tipo do FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Secao de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Tensédo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 |Versao de Software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 |String do Cédigo de Compra 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |String de Codigo Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Ne. do Pedido do Cnvrsr de
15-46 |Freqliéncia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Ne. de Pedido da Placa de Poténcia. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |Ne° do Id do LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |ID do SW da Placa de Controle 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Ne. Série Conversor de Freq. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Ne. Série Cartao de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
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15-54 | Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE VisStr[16]
15-58 |Nome do arquivo SmartStart ExpressionLimit All set-ups TRUE VisStr[16]
15-59 |Nome do arquivo ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Ident. do Opcional
15-60 |Opcional Montado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Versdo de SW do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |N°. do Pedido do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | N° Série do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcional no Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Versdo de SW do Opcional - Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcional no Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 |Versao de SW do Opcional - Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Versdao de SW do Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Versdo de SW do Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Dados Operacion. Il
Horas de funcionamento do
15-80 |ventilador 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
Horas de funcionam predef do
15-81 |ventilador 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-9* Inform. do Param.
15-92 | Parametros Definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametros Modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ldentific. do VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadados de Parametro 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.15 16-** Leitura de Dados

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
16-0* Status Geral
16-00 | Control Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 |Referéncia [Unidade] backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 |Referéncia % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 |Est. 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Valor Real Principal [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
0 CustomRea-
16-09 |Leit.Personalz. doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Status do Motor
16-10 |Poténcia [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 | Poténcia [hp] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 |Tensdo do motor ov All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Freqiiéncia 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 |Corrente do motor 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 |Frequiéncia [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Torque [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Velocidade [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 |Térmico Calculado do Motor 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-19 |Temperatura Sensor KTY 0°C All set-ups TRUE 100 Int16
16-20 |Angulo do Motor 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
16-22 |Torque [%] 0 % All set-ups TRUE Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 |Poténcia Filtrada [kW] 0 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 |Poténcia Filtrada [hp] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Status do VLT
16-30 |Tensdo de Conexdo CC ov All set-ups TRUE 0 Uint16
16-31 |System Temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Int8
16-32 |Energia de Frenagem /s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 |Energia de Frenagem /2 min 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 | Temp. do Dissipador de Calor 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 | Térmico do Inversor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 |Corrente Nom.do Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 |Corrente Méx.do Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 |Estado do SLC 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 |Temp.do Control Card 0 °C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 |Buffer de Logging Cheio [0] Nao All set-ups TRUE - Uint8
16-41 |Linha de status LCP Fundo 0 N/A All set-ups TRUE VisStr[50]
16-42 |Service Log Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-49 |Origem da Falha de Corrente 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Referéncia&Fdback
16-50 |Referéncia Externa 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 |Feedback [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 |Referéncia do DigiPot 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
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16-54 |Feedback 1 [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 |Feedback 2 [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 |Feedback 3 [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 |Saida do PID [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Entradas e Saidas
16-60 |Entrada digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 |Definicao do Terminal 53 [0] Corrente All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |Entrada Analdgica 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 |Definicdo do Terminal 54 [0] Corrente All set-ups TRUE - Uint8
16-64 |Entrada Analégica 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 |Saida Analdgica 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 |Saida Digital [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 |Entr Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 |Entr Pulso #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |Saida de Pulso #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |Saida de Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Saida do Relé [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |Entr. Analégica X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 |Entr. Analdgica X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 |Saida Analdgica X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 |Saida Anal. X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 |Saida Analdgica X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* FieldbusPorta do FC
16-80 |CTW 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |REF 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
StatusWord do Opcional d
16-84 |Comunicagao 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |CTW 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |REF 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 |Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 | Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Leitura dos Diagnoés
16-90 |[Alarm Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 |Alarm Word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 |Warning Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 |Warning Word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 |Status Word Estendida 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 |Est. Status Word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |Word de Manutengéo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-97 | Alarm Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-98 |Warning Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.16 18-** Informacodes e Leituras

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao

param operacao

etro

18-0* Log de Manutencao

18-00 [Log de Manutengao: ltem 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 [Log de Manutencgao: Agéo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Log de Manutencdo: Tempo 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Log de Manutencdo: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Log de Fire Mode

18-10 |Log de Fire Mode: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 |Log de Fire Mode: Tempo 0s All set-ups FALSE Uint32
18-12 |Log de Fire Mode: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE TimeOfDay
18-3* Entradas e Saidas

18-30 |Entranalég.X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |Entr.Anal6g.X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 |Entranaldg.X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Saida Anal X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Saida Anal X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Saida Anal X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Entrada analdgica X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |EntradaTemp X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 |EntradaTemp X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 |EntradaTemp X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-5* Referéncia&Fdback

18-50 |Leitura Sem o Sensor [unidade] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status

18-70 |Mains Voltage oV All set-ups TRUE 0 Uint16
18-71 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups TRUE -1 Int16
18-72 |Mains Imbalance 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
18-75 |Rectifier DC Volt. oV All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.17 20-** Malha Fechada do Drive

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
20-0* Feedback
[2] Entrada
20-00 |Fonte de Feedback 1 analdgica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Conversdo de Feedback 1 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-02 [Unidade da Fonte de Feedback 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |[Fonte de Feedback 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |[Conversdo de Feedback 2 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |[Unidade da Fonte de Feedback 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Fonte de Feedback 3 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |[Conversdo de Feedback 3 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |Unidade da Fonte de Feedback 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Unidade da Referéncia/Feedback ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Feedback e Setpoint
20-20 |Funcao de Feedback [4] Maximo All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Setpoint 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Setpoint 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Setpoint 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-5* DRC
20-50 |[Controller Selection [0] PID All set-ups TRUE - Uint8
20-52 |Gain Estimate 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-53 [Time Constant Estimate 1.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-54 [Deadtime Estimate 10.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-55 [Controller Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint8
20-6* Sem Sensor
20-60 |Controle sem o sensor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Informagdes Sem o Sensor 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* Sintonizacao Automatica do PID
20-70 [Tipo de Malha Fechada [0] Automatica 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 [Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |Modificagao de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
-999999
20-73 [Nivel Minimo de Feedback ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999
20-74 [Nivel Méximo de Feedback ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |Sintonizacdo Automatica do PID [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Configuragdes Basicas do PID
20-81 |Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |Velocidade de Partida do PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |Velocidade de Partida do PID [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PID
20-91 |Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |Ganho Proporcional do PID 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |Tempo de Integracdo do PID 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 [Tempo do Diferencial do PID 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |Difer. do PID: Limite de Ganho 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.18 21-** Ext. Malha Fechada

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao

param operacao

etro

21-0* Sintonizacao Automatica do CL Estend.

21-00 ([Tipo de Malha Fechada [0] Automatica 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 [Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 |Modificagdo de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Nivel Minimo de Feedback -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Nivel Maximo de Feedback 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |Sintonizagdo Automatica do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.

21-10 |Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Referéncia Ext. 1 Minima 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Referéncia Ext. 1 Maxima 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Fonte da Referéncia Ext. 1 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Fonte do Feedback Ext. 1 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Setpoint Ext. 1 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Referéncia Ext. 1[Unidade] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Feedback Ext. 1 [Unidade] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 [Saida Ext. 1 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ext. CL 1 PID

21-20 |[Controle Normal/Inverso Ext. 1 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ganho Proporcional Ext. 1 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Tempo de Integracdo Ext. 1 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Tempo de Diferenciacdo Ext. 1 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Dif. Ext. 1 Limite de Ganho 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-26 |[Ext. 1 On Reference Bandwidth 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.

21-30 |Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Referéncia Ext. 2 Minima 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Referéncia Ext. 2 Maxima 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |Fonte da Referéncia Ext. 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Fonte do Feedback Ext. 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Setpoint Ext. 2 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Referéncia Ext. 2 [Unidade] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |Feedback Ext. 2 [Unidade] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Saida Ext. 2 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ext. CL 2 PID

21-40 |Controle Normal/Inverso Ext. 2 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ganho Proporcional Ext. 2 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Tempo de Integracdo Ext. 2 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Tempo de Diferenciacdo Ext. 2 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Ext. 2 Dif. Limite de Ganho 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-46 |Ext. 2 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-5% Ext. CL 3 Ref./Fb.

21-50 [Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 [Referéncia Ext. 3 Minima 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Referéncia Ext. 3 Maxima 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |[Fonte da Referéncia Ext. 3 [0] Sem fungéo All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Fonte do Feedback Ext. 3 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Setpoint Ext. 3 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
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21-57 |Referéncia Ext. 3 [Unidade] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |[Feedback Ext. 3 [Unidade] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Saida Ext. 3 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Ext. CL 3 PID

21-60 |Controle Normal/Inverso Ext. 3 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ganho Proporcional Ext. 3 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 [Tempo de Integragao Ext. 3 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Tempo de Diferenciacao Ext. 3 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Dif. Ext. 3 Limite de Ganho 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-66 |Ext. 3 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.19 22-** Aplic. Fungdes

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
22-0* Diversos
22-00 |[Atraso de Bloqueio Externo 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 |Tempo do Filtro de Energia 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Deteccdo de Fluxo-Zero
22-20 |[Set-up Automatico de Poténcia Baixa [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Detecgdo de Poténcia Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |[Deteccdo de Velocidade Baixa [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |Funcéo Fluxo-Zero [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Atraso de Fluxo-Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Funcdo Bomba Seca [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Atraso de Bomba Seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 |Velocidade Baixa do Fluxo Zero [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 |Velocidade Baixa do Fluxo Zero [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Sintonizacao da Poténcia de Fluxo-Zero
22-30 |Poténcia de Fluxo-Zero 0 kw All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Correcao do Fator de Poténcia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Velocidade Baixa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Velocidade Baixa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Poténcia de Velocidade Baixa [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |[Poténcia de Velocidade Baixa [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Velocidade Alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Velocidade Alta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Poténcia de Velocidade Alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |[Poténcia de Velocidade Alta [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Sleep mode
22-40 [Tempo Minimo de Funcionamento 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 |Sleep Time Minimo 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 |Velocidade de Ativagao [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Velocidade de Ativacdo [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 | Ref. de Ativagao/Diferenca de FB 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 [Impulso de Setpoint 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 |Tempo Maximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Final de Curva
22-50 |Funcao Final de Curva [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Atraso de Final de Curva 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccao de Correia Partida
22-60 |Funcao Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 |Atraso de Correia Partida 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Protecéao de Ciclo Curto
22-75 |Protecdo de Ciclo Curto [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_
22-76 |Intervalo entre Partidas on_time (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 |Tempo Minimo de Funcionamento 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 |Cancel.Tempo Func.Min. [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |[Valor Cancel.Tempo Funcion.Min. 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Compens. de Vazao
22-80 [Compensacao de Vazdo [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
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Curva de Aproximacdo Quadratica-
22-81 |-Linear 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 |[Calculo do Work Point [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |[Velocidade no Fluxo-Zero [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |[Velocidade no Ponto projetado [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Velocidade no Ponto projetado [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |[Pressdo na Velocidade Nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 ([Vazéo no Ponto Projetado 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Vazdo na Velocidade Nominal ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 23-** Fun¢bes Baseadas no Tempo

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
23-0* Agoes Temporizadas
TimeOfDay-
23-00 [Tempo LIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 |Agao LIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-
23-02 [Tempo DESLIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 |Acao DESLIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Ocorréncia [0] Todos os dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Manutengao
[1] Rolamentos do
23-10 |[Item de Manutencéao motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 |Agao de Manutencdo [1] Lubrificar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |Estimativa do Tempo de Manutencdo [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 [Intervalo de Tempo de Manutencao 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Data e Hora da Manutencao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reset de Manutengao
23-15 |Reinicializar Word de Manutencao [0] Nao reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |[Texto.Manutengao 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5% Log de Energia
23-50 |Resolugdo do Log de Energia [5] Ultimas 24 Horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Inicio do Periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |LogEnergia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 |Reinicializar Log de Energia [0] Né&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendéncia
23-60 |Varidvel de Tendéncia [2] Frequéncia [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Dados Bin Continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Dados Bin Temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Inicio de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |Fim de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 |Valor Bin Minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Reinicializar Dados Bin Continuos [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |Reinicializar Dados Bin Temporizados | [0] Nao reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de Restituicdo
23-80 |Fator de Referéncia de Poténcia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Custo da Energia 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Investimento 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 |Economia de Energia 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 |Economia nos Custos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
23-85 |CO2 Conversion Factor 500 g 2 set-ups TRUE -3 Uint16
23-86 |CO2 Reduction 0 kg All set-ups TRUE 0 Int32
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4.1.21 24-** Aplic. Fungdes 2

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operacao

etro

24-0* Emergency Mode

24-00 |Funcdo de Fire Mode [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8

24-01 |Configuracdo do Fire Mode [0] Malha Aberta All set-ups TRUE - Uint8

24-02 |Unidade do Fire Mode ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

24-03 |Emergency Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-04 |Emergency Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-05 |Referéncia Predefinida do Fire Mode 0% All set-ups TRUE -2 Int16

24-06 |Fonte de Referéncia do Fire Mode [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8

24-07 |Fonte de Feedback do Fire Mode [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8

[1] Desarme nos

24-09 |[Atendimento do Alarme de Fire Mode Alarmes Criticos 2 set-ups FALSE - Uint8

24-1* Bypass do Drive

24-10 |Funcao Bypass do Drive [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8

24-11 |T. Atraso-Bypass do Drive 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16

4.1.22 25-** Controlador em Cascata

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operacao

etro

25-0* Configuracdes de Sistema

25-00 |[Controlador em Cascata ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

25-02 |Partida do Motor [0] Direto Online 2 set-ups FALSE - Uint8

25-04 |Ciclo de Bomba ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

25-05 |Bomba de Comando Fixa ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

25-06 |Numero de Bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8

25-2* Configuragdes de Largura de Banda

25-20 |Largura de Banda do Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8

25-21 |Largura de Banda de Sobreposicao 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_band

25-22 |Faixa de Velocidade Fixa width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8

25-23 | Atraso no Escalonamento da SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-24 | Atraso de Desescalonamento da SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-25 |Tempo da OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-26 |Desescalonamento No Fluxo-Zero [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

25-27 |Funcdo Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

25-28 |Tempo da Funcao Escalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-29 |Funcdo Desescalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

25-30 |Tempo da Fun¢do Desescalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-4* Configuragdes de Escalonamento

25-40 |Atraso de Desaceleracdo 10s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-41 |Atraso de Aceleragao 2s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-42 |[Limite de Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8

25-43 |[Limite de Desescalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8

25-44 [Velocidade de Escalonamento [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

25-45 |Velocidade de Escalonamento [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
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Velocidade de Desescalonamento
25-46 |[RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Velocidade de Desescalonamento [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-49 |Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
25-5* Configuragdes de Alternacao
25-50 [Alternagdo da Bomba de Comando ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 |[Evento Alternacao [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8
25-52 [Intervalo de Tempo de Alternagao 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 [Valor do Temporizador de Alternacéo 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 |Tempo de Alternagéo Predefinido ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 | Alternar se Carga < 50% [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Modo Escalonamento em Alternagao [0] Lenta All set-ups TRUE - Uint8
Atraso de Funcionamento da Proxima
25-58 |Bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
Atraso de Funcionamento da Rede
25-59 |Elétrica 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 |Status de Cascata 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 [Status da Bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |Bomba de Comando 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 [Status do Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 |Tempo de Bomba LIGADA 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 |Tempo de Relé ON (Ligado) 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 |Reinicializar Contadores de Relé [0] Né&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Servico
25-90 |[Bloqueio de Bomba [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Alternagdo Manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
4.1.23 26-** Opcao E/S Analdgica
Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracéo indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
26-0* Modo E/S Analégico
26-00 [Modo Term X42/1 [1] Tensao All set-ups TRUE - Uint8
26-01 [Modo Term X42/3 [1] Tensao All set-ups TRUE - Uint8
26-02 [Modo Term X42/5 [1] Tensao All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Entr.anal6g.X42/1
26-10 |Terminal X42/1 Tenséo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Terminal X42/1 Tensédo Alta 1m0V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
26-14 |Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
26-15 |Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X42/1 Constante de Tempo do
26-16 |Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 [Term. X42/1 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Entr.Anal6g.X42/3
26-20 |Terminal X42/3 Tens&o Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Terminal X42/3 Tensdo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
26-24 | Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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100 ReferenceFeed-

26-25 |Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-26 |Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-27 |[Term. X42/3 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8

26-3* Entr.anal6g.X42/5

26-30 |Terminal X42/5 Tens&o Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-31 |Terminal X42/5 Tensdo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

26-34 |Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-35 |Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-36 |Term. X42/5 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-37 [Term. X42/5 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8

26-4* Saida Analogica X42/7

[0] Fora de funcio-

26-40 |Terminal X42/7 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |Terminal X42/7 Min. Escala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Terminal X42/7 Méx. Escala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 |Terminal X42/7 Ctrl de Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2

26-44 |Terminal X42/7 Predef. Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-5* Saida Analogica X42/9

[0] Fora de funcio-

26-50 |Terminal X42/9 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Terminal X42/9 Min. Escala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |Terminal X42/9 Méx. Escala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Terminal X42/9 Ctrl de Bus 0% All set-ups TRUE -2 N2

26-54 |Terminal X42/9 Predef. Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-6* Saida Analégica X42/11

[0] Fora de funcio-

26-60 |Terminal X42/11 Saida nament All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |Terminal X42/11 Min. Escala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |Terminal X42/11 Max. Escala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Terminal X42/11 Ctrl de Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2

26-64 |Terminal X42/11 Predef. Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.24 29-** Fun¢des de Aplicagao Hidraulica

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
param operacao
etro
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [0] Desativado 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 | Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 | Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
0.001
29-04 |Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 |Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |[Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-16 |Derag Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
29-17 |Reset Derag Counter [0] Né&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 [Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 |[High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 |High Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 |[High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 |High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 | Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 |Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
29-35 |Derag at Locked Rotor [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
29-4* Pre/Post Lube
29-40 |Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 |Pre Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-42 |Post Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-5* Flow Confirmation
29-50 |Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 |Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-52 |Signal Lost Verification Time 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Confirmation
29-53 |Flow Confirmation Mode Only All set-ups FALSE - Uint8
29-6* Flow Meter
29-60 |Flow Meter Monitor [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
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29-61 |Flow Meter Source [0] Analog Input 53 All set-ups TRUE - Uint8
29-62 |Flow Meter Unit [0] I/s All set-ups TRUE - Uint8
29-63 |[Totalized Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-64 |Actual Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
0 TotalizedVolu-
29-65 |Totalized Volume meUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
0.00 ActualVolu-
29-66 |Actual Volume meUnit All set-ups FALSE -2 Uint32
29-67 |[Reset Totalized Volume [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
29-68 |Reset Actual Volume [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
29-69 |Flow 0 FlowMeterUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 30-** Recursos especiais

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao

param operacao

etro

30-2* AjustAvancPartida

30-22 |Protecdo de Rotor Bloqueado ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 [Tempo de Deteccdo do Rotor Bloq.[s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-5* Unit Configuration

30-50 [Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - uint8
30-8* Compatibilidade (1)

30-81 [Resistor de Freio (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-85 |Motor Frequency ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
30-9* Wifi LCP

30-90 |SSID ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[32]
30-91 |Channel 5 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
30-92 |Password ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
30-93 |Security type [2] WPA_WPA2 1 set-up TRUE - Uint8
30-94 [IP address ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-95 |Submask ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-96 |Port 5001 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
30-97 |Wifi Timeout Action [0] Do Nothing 1 set-up TRUE - Uint8

4.1.26 31-** Opcionais de Bypass

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao

param operacao

etro

31-00 |Modo Bypass [0] Drive All set-ups TRUE - Uint8
31-01 |Atraso Partida Bypass 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 |Atraso Desarme Bypass 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 |[Ativacdo Modo Teste [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
31-10 |Status Word-Bypass 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 [Bypass Horas Funcion 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 |Ativacao Bypass Remoto [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8

4.1.27 35-** Opcional de entrada do sensor

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragao indice de Tipo

ro do durante a conversao

param operagao

etro

35-0* Temp. Modo Entrada

35-00 |Term. X48/4 Temp. Unidade [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-01 |Term. Tipo de Entrada X48/4 [0] Nao Conectado All set-ups TRUE - Uint8

35-02 [Term. X48/7 Temp. Unidade [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-03 [Term. Tipo de Entrada X48/7 [0] Ndo Conectado All set-ups TRUE - Uint8

35-04 |[Term. X48/10 Temp. Unidade [60] °C All set-ups TRUE - Uint8

35-05 [Term. Tipo de Entrada X48/10 [0] Ndo Conectado All set-ups TRUE - Uint8
[5] Parada e

35-06 |[FuncdoAlarm Sensor de Temper. desarme All set-ups TRUE - Uint8

35-1* Temp. Entrada X48/4
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35-14 | Term. X48/4 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-15 [Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

35-16 [Term. X48/4 Temp. Baixa Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-17 |Term. X48/4 Temp. Alta Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-2* Temp. Entrada X48/7

35-24 |Term. X48/7 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-25 [Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

35-26 |Term. X48/7 Temp. Baixa Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-27 [Term. X48/7 Temp. Alta Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-3* Temp. Entrada X48/10

35-34 [Term. X48/10 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-35 |Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

35-36 [Term. X48/10 Temp. Baixa Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-37 |Term. X48/10 Temp. Alta Limite ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-4* Entrada Analdgica X48/2

35-42 |Term. X48/2 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

35-43 |Term. X48/2 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-

35-44 |Term. X48/2 Ref./Feedb. Baixo Valor backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

35-45 |Term. X48/2 Ref./Feedb. Alto Valor backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

35-46 |Term. X48/2 Constnt Temp d Filtro 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-47 |[Term. X48/2 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
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5 Resolucao de Problemas

5.1 Mensagens de Status

5.1.1 Mensagens de adverténcia/alarme

Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pelo LED
respectivo na parte da frente do conversor de frequéncia e

indicado por um cédigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja

elétrica deve ser desligada antes de o alarme poder ser
reinicializado. Ao ser novamente ligado, o conversor de
frequéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser
reinicializado, como acima descrito, uma vez que a causa
foi eliminada.

Os alarmes que ndo estdao bloqueados por desarme
também podem ser reinicializados usando a fungao de

eliminada. Em determinadas circunstancias, a operacdo do

motor ainda pode continuar. As mensagens de adverténcia

podem se referir a uma situagao critica, porém, ndo

necessariamente dessa forma.

Um alarme desarma o conversor de frequéncia. Reinicialize
os alarmes para reiniciar a operagdo, assim que sua causa

for eliminada.

Isso pode ser feito de 3 maneiras

. Pressionando [Reset].

. Via uma entrada digital com a funcgéo reset.

. Via comunicacdo serial/opcional de fieldbus.

AVISO!

Apo6s um reset manual pressionando [Reset], pressione
[Auto On] para reiniciar o motor.

Se um alarme nao puder ser reinicializado, sua causa pode
nao ter sido eliminada, ou o alarme esta bloqueado por

alarme (consulte também Tabela 5.7).

reinicializacdo automatica em pardmetro 14-20 Modo Reset.

AVISO!

E possivel a ativacido automatica!

Se uma adverténcia e um alarme forem marcados com

relacdo a um cédigo em Tabela 5.1, isto significa que uma
adverténcia ocorreu antes de um alarme ou que é possivel

especificar se uma adverténcia ou um alarme serao
mostrados para um determinado defeito.

Isso é possivel, por exemplo no pardmetro 1-90 Prote¢éo
Térmica do Motor. Apés um alarme ou desarme, o motor
continua a parada por inércia e o alarme e a adverténcia
piscam. Uma vez que o problema tenha sido eliminado,
apenas o alarme continuara piscando até que o conversor

AVISO!

de frequéncia seja reinicializado.

Nenhuma deteccao da fase ausente de motor (niimeros

de 30 a 32) e nenhuma deteccdo de estolagem esta ativa
quando pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor estiver
programado para [1] PM, SPM ndo saliente.

Alarmes que estdo bloqueados por desarme oferecem mais
protecdo, o que significa que a alimentacdo da rede

Num |Descricdo Adverténcia |Alarme/Desarme| Alarme/Bloqueio por Referéncia

e- desarme do parametro

ro

1 10 volts baixo X - -

2 Erro live zero (X) (X) - Pardmetro 6-01 Fungdo Timeout

do Live Zero
3 Sem motor (X) - - Pardmetro 1-80 Fung¢do na
Parada

4 Falta Fase Elétr (X) (X) (X) Parametro 14-12 Fungdo no
Desbalanceamento da Rede

5 Tensao CC alta X - - -

6 Tensao CC baixa X - - -

7 Sobretensdo CC X X - -

8 Sub tensdo CC X X - -

9 Sobrecarga do inversor X X - -

10 ETR excss motr (X) (X) - Parametro 1-90 Prote¢do Térmica

do Motor
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Num |Descricao Adverténcia |Alarme/Desarme| Alarme/Bloqueio por Referéncia
e- desarme do parametro
ro
11 TérmMtrSuper (Superaquecimento do (X) (X) - Parametro 1-90 Prote¢do Térmica
termistor do motor) do Motor
12 |Limite de torque X X - -
13 |Sobrecorrente X X X -
14  [Defeito do terra X X X -
15  |HW incompl. - X X -
16  |Curto-circuito - X X -
17 |Timeout da palavra de controle (X) (X) - Parametro 8-04 Fungdo Timeout
de Controle
18 |Partida falhou X - Pardmetro 1-77 Veloc.mdx.partida
do compr.[RPM] e
parametro 1-79 TempMdx.Part.Co
mp.p/Desarm
20 [Erro de entrada de temperatura - - - -
21 Erro de parametro - - - -
22 |Freio mecanico do guindaste (X) (X) Grupo do pardmetro 2-2*
Detecgdo de Fluxo-Zero
23 |Ventiladores internos X - - -
24 |Ventiladores externos X - - -
25  |Resistor d freio X - - -
26 Limite de carga do resistor de frenagem (X) (X) - Pardmetro 2-13 Monitoramento
da Poténcia d Frenagem
27  |Circuito de frenagem curto-circuitado X X -
28 |Verificacdo do freio (X) (X) - Parametro 2-15 Verificagéo do
Freio
29 |Temperatura do dissipador de calor X X X
30 Perda da fase U do motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Fungdo de Fase
do Motor Ausente
31 Perda da fase V do motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Fungdo de Fase
do Motor Ausente
32 Perda da fase W do motor (X) (X) (X) Pardmetro 4-58 Fungdo de Fase
do Motor Ausente
33 |Falha de inrush - X X -
34 |Falha de comunicacdo do fieldbus X X - -
35 [Falha de opcional - - -
36 |Falha de rede elétrica X X - -
37 |Desbalanceamento da tensédo de - X - -
alimentacdo
38 |Defeito interno - X X -
39 [Sensor do dissipador de calor - X X -
40 |Sobrecarga do terminal de saida digital (X) - - Pardmetro 5-00 Modo I/0 Digital,
27 pardmetro 5-01 Modo do
Terminal 27
41 Sobrecarga do terminal de saida digital (X) - - Parametro 5-00 Modo I/0O Digital,
29 pardmetro 5-02 Modo do
Terminal 29
42 |X30/6-7 Sobrecarga (X) - - -
43 |Alimentacao externa (opcional) -
45 |Def.do Terra 2 X X -
46 [Alim.placa pwr. (Alimentacao do cartdo X -
de poténcia)
47 |Alimentacédo 24 V baixa X X X -
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Num |Descricao Adverténcia |Alarme/Desarme| Alarme/Bloqueio por Referéncia

e- desarme do parametro

ro

48 Alimentacdo 1,8 V baixa - X X -

49 |Limite de velocidade - X - Parametro 1-86 Velocidade de

Desarme Baixa [RPM]

50 [Calibracdo AMA - X - -

51 |Verificagdo da AMA de Unom € lhom - X - -

52 |AMA baixa lnom - X - -

53 [Motor AMA muito grande - X - -

54  |Motor muito pequeno para AMA - X - -

55 |Parametro AMA fora de faixa - X - -

56 [AMA interrompida pelo usuario - X - -

57 |Timeout da AMA - X - -

58 |Defeito interno da AMA X X - -

59 |Limite de corrente X - -

60 [Blogueio externo X X - -

61 Erro de feedback (X) (X) - -

62 |Frequéncia de saida no limite maximo X - - -

63 Freio mecanico baixo - (X) - -

64 |Limite de tenséo X - - -

65 |Superaquecimento da placa de controle X X X -

66 |Temperatura do dissipador de calor X - - -
baixa

67 |Configuracdo de opcional foi alterada - X - -

68 Safe Torque Off (X) xm - Pardmetro 5-19 Terminal 37

Parada Segura

69 |Temperatura do cartdo de poténcia - X X -

70 |Configuracdo ilegal de FC - - X -

71 PTC 1 de Safe Torque Off - - - -

72 |Falha perigosa - - - -

73 Nova partida automatica do Safe Torque (X) (X) - Parametro 5-19 Terminal 37
Off Parada Segura

74  [Termistor PTC - - X -

75 |Selegao de perfil ilegal - X - -

76  [Setup da unidade de poténcia X - - -

77 |Modo de energia reduzida X - - Parametro 14-59 Numero Real de

Unidades Inversoras

78  [Erro de tracking (X) (X) - -

79 |Configuragéo ilegal do PS - X X -

80 [Conversor de frequéncia inicializado para - X - -
o valor padréo

81 CSIV corrompido - X - -

82 |Erro de parametro do CSIV - X - -

83 [Combinacdo de opcionais ilegal - X -

84 |Sem opcionais de seguranca - X -

88 |Deteccdo de opcionais - - X -

89 |Deslizamento do freio mecanico X - - -

90 Monitor de feedback (X) (X) - -

91 |Configuracdes incorretas da entrada - - X S202
analdgica 54

92 Fluxo-zero (X) (X) - Parametro 22-23 Fung¢do Fluxo-

-Zero
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Num |Descricao Adverténcia |Alarme/Desarme| Alarme/Bloqueio por Referéncia

e- desarme do parametro

ro

93 Bomba seca (X) (X) (X) Pardmetro 22-26 Fung¢do Bomba
Seca

94 Final de curva (X) (X) (X) Pardmetro 22-50 Fungédo Final de
Curva

95 Correia partida (X) (X) (X) Pardmetro 22-60 Fung¢do Correia
Partida

98 Falha do relégio (X) (X) (X) Pardmetro 0-79 Falha de Clock

163 |Adverténcia de limite de corrente ATEX X - - -

ETR
164 |Alarme do limite de corrente ATEX ETR X - -
165 [Adverténcia de limite de frequéncia X - - -
ATEX ETR

166 [Alarme de limite de frequéncia ATEX ETR - X - -

200 |Modo de emergéncia - - - Parametro 24-00 Fungdo de Fire
Mode

201 |Modo de emergéncia estava ativo - - - Parametro 24-00 Funcéo de Fire
Mode

250 |Pecas sobressalentes novas - - X -

251 |Novo cédigo de tipo - X X -

Tabela 5.1 Lista de cédigos de alarme/adverténcia

(X) Dependente do pardmetro.

1) Néo pode ser reinicializado automaticamente via pardmetro 14-20 Modo Reset.

Um desarme é a acdo que resulta quando surge um

alarme. O desarme para por inércia o motor e pode ser

pecas conectadas. Um bloqueio por desarme sé pode ser
reinicializado por meio de um ciclo de energizacao.

reinicializado pressionando [Reset] ou reinicialize por uma

entrada digital (grupo do parametro 5-1* Entradas Digitais
[1]). O evento que causou o alarme nado pode danificar o
conversor de frequéncia ou causar condi¢des de perigo.

Um bloqueio por desarme é uma agéo resultante de um
alarme que pode danificar o conversor de frequéncia ou

Adverténci

a

amarela

Alarme

vermelha piscando

Bloqueado por d

esarme

amarela e vermelha

Tabela 5.2 Indicagao do LED

Bit |Hex Dec [Alarm word Alarm word 2 | Warning word Warning | Status word Status word
word 2 estendida estendida 2
Status word da alarm word estendida
0 0000000 1 Verificagdo do Desarme de Verificagao do freio [ Reservado | Rampa. Desligado
1 freio (A28) servico, ler/ (W28)
gravar
1 0000000 2 Temperatura do |Desarme de Temperatura do Reservado | AMA em Funcio- [ Manual/automatico
2 dissipador de servico, dissipador de calor namento.
calor (A29) (reservado) (W29)
2 0000000 4 Falha de Desarme de Defeito do terra Falha de |Partida CW/CCW |Né&o usado
4 aterramento servico, cédigo |(W14) Clock start_possible esta
(A14) do tipo/peca ativa, quando as
de reposicao selecdes DI [12]
OU [13] estiverem
ativos e o sentido
solicitado for
compativel com o
sinal da referéncia.
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Bit |Hex Dec |Alarm word Alarm word 2 |Warning word Warning [ Status word Status word
word 2 estendida estendida 2
Status word da alarm word estendida
3 0000000 8 Temperatura da |Desarme de Temperatura da Reservado | Comando de Nao usado
8 placa de servico, placa de controle reducédo de
controle (A65) (reservado) (W65) velocidade ativo,
por exemplo, por
CTW bit 11 ou DI.
4 0000001 16 Controle Word Desarme de Controle Word TO Comando catch- | Nao usado
0 TO (A17) servico, (W17) -up ativo, por
(reservado) exemplo, por CTW
bit 12 ou DI.
5 0000002 32 Sobrecorrente Reservado Sobrecorrente Reservado | Feedback alto. Relay 123 active
0 (A13) (W13) Feedback
>pardmetro 4-57 A
dvert. de Feedb
Alto.
6 0000004 64 Limite de torque | Reservado Limite de torque Reservado | Feedback baixo. Partida impedida
0 (A12) (W12) Feedback
<pardmetro 4-56 A
dvert. de Feedb
Baixo.
7 0000008 128 Superaque- Reservado Superaquecimento |Final de |Corrente de saida |Controle pronto
0 cimento do do motor (W11) Curva alta.
motor (A11) Corrente
>pardmetro 4-51 A
dverténcia de
Corrente Alta.
8 0000010 256 |ETR do Motor Reservado ETR do motor Correia Corrente de saida |Conversor pronto
0 Finalizado (A10) finalizado (W10) Partida baixa.
Corrente
<pardmetro 4-50 A
dverténcia de
Corrente Baixa.
9 0000020 512  |Sobrec. do Reservado Sobrecarg do Reservado | Frequéncia de Parada rapida
0 inversor (A9) inversor (W9) saida alta.
Velocidade
>pardmetro 4-53 A
dverténcia de
Velocidade Alta.
10 |[0000040 [ 1024 |Subtensao CC Reservado Subtensao CC (W8) Baixa freq. na Freio CC
0 (A8) saida.
Velocidade
<pardmetro 4-52 A
dverténcia de
Velocidade Baixa.
11 0000080 [ 2048 |Sobretensdo CC |Reservado Sobretensdo CC A verificacdo do Parada
0 (A7) (W7) freio esta OK.
Teste do freio
NAO OK.
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Bit |Hex Dec |Alarm word Alarm word 2 |Warning word Warning [ Status word Status word
word 2 estendida estendida 2
Status word da alarm word estendida
12 |[0000100 [ 4096 |Curto-circuito Reservado Tensao CC baixa Reservado | Frenagem Espera
0 (A16) (We) maxima,
poténcia de
frenagem, >limite
da poténcia de
frenagem
(pardmetro 2-12 Li
mite da Poténcia
de Frenagem (kW)).
13 10000200 | 8192 |Falha de inrush [Reservado Tensao CC alta Frenagem. Solicitagdo de congelar
0 (A33) (W5) frequéncia de saida
14 10000400 | 16384 |Falta Fase rede |[Reservado Falta Fase rede Fora da faixa de | Congelar frequéncia de
0 elétrica (A4) elétrica (W4) velocidade. saida
15 |0000800 [ 32768 |AMA Nao OK Reservado Sem motor (W3) OVC ativa. Solicitacdo de jog
0
16 (0001000 | 65536 |Erro Live Zero Reservado Erro Live Zero (W2) Freio CA. Jog
0 (A2)
17 10002000 | 131072 |Defeito interno |[Erro do KTY 10 V Baixo (WT1) Adverténc [ Senha com trava |Iniciar solicitagao
0 (A38) ia KTY cronométrica
numero permitido
de tentativas
excedido, trava
cronométrica
ativa.
18 0004000 | 262144 |Sobrecarga do [Erro de Sobrecarga do Adverténc | Protecao por Iniciar
0 freio (A26) ventiladores freio (W26) ia de senha.
ventilador | Pardmetro 0-61 Ace
es sso ao Menu
Principal s/ Senha
= [3] Bus: Somente
leitura, ou [4] Bus:
Sem acesso, ou [6]
Todos: Sem acesso.
19 10008000 | 524288 |Perda de fase U [Erro de ECB Resistor de Advert. Referéncia alta. Partida aplicada
0 (A30) frenagem (W25) de ECB Referéncia
>pardmetro 4-55 A
dvert. Refer Alta.
20 (0010000 | 1048576 |Perda de fase V |Reservado IGBT do freio Reservado | Referéncia baixa. |Retardo de partida
0 (A31) (W27) Referéncia
<pardmetro 4-54 A
dvert. de Refer
Baixa.
21 (0020000 | 2097152 |Perda de fase W |Reservado Limite de Reservado | Referéncia local. Sleep
0 (A32) velocidade (W49) Parametro 3-13 Tip
o de Referéncia =
[1] Remoto.
A tecla [Auto On]
esta pressionada e
0 automdtico
ligado esta ativo.
22 (0040000 | 4194304 |Falha de Reservado Falha de Fieldbus [Reservado |Modo de Impulso do sleep
0 Fieldbus (A34) (W34) protecao.
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Bit |Hex Dec |Alarm word Alarm word 2 |Warning word Warning [ Status word Status word
word 2 estendida estendida 2
Status word da alarm word estendida
23 | 0080000 | 8388608 | Alimentacdo 24 |Reservado Alim. 24 V baix Reservado | Nao usado. Em funcionamento
0 V baixa (A47) (W47)
24 (0100000 | 1677721 |Falha de rede Reservado Falha de rede Reservado | Ndo usado. Bypass
0 6 elétrica (A36) elétrica (W36)
25 10200000 | 3355443 | Alimentacdo 1,8 |Reservado Limite de corrente |Reservado [ Nao usado. Modo de emergéncia
0 2 V baixa (A48) (W59)
26 | 0400000 | 6710886 |Resistor de Reservado Temperatura baixa |Reservado [N&o usado. Reservado
0 4 frenagem (A25) (W66)
5 27 | 0800000 | 1342177 |IGBT do freio Reservado Limite de tensdo Reservado | Néo usado. Reservado
0 28 (A27) (W64)
28 |1000000 | 2684354 [ Mudanca do Reservado Perda do encoder |Reservado [N&o usado. Reservado
0 56 opcional (A67) (W90)
29 [2000000 | 5368709 |Drive inicia- Falha de Falha de feedback Néao usado. Reservado
0 12 lizado(A80) feedback (A61, [(W61, W90)
A90)
30 [4000000 | 1073741 [Safe Torque Off |PTC 1 Parada Safe Torque Off PTC 1 de |Né&o usado. Reservado
0 824 | (A68) Segura (A71) (W68) Safe
Torque
Off (W71)
31 | 8000000 | 2147483 |Freio mecanico |Falha perigosa |Status word Nao usado. Reservado
0 648 baixo (A63) (A72) estendida

Tabela 5.3 Descricao da Alarm Word, Warning Word e Status Word Estendida

As alarm words, as warning words e as status words estendidas podem ser lidas através do fieldbus ou fieldbus opcional
para diagndstico. Consulte também pardmetro 16-94 Status Word Estendida.
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